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Nizev BP (Cesky) Ridici jednotka pro servopohony Dynamixel AX-12A

Nizev BP (anglicky) The control unit for Dynamixel AX-12A servos

Zasady pro vypracovani BP (text nijak neformatujte, necislujte, kazdy bod uved’te jako novy
odstavec):

Seznamte se s problematikou servopohonti stavebnice Bioloid Premium.

Navrhnéte vlastni fidici jednotku pro serva Dynamixel AX-12A s vyuzitim mikrokontroléru
Picaxe.

Navrzenou fidici jednotku realizujte.

Ridici jednotku ovéite v sestavé humanoidniho robota a konfrontujte se stavajicim fidicim
systémem.
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