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Prace se zabyva navrhem pohonu oto¢ného stolu horizontalni
vyvrtavatky s moznosti karuselovani velmi hmotnych obrobki.
Mezi sebou jsou porovnavany dva typy pohoni — pomoci
klasického rotaéniho motoru a prstencového motoru. Dosazitelné
parametry viech uvazovanych variant jsou shrnuty v tabulkach.

Drilling Machine Turntable Drive with Working Mandrel
Horizontal Axis having Possibility of Machining

This thesis deals with the design of the horizontal drilling machine
turntable drive with the possibility of heavy workpieces machining,
The work contains the comparison of two types of drive — the
common rotary motor and the torque motor. Achievable parameters
of all variants in view are summarized in the tables.
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SEZNAM _POUZITYCH _SYMBOLU

a [mm] vyska tfisky pfi soustruzeni
a, [mm)] hloubka fezu

b [mm] Sitka sopoluzabirajich ozubenych kol
By [Wb] magneticky tok kotvou

dm [kg] elementarni hmotnost

D, [mm] stfedni prumér loziska

E [MPa] modul pruznosti v tahu

e [-] parametr excentricity zatizeni
F, [N] axialni zatézujici sila

F, [N] fezna sila

Finor [N] dovolena obvodova sila
Ftmv [N] jmenovita obvodova sila

= [N] radialni zatézujici sila

Fro [N] tfeci sila za klidu

Fy [N] treci sila za pohybu

fi [--] soucinitel ob&zné drahy

fo [Hz] vlastni frekvence

Sor [mm] posuv na otacku

g [m s™] gravitacni zrychleni

G [MPa] modul pruznosti ve smyku
My [ecm] vyska paty zubu

h [mm] vySska stolu

i3 [A] proud

/8 [keg m?] celkovy moment setrvacnosti
L [keg m?] moment setrvacnosti k ose Z
S [-] celkovy pfevodovy stupen

k [-] soucinitel pfenosu zatizeni
Ky [rad s -mm™ ] konstanta polohového regulatoru
ks [MPa] fezny odpor

ko [MPa] meérna fezna sila

K, [s"] zesileni polohové servosmycky







