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HODNOCENI DIPLOMOVE PRACE — POSUDEK VEDOUCIHO PRACE

Autor prace: Bc. Pavel Knébort
Nazev zavéreéné prace: Softwarové vybaveni fidiciho systému stfidavého dynamometru
Vedouci prace: Ing. David Lindr, Ph.D.
A. SpInéni zadani (cila) prace. Vyborné.
B. Kvalita abstraktu, klicova slova odpovidaji napini prace. Velmi dobre.
C. Rozsah a zpracovani reserse. Velmi dobfe.
D. Skladba, spravnost a Uplnost citaci literarnich tdaja. Velmi dobfe.
E. Reseni prace po teoretické strance. Vyborné.
F. Vhodnost, pfiméfenost pouzité metodiky. Vyborné.
G. Uroven zpracovani vysledku a diskuse. Velmi dobre.
H. Vlastni pfinos k feSené problematice. Velmi dobre.
|. Formulace zavéru prace. Velmi dobre.
J. Typograficka a jazykova uroven (v€. pravopisu). Dobre.

K. Formalni nalezitosti prace (struktura textu, fazeni kapitol, pfehlednost ilustraci).
Velmi dobre.

L. Konkrétni vyhrady k praci:

B&hem fe$eni student éasteéné podcenil ¢asovou naroc¢nost tvorby software, zejmeéna
nutnost analyzy feené Ulohy z hlediska struktury fidiciho programu a struktury datovych
proménnych tak, aby oboji vyhovovalo poZzadovanému zpUsobu budouciho pouziti této
ulohy.

Jazykova uroven prace je dostacujici. Nékteré véty vysvétlujici chovani urcité Casti kodu by
mély byt formulovany lépe a vystizn&ji (napf. na str. 46: "._.struktura pfejde do uréeného
stavu ..."). Také se nepodafilo zcela uhlidat spravné pouziti obchodnich a technickych nazvu
jednotlivych komponent celého dynamometru.

Nékteré odborné terminy jsou v textu uzity nevhodnym zpusobem nebo jsou pro vysvétleni
dané problematiky vyslovené& matouci (napf. v kapitole 6.5.1 se v souvislosti s komunikaci
pomoci TCP/IP hovofi o hostiteli a slave zafizeni).

Na str. 42 je v textu zmifovan neexistujici obrazek. Pro nezasvéceného Ctenafe muze byt
matouci i nekonzistentni pouzivani zkratek a celych nazvlu (napf. vyvojové prostiedi
Simotion Scout je nékde znaceno jako SSC, nékde SScout).

Vyskytuji se neplatné &i chybéjici odkazy na citovanou literaturu (str. 26).

Typograficka kvalita textu je velmi kolisava. nékde jsou kliCova slova a nazvy proménnych
odliseny kurzivou, nékde ne.
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Nikde v celé diplomové praci neni uveden obrazek dynamometru nebo diléich komponent
fidiciho systému.

M. Celkové zhodnoceni prace:

Uvodem je nutno konstatovat, ze téma diplomové prace jiz bylo v predchozich letech
neuspésne feSeno. To Ize pfi€ist na vrub zejména nutnosti nastudovat a zvladnout
automatiza¢ni techniku Siemens fady Simotion, co vyzaduje nemalé Usili a ¢as. Zde mél
diplomant vychozi pozici usnadnénou jiz feSenim bakalarské prace, ve které se s touto
technikou uspé&sné potykal.

Dalsi obtiz zde pfedstavuje kombinace dvou systému od ruznych vyrobcl, které spolu
komunikuji, pficemz software ovladaciho panelu vykazuje nékteré chyby, se kterymi se druha
strana musi vyporadat.

Pfes tato Uskali se diplomantovi podafilo Uspésné realizovat funkéni fidici systém, ktery
umoznuje s dynamometrem praci v otackové a polohové regulaci, coz je pro ucely praktické
vyuky dostacujici. Béhem reSeni pracoval samostatné a prokazal schopnost nastudovat
odbornou literaturu i technickou dokumentaci. Znacnou ¢ast svého Usili diplomant vénoval
tvorbé a testovani softwaru. Zavére¢na zprava ma i diky tomu nizsi kvalitu, nez by si dilo
zaslouzilo.

N. Otazky k obhajobé:
1. V zavéru prace je zminovana existence simulatoru pro system Simotion, muzete jej
néjak uvest &i priblizit?
2. Mate predstavu, zda a pokud ano, tak jakym zpusobem by bylo mozné realizovat na
dynamometru momentovou regulaci?

0. Celkova klasifikace prace:
Préace splfiuje poZadavky na udéleni akademického titulu, a proto ji doporucuji k obhajobé.

Navrhuji tuto diplomovou praci klasifikovat stupném Velmi dobre.

V Liberci dne 14.1.2014

Podpisem souéasné potvrzuji, Ze nejsem v Zddném osobnim vztahu k autorovi prace

Ing. David Lindr, Ph.D.

Ustav mechatroniky a technické informatiky
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