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Celkové zhodnoceni:

Student prokazal nejen své velmi odborné znalosti programovani, ale z prace je patrné i zapaleni pro

véc, coz samoziejmé hodnotim velmi kladné. Robot Nao se stal diky této praci jednoduse ovladatelnym.

ZpUsob zadavani novych poloh robota je obdobny jako v praxi stale vice vyuzivané ruéni navadéni a
uéeni kooperativnich robotl. Aplikace pro ovladani robota je prehledna a prace s ni intuitivni.

Pfinos vytvoieni nové uzivatelsky piivétivé ovladaci aplikace byl jednoznac¢né prokazan tspé&snou
prezentaci na veletrhu Amper.

Autor ma také ucelenou predstavu o moznych vylep$enich robota, které ve své praci uvadi. Tato
vylep$eni mohou byt cilem navazujicich studentskych praci.

Otazky k obhajobé:

1. Bylo by mozné vyuzit néktera z tlagitek na robotu k uvolnéni sady jeho kloub, jejich opétovnému
zabrzdéni po navedeni do nové pozice a poté k ulozeni této pozice?

Celkova klasifikace:

Prace spliuje pozadavky na udéleni akademického titulu, a proto ji doporucuji k obhajobé

Navrhuji tuto praci klasifikovat stupném Vyborné (1)

V Liberci
dne 4.6.2017

Podpisem soucasné potvrzuji, Ze nejsem v zadném osobnim vztahu k autorovi prace
/
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podpis oponenta

TECHNICKA UNIVERZITA V LIBERCI | | V1115 | Studentska 140272 | 461 17 Liberec 1

tel.. +420 485 353 429 | jmeno.prijmeni@tul.cz | www.tul.cz | DIC. CZ 467 47 885

2/2



