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Nazevprace:  Explicitni prediktivni fizeni a jeho aplikace
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C. Reseni prace po teoretické strance . . . . . ... ... ... .. Vyborné minus (1-)
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G. Formulace zavéruprace . . . . . ... ... ... ... ..... Vyborné (1)
H. Spinéni zadani (cilt)prace. . . . .. . ... ... ... ... ... Splnéno
I. Skladba, spravnost a uplnost citaci literarnich udaja . . . . . . . . Vyborné (1)

J. Typografickd a jazykova Urovefi (v&. pravopisu) Vyborné (1)

K. Formalni nalezitostiprace . . . . . . . . .. ... ... ... ... Vyborné (1)
(struktura textu, fazeni kapitol, pfehlednost ilustraci)

L. Pfistup studenta k feSeni (samostatnost, aktivita...). . . . . . . . . Vyborné (1)

Komentare Ci pripominky:

Oceriuji snahu studenta, kdy se nad ramec zadani pokusil o realizaci fizeni sloZitého systému s vice
vstupy i vystupy. Realizace sice nebyla dokonéena ve formé &isté vicerozmérového regulatoru, ale
schopnosti fizeni byly dikladné provéfeny ve varianté dvou samostatnych regulatoru.

...pokracuje na strané 2
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Celkové zhodnoceni:

Student v praci zpracoval uvodni pohled na explicitni prediktivni Fizeni, které se vzhledem ke svym
schopnostem mize brzy stat velmi Zadanym produktem. Téma bylo pro studenta nové a sepsani prace si
tak vyZadalo nastudovani pFisluéné odborné literatury i zvladnuti techniky prace se SW doplfikem
Matlabu.

Vysledkem je kromé teoretického piehledu i nékolik provedenych simulacnich experimentd. Jednotlivé
postupy a nastaveni algoritmu jsou podrobné diskutovany a vysledky pak nazorné zachyceny v grafech. V
aplikacni roviné student zpracoval a dokondil regulaci dvou rychlych realnych procest - soustavy motord a
vrtulniku (nelinearni MIMO systém). Na vrtulniku jsou podchyceny nejen prednosti explicitniho MPC, ale
téz limity pfi aplikaci na nelinearni systém. Vv praci je téZ naznaceno, jakym zplsobem je moZné pouZzité
regulacni struktury implementovat na cilovy HW (napf. v podobé mikroprocesoru).

Otazky k obhajobé:

1. Podle ceho se vybira aktualni region, tedy aktualni funkce k(x)?

2. Cim si vysvétlujete tak velké rozdily mezi odezvami na stejné buzeni pfi provedenych méfenich na
vrtulniku (obr. 3.33/str. 49 a obr. 3.35/str. 50)?

3. MiZete velmi strucné porovnat explicitni prediktivni fizeni s klasickym prediktivnim fizenim a stavovym
fizenim?

Celkova klasifikace:
Prace splfiuje poZadavky na udéleni akademického titulu, a proto ji doporucuiji k obhajobé

Navrhuji tuto praci klasifikovat stupném Vyborné (1)

V Liberci
dne 3. cervna 2014

Podpisem soucasné potvrzuiji, Ze nejsem v zadném osobnim vztahu k autorovi prace

podpis vedouciho prace
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