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Komentére Ci pfipominky:
Drobné nedostatky a moznosti zlepseni:
- ZpUsob zadlenéni rovnic do textu, odkazy z textu na rovnice a vysvétleni pouZitych symbold osobné
nepovazuji za idealni. Vétsina symboll se objevuje v praci pouze na jediném misté, potom povazuiji za
lep$f vysvétlit je v textu piimo u rovnice, misto seznamu symbolli na zaCatku prace. Pfi odkazu na
rovnice neni nutné vzdy psat "(viz rovnici (3))", sta¢i pouze Cislo rovnice v kulatych zavorkach. Seznam

symbolli obsahuje inkonzistence, napf. x_2 znaci zarovei signal i odhad méfeni Cislo 2. Neni nutné
vysvétlovat fecka pismena a bézné symboly (suma, pi)

- Prace obsahuije jisty pocet pieklept a drobnych gramatickych chyb (zejména Carky mezi vétami)

- Na nékolika mistech by bylo vhodné&jsi vloZit kratkou rovnici, nez se snazit popsat matematicky vztah
slovy

- Obr. 6 ma vzhledem k rozsahu vodorovné osy minimalni vypovidaci schopnost

...pokracuje na strané 2
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Celkové zhodnoceni:

Bakalai'ska prace reéi zajimavy problém automatického smérovani kamery na zakladé zameéreni
zvukového zdroje. Koncept je zaloZzen na jednoduché myslence vyhodnoceni fazového posunu signalu z
dvou mikrofon(. Algoritmy jsou implementovany v jazyce Python jako vicevlaknova aplikace pro OS
Raspbian, cely projekt je dotazen do faze ovéieného funkeniho prototypu.

Bakalafskou praci povaZuiji za vysoce nadpriimérnou. Text je logicky zpracovany, vée je jasné
vysvétleno, prace je vyborna i po jazykové a formalni strance. Na CD jsou k dispozici kompletni zdrojové
kody (cca 700 fadek), kod je velmi dobie pfehledny a Citelny. Kromé nékolika drobnych nedostatkil (viz
pfipominky vyse) prakticky nelze praci nic vytknout.

Otéazky k obhajobé:

1. Jaké modifikace na Grovni hardware a algoritmd by byly potfeba, pokud by méla kamera sledovat zdroj
ve dvou osach (tj. nejen horizontalng, ale i vertikalné)?

2. Ukazte pii obhajobé konkrétni vysledek cross-korelace naméfenych signall, kvadraticke interpolace a
vyhodnoceni fazového posunu

3. \/zhledem ke vzdalenosti mikrofon(i a maximalni vzorkovaci frekvenci zvukove karty je nejvétsi fazove
zpozdéni cca 15 vzorkd. Nelze umistit mikrofony dale od sebe? Kolik vzorkl je potfeba zméfit pro
vyhodnoceni kiizové korelace? Pro jakou délku pole jsou uvedeny vysledky ¢asové narocnosti v kapitole

4.47

Celkova klasifikace:
Prace spliiuje poZadavky na udéleni akademického titulu, a proto ji doporuéuji k obhajobé

Navrhuiji tuto praci klasifikovat stupném Vyborné (1)

V Liberci
dne 29. 5.2015

o

Podpisem souéasné potvrzuiji, ze nejsem v Zadném osobnim VZta%{k utorovi prace

podpis oponenta
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