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Komentare ¢i pfipominky:

V uvodu by mohla byt daleko vice rozpracovana motivace k tomuto tématu. V popisu cipu prace (Kap
2.3) jde spiSe o popis metodiky nez cilu. Zde by mélo byt shrnuto jaké nové schopnosti ma robot
ziskat.

V praci chybi srovanani se stavajicim stavem techniky. V Uvodu je pouze obecny piehled v oblasti
mobilnich robotu podporeny 1 citaci. Dale v praci uz je pouze feSeni jednotlivych uzlu. Koncepce a
schoopnosti jako takové nejsou analyzovany a zcela chybi reSerSe této casti. Stejny nesSvar se prolina
celou praci. Popisovany jsou konkrétni feseni, neni uveden jakykoli obecnéjsi prhled, srovnani s
ostatnimi technologiemi a vyrobci, chybi oduvodnéni volby vybranych komponent a technologii.

Snad jen v kapitole o 3D tisku a navrhu kosntrukcnich dilu je takovy pfehled a srovnani uveden.
Jenze tato oblast je vyhledem k yaméreni prace okrajova. Prace je typickym prikladem prehnaného
se soustfedéni a syntézu problému, ale analyza je potlacena na minimum.

U vysokos$kolsky vzdélanéeho odbornika by malo tezisté prace spocivat zcela opacné na analytické
strance problému.

... pokracuje na strané 2
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Celkové zhodnoceni:

V zavéry chybi navrh dal§iho postupu pfi vylepSovani robota.

Seznak zkratek je neuplny, chybi napfi SPIFFT, loT, SSID, CCS a fada dalSich

Prace obsahuje drobné typografické chyby (nékde chybi mezery mezi Cislem a jednotkou nebo dojde
k odtrzeni jednotky na dalsi rasdek, obc¢as se vloudi mezera pred interpunkéni znaménko)

Pfes uvedené vyhradi bakalant dokazal zvladnou velké mnozstvi rozliSnych technologii z oblasti
elektroniky, SW i mechaniky.

Robota dokézal uvést do provozuschopného stavu. Z prace je patrny spravny pfistup k feSeni a
realizace je na dobré urovni.

Otazky k obhajobé:

1. Jaky zpUsob PWM modulace pouziva vami vybrahy H-mustek pro fizeni motoru (bipolarni,
unipolarni)? Jakeé jsou rozdily obou metod Fizeni?

2.Pouziva Fidici obvod H-musku nulovy vektor modulace? Jake je vyuziti nulového vektoru?

Celkova klasifikace a doporuceni k obhajobé:

Prace spliuje pozadavky na udéleni akademického titulu, a proto ji doporucuji k obhajobé
Navrhuji tuto praci klasifikovat stupném: Vyborné minus (1-)

Podpisem soucasné potvrzuji, ze nejsem v zadném osobnim vztahu k autorovi prace

V Liberci dne 27.1.2021

podpis oponenta prace
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