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Autor prace: Bc. Martin Durchanek

Nazev zivérecné prace: Algoritmy interaktivniho fizeni mobilniho robota Hexor Il

Vedouci prace: Ing. Miroslav Holada, Ph.D.

A. Splnéni zadani (cilt) prace. 1 Vyborné
B. Kvalita abstraktu, kli¢ova slova odpovidaji naplini prace. 1 Vyborné
C. Rozsah a zpracovani reserse. 1 Vyborné
D. Skladba, spravnost a tplnost citaci literarnich tdaja. 1 Vyborné
E. Re$eni prace po teoretické strance. 1 Vyborné
F. Vhodnost, pfiméfenost pouzité metodiky. 1 Vyborné
G. Uroven zpracovani vysledkU a diskuse. 1 Vyborné
H. Vlastni pfinos k fe$ené problematice. 1 Vyborné
I.  Formulace zavéru prace. 1- Vyborné minus
J. Typograficka a jazykova Urover (v&. pravopisu). 1- Vyborné minus

K. Formaini nalezitosti prace (struktura textu, fazeni kapitol, piehlednost ilustraci).
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L. Konkrétni vyhrady k praci:

Vyborné

K'vypracované diplomové praci nemam vaznych vyhrad, bohuzel k Gplné dokonalosti by se
naslo par drobnosti. Diplomant nad rémec svého zadani do softwaru implementoval
handtracking a tento fakt nasledné piehledné neuved| v abstraktu & zavéru prace. Mlze

dojit k nepfiznivému dojmu, Ze jisté trasovani jiz bylo v pfedchozim softwaru.
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M. Celkové zhodnoceni prace:
Diplomant se seznamil s robotem Hexor Il v ramci svého jedno semestréalniho magisterského

z

projektu. V predloZzené diplomové préaci potom preprogramoval fidici software robotova
mikrokontroléru a vytvoril program pro vzdalené ovladani robota.

Oceriuji, Ze autor byl ochoten sé nad rémec svych povinnosti Gdastnit fady predvédécich a
prezentacnich akci jak v réamci fakulty, tak celé univerzity. Poznatky z chovani fidicich
algoritmu pfi prezentacich za riznych podminek a v ruznych prostiedich néasledné zuroCil
v nové verzi softwaru.

Pri fe$eni préace autor pracoval samostatné, pravidelné dochéazel na konzultace radné
pripraven a pfipadné se spinénym diléim akolem.

Pfinos této préce je zcela jasny, autor ozivil a vylepsil robota Hexor I, ktery se komercné
vyrabi a na radé univerzit slouzi k vyukovym a prezentac¢nim uceltm v oblasti robotiky. Tim
se oteviely dvere pro jeho dalsi zdokonalovani, implementaci a testovani dal$ich algoritm a
v neposledni fadé i prezentaci tirovné robotiky na fakulte.

N. Otazka k obhajobé:
1. Vyvoj mikrokontrolért jde rychle kupredu. Jakou moderni platformou by bylo
mozné nahradit stavajici neseny mikrokontrolér?

O. Navrh klasifikace prace:
Navrhuiji tuto praci klasifikovat stupném ,Vyborné“.

Prace spliiuje pozadavky na udéleni akademického titulu, a proto ji doporucuji k

obhajobé.
V Liberci dne 30. 5. 2012
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