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Komentafe ¢i pfipominky:

Student by se mohl v préaci vénovat vice a podrobn&ji redersi, ktera byla jednim z bodii zadéni. Provedeni
se mi zd4 obsahové dosti struéné a ne zcela pfehledné. V névaznosti na resersi bych ocekaval
podrobnéjsi zduvodnéni finalniho feseni.

V oblasti teoretického rozboru jsem postradal $irdi pojednani o dynamickych vlastnostech, které je nutné
brat v aplikaci v uvahu.

Z hlediska praktického zpracovani mi chybl oetfeni moZnych chybovych stavii nebo moznost zadani
pfepoétu z inkrementl na reéiné jednotky (mm nebo stupné apod .. ) Pékné fesené je méfeni ramp v
riiznych smérech. Naméfené rampy bych doporuéil ukladat jinym zpisobem, neZ pfifazovat napevno v
INIT ¢asti programu.

Celkové se ale prace zda jako funkéni a obsahuje nejnutn&jsi vlastnosti.

...pokracuje na strané 2
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Celkové zhodnoceni:

Autor prace prokazal, Ze je schopen samostatné fesit zadanou Ulohu.

Nejvétsim nedostatkem prace je zminéna reser$e. To se nastésti na celkovém vysledku prace tolik
neprojevilo. Pozitivné hodnotim, Ze vysledné feseni se jevi jako funk&ni, na jisté aplikace pouzitelné. Aby
bylo fedeni nasaditelné na fir&i spektrum aplikaci, musela by byt dopin&na zmin&na funkcionalita -
jednotky, volba rotagni/linearni osy, chybové stavy apod.

Zavérem konstatuiji, Ze student zadani prace splinil.

Otazky k obhajobé:

1. Jakym zplsobem se Ize vyhnout pfimo zadanym konstantam v programu? Zde narazim na pevné
zadané konstanty pro rampy ve zdrojovém kédu (v INIT &asti).

2. Jakym zpUsobem byste fesil chybové stavy? Napfiklad, kdyZ by v prib&hu pohybu néco mechanicky
zabranilo pohybu (zastavilo pohyb) a osa by se ani nepfibliZila koncovému bodu ?

3. Vlysvétlete princip funkce IRC snimace polohy. Popiste funkci signali A,B,R. Pro& se na snimaci karté
vyhodnoti 5000 impulz snimag&e jako 20 000 inkrement ?

Celkova kiasifikace:

Prace splfiuje poZzadavky na udéleni akademického titulu, a proto ji doporuéuji k obhajobé
Navrhuiji tuto praci klasifikovat stupném Velmi dobfe (2)

V Jablonci nad Nisou
dne 6.1.2019

Podpisem soucasné potvrzuji, ze nejsem v Zadném osobnim vztahu k autorovi prace
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