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Artorz6vffit6 pr6ca: FiliP Satrapa

N{zev pr6oe: Rizeni asynchronniho elektromotoru s polohovou zp€tnou vazbou

Oponentpr6ce lng. Tomds Kohout

Pracovi6t6 oponenta B + R Automatizace, spol. s.r.o.

A. Kvalita abstraktu, klf6ov6 slova odpovidali n6plni pr6ce Velmi dobie (2)

B. Rozsah a zpracov6ni re5erSe . . Velmi doble minus (2-)

C. Reseni pr6ca po teoretick6 sts6nce Velmi doble (2)

D. Vhodnost, pfim#enost pouZit6 metodiky ' ' vtbomE mfnus (1-)

ri! TECHNICKA UNMRZLA V UBERCI
\!,/ ratulta mer hatr onrl y, 'nformatrky

a meroborovych itudri I

E. Uroveil zpracov6ni Wdedki a diskuse

F. Vlashf pifnos k leien6 problematice

G. Formulaca zav6ru prec€ Velmi doble mlnus (2-)

H. Spln6nfzad6nf (cilir) pr6ce. ' ' ' Spln€no

l. Skladba, spr6vnost a 0plnost citacf lit€ramicfi udaio Vybom6 mfnus (1-)

J. Typograficke a jazykov6 0roverl (vt. pravopisu) vtbomd minus (1-)

K. Form5lni n6leZitosti Prec€ . ' . Velmi doble (2)

Wbom€ mlnus (1-)

Velmi dobfe (2)

(suuktura textu, lazenl kapitol, Plehl€dnost ilustracD

Koment6ile di pnpominky:

student by s€ mohl v praci v;novat vlce a podrobn€ji re6er3i, KerA byla jednlm z bod0 zadanl. Provodenl

semizd,obsahovedogtistrucneanezc€|ap|eh|cdn6.Vn6vaznogiinareSrrsibycho6ek6va|
podrobnejif zdUvodnSni fin6lniho leleni.
v oblasti tooreticteho rozboru isem postddal iir3i pojednant o dynamickfch vlastnostech, kter6 ie nutn6

bretvaplikacivovahu.
zh|ediskaPraKickehozpracov6n|michyb|oSetlenimoinfchchyboWchslawnebomoznostzadan|
piepoituzinkrementrinare6|n€jednotky(mmnebostupn6apod'')P6kn6leSen6jem6bnirampv
ruznycfr vnercctr. Nam6lcn6 rampy bych doporuCil ukl6dat lintm zp0tobcm' nct pniazovat nap€vno v

lNlT 6esti programu.

Celkov6 se ale prdce zdA iako funkdnl a obsahuie nejnutngsi vlastnosti'

..pknauje na stn6 2
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Celkov6 zhodnocent:

Autor pr6ce prokezal, 2e je sc*ropen samostatng teSit zadanou 0lohu.
Nejvetgfm nedostatkem pr6ce je zmindna reserse. To se na3tdsu na celkov6m vfsledku pr6ce tolik
neprojevilo. Pozitivn6 hodnotim, te Wsledne legenl se jevliako tunkcni, na.iist6 aplikace poutiteln6. Aby
bylo feienl nasaditeln6 na nrg epektrum aplikacl, musela by byt dopln6na zmtn6n6 funkcionalita -
jednotky, volba rotacnl/lineaml osy, chybove stavy apod.
Zrverem konstatuji, Ze student zadenl prec8 splnil.

Otazky k obhajob€:

I Jakfm zp0sobem se rze vyhnout pfimo zadanym konstantAm v programu? zd€ nararm na p6vn6
zadano konstanty pro rampy ve zdrojov6m k6du (v lNlT Casti).
2. Jarym zplsobem byste reSir chybov€ stevy? Napfikrad, kdyt by v pribdhu pohybu n6co mechanidry
zabr6nilo pohybu (zastavilo pohyb) a osa by se ani nepfiblltila koncovemu bodu ?
3 Wsv6tlete princip funkce IRC snimace polohy. Popi6te funkci 6ignal& A,B,R. proc se na sntmact kart€
vyhodnoti 5000 impuhtl sntmace jako 20 000 inkrementrl ?

Colkry6 ldalfkace:

Pr5ce spliuje potadavlry na ud6lenl akademidGho titulu, a proto ji doporu.uji k obhajob€
Navrhuji tuto prdci klasiftkovat stupndm Velmi dobie (2)

V Jablonci nad Nisou

dne 6.1.2019

Podpisem soudasn€ pofuzuji, 2e nejsem v zidn6m osobnfm vztrahu k autorovi prdce
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