r‘\ TECHNICKA UNIVERZITAV LIBERCI
Fakulta mechatroniky, informatiky
a mezioborovych studii b

HODNOCENI ZAVERECNE KVALIFIKACNI PRACE
POSUDEK VEDOUCIHO
Autor zavérecCné prace: Lukas Trepera

Vedouciprace: Ing. David Lindr, Ph.D.
Nazevprace: Ovladani kartézského manipulatoru prostfednictvim PLC

A. Uplnost abstraktu, klicova slova odpovidaji napini prace . . . . . . . Vyborné minus (1-)
B. Kvalita zpracovanireSerse . . . . . . .. .. ... ... .. .. Velmi dobfe (2)

C. Redeni prace poteoretickéstrdnce . . . ... ... ....... Velmi dobre (2)

D. Vhodnost, pfiméfenost pouzité metodiky . . . . . ... ... ... Vyborné (1)

E. Uroven zpracovani vysledki a diskuse . . . . .. ........ Dobre (3)

F. Vlastni pfinos k feSené problematice . . .. .. ... ... ... Vyborné (1)

G. Foimillace Zaverti prace = x5+ 011l R il SEos st ranRl RN T Velmi dobre (2)

H. Spinéni Zadani (cilu) prace ;L. sk i s v s 2k s Spinéno

|. Skladba, spravnost a uplnost citaci literamich udaju . . . . . . . . Vyborne (1)

J. Typograficka a jazykova Uroven (vé. pravopisu) . . . . . .. ... Velmi dobre (2)

K. Formaini ndleditosti préics ™. . 00 © R i L s Vyborné minus (1-)

(struktura textu, razeni kapitol, prehlednost ilustraci)

L. Pristup studenta k feseni (samostatnost, aktivita...) . . . . . . . . . Vyborné (1)

Komentare ¢&i pripominky:
Chybéjici udaje:

str 17. - v kapitola popisujici skalarni fizeni - student popisuje momentové charakteristiky, neuvadi vSak
jakého motoru.

Obcasné preklepy, chybéjici znaky (str. 22 - "ROFIBUS" aj.). Pouzivani hovorovych vyrazu jako
napfiklad v kapitole 9 popisujici tvorbu programu - "servo" (spise by se hodilo pouzit servopohon nebo
servomotor) nebo "Maximalni pojezd osy", "prejeti polohy", "zahomovano".

Nepresna pojmenovani, tvrzeni:

str. 30 - "funkce osciloskope" je ve skute¢nosti jde o nastroj Trace

str. 19 - trojfazovy diodovy mustek, napaji motorové moduly a vraci rovnéz generovanou energii zpét do
sité => to z principu neni mozné!

str. 29 - obrazek 6.2 - na obrazku nejsou popsané osy - navic titulek tvrdi, Ze jde o momentovou
charakteristikou synchronniho servomotoru.

str. 35 - popis komunikacniho standardniho telegramu 110 pro polohovou osu "program pfijima tfi
stavova slova a odesila 12 kontolnich slov" - kolik stavovych slov je ve skutecnosti komunikovano?

...pokracuje na strané 2
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Celkové zhodnoceni:

Student ve své praci resil problematiku fizeni servopohon( kartézského manipulatoru pomoci PLC a
ovladaci aplikace na dotykovém HMI panelu. Student k feseni tématu své prace pfistupoval velmi
zodpovédné a jednotlivé body zadani spinil. Bohuzel cely semestr prace sumarizoval do dvou velmi
stru€nych kapitol. Nevysvétluje v nich dilezité terminy, které étenafi &itelnost kompilikuji. Z textu neni
zfejme co je pfidanou hodnotou, kterou student tématu pfinesl a co je standardni funkcionalita
servopohonu. Pro neseznameného ¢tenare, ktery se tési na podrobny popis postupu fedeni, je tato
finalni kapitola zklamanim.

Otazky k obhajobé:

1. Popiste princip trojfazového diodového mustku a vysvétlete jakymi prvky by musel byt tvofen, aby bylo
mozné usmeérmovacem, ktery slouzi k napajeni stejnosmérného meziobvodu rovnéz rekuperovat zpétné
generovanou brzdnou energii do sité.

2. Vysvétlete prosim, jak funguje funkce servopohonu "Fixed end stop”. Co vSe je nutné nastavit na
strané servopohonu a komunikacnich telegramu pro jeji vyuziti k nalezeni a nastaveni nulové pozice
manipulatoru. Je vami udavana hodnota momentového omezeni 0,1Nm pevna nebo ji lze parametricky

nastavit? Z textu to neni patrné.
3. Nakreslete a popiste momentovou charakteristiku synchronniho servomotoru.

Kontrola plagiata:
Mira shody podle STAG: 0% Komentar v pfipadé shody nad 5 %:

Posouzeno

Celkova klasifikace:
Prace splnuje pozadavky na udéleni akademického titulu, a proto ji doporuéuji k obhajobé

Navrhuji tuto praci klasifikovat stupném Velmi dobre (2)

V Liberci
dne 21.5.2018

Podpisem soucasné potvrzuji, Ze nejsem v Zzadném osobnim vztahu k autorovi prace

podpis vedouciho prace
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