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A. Uplnost abstraktu, klieova sbva odpovidaji ndplni pr6ce....... Viborne minus (1,

B. Kvalita zpracovenl reierse Velmi dobie (2)

C. Reieni pr6ce po teoretick6 strance Velmi dobie (2)

D. Vhodnost, piimeienost pouzite metodiky Vibom6 (l)

E. Urovei zpracovani visledk0 a diskuse

F. Vlastni piinos k iesene problematice

HODNOCEI.I I ZAVENEEru E TVAU FI KAEN I PRACE

Dobie (3)

Vfbom€ (1)

G. Formulace z6v6ru prace Velmi dobire (2)

H. Splneni zadani (cil0) pr6ce ... Splneno

L Skladba, spravnost a 0plnost citaci literemich odajn ........ Vfbom6 (1)

J. Typograficki a jazykova Uroveri (v6. pravopisu) Velmi dobie (2)

K. Formalni nabzitosti prace VibornC minus (1,
(struktura textu, iazeni kapilol, piehlednost ilustraci)

L. Piistup studenta k ieseni (samostalnost, aktivita...) Vibornd (1)

Komentaie 6i piipominky:

Chyb€jici udaje:

str 17. - v kapitola popisujici skalami iizeni - student popisuie momentove charakteristiky, neuv6di vsak
jakeho motoru.

Obcasne pieklepy, chyb€jici znaky (str. 22 - "ROFIBUS" aj.). Pouiiveni hovorovich viraz0 jako
napiiklad v kapitole 9 popisujici tvorbu programu -'servo" (spise by se hodib pouzit servopohon nebo
servomotor) nebo "Maximalni pojezd osy", "pieieti polohy", 'zahomov6no'.

Nepiesna pojmenovani, tvrzeni:

str. 30 - "funkce osciloskope" je ve skutednosti jde o nestrol Trace
str. 19 - trojfazovi diodorn/ mristek, napdji motorove moduly a vraci rovnCZ generovanou energii zp6t do
site => to z principu neni mo2n6!
str. 29 - obrazek 6.2 - na ouezku neisou popsan6 osy - navic titulek tvrdi, Ze jde o momentovou
charakteristikou synchronniho servomotoru.
str. 35 - popis komunikaeniho standardnfho telogramu 110 pro polohovou osu "program piijim6 tfi
stavova slova a odesila 12 kontolnich slov' - kolik stavovich slov je ve skutednosti komunikoveno?

...@kneuje na strane 2
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Celkove zhodnoceni:

Student ve sve praci fssil problematiku iiz€ni servopohon0 kartdzskeho manipulatoru pomoci PLC a
ovladaci aplikace na dotykov6m HMI panelu. Student k ieseni tematu sv6 prece pfistupoval velmi
zodpovedn6 a jednotliv€ body zadani splnil. Bohuzel ceti semestr pr6ce sumarizoval do dvou velmi
strudnich kapitol. Nevy3vetluje v nich diletit6 terminy, kter€ dteniii citelnost kompilikuii. Z textu neni
ziejme co ie piidanou hodnotou, kterou student tematu pnnesl a co je standardni funkcionalita
servopohonu. Pro neseznemen6ho Aenafe, ktery se t65i na podrobni popis postupu ieseni, ie tato
tinelni kapilola zklam6nim.

Otizky k obhajobe:

'1. Popiste princip trojf6zoveho diodoveho mistku a vysvdtlete jakimi prvky by musel bit tvoien, aby bylo
moin6 usmeriovacem, kteni slouzi k nap6jeni stejnosm6meho meziobvodu rovn6i rekuperovat zp€tne
generovanou btzdnou energii do sit6.
2. Vysvetlete prosim, jak fungu,ie funkce servopohonu "Fixed end stop'. Co vse j€ nutn6 nastavit na
strane servopohonu a komunikadnich telegramrl pro jeii vyuiiti k nalezeni a nastaveni nulove pozice
manipul6loru. Je v5mi udevana hodnota momentoveho omezeni 0,1Nm pevnd neboji lze parametricky
nastavit? Z texlu to neni oatm6.
3. Nakreslete a popiste momentovou charakteristiku synchronniho servomotoru.

KonEola flagiCttl:

Mira shody podle STAG: O olo Komen6i v piipade shody nad 5 %:

Posouzeno

Celkova Hasifkace:
Prece splnuje po:adavky na udeleni akademick6ho titulu, a proto ii doporuduji k obhajob€

Navrhuji tuto praci klasifikovat stupnem Velmi dobie (2)

V Liborci

dne 21.5.2018

Podpisem soudasnd potvzuji, Ze nejsem v i6dn6m osobnim vztahu kjautorovi pr6ce
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