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OPONENTNI POSUDEK ZAVERECNE KVALIFIKACNI PRACE

Autor zavérecné prace: Bc. Pavel Knebort

Nazev prace: Softwarove vybaveni fidiciho systému stfidavého dynamometru.

Oponent prace Jan Podrapsky
Pracovisté oponenta Siemens s.r.o. Praha

A. Kvalita abstraktu, kliCova slova odpovidaji napini prace . . . . . . Velmi dobre (2)
B. Rozsah a zpracovanireSerse . . . . . . . ... ... ... .... Velmi dobfe (2)
C. Redeni prace po teoretické strance . . . . . . . . ... .. ... Dobre (3)

D. Vhodnost, pfiméfenost pouzité metodiky . . . . . . .. ... ... Vyborné (1)

E. Urovef zpracovani vysledki a diskuse . . . . ... .. ..... Velmi dobfe minus (2-)
F. Vlastni pfinos k FeSené problematice . . ... ... ... .. .. Velmi dobfe (2)
G.Formulacezavéruprace . . . .. . . . v v vt v v v n e e Velmi dobfe (2)
H. SpInéni zadani (cild) prace . . . . . . . e s o e @ W E W @ Spinéno

I. Skladba, spravnost a Uplnost citaci literarnich Gdajd . . . . . . . Velmi dobfe (2)
J. Typograficka a jazykova Groven (v&. pravopisu) . . . . . . . ... Velmi dobfe (2)
K. Formalni nalezitostiprace . .. ... ... ... ... ...... Velmi dobfe (2)

(struktura textu, Fazeni kapitol, pfehlednost ilustraci)

Komentare Ci pfipominky:
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Reserze principu fungovani dynamometru a jejich vyuziti neni témér zadna. Autor zde nezmiriuje nutnost
potfeby ostatnich regulaénich struktur / otackova , polohova /.Pfedchozi SW verze byla doplnéna
zakladni momentovou regulaci , ale neni zde nijak blize uvedena.

Na obr 7.2. je uveden stavovy diagram, ale zjevné bez dopinéné momentové regulace.

Neékteré obrazky v textu jsou necitelné a needitované ( obr.3.1 - 5.1.-5.4. ) spoleéné s prib&hy polohy
(obr. 86.-8.7).

...pokracuje na strané 2
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Celkové zhodnoceni:

Student vytvofil funkéni SW pro ovladani dynamometru vyuzitelny hlavné pro vyuku.Pro uspésné
zvladnuti tématu DP musel student nastudovat velké mnozstvi informaci o fidicim systemu SIMOTION a
Sinamics.

Tema DP je obsahové pfiméfené rozsahlé, ale casové naroéné pro zaskoleni se v RS, pochopeni jeho
filosofie programovani v€etné servoregulatoru fady Sinamics S120.
Autor se velmi dobfe zorientoval v programovani RS v prostfedi SCOUT a STL jazyce. Bohuzel se také

musel potykat s rozkliGovanim jiz naprogramované aplikace v panelu BR445 s navazanim na RS
Simotion.

Otézky k obhajobé:

1.Pohon dynamometru pouziva jednotku ALM ( vstupni napajeci ¢ast ). Jsou v teto aplikaci pIné vyuzity
jeji pfednosti ?

Celkova klasifikace:

Prace splfiuje pozadavky na udéleni akademického titulu, a proto ji doporucuji k obhajobé

Navrhuji tuto praci klasifikovat stupném Velmi dobfe (2)

V Praze

dne 6.6.2014

Podpisem soucasné potvrzuji, Zze nejsem v zadném osobnim vztahu k autorovi préce

ey /

podpis oponenta
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