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Slovni vyjadreni k hodnoceni diplomové prace:

Student feSil naro€nou oblast mobilni robotiky a embedded elektoniky, jeho Ukolem bylo realizovat stfedni uroven
fizeni mezi operacnim systémem ROS, kde bude realizovano mapovani a planovani a nizkou urovni fidici
elektronikou motord. Na praci oceruji zejména provedenou resSersSi, ktera pravdépodobné mize vést ke
konstrukénim Upravam osvétlovacu, ale zaroven poukazala, Ze celkova koncepce autonomniho servisniho robota
je pfipravena spravné. Student problém fesil prabézné, pracoval samostatné a svédomité, praci konzultoval jak
s vedoucim, tak spolupracoval i s programatorkou ROS. Na celé platformé probiha intenzivni vyvoj, tak student
nemél vzdy idealni podminky pro realizaci prace.

Text prace je dobre Citelny a srozumitelny, byt néktera vyjadieni nejsou vhodné formulovana. Osobné bych se
pozastavil nad formulaci maximalnich otacek na str. 61 odstavec specifikace motoru. Co ovliviiuje celkovou rychlost
robota, co je jejim limitujicimi faktory a je uplatnéno odbuzovani motord?

Student dle mého nazoru jednoznaéné prokazal multioborové znalosti na Urovni magistra a proto ji doporucuiji
k obhajobé.

Kontrola plagiatorstvi provedena dne 12.05.2022.
Nejvy$si mira podobnosti 2,00 %, pocet podobnych dokument( 16 .

Vysledna klasifikace (moznosti klasifikace: vyborné, velmi dobfe, dobfe, nevyhovél) vyborné

Doporucuji diplomovou praci k obhajobé.

Dne: 27.5.2022

Podpis vedouciho prace
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