Au

© TECHNICKA UNIVERZITA V LIBERCI
; DiPLOTIOVE | )
HODNOCEN| BAKALARSKE PRACE — POSUDEK OPONENTA

tor prace: Bc. Pavel Knéport

Ndzev zavérecné prace: Softwarové vybaveni Fidiciho systemu stfidavého dynamometru

Ve

douci prace: Ing.David Lindr, Ph.D

A. Naroc¢nost zadani Vyborné
B. Splnéni zadani (cill) prace. Vyborné
C. Kvalita abstraktu, kliCova slova odpovidaji napini prace. Vyborné
D. Rozsah a zpracovani reSerse. Velmi dobfe
E. Skladba, spravnost a uplnost citaci literarnich tdaju. Vyborné
F. Reseni prace po teoretické strance. Velmi dobfe
G. Vhodnost, pfiméfenost pouzité metodiky. Vyborné
H. Urover zpracovani vysledki a diskuse. Velmi dobre
I.  Vlastni pfinos k feSené problematice. Vyborné
J. Formulace zavéru prace. Vyborné
K. Typograficka a jazykova uroven (v¢€. pravopisu). Dobre
L. Formalni nalezitosti prace (struktura textu, fazeni kapitol, pfehlednost ilustraci).
Dobre

Konkrétni vyhrady k praci:

Ad)D : Hardwarove komponenty viz kap 2.2 jsou popsany pfili$ stru¢ne a

neprehledné...

Ad) F : Chybi alespon stru¢ny popis zakladniho principu dynamometru, proc se

pouzivaji a za jakych podminek uvazované regulacni struktury ... Toky energii pfi

zvolené regulacni metody.....

Popis koncepce RS Simotion jako centralizovany regulator polohy ... kaskada-

Interpolator /Simotion /,rozhrani komunikace - DSC v S120 , rychlostni smy¢ka,

Ad) H : Zde mohl byt stru¢né zminén princip momentového fizeni , nebo alespon typ

zvoleného Momentového fizeni....fizeni omezeni momentu pfi pouZiti nasyceného reg

rychlosti nebo pfimého momentového fizeni...pro¢€ se pouziva polohové fizeni

Ad) K : Skladba souvéti je problematicka spole¢né s pravopisem Misty se vyskytuji

hrubé pravopisné chyby.
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Ad) L : Nekteré obrazky jsou neciteiné napf obr.¢.3-6, chybi zde i n&jaké ilustrace
nebo foto, tabulky také nejsou zrovna graficky ,vyladéné...

M. Celkové zhodnoceni prace:

Tema bakalarské prace je obsahové primérené rozsahlé , ale Gasové naroéné na zaskoleni
se v RS, pochopeni jeho filozofie programovani, véetné servoregulatoru Sinamics S120.
K tomu je zapotrebi nastudovat pomérné rozséahlé fiiremni dokumentace.

Autor se velmi dobre zorientoval v programovani RS ,kde pouzil ST jazyk v programovém
prostiedi SCOUT pro fidici systém SIMOTION. .

Autor se musel potykat s rozklicovanim jiz naprogramované aplikace v ovliddacim panelu
BR445...a ktera muisel byt navazana na novy ridici systém — Simotion.

N. Otazky k obhajobé:

1. K cemu se pouZiva aplikace Dynamometru. . ..
2. Pro¢ se pouziva otackova regulacni smycka v generatorickém reZimu u dynametru ?
3. Zakladni funkcni viastnosti ALM..

O. Celkova klasifikace prace:
Prace splfiuje poZadavky na udéleni akademického titulu, a proto ji doporucuji k obhajobé.

diplommovow

Navrhuji tuto bakatafskou préci klasifikovat stupném : Velmi dobre

V Praze dne 27.1. 2014

Podpisem soucasné potvrzuji, Ze nejsem v Zadném osobnim vztahu k autorovi prace

Dr.Ing. Jan Podrapsky

Siemens s.r.0. ,Technicko aplikaéni poradce v el pohonech, Praha 13
-
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