POSUDEK
bakalarské prace ¢. 2318 pana Petra Volenika vypracovana na téma:

Kamerové systémy v priumyslové robotice

PredloZend bakalarska prace spliiuje formalni naleZitosti a po obsahové strance odpovida
zakladnim bodlm, které jsou vymezeny v zaddni. Zakladni text ¢ita 38 stran, bez vysvétlujicich
obrazk, tabulek, seznamu poufZité literatury a pouZitych symbold.

Prace je rozdélena celkem do péti kapitol, jednotlivé celky jsou logicky provazany a k dispozici je
rovnéz zakladni vykresoVé dokumentace pracovisté a vypis robotického programu.

V kap. 1 je provedena dobra reSerSe moznych kamerovych systému v robotice. Kapitola je
prehledné sefazena a vysvétluje zakladni principy snimani obrazu, umisténi kamery a jejiho vlivu na
kvalitu snimani. Kapitola je zakonéena kratkym prehledem trhu dostupnych kamer pro robotické
vidéni v roce 2015.

Kap. 2 je struény prehled robotického pracovisté, kiteré je k dispozici na Technické univerzité
s popisem vSech ¢len(. Pracovisté nebylo studentem navrZeno, ani ménéno.

StéZejni Cast prace prezentuje kap. 3, ve které je popsdn samotny program a zplsob
naprogramovani primyslového robota. Na zac¢atku se student vénuje kratkému popisu SW prostiedi
kamery fy. Keyence. Tato cast je podle mého ndzoru pfili$ struéna. Vzhledem k tomu, Ze kamerovy
SW je klicovou soucasti vysledné kvality a opakovatelnosti rozpoznatelnosti objektl, doporudil bych
se vice vénovat moZnostem nastaveni a vlivu nastaveni na kvalitu detekce objektl v obraze.

Samotné programovani kamery je provedeno pres sériové rozhrani. Samotny program je napsan
srozumitelné a Citelné. Vzhledem k aktualni situaci na trhu, kdy Ethernet za¢ind dominovat, bych
doporudil i rozsitit reSersi a ukazku programu komunikace nejen pres sériové rozhrani, ale i Ethernet.

Zavérecna kap. 4 podle mého nazoru, méla byt soucdsti Zdvéru prace a shrnuje pouze soubor
¢innosti provedenych v bakalarské praci.

Prilozena vykresova dokumentace nevykazuje zadné chyby.

Zavérem lze konstatovat, Ze predloZena bakaldrskd prace splfiuje vSechny body zaddani a
vyhovuje poZadavklm na udéleni akademického titulu bakalaf po Uspésné obhajobé.

V Kralové Dvore dne 5. 8. 2015

Ing. Vratislav Kofinek - oponent



HODNOCENI
bakalarska prace ¢. 2318 pana Petra Volenika vypracovana na téma:

Kamerové systémy v priamyslové robotice

S prihlédnutim k odborné a formalni Urovni zpracovani v posudku doporucuji klasifikovat vyse
uvedenou bakalarskou praci znamkou

,VELMI DOBRE“

V Kralové Dvore dne 5. 8. 2015 /

Ing. Vratislav Kofinek - oponent



