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OPONENTNI POSUDEK DIPLOMOVE PRACE

Jméno a pFijmeni studenta: Bc. Dorf\inik Tok

Nézev bréce: Efektor pro robotizované pracovisté v CKD centru

Vedouci diplomové prace: Ing. M_ichal Stary, Ph.D.

Oponent: Ing. Jaroslav Vlach, Ph.D. '

1. Hodnoceni diplomové prace

S vyborn& |  velmi velmi il
Hodnoceni | (vyborné Y : ; % dobie dobie | neprospél
: : ; : minus dobfe . I 1cs
: minus i
Splném’ cile a zadani prace | S e
Kvalita provedené reserse X
Metodika Feseni prace Lo ' X
Odborna uroven prace (- ; S
’Prmos prace a potencnalni
. dnne 3 X
aplikovatelnost vysledku
“Formélni a graflcka uroven " §
prace _ _ |
Osobm prlstup studenta gL : X !

Hodnocen/ vyznacte XV prrs/usnem policku.
VWysledné hodnoceni oponenta prdce je dano celkovym subjektivnim hodnocenim.
Klasifikace prdce v bodé 5 je uvedena 5/0vné, ne ciselné ani pismenem. :

2. Pfipominky a komentafe k dlplomove praci

Diplomova prace Bc. Dominika Toka md rozsah 46 stran a je dopInéna vykresovou dokumentaci v pnlohach
Pro vypracovani prace pouzil autor:13 pramend, kromé jednoho skripta vesmés odkazll na firemni zdroje
z internetu. Diplomovd préce je ¢lenéna do $esti kapitol. V prvni kapitole je struéné popsdn smysl prace
— navrhnout moznou robotickou manipulaci pfi presypani obsahu prepravky s vyrobky do jedné velké
pfepravky. Dale je zde stru¢né popsan soucasny stav pracovisté a vech pouzivanych &lenl ulohy. Ve
druhé kapitole se autor velmi struéné zabyva zpGsobem a moznostmi robotické manipulace s
pouzivanymi plastovymi pfepravkami. Ve tieti kapitole autor popisuje jednotlivé Ulohy manipulééniho
procesu, provadi diskusi variant vhodného efektoru pro robotické uchopeni piepravky a na zakladé
zvolene rozhodovaci metody predkldda navrh nejpfiznivéjsi varianty. Obsahem Ctvrté kapitoly je
konstrukéni ndvrh véetné technlckych vypocltl. V paté kapitole je predlozeno struéné technické a
ekonomické zhodnocen.

Té7itém prace je ndvrh konstrukcnlho reseni efektoru — Uchopového meehanismu pro mampulau
s plastovou pfepravkou. Autor se v praci nezabyvd vlastnim feseni robotické manipulace, naprogramovani
robotické manipulace s efektorem ‘musi tedy byt tlohou navazujici. Pfi vybéru vhodné varianty feSeni
aplikoval autor bodovaci rozhodovaci metodu; jejiz metodika neni vtextu prace popsana. Technické
zhodnoceni pFe_deé,daného Feéehf_ Ize povaZzovat za velmi minimalistické, ekonomické zhodnoceni se
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zu2|lo na odhad cen, Jnste by bylo zajnmave ekonomlcke porovnanl se soucasnym zpUsobem manlpulace
(tfeba v Uspofe Easu?). V zavéreéné kapitole uvedend formulace, Ze ,,...z vypracované reserse vyplyvaji
znatné ergonomické limity manudlni metody, které smétuji vyvoj k plné automatizovanym linkdm* je

- zf'ejmé nadnesend, nebot z préce tento zavér piimo nevyplyvd. Za ne zcela ovéreny lze také povazovat

vyrok, %e ,..potizovaci nék»la'dy'na automatizaci paletizace vsak v mnoha fabrikach stale vedou k
upfednostiiovani prace Clovéka...“. Souhrn pouZité literatury by bylo jisté moZné, zejména k tématu prace,
doplnit o dalsi zdroje a odborné publikace.

Prace je provedena bez vétsich formalnich nedostatki, stru¢né a srozumltelne Lze ocenit skute¢nost,

~ Ze se autor musel seznamit s procesem mampulace i s pozadovanym cilem: dosaZeni snadnéjsi
“manipulace s prepravkaml v rdmci daného pracovisté. P¥es uvedené pfipominky Ize konstatovat, Ze cile

prace byly spinény, lze je aplikovat v praxi, a proto praci doporucuji k obhajobé.

3. Otazky k diplomové praci

1. Vysvétlete volbu hodnoticich kritérii pro vybér varianty s pouZitim bodovaci rozhodovaci metody.

2. Struéné vysvétlete vyhody (ekonomicka kritéria) Vami navrzeného feSeni ve srovnani se soucasnym
zplisobem reseni (jak presvédcit zadavatele o pouziti Vaseho feseni).

3. Popiste struéné mozny postup pfi tvodnim ovéreni mstalace efektoru a programovani pouzitého robotu
(L’Jvodnl’ spolupréce‘ s programétorém robotu).

4., Vyjadrem oponenta, zda dlplomova prace splnuje pozadavky na udéleni akademického tltulu a zda je
doporucena k obhajobé 4

Préce spInUJe veskeré pozadavky, Jak po formélni, tak po obsahové strance a lze ji doporudit
k obhajobe Vv prlpade uspesneho obhajem souhla5|m s udélenim akademického titulu ,inZzenyr”.

5. Klasn‘"kace oponenta d|plomove prace 3 : '
S pfihlédnutim k odborné a formélni drovni zpracovani podrobné specnflkovane v posudku doporucup
klasifikovat vy3e uvedenou dqplomoypu prqcl.znamkou, ~,velmi dobre”
0 : ] ; Ing. Jaroslav Vlach, Ph.D.
V Jablonci nad Nisou, dne 11 6.2021
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