
Stanovisko Skolitele k disertadni prdci Ing. Jana Skody

Ing. Jan Skoda absolvoval v dervnu 2009 magisterskf studijni program na fakultd strojni TUL se zamdienim
aplikoveLn5 mechanika. Doktorsk6 studium zahhjil t6hoZ roku a stanovand zkou5ky sklSdal podle pl6nu. St6tni
doktorslrou zkou5ku sloZil n.0220I3 zpiedmdtri: l.Dynamika strojri, 2.Zpracov6ni sign6hi. Studium pieruSil od
01.11.201s 0t.06.2017

Doktorand byl postaven pied problem analyzoval dynamickjz systdm dvojos6ho gyroskopick6ho stabiliz6toru
umistdnrSho na horni z|Hadnd paralelogramov6ho mechanizmt. Tento syst6m piedstawje vibroizoladni systdm
sanitnih,r leh6tka. i.eseni vychhzi z piedpokla du, Le podvozek sanitniho vozu md tii stupnd volnosti ( vertik6lk.ni
translacj a rotace kolem obou horizont6lnich os podvozku ). {3yroskopickjz stabiliz6Ior jeumistdn v kardanovd zhvd,su.

Za(:6Iky doktorandsk6ho studia nebyly snadn6. Ilg. Skoda se musel orientovat v doporuden6, piev6Znd ruskd
literatuir:, kterou bylo moZno rozddlit do dvou skupin. Prvni skupina ( knihy-Pelpor, Rojtenberg, Fridrender )
piedstavuje teoretickd podklady pro n6vrh konkrdtniho gyroskopick6ho syst6mu s qmZitim tzv. technickych rovnic.
Druhou skupinu tvoii prSce Merkina a I5linsk6ho. Je koncentrov6na do iady klidorrj'ch vdt a piedstar,uji piiprar.u na
ie5eni ripln6ho syst6mu, jehol, i6d je dvojn6sobny vzhledem kvysledn6mu i6du technickfch rovnic. Je rozebrdn
probl6m piijatelnosti jejich ie5eni , rozpad koienri charakteristickd rovnice na precesni a mutadni a vliv dissipativnich
a cirkulzLdnich dlenrl na stabilitu systdmu.

Pii ie5eni se uk6zalo, Ze klidov6 rivaha zdm&u sniZit vlastni frekvence vibroizoladniho syst6mu byla spr6vn6. lPii
aplikaci gyroskopick6ho stabiliz6toru z6viseji vlastni frekvence cel6ho syst6mu na impuls momentu gyroskopu. Toho
vyuZil d,oktorand tak, i,eprecesni frekvence se daji umistit mimo pSsmo prvnich dvouch vlastnich frekvenci podvozlu.
Tak je docileno mimoi6dnd piiznivdho vj,sledku pokud se tfk5 zlep5eni vibroizolace.

Daliim pozitivnim vysledkem bylo, Ze kompenzadni ( resp. odlehdovaci ) syst6m gyroskopickdho stabiliz6tc,ru
vyttLiv| iizeni pneumatickjzch pru1iq kter6 byly privodnd regulovSny jen staticky-pii umistdni a vyvSLent pacienta na
leh6tku.'Iietim pozitivnim vjzsledkem bylo ie5eni korekdniho syst6mu op6t s vyuZitim momentov6ho pneumatick6ho
motoru.dtvrtjrm pozitivnim r,"-isledkem bylo qruZiti moZnosti aplikace gyroskopick6ho tandemu a tedy n6hrada
jednoho gyroskopu s velkym impuls momentem.

Konedntl je tieba kladnd hodnotit jak se doktorand i.rypoiiLdal s fenom6nem samobuzenych kmitri gyrospopick6ho
systdmu pii rotaci jeho zdkladny. Motivem proto byla jedna pr6ce Cernigova o moZnosti vzniku samobuzenych kmitri
jednoos(lho gyroskopick6ho stabiliz6toru. lng. Skoda uklzaI, 2e takov| moZnost je i u trojos6ho stabllizdtoru za
specifrctriych pod6tednich podminek a vypnut6m korekdnim a kompenzadnim syst6mu. Na z6kladd analytick6ho
rozboru linearizovan6ho syst6mu je pak moLno odvodit anrplitudu a frekvenci samobuzenych kmitt. NSslednd po

nunrerick6 integraci privodnich pohybovych rovnic jeprokhzhnvznik limitniho cyklu.

Disertadni pr6ci r,ypracoval doktorand zcela samostatnd, v.fsledky svd vddecko - vyzl<umnd dinnosti piednesl na
ndkolika dom6cich i zahranldntch konferencich. Ndkter6 vysledky publikoval i v zakranrdnich odbomych
dasopisech.ZSvdrem je moZno konstatovat, 2e Ing. Stoau je v t6to u n6s pondkud opomijen6 oblasti dynamiky
erudovanym vddeckj'm pracovnikem, schopnfm piispdt jak po teoretickd tak i po praktick6 strSnce k jejimu dalSirnu
rozvoJl.
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