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2. SEZNAM ZKRATEK A PQUZITYCH SYMBOLU

a,b,c, ...parametry linedrni funkce

Cevesssee.28klad pPirozenych logaritmi

A sesseeeotihel opésénf [ rad]

o 'eesseesctinel mesi dopada jicimi paprsky a kolmici k osvétle-
né plose

Ceeven....kondenzétor [Fl

Beoeosoe. . diodn

f.........frekvence [Hz]

fz........frekvenpe fotoelektrického sniménf otélek motorku
M, [sz

Geeevesse.primér poddvaciho védlecku [:mm]

Deveessesoprimér piiruby jehelniho vélce [mm]

Receessssohloubka zatahovéni [mm]

i.ec00....pPevodovy pomér

Keseeossossmérnice /zesileni/charakteristiky Uy = Uy

kI........smérnice /zesileni/ charakteristiky U, -f [V/Hz]

ki........smérnice /zesileni/ poZadované charakteristiky

i B
2 max
[*-ee++--.omérnice /zesi{leni/poZadované charakteristiky

e By 2 win :
Kygeesso..omérniee /zesileni/ charakteristiky U, - 1 LV/mm]
kl........zesileni pFevodniku nl/Ul EV/HZ]
k4........konstanta p¥enosu U, pfes 104
ks........konstanta pfenosu U3 pres 10,

I0y.......0peraénf zesiloval invertujici

102.......operaéni zesilovaé rozdilovy

ld ........zména polohy vélce /poloha zasunuti jédra/ [mmﬂ

ferveesssosoudinitel tient

l;,y......statistické stiedni{ hodnota néhodné prom&mnné X,Y

My........hlavni elektromotor pohonu stroje

I2........podévac1 elektromotorek positivniho poddvaciho za-
Fizen{

B..vooo..08vétlend [li

f........0vitivost plochy fch

Nesoossss0télky hlavniho motoru pohonu stroje [ot/nin]

.‘ 1 o . Ll L
@ffbo.oo‘nahi" mernlice kl,kl

|
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Dyeeeees..0técky jehelniho vélce [ot/min]

Dyeeevsss.0técky poddvaciho elektromotorku M, [Othﬂ”]

I..cecco..napéjeci proud indukéniho vysilace polohy ST 2 [ A]

MKO......monostabilni klopny obvod

Qevsseses0bvod podévactho véledku | mm|

Peesssss.poéet reflexnich plosek

P..coeoo..tahovéd sila v niti [N]

P .......potétednt tshové sila v niti [N]

Teessesssvzddlenost [m]

Peeossssopolomdr jehly | mm]

r"e......polomér platiny |[mm]

Qesessso.posunuti na ose Uy [V}

8eeseee..polet snimanych impulst

8eseeses.Spotieba nitd na otédku stroje [mm [ ot stroje]

teceeeesrozted [mm]

17veee...délka nité [mm)

teees....50Fe impulst MKO | s)

BesnaeestPamzistor

Receessoc0dpor [Q]

SPN......snima¢ polohy nité&

Ul.......vystupni napéti z fotoelektrického sniméni otééek n,
v

Uw.......st napéti vystupujici z vysila&e polohy ST 2 [V]

02.......vystupni ss napéti{ od sniméni polohy [V]

Usperooo..Fidfel napét{ motorku M, (V]

Uy« «+++..napéti na motorku M, (V]

Uyeoo... omplituda napéti MKO [V]

Ugyeeseoo-otiedni napti [V]

Uz;Ué:...napéti na sekund®rpim vinut{ ind.vysilaie polohy ST 2

Up.......prahové napéti[V]

Uup......poisdované napéti na motorku M, LV]

U e......napéject napéti [V]

U4......‘nnpéti na vystupu z IO, [V]

U3.......konatantni napét{ = E [V} ‘

rDl 2....odpor diody v propustném sméru LQ]
L

T q++++++-tasové konstanta [s]
t «sssdoba_periody vstupnich pulsd z MKO [s]

nnax
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Usp&sné vyredeni positivniho poddvéni nité okrouhlym melo-
primérovym pletacim strojim na vyrobu pundochového zboZi zna-
mend zvydeni v kvalité vyrdbéného zboZi, Bezesvé puncochy a
punéochové kalhoty se staly nedilnou soulésti obleleni Zen.
Nérodnost spot¥ebiteld na vyrobky neustéle stoupé a neustale
proto se sledujf moZnosti zvySovéni kvality vyrobkd.

Jak ukézala vystava ITMA 75,vystavovali pPedni vyrobei
punéochovych strojd radu novinek, tykajicich se pFedeviim je-
dnovélcovych automatd na vyrobu jednodilnych pun&ochovych ka-
lhot. Bylo zajimavé, Ze na vystavé ITMA 75 se vystavovala ra-
da strojd,pletoucich pii otddékdch jehelnfho védlce aZ 900 ot/
/min, aniZ by byly vybaveny podava¢i nité. To ovSem nezname-
néd, Ze by vyvo] podévacich zafizeni ustrnul ,spide naopak.

Klasickd vyroba puncochovych kalhot ze dvou dild byla
zdokonalena zejména p¥i Siti. Stdle se v3ak hledéd optiméln{
fedeni vyroby jednodilnych punéechovych kalhot, které by se
pletly v koneéném tvaru pfime na pletacim stroji, bez dal&dich
vyrobnich operaci. Zat{m jsou znémy rdzné systémy, z nichZ se v
praxi uplatnily: Prety Polly /Velké Briténie, Francie, Ité-
lie/, First / Francie/, Panty Seol,Complet /Velké Briténie/.

Klidem k rozvoji pletafsk#® techniky a vyroby je pirede-
v8im inovace pletenych vyrobk(, kteréd se jiZ v nékterych obla-
stech prosazuje / pfenosovy tisk, pleteni vrchniho oSaceni
apod./.

Dals{ rozvo]j pletarské techniky lze shrnout do té&chto
zésad:

1. Pletaci technika musi umoZnit Siroké a operativni vzoro-
vénd .
2. Variabilnost, ale ne universédlnost / rychléd reakce na po-
Zadavky mody /.
3. Sleduje se dalsi zvySovéni vykonu pletaci techniky /vy-
581 parametry, vy33{ (&innost, spelehliveost ,nizké pora-
- «*ehovost /.

4. S111 orientace ne tédstedné nebo iplné tvarovédni afly,
popf. vyrobkll pifimo na pletacim stroji / punlochy, pré-
dlo, vrchn{ oSacen{ /. Tato vynikajic{ piednost pleten{
neni dostatelné vyuZita / \spora konfekce, surovin /.
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T&Zisté spodiva nejen \ﬁ.echnickém fedeni strojd, ale ta-
ké v technologickych podminkédch vyroby.

5. Osnovni a pletaci technika se orientuje na nové sortimenty
bytovych a technickych textilii, které dosud nepatiily deo
pletairské sféry.

Okoly 6. pétiletky vyZaduji soustfeddni isili na PeSeni
téchto otdzek. [7]
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3.1 Uvod ¢ probl La

délkamig v

A et - .
adTazenym. V tomto smysl

Pozne =Y 10T GSN 800011 Jje pojen it v
poJe rlakenné t&leso, po
pro vyrc ch textilnich dtvard, nebo
tvo¥ici polotovar pro dals3i zpracevéni.
Tato nif se pak d81{ na p¥izi - nit zpPedend
z krédtkych vléken, hedvébi - nit & nekoneédnych
vlidken nité ostatni. Pojem nit je tedy poj-

t slu Je tieba chépat

r v této préci,

Tyto uUchylky délek chédzi stiidéni hustoty pleteniny,
vyplyvajici z ménic{ se tahové sfly v niti, jeZ vzniké
piri odt 7énf z civek a vedenim k jehlém.PPestoZe polet
Pédkd je pro jednotlivé velikosti punéoch ‘stejny, nebot
Je urcéovén 1 tem Pet&zovych &lénkd po¢itaciho Fetézu,

Ji se tdchylky v délece na tomtéZ siroji touté
regulaci me vychézet punéochy Petelné rozdilnymi

sru k zkracovéni, nebo prodluZovémi oéka.

Odpomoc spolivé m&nénl hustoty

pfemistovéni vélce prostPednictvin
i

pl O3 LT
Protoze

Tento sdelk I.I{' meviedec] _'-_.

nereg

i ¥ 1"“
néni hustoty pleteniny s 1Z2e pi1
okamZiku lvi jend (vky . prot

. E ¢
zmény u Jjed . t .
t1 ] DLl a gf:i'.. y )

tim

y 48 se \pus

‘ch. Sroubtl.

obi na

|
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tudiZz trideny

ae

nlgte

zesilenim

t e 0 75
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pﬁ&v”;%ju:lx

mem 3

v pat

T-ZAZCHYT ( START)

2= PREVESENY LEM
g-5T7] NENY LEM
4-VYSOKA PATA
5-PATA
6-CHODIDLO
Z-NAPLETEK
8-NART
9-SPICKA

10-voL “'E RADKY

M- HURNILYTKO(NEZAHUSTJ

12-DOLNI" LY TKO

ratrnon

11

[‘\'_’.\E_J_Z
taje doe{lenou
tatni

pul
S mus 1 g le tvaru.Toto
in provadét, n enu specialiso-
dujic liv tu k mé ne-
tahové siljy t i pétl nité&.
1, které by i d&1 “se znadénd
ita d olEd .,
leni jednovélcovych punco ch automat
1ské bezedvé pundochy [2]
le punc¢ochové ai aty /yrobu Jem-
unéoech 1 rozdé€liti dle zplsobu
ik 3 dveé sk F LY
>ré pletou patu 5picku vratnym zplsobem,
% nim. Punfocha se pljete s otevienou
‘kou uzavi J1Z ve stroji, lem
pP Je 5 e

e rotaénim

fpr&vou—fixacf/
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L P L o Ao
fly , HaVaald | 1Cl 1I'A 5 3 S

: i AR o ety S e e a5 S
o VEaZ De . SIlzerou l.}’j[ Z'Et". hOpt..-.-
se v hlad] inolicni pleteniné&, po
se sniZen p tel ti. Od Gésti, kde
éz1 koleno, se zalind a? po ndrt zzhud -

plete opé&t vratnym zplsobem na nér

o kousek hladké J

A - r bl
2 1va zZaroven

tové strané.

ednolieni pleteniny,

8 odPiznutim,./PEiloha

tahové sily v niti b&hem tvorby odka.
1./ Poméry pfi stahovédni nité z civky:
- odstiedivéd sila
- Coriolisova sfla
- odpor vzduchu
2./ Uspobddand konstrukce vedeni -
- velikost napéti nit& v . h
- vedeni pPres vodied
- Ustroji nap&ti nit
- vodid
)‘Iu/. [f.,r n 1 ;']' enl.
- 1a koeficientu ti i
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1- CIVKOVY STOJAN
2-ClvkA

3-NIT -
4-\yODIC| OCKA

5-TALIROVA BRZDICKA
6-VODIC

bici na napéti nitt® bdhem plete
£ g = Es o o, T
nelze chépat isolované. Jeden druhého podminuje a ovliv-

s > TP T i) el (e 3 5 it =
nuje. Béhem pleteni se projevuji tedy kompkxné.

B1i¥31 podrobné rozpracovéni je uvedeno v [3].

|
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4 PODAVANT A veEpENf NITE PLETACIM STROJUM -SOUZASNY STAV

i
=
i

ikeré zplsoby poddvéni nité pletacim systémim

o

4
Ll

Vv pletarfské technice je moZno rozdé&liti do dvou skupin:
2

w

11t€ pies brz-

Pouzivéd se

T

- - LA Lol - . L SERPR. 5. 1a v’-.j,.'l_,,,. - 4 A
fecirioduciie talrLlirove rzdlCgy S prlitilakem pomocl PpruzZiny.

Poznémka: Prozatim nejsou zpracovéna jednoznaénéd teoretigksd

pro uréeni sprévného napfti niti. Nit
chytévéna jehlami a vznikalo by nebezpeé{ spad-
uti odéek,.Vy881 napéti je vyhodné také 2 hledisks

funkee zarégek, které jsou vZdy s podévénim spo-

o P

&
=
.
=

g
o
¢
—F

&

)

D

)
—
4

J

<

E

w

st{ zpeacované

ava takovd délka prize, kteréd je odebiréna. Negativni po
davace sleduji velikost “"’,..'.--'f"llelf tahovéd a1 v nits

zékladd. jeji zm&ny provédd®ji regulaci dodédvky nitd® k jehl:

Tento zplsob je pPedevdim nutny pro vyrobu pleteniny 2al
vzorované, kdy Jje rlzny odbé&r.
Ne jpouzivan tivnd negativni i vénd )
- Ls
I 1 | T 1 ! | 1
moc | y | i
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maximélniho podévéni plati 1 8flu v BIGS
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Reguluje 1apétinnit ibirané ) Jem, pi# nulové

ahov le v niti, t jen pI uje po podévaci

véaledku y B }"TM‘ZIHJ'U S tal : ' P yddvané mi stvd
zvEt8uje. Velikost pr AV im mnozstvi podédvané nité
zé&visi na dhlu opédséni u K a na koeficientu t¥end f
mezi ti podavaci vale 1=

Koeficienty
podévaecich véledl
2z Eulerc vztahu

CHEMLON
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CHEMLON 20 [den] der]|
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B 33 120
,'mi_i.t.__ / KJ,JJL. Uyl
Vulkol ] 5
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Plexi prac. 0,250 0,27

Hlinik

mé vybor
4212

Zho

100U

Sklo - labor { 0,210 2196
Ocel - brous 0,268 0,226
T.j—‘_’!}"'.j Koef !,J tr { t ‘| pI a 'r:'-él_\)'._'"\.("'t o
Nejlepdi koefi reni Vulkol kky . Son &

dolno

!I Nnocen {

LMY

jehl
konstantnim na-
&idle

silu
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11ou

poddvat
tim i
t reguladni

t fedni

rotu-
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ntni 8i-
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1000 x za sekundu doddvku je prakticky nemoZné.
Prokluzové podédvdni vyfesdilo poddvéni neopiedené gumy-.
Poto podédvéni je velmi jednoduché a vyhovuje v celém rozsa-

hu i pri zménsdch hustoty a otdcek stroje.

F

Prokluzové podévéni se ale nedd pouiit pro slabé pletaci
materidly z téchto dlvodi:
a/ PPendsi kolisdéni tahové sily v niti vzniklé nekvalitnim
nasoukdnim civek.Toto koliséni se déd podstatné sniZit néko-
likandsobnym opdsénim poddévaciho védlelku,coZ je nevyhodné -
- zdlouhavé provlékéni a pii pPetrhu se piize namotévé na
podédvaci vdlelek.
b/ Rozsah hustot se nedd pokryt jednim poddvacim vileékem.

J

Nelze zajistit,aby pPi nejiridsi pleteniné€ zafizeni Je3té po-
ddvalo,i kdyZ pPi nejhust3f pletenin€ mé nit minimélni ta-
hovou silu.Pri nejrid31 pleteniné tahovéd sila v niti by mu-
sela byt vy3S{i neZ Je pevnost nité.
Nové ,moderni konstrukce zdsobnikového podavade firmy
TRO Rosen /3védsko/ prinesla pokrok nejen ve vyvoji,ale i v
™

posuzovéni kvality negativniho podévéni.Firme Rosen uvéddf i

g
.e

wyhody téchto podavadd
8/ Pfr1 doddvéni nité
niti,&fm? se dosahujf vit3ich stejnomérnosti upletenych dfls.
b/ IR0 podavade umoZnuji p

eajl Cas pPi vyméné
e/ V urcitych piipadech je moZno plést vy531i rychlosti,neZ by-

sou eliminovény rozdily v tahové sile

.

)

uziti{ vétdich civek a tim zkra-

L

Yo diffve moZné.Z&vis{ to na pouZité niti a na charakteru ple-

tenirl_}' .
e/ Podévaci Jednotka IRO umozﬁuje dsporu v délce vedeni nitd

od podavale k vodiédi.
Pomoci podévacich IRO jednotek miZeme dosdhnout nizké-

ho napéti nité,jsou zde zéruky,Ze kvalita pleteniny neni pou-

ge déna mechanickym nastavenim piesné délky ocka.

l‘
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422 Pozitivnd
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2. Zubové

3. Prokluzo

4, Positivni podédvé
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gajistily doddvéni do stroje

ximdlni poZadované roztaZnosti
kladky

teni

ZOac
LASE
+

ne jhustsi

#
i

kladkes

po
pouze

Horni podév:

&5 ~

od tohoto dvoupulchového

dnopolohové podévéni
P ]

Pritl

na konci jednoduchy olejovy
Ovlddéni piritlaku
1. S elektromagnetickyn
a/ regulace pomoci

magnetu
fotoelektrickym

ind :

b _{/
ov1&d:
a/ fotoelek

b/ regulac:

2. Plynulé
tricky

M

capaci

i Elektromagnetické ovldd

tolik

odpovidaji minimélnf

pleteniny.Toto je

1 A £
dévé

pogumovanym

kladiéky
ovldddnim :

g L SRR
jazytkového

snimé

pé nité pii uréité hustoté pleteniny.Pro sniménf velikosti
2ésoby nité,representované pohybem pistku ve vzduchovém vélci,
Je pouZito elektroniekého tpizeni,které vyvozuje urdity prit
kladicky.Zmensenim ¢i tSenfm pPitlaku kladifky k podévaci
kladce se ném zvét3uje nebo zmensSuje prokluz nit& mezi obéma
kladkemi & tim se i méni mnoZstvi podédveané nité.

Spodni poddvael kladka je konstruovéna tak,aby jeji oté-
&ky pifi maximélnim pritlaku kladicky /tedy nit bez prokluzu/

niti odpovidalo ma-

48 ‘I_) -

pleteniny.Otééky horni podévaci
spotie nité tzn., pii ple-
dvoupolohové podavéni.

-
i e B

Skodlivé

ni upustilo a pre3lo se na je-
pouZitim spodni podévaei kladky

18]

povrchem

zévislosti n: loze napinaciho pistku.Tato kladicéka je umi-
gténa na vykyvném rameni,otédéejicim se okolo b¥itu a majied

tlumic.

e kolika

dé je né&l zplsoby:

[

doteku a feritového

nim

Pro
tlak\l p = 7

pFekondni pfitlaku

N byl wtoven

B 8 feritovy | gnetem

ele
n i

(
L)L
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8¢ zébéru s hnac{ kladkou. Zpls
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zplisob regulace
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311né j81,direk i pii-

\..;' | - " I
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Zptsob provedeni:
2. Plynulé regulace fotoelektrickym zplsobem
. ’ - & . »
Pistek mé na obou koncich hlinikovou folii,od kter

odré%f{ svitlo do fotodldnku ze Z4rovky,umisténé vedle ného na

se

(Dn

koncich vzduchové Sachty.
Pro zesileni fotoproudu se pouZivé dvoustupnovy' stejmo-
smeérny zesilovad,osazeny kPemikovymi tranzistory KF 507 a

£

KF 517. Byla zkouSena Sachta o délce 155 mm. Osvétleni foto-

€1&nk’ bude klesat pro vzdalovédni pistku podle vzore%;[5]

4+ 7 #

E...OSV peieTil ".]

P o T R T— | ~ :
I'.-.DVJ_{.:,\'(JL;M '!_J_O-._,Lll_} [Cd]
1 paprsky a kolmici na osvétlenou plochu

e
(-]

(=]

oL . .shel mez

®...vzddlenost [a}

StPedni vyvézeny stav je vestfedni poloze pistku.Pro rlzné dé-

Tky Sachet byly ziskdny pii stejnych svételnych podminkdech ri-

g8é pribéhy nérustu pritlaéné sily.

2. Ke zdokonaleni predchoziho zplsobu byl navrZien a zhotoven
kapacitni snimad,ynémZ poloha pfstku urduje kmitodet osecild-

toru., Na funkénim vzorku je navinuta dlouhd tenkéd civka s od-

o

Pockami. Je pripojena primo na Jednotlivé elektrody, d&leného
deskového kondenzétoru. Pistek plsobi Jjrko pohyblivéd elektro-
ga,které zapojuje bezdotykové jednotlivé dilce statoru proti
wodivému tZlesu Sachty. Vysledny usmérnény proud je zesflen ve
ste jnosmérném zesilovaéi a pak priveden do elektrodynamického

penice, Nélitek kmitalky se opiréd o pdku podédvaciho mechanismu.

ﬁg(i Zhodnocend{

Zptisob dvoupolohového podédvéni / regulace / je siee velmi
gef@noduchy, ale p?inds{ ném do pribéhu tahové sily v niti zs
davacim zatizenim neZddouci nap&tové Spidky, zplsobené okam-
gikem prepindni polohy kladilky mezi spodni a horni poddvaci
kladku.

Elektromagnetické ovldddni p¥itlaku kladitky - meximélnim

adfenim hmotnosti pistku na 0,12 g je docileno miniméln{ taho-

I,
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wé sfly v niti za poddvacim zafizenim o hodnot& 00,0008 N pii
podtlaku ve vzduchovém 3vihadle 0,8 kPa. P#i m&fen{ tahové si-
1y v niti pPistrojem ZIVY, ktery mér{ stPedni hodnotu tahové

@fly se ndm neprojevuji 24dné zmény této sily.Teprve pouZitim

presného piristroje, ktery docil{i prib&iné zachycovat maximél-
ntf vykyvy tahové sily v niti pfimo pfi pleteni, jsou na foto~
grafickém zdéznamu patrné pravidelné zmény v tahové sfle, zpi-
Sobené prévé vypindnim a opétovnym pritlédcenim kladilky, coZ

g€ neZidédouci. Tyto zmény se projevuji s vétS81 frekvenci p¥i

ke

pleteni hust3i pleteniny, kdy pFepinédni kladky je &ast&js{.

Pfi plynulém ovlédéni p¥itlaku 1} 1-(1_,&, s ohledem na veé-

881 hmotnost pinaciho pistku / 0,5 g / , neZ v pfedchozich
pripadech provedeni, je minimélni primérné hodnota tahové s{

B niti za podévacim zarizenim O Cl? N. Pouﬁitim uvedenﬁch ele-
t

ma podévaci kladku 0,3 N. Presto vSak tento prwblak nestat{
gzamezit prokluzu pirize mezi p¥itlaénou kladiékou a podévaed
ERadkou,hlavné pti vyS3S{ich 'otéckéeh stroje / nad 300 ot/min /.
M nelze docilit maximé
s ohledem na prokluz nité dodat do Jjehel

oztaZnosti pleteniny, nebot po-

.11

e

b 8
- B S

gévaci kIadka nests

.

potrebné mnoZstvi.Pri stredné ridké a Fi{dké pleteniné, kdy se

Spotrebarmité pribliZuje obvodové rychlosti poddvaci kladky,se
ném polohou napinacfho pistku p¥itlak kladilky nastavi na ta-
kovou hodnotu, Ze vznikly prokluz zplsobuje plynulou doddévku
mite / tedy bez rédzt /. PFi zahusténi pleteniny se piitlak mus{
@pln® uvolnit a timto st¥f{davym uvolnovénim a pritlé¥enim, i
B8yZ plynulym, pifece jenom vznikaji uréité rdzy v tahové sile
v niti.

Celkem se tedy 'éinnost tohoto zplisobu podédvéni ukazuje

jako nedostatedné.

42224 Zubové podévéni

Zubové podévéni je principem a tdotedn® provedenim pie-

vzato z velkoprim®rovych interlokovych stro il stars{ V‘..’foh:_- 4

iz obr.7.

: Toto pod¥véni se ul | evhodn techto diivodl

B8 Prestoze je nit prohybéna ocelovymi zuby koledek, je mo- )
Zno nit pi podédvaci koleCka protdhnout. Tote se pro je- /
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Toto podédvéni se ukdzalo nevhodné z téchto dlvoda:

1. PPeatoZe je nit prohybé ocelovymi zub Je moZno Ji pies

ybén *¢lovymi zuby,
poddvéci koletka protéhnout. Toto se projevuje negativmé

-

tim, Ze se ve iené nap&tf nit& pPed

pOdﬁVéhfm i

Qbr., 7. Zubové podéviénd f2]

2. Zptisob rizeni lapétim v niti pPindS{ neZédouci pPirustek
zahové sily v niti, i kdyZ Jje té€sné za podévédnim nit vol-
né. ZvysSovénim otédéek se timto rozdil zvétsuje,

3. NeopPedenou, pruZznou nit / guma / nelze timto zplsobem pii-
vddét ke stroji vibec / tato musi byt podévéna zcela volné,
témE¥ bez Z4dné tahové sfly v ni /.

42225 Zhodnocen{

Pro slabé pPize je toto podévéni zcela nevhodné. Bylo b

y
moZzné je nahradit kuZelovymi poddvacimi vélelky pogumovanymi -
= odpovidé jednomuzz patentd v reSer?i, aviak zdkladni nedosta-
2ék se neodstrani. Ukazuje se,?e jiZ samotné odvozené Pizeni od
napéti nite DPiLr.f vidy takové zvyseni péti, které pak ple-
sahuje v nékterych oblastech dovolené nap&ti, pPind3{ kolisdni

Eteré presshuje moZnosti zatahovéni « a tim dochdzf k pie-
trhim.
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423 Positivni podévéni

Toto podédvéni pPivdd! potifebné mnoZstvi nitZ podle otécek

a nastavené hustoty stroje. PifestoZe se punCochy v konelné iipra-

vé fixuji, lytko se postupné& / zhruba od kolena / zahudtu je,

aby mélo vhodnéj3i tvar, pundoch mé ve svych jedno-

CEn.
tlivych &dstech rozdilnou hustotu udpletu. Zména hustoty je nu-
tné vzhledem k pouZitému materidlu i ﬁfunkci punéochy v jejich
Jednotlivych &dstech. Rozd{lné délky zatahovéni se doséhne zveé-

tSenim nebo zmendenim vzddlenosti hélku jehly od roviny odha-

zovacich platin. Cim v&t3{i je tato vzddlenost, tim vEt3d je dé-
lka pifize v oclku tim $ids8{ Jje dplet a naopak. Zména vzdéleno-

Jehly od roviny odhazovacich platin se déje verti-
kdlnim pohybem jehelnfho vdlce. Soutasné s jehelnim vélcem se
pohybujf i odhazovaeci platiny uloZené v platinovém kruhu.
ProtoZe pracovni zémky jsou pevné a stahuji tedy jehly stéle
ménf se

stejn€é hluboko, délka zatahované nité& vy3Zkévym posta-

wenim jehelniho vélce, ktery je ¥izen hustotovym védlcem.
Tohoto axidlnfho pohybu jehelnfho vélce je vyuZito k pie-
stavovéni tifecfho pfevodu pro zm&nu otdéek poddévactho zaPfizeni,
S pouzitim nejjednodudftho pPevodu tj. talffovy tieci ndhon a
prevod axidlniho pohybu védlce byl proveden jednoduchou pékou s
pomérem ramen okolo 1 : 14,5 ; k ovéfeni tohoto zplsobu byla po-
uzita jednoduchéd péka, kteréd piendSela zménu pievodu pFimo od
vika platinového kruhu.

4231 Jednoduché positivni podévédn{i s pritladnymi kladkami

Tota poddvéni bylo zkouSeno za lellem ov&feni PFizeni otdlek

varidtorv 1 pPfimo hustotou. Néhonovy kotoué 2 m&l nanesenou

yretva technické pryZe cca 1 mm. Paddvac{ kotoud, 3 , pfitlado-
vany k nahén®cfmu kotoudi 2 pruZinou, byl duralovy a pevné spo-
jen s podédvac{ gumovou klhdkou%’mnzi niz pfitlaénou kladidkou
$ byla vedena nit 6. Schéma za¥fzen! je na obr,8.
Pimto zplsobem nedochédzelo k

skuteéné

2édnému neZdéddoucimu proiluzu

nit® a poddvéni pracovalo jako positiuwn{.

Vrstva technické pryZe nanesené na nahdnde¢im kotoudi wiak

v

nebyle nejvhodnd jsf, nebol zm&nou hustoty - tedy zmSnou polohy

poddvaciho kotoude se dosti rychle opot¥ebovévalh.
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P*i sprdvné nastaveném pPevodu pracuje toto podédvént
takto:
2. V celdém rozsahu hustot tahovéd sfla v niti kolisé cca “
. 0,002 N / mé¥eno piistrojem ZIVY /.

2, Hodnotu tahové sfly v niti za poddvénim moZno libovolné

- # . - P 1 h o =
nastavit v rozmezi O +0,02 N a vice.

C

(O]
L]

HJ
T
'.._I "

zvysovdn otddek stroje tahové sfla v niti jen mirné

g
stoupa.

4. Pri ndhlém poklesu rychlosti / provéddi se zémény / nastévés
krétkodobé zvySeni tahové sfly v niti aZ o 0,013 N.

5. Kolébéni vika platinového krshu mé vliv i na kolfséni taho-
e

v
vé sily v niti,vzhledem k tomu, Ze je pohyb pPesouvéni péky
odvozen od vika platinového kruhu.
Principem se tento zplisob ukézal jako dobry, s nutnost{
edstranit nevyhodu pod bodem 3, & pouziti vhodné jSich materi-

8ld podavacich vélelkl a talife varidtoru.

#.2.3.2 Positivni podévéni s vélcem a pfitladnymi kladkami

Obdobné Jje zde vyuZito k m&néni otdéek podévaciho vélce

treeftho varidtoru jehoZ hnané kolo je ovlédédno tak jako v pied-

"

ehozim pripad&. Pritlaéné kladky Jjsou uloZeny oto&né na dvoj-

1-TREC/ VARIATOR
2- NAHANECI" KOTOUC
3- PODAVACI” KOTOUC
4~GUMOVA PO-

DAVAC| KL ADKA
5-PRITLACNA KLADKA
6-NIT

Obr.8. Schéma positivniho poddvéni s pritlainymi kladidkami

gvratné péce. Vypinéni a zapinénf je provedeno od rozkazovaci-
ho bubnu pomoc{ bowdenovych lanek.

Ne jvyhodné j3im materidlem se Jjevil POLYTAN 60° Sh A, VU-
IKOLAN, POLYTAN 90° + 95 Sh A.
Povreh piitladnych kladidek - nejlépe vyhovuJe Lukopren N 1522,
POLYTAN, ocel bez dpravy. Schéma podévéni je na obr.9.
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Povreh kotoude varidtoru - brzdové obloZeni,POLYTAN 60° Sh A,
Lukopren N 1522. ‘

g

A amER |

N

B ] DY R
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= e
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i B » i
Th_ % 7 T

O | iy

Obr. 9. Schéma positivnfho poddvéni pro 6 piiz{

Nevyhody tohoto zplsobu jsou nédsledujiei:

1. Vétsdi narocnost na prostor

2. ObtiZné ovldddni Jednotlivych pFitlaénych vélelkl

3, Sklon k namotdévédni nité na hnaci a p#itladné védlelky v okam-
Ziku pretrZeni nité&, proto Jje nutné redeni okamZitého vypi-

néni pr¥itlaénych védlelkl p¥i piretrienf nité,

42.,3.3 Positivni poddvéni s opdsénim kolem podévaciho véledku bez

.pf‘itlf-’t-’:ﬁfije‘."l kladicdek

Toto podévéani bylo zkouSeno s povrchem poddvaciho véle-

éku opat¥eného POLYTANEM 90 + 95 Sh A. V podstaté jde o po-
dévéni ,které mé pouze jeden podévaci{ wélec s obvodovou ry-

ehlosti, odpovidajfc{ okamZité spotieb&. Pomoeil opéséni o 2%
[I-:ad_] podle druhu podédvaného materidlu,se doc{li dostate-
éného tieni i pPi malé tahové sil v niti. PRitom viak vypnut im

vcﬂi(if.‘ klesne tahové {la v nitl1 na nulu a pf"‘:lt,.'”'lﬂ P'-.'l;‘("hit.

tfeni podle vzorce P P -'0{ a tim prestane poddvat,
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Toto poddvéni mé tyto nevyhody:

1. Sklon k namotévéni nité u vypnutého vodife / nésledkem o-
tFfesl stroje a vlivem proudéni vzduchu /.

2. Pom®rnd obtiZné navlékdni nitZ hlavné u vicesystémovych
strojd.

3. Néro¥nost na sprédvnou funkei brzdy u vodile nité.

4. Toto poddvéni nelze pouZit ani vypnout p¥i mimo#é4dn& zveé-
tSené spotiebd nitd, napr. v zdchytu a uzavirdni Spice ve

stroji / p®i zachytdvéni nité na pPistrojovéd perka /.

5. VYHODNOCENf PATENTOVE RESERZYE UVEDENE V PRfLOZE 1

MiZeme Fici, Ze dle patentové literatury - rederZe, kters

. »

zévisi od dplnosti, se problémem podévéni nité pletacim stro-
Jim zabyvalo mnoho zahrani&nich firem jiZ v po&édtefch padesé-
t¥eh let a vauj neustdle pokraduje. Jednotlivé zplsoby PeSeni
popisované v p&tcntech Jsou od té&ch nejjednodusiich Fizenyeh je

i

po nejsloZitéj31 zplsoby regulace,odvi

I‘-

vlastnim napétim nité
od

81é pfimo od nastavené hustoty pleteniny. Znémé a pouZivané

ze s konstantni spot¥ebou nité p¥i pouZiti{ positivnfho anebo
negativniho / prokluzového / poddvéani.
PfestoZe se na \seku - pPivéddéni nité k pletacim strojim

to zékladn{ poZadavky:

1. Pouzit{ u jednovélcového maloprimErového pletaciho stroje
g proménnou hustotou / spotfebou p¥ize / a s proménnymi o-
tdékamsi .

2, dJednoduchost a spolehlivost

3. Levnost tnosnou pro sériové vyréb&En{

tael stroje na vyrobu punéochového zboZi jsou nésledujied:
2. Pomoci brzdidky :
a/ Novym druhem brzdicky, kterd by m&la charakteristiku
v pribéhu brzdfni na otédfkéich opadnou ne? dosavedni -

- tedy polles brzdini s rostoucimi otdédlkami,

zd¥n{
3. Brzdickou udr njfef stdle minimdln{ a konstantni tahovou

zptisoby Jjsou pouze u velkoprimérovych pletacich stroji a to pou-

/ jehlém / - se vyskytuje tolik patentd, ani jeden nesplnuje ty-

Zptisoby a moZnosti PeSeni poddvédni pFize pro okrouhlé ple-

9. B{zend brzdidky - vzévislosti na otélkéch nastavené jiné br-

n

silu
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Tyto zplsoby nejsou zcela vyhovujiei, zvl1&3t& pro wys51

otddky / nad dosud zkoudeny

W

ch 450 ot/ min /, vzhledem k tomu,
3¢ 24dnd brzdicka neni schopna odstranit zddrhy vzniklé Spa-
tnym nasoukénim, coZ se pienese i za brzdilku. Stejn& tak nero-
wnomérnosti nité se u brzdidek vidy projevi.

2. Nekonstantni podévéni :

a/ ProXKluzové poddvéni

4

B/ Podévéni s udrZovanym konstantnim napétim - miZe byt
mechanicky nebo fotoelektricky
e/ Podévéni se zdsobnikem nité / IRO podavaie /
@/ Podévénf v kombinaci bodu b/ a ¢/
3. Positivni poddvéni presné svédzané s jehelnim vdlcem:

Positivni podédvaci zaPizeni pro maloprimérové okrouhlé ple-
tacf stroje na vyrobu pundochového zboZ i musi splnovat tyte
piredpoklady:

a/ Ota¢ky poddvaciho zarizeni musi byt svézény s otéddkami
Jehelnfho vdlce, musi tedy v uréitém pom&ru tyto otécky
kopirovat

b/ Plynulé zména hustoty p¥i zahusfovéni v dolnim lytku,

kterd se dé€je axidlnim pohybem jehelniho vdlee / tim
se zméni vyska zatahovaci roviny platin / , musi sle-
dovat zménu otécéek poddvactho zafizeni / p#{loha graf
gy /.

I. Podobné zplsoby jako jsou uvédény v patentech,s pouZi-

o

tim varidétorovych p¥evodl nastavenych podle hustoty.

II. Elektrickd regulace otdCek podédvactho védlelku v zévislo-
sti na ot4lkédch jehelnfho vdlce a na nastavené hustotd
/ délce otka /.

ITI. Pneumatické nebo hydraulick# rizeni oté&ek nebo pridm&ru
pohénéciho vélelku.

£

Zptisoby uvedend

|

v bodé 2 a 3. je moZno pohdndt pPimo od stro-
J® ~ nejcastéji a nejlépe, ale také moZno svédzéni provést pou-

@€ elektricky a pohon odd€leny anebo pneumatickym &i hy draulicky¥m
motorem nebo turbinkou, [5]

Jednim z progresivnich smérd soulasné pletapské techniky,
Bterd Pesi zvydovédni kvality dpletd, je umf{stdn{ podavede mezi
geek civka - jehly vedeni nité. Nit pak jiZ neni po celé A&lee
Wdeni [’Jf‘-“"LiCFZ_; volnd r'.vl-.;:-tivr:l' 1'1, b&hem pla-t.onf ge Ilu‘pﬁ'-

|
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né8eji / nebo jsou omezeny / k jehllém. Délka vedené nité& je roz-

L'
@élena na dva seky:
civka - [j:-'ixl’i) vac

podava¢ - Jehly

6. VLASTNT NAvVRH RESENT POSITIVNIHO PODAV

Ant

#

PFi ndvrhu podévactho za¥fzeni jsem vychézel z patentové
literatury,se snahou o takovy zplsob Ped3eni, ktery by byl i pies
velké mno¥stvi podanych patentdl patentové &isty, jednoduchy a spo
lehlivy. Byl vzat v dvahu soudasny stav PeSen{ u nés,kterym

se zabyval VOTS kone. podnik ELITEX - zévod Brno. Po zji3té-

ni soudasného stawvu jsem se rozhodl pPevzit

nihe podédvéni pro jemné bezedvé punochové
6./ Popis poddvaci jednotky [4]

Ronstrukce této poddvaci jednotky / pPiloha 1 - a / je Fe-
Sena pro dvousystémovy puné. stroj, tzn. , Ze lze souéasn& po-

ddvat do stroje dvé nité I. a II. systému, jako nejslab3{ a tedy

Aitnim nasoukdénim civek, zabfi{znutim zédvitu

Pohon u tohoto zarizeni Jje proveden mechanicky.Néhon podé-

L5

” » -

waefmu zarizeni, které je umisténé

bnem je od zesilovaciho p¥istroje, ktery mé

otdékami jehelnfho védlce. PFi zmEné hustoty Jje poddvael zaPfze-

J

ni PFizeno axidlnim pohybem jehelntho vélce pomoei pékového pie-

yodu, jez ovléds tieei varidtor, pohédnéjiei

/ prineip Jjako v pPfede3lé kapitole /.

’

Zatizeni md dva podévaci vélce umoﬁﬁnjfpf zménu / vypnutd
opéSéni. ()p'/“‘rff \I',T’.{"_'[}CTT(’ T',.’_ﬂ(, Ze ‘j("d{"_'l'l 1_")0(};-’\{;-'1{“'!"("1_ V;‘-l]_("'.f: ae p:\\_
sune po dréze kruhového oblouku a tim vytvo¥{ opdsénf nit{ ko-

1em podévacich vélel ve tvaru pismene "§",

-v

wedena volng v mezePe mezi poddvacimi vélei

gné navlékdni nit{ - vyhodné pro obsluhu. Vypindni a zapind

pplsdnt je Pizeno pfimo od rozkazovactho bubnu stroje pomoef
Powdenu. PFi pfetrhu nité a tim i zastaven{ stroje je moZne po-
gfvaci vélelky od sebe odddlit, zajistit ve vypnuté poloze a u-

konstrukei podéva-
ef jednotky z VUTS ELITEX - Brno /z ikolu U2-11/a vyfedit novy
pohon  podévaciho zatizeni, ktery je nejvétiim problémem positiv-

automaty.

3 nejchoulostivé j8i na zménu tahové sily v niti zplsobené nekva-

na civce apod.

nad zadnim rozkazovacim bu-

otélky totoZné

podédvaci védlce

P*i vypnut{ je nit

y COZ umoznuje

moZnit tak ,-‘.J,r.'-l.j-" navleteni do vodide a ,'.-‘11!1-“Lr‘llf dT,i-an"-, '[‘ppp\,p

ST D)

8

n{

T ——T—
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moZno znovu zapnout opé-

o

po obnoveni pleteniny na jehlé Je
aéni odjisténim natddecfho vdledku a tim opét zajistit ply-
nulé podédvdni primo do stroje.

Podévacf jednotka je pPichycena na rdmové konstrukei stro-
je,pevné spojené s frémou, takZe celd podévaci jednotka je po-
mérn stabilni. Toto provedeni podévaciho zaPizeni odstranu-
sobl, umoZnuje

(]
o)
c

Je n&€které nevyhody uvedené u piedeslych
snadné navlékéni prizi a splnuje poZzadavky na podédvéni nité
p¥i vyS8ich rychlostech stroje.

MéPeni tahové sily u tohoto podévéni pi otdékédch stroje
n,= 300 ot/min s monofilovou niti CHEMION 15 den byly z fo
grafického filmu rychlokamery vyhodnoceny tyto hodnoty:

1. S podévénim:
hodnota tahové sfly...0,003 N

Spicky tahové sily...0,012 N
maximélnf Spidka tahové sfly...0,18 N
2., Bez
erné hodnota tahové sily...0,016 N
Spicky tahové sfly...0,038+ 0,045 N
maximédlni Spicky...0,057 + 0,061 N

pfetrh nité...0,1 N

se v3ak,Ze mechanicky néhon je nevyhodny pro ve-
1ké sti, rovnéZ také mechanické pirestavovédni varidto-
3 ATV 2 ok r 1 T s “ 1 WL ” . .
ra Jje nevynodne,nebol jehelni vélee béhem zahudténi zméni svou
polohu meximélné o cca 2 + 3 mm a pievést tuto hodnotu na pie-

staveni varidtoru se provad€lo pomoci dvouramené péky v pom&ru

w

b;Ylo Z Jj 8téno méren
niny védlec zlstdvéd "viset" a k dosednutf védlce / ustdleni hu=

ramen okolo 1 : 14,5. Nevyhodou tohote pékového prevoduje, coZ

fm p¥i zkou¥kéch, Ze pri zahudfovéni plete-
atoty / Je tfeba pouiit mechanicky tlak na Jjehelni vélee, Také
béhem pleteni se pouZitim mechanického tlaku na vdlee axidln®

£

smérem dold doséhne zmény spotieby nité& také tahové sily v nf,

Nevfhodou byl rovn®% i trec{ prevod, kde dochézelo k proklu=
zlim a Opf)T,f""ln)v’-.'r;f‘,

Po zvéZieni vdech okolnosti soucdasného stavu s vyhledem @o
budouena, ce ukédzala nejvyhodné jii cesta PFeSit pohon positivni-
‘ ho podévin{ el trick - podédvaci jednotku pohén&t vhodnym ele-
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ktromotorkem, jehoZ otacéky by byly svézény s otéackami jehelni-
ho véalce nap#. na fotoelektrickém principu. RovnéZ vyuZzit axi-
élntho pohybu valce a pPfevést zménu polohy na elektrickou ve-
li¢inu., Jak se ukdzalo, je vhodnym PeSenim pouZfit elektromo-
torku po nainstalovén{f podévaciho zarizen{ p¥imo na n&j jako
samostatnou poddvaci jednotku/viz priloha 2; obr.33./

V pripadé pouZitf{ poddvaci jednotky z VUTS ELITEX - Brno
¢i lépe pouZitfm jednoho podévaciho védlce p#imo na elektromo-
torku, musime zjistit potrebny rozsah otédlek elektromotorku,
ktery je t¥eba regulovat béhem pleteni pun&ochy.

U podavaci jednotky z VOIS ELITEX - Brno je primér poddva-
efho valedku pro hladkou jednolicni pleteninu 4 = 27,5[mmLPfi
podavéni jsou oba nastaveny tak, Ze ithel opésani ¢ini u kazdé-
ho véledku « = Mrad]. Proto miZeme pro daldf vypodet uvaZovat
Jjenom jeden véledek o priméru d =|55[mﬁl

Pri priméru podévaciho viledku d@ = 55[mm] je potfeba na do-
@évku 1.160 [mm/ot | jehelntho vélee - mit otédky 6,7 krdt vets{
neZ otédky stroje nebot:

G=%.d d = 55[mm]
o= 3,141 . 55 = 172,8 [mm]
Védletek se musi otodit / pro maximaln{ spotiebu /:

. ke _
lpax = 172,8 =~ 6112 x

Pro minimélni spotfebu nité t.j. 870 |mm/oté&ku stroje - jehel-
niho vélce|se musi valedek oto&it:

N .
lpin “172,8 - 2904 X

1- OZUBENE SOUKOLI 1= 11
2-NIT
3- PODAVAC! VALECKY
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- minimélni spot¥eb& odpovidaji ot. elektromotorku 5,04.350

ProtoZe se bude toto zarizeni zkouSet na dvousystémovem

Jednovélcovém puncochovém automatu JeDh HS 34, ktery mé maxi-
mélni otécky n, = 350[bt/miqh pudeme mit rozsah otécex elektro-
motorku pi‘i nédnonu na poddvaci jednotku pfevodem i = 1:1 tako-
vy:

- maximdln{ spotiebd odpovidajf ot. elektromotorku 6,72.350

- 2350[ot/minL

= 1760 [ot/min]

6,2 Zjisténi spotfeby nité na Jednu otédcku jehelniho vélce[?}

1.

2.

Podkladem pro névrh positivniho poddvéni bylo zjistén{

hodnot spotfeby nité na otélku jehelnftho vélce , jak jiZz bylo
uvedeno.Pro zjidténi spotifeby bylo instalovéno positivni podé-
véni nité bez regulace pri zméné hustoty. M&¥eni bylo prové-
déno na principu podédvaciho vélce, na ktery je nit p¥itléeena
gum. véledky. Nit pro zvySeni pPesnosti m&Pfeni byla vedena 1 x
kolem pod. vélce. Toto poddvédni odstranilo témé# na 100 % ne-
rovnomérny odvin nité z civek a umoZnilo sledovéni p¥esné spo-
tfeby nité i b&hem jedné otélky jehel, védlce. ME¥en{ proksdzalo,
Ze 1 pPi odstranéni kol{séni odvinu z civek se projevuje nestej-
né spotieba nité. Tento rozdil spotfeby je v3ak zna&n& mensi,
Jak vlivem nestejnomérného odvinu nite,

Koliséni spotfeby nit& je dvojiho druhu:

Pravidelné koliséni v souvislosti s oté&kami jehel, vélce.
Pri pouzit{ positivniho podévéni se kaZdy rozd{il ve spo=-
tfebé nit& projevi ve zméné tahové si{ly v niti. ME¥enim se
rovnéZ prokédzalo, Ze spotfeba a tahovd sfla vniti a tim i
napéti koliséd v pravidelnych intervalech souhlasné s vyky-
vem horni &ésti jehel. vélce. Ddle se zjistilo, Ze jednotli
vé systémy nemaji koliséni spot¥eby a tahové sily v niti
stejné.

Nepravidelné zmény spotfeby a tahové sily v niti v roz-
d11lnych &asovych intervalech.

B&hem mé¥en{ se zjistilo, Ze p¥i zahudtovéni pleteniny se
vlivem pouzit{ mechanického tlaku na jehel, védlec axidlnd®

smérem dold, doséhne zmény ve spotteb® a rovnéz zmény v ta-
hové sfle miti.
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Potfebné¢ privéddéni prize pro dvousystémovy stroj J2Dh HS
34 je podle méfeni v rozsahu:

l. Lem: materidl CHEMLON 40 den - roztaZnost na 1 m byla
39 em / srdzi 36 em /
I, systém ... 1159 [mn / otj
II. systém ... 1158[mm / ot)
2. Hornf lytko: materi&l CHEMLON 20 den, roztaZnost 33 cm/ 1 m
/ spodni hranice /
I. systém ... 1033[mm / ot)
Il. systém ... 1022 [mm / ot)
3. Nért / maximalni zashusténi /: materiél CHEMION 20 den,Troz-
taZznost 33 cm
I. systém ... 915/mm / ot]
II. systém ... 876 [mm / ot]
Potrebné privadéni nité pro dvousystémovy stroj J<Dh HS 34 je

podle méfeni v rozsahu:
1160[mm / oﬂ} jehel, védlce - maximalni

spotifeba
870 [mm / ot] jehel. vélce - miniméln{
spotieba
Poznémka: Stroj J2Dh HS 34 je stroj &eskoslovenske vyroby,vy-
robce ZMS T¥ebi&, nyni koncernovy podnik ELITEX.
Je to stroj z #Pady dvousystémovych jednovéleovych
punéochovych sutomatl pro jemné bezedve démske pundo-
chy.Stroj mé primer jehelnfho vélce 3}4 Bt 95,4
mm, pocet jehel = 400, &fslo stroje 34 angl., t.j.
34 Jjehel na 25,4 mm. Stroj dosahuje 350 ot/min, v
zéméndch plete 210 ot/min.

6.3 Teoretické &ést reSeni

Pro konstrukei podévaciho zafizeni je nutné vy¥edit fun-
kei, podle které se méni délka niti v olku p#i zahudfovéni pun-
¢ochy. Jak jiZ bylo Peleno, rozdilné délky zatashovéni se dosa-
hne zvétSenim nebo zmendenim vzdédlenosti hé&ku jehly od rovi-
ny odmazovacich platin. Zména vzddlenosti se d&je axidlnim po-
hybem jehelniho valce.

Pro vysetieni funkce vyjdeme z Pythagorova trojihelniku
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podle obr. 11.
t ... rozted [ mm]
F h ... hloubka zatshovén{ [mm)
2l... délka zatahované nité [mn

i
( f,,f'/ hel0ibmm)
== /Qé
4
PREDPOKLADAME : p'— 0

"
F.. polomér jehly e
L Po?ornér I,Diaiim){

ubr. 11. Zatahovani jehly
Pro delim nite 1 plati: 12 = n%s (2)3

Protoze rozte¢ t = konstants k / dle d%leni stroje / rowvnd% i

% = konstanta k' °, tedy i % = konstanta k.

Po prepséni do mocninového tvaru dostaneme:

g R
Y = (02 + 2)2= 0 + &

Potfebujeme rozhodnout o jaky druh funkce se jedné, jaky mé
pribéh a zda v rozmez{ hodnot h 034 mm Jji miZeme aproximo-
vat pfimkou s co nejmen3i{ chybou.

PoloZime:

r Tl B &0
h=x, &li y =L/;2 + X

Potfebujeme, aby funkce méla pokud moZno linedrni prib&h. Tim

také Fizeni otélek posit. podévaciho za¥izeni by se d¥lo ply-

nule / podle lineérni zévislosti spot¥eby na hloubce zatahové-
ni /.

Névrh positivnfho podévaciho zaiizeni je urden pro punéochové

sutomaty, kde téméf vsechny typy maji déleni / &€islo stroje /

34 angl.,t.j. 34 jehel na 25,4 mm / 1 “E /.

Roztel t pak mé tuto hodnotu:

]

R .. 85,4
t poéet jehel =~ 34 0,747 [mm]
2 2
k*::-—%— = —9—11—47— = 0,139 52 [mm‘]
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Po dosazeni: y = X+ 0,13952
. | . [ 2 ¥ a2 Ty = 7
y 0.3735[ 1,0675J 2,034 | 3,0231 | 4,0174J 5,014 “6,0116 7,001
. e e (e N =
?[mm])-, |
5 | oV
D
Q'\
5 AL
/A
3 4
il
/,] o
s S ahon RSO S G R LI (R ]
0 1 2 =/ 4 5 6 bl

T e

Obr. 12. Graf pribéhu funkce y = \/x2 + 0,13952

Je t¥eba zjistit, jakého druhu funkce je - proloZfme ve

dvou bodech primku:
R

|
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PoloZime rovno:; - 51
E_f
\/9 i =9
2
L 1 - % = b’
Po dosazeni dostéavéme:
Iy / .
e M b= VP K
s Sl {CRRVE (R

Vysledné funkce:

7 g
y=(x5111/9+% TS .

Tento tvar funkce odpovidé hyperbolické funkeci.

Tato hyperbolické funkce, kterd byla ziskéna empiricky
/ viz obr. 12 / se podle grafu velmi bl{iz{ p¥imce, lze tedy
nahradit vk rédtkém intervalu tuto empirickou
funkei funkci{ linearni, pro niZ podle vysledku statistické me-
tody bude platit aproximace.

6.3.1 Vybér parametrd linedrni funkee metodou nejmensich Ztvered

[8).de t¥eba vyhledat metodou nejmendich &tvercd parametr
a,b, lineérni funkce y = ax + b, zahrnujic{ danou experimenté-
Ini zavislost.

ReSeni:
Méme: y =f(x ; a,b) = ax + b

Jak tento vyraz derivujeme podle a,b dostaneme:
Da B ma |1 3
el )
UI. 2 =1

2
=%
)
[
B = |
-
"
=)
o
o
7]
=
—
R
RS
AT
e e
" ] |
()]

4 .
Kﬂ’(oa ?, (xi : a,b c...) hodnota parcidédlni derivace

20
funkce podle parametru a v bodé x '(fb) (§¥1§1

Dostaneme dvé rovnice pro urceni a,b:
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V nasem pripadé:
(x ;a,b)= ax + b

ms
e 2
f(a,b ) -Z;‘:[yj - (axJ. . b)]
Tento postup vyplyvé z nésledujiciho obr. 13.pro metodu nejmen-

sich ¢tvercl, aby byla chyba co nejmen3i.

(f

a4, b

=
l = Y/
Ly
Obr.13 Aproximace metodou nejmensich ctvercd
i .
£ _ -
AR R ) fexs) = o
)
N e
05 -Z 2[5’;’1 - (axj . b)}(—-l) = 0
1 w =
W/ J - o
x s 2 p
S __AL + h;Li_
n n n
n...po¢et hodnot
w >
5_1 ¥y a nb
_'?'rz'?_\]_ = —IL':"— = —————
y:x Tl ] ] - ¥
= J=4 ] =
Zl'ﬁ—JHJ— ohq 3 | By X T o5 [X]
X,X...néhodné proménné veliliny
g: Y
no - By
y.
421_.] b
i
-;’y ... statistické st¥edni hodnota néhodn® prom¥nné X,Y
* [ Ee, i % X
&llL‘x’IJ - B './2 l_x_j ™ bmx
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7 EBLEKTRONICKA CAsT RuSENT
Cinnost vlastniho FeSen{i positivniho podévani znédzornime

nejlépe v blokovém schématu, nakresleném na obr. 1l4.

71 Popis blokového schématu

Oteééky jehelnfiho vélce n, snimeme fotoelektrickym snima-
&em / Tesla BP 3620 s totonkou 1 PP 75 /.V nésledujicich blo-
cich prevedeme frekvenci impulsd na napéti, které pies rozdilo-
vy ¢&len a zesilovad ¥1d1 otécky n, motorku M,. Fotoelektricke
sniméni Jje mozné provést dvéma zplsoby / viz pPiloha 2 /:
1. Pomoci pésku s reflexnimi prouzky, nalepeného na p¥irub& jehel-

niho vélce.
2. Pomoci otvord, vyvrtanych na kruznici u kuZeloveho ozubeného

kulia ndnonu jehelniho vélce.
Témito zplsoby je moZno zajistit pfesné kopirovéni otééek ele-
ktromotorku M2 podle otécek ny Jjehelniho vélce.

V okamZiku zahu3tovéni dolniho 1lytka pundochy se axidl-
ni posun jehelniho vélce pievddi na st¥idavé napét{ a to pomoci
indukénfho vysilade polohy ST2. Tento snimaé preménuje mechani-
cky pohyb na proporcionélni st¥idavy elektricky signél. Zévislcst
vystupniho nap&ti snimace U, na poloze 1 je lineérni. St¥ida-
vy signél déle usmérnime, vyhladime a také vedeme do rozdflové-
ho &lenu. V okamZ?iku zahusfovdni se tedy plynule sni?ujf oté-
éky podévaciho zatfizeni a tim 1 mnoZstvi doddvamé nité.

Pro zajisténi sprévné funkce obvodu bude pravdépodobn& nu-
tné v budoucnosti zavést zp&tnou vazbu. V ndvrhu této zp&tné
vazby jsme pocitali s vyuZitim dvoupolohového kapacitniho ne-
bo fotoelektrického snimaée polohy nit&, umisténého za podédva-
ci jednotkou. K vyzkouseni zp&tné vazby vSak bude moZno pFistou-
pit aZ po ovifen{ funkce zékladniho regula&niho obvodu. Aby se
véak zpétnou vazbou nezménilo positivni poddvén{ v negativn{,

Jje dllezity tvar snimané nit¥ - jeji zdsoby, khiZ se mlZe vhodnd
vyuzit vyfukovaného vzduchu z odtahového ventilétoru. Snimad

by pak provédél korekci oté&ek elektromotorku M, pfi néhodném
krétkodobém zvySeni ¢i sniZeni wystupni tahové s{ly vhiti, o-
véem jen tehdy, klesla-1li by dodévka nebo by se zvy3ila pod &i
nad jiz d¥ive uvedené hranice. Tim by se zachoval zplsob positi-
wniho podédvéni ve svém principu.
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8. KONSTRUKCENI ReSENT

8.1 Volba vhodného elektromotorku (9]

1. Krokovy motor - je to speci&lni motor, jehoZ rychlost je
Fizena vstupnimi impulsy. Je to druh synchronnich motort
pracujicich synchronné se vstupnimi impulsy. JestliZe na
vstup p¥ijde jeden impuls, rotor se pootoéf o konstantn{
dhel, tj. o krok a zastavi se. AZ ao p¥ichodu dalsiho im-
pulsu je polocha rotoru stabilnf{ a neménné, tj. tzv. auto-
stabilita. Pfichdzeji-1i vstupni impulsy postupné a spo-
Jité, opakuje se s kazdym impulsem krokové pootoceni a
zastaveni, takZe se rotor otaéi synchronné s impulsy. Pro-
to je cellkovy dhel natoéeni hi¥idele krokového motoru -
mérny podtu impulsl na vstupu a rychlost otéceni je Umér-

néd frekvenci vstupnich impulsit.

0d jisté frekvence Je chod motoru prakticky plynuly.
PFri dosaZeni maximalni pracovni frekvence impulsd je mo-
tor na hranici synchronismu a p#i dalsim zvySeni fre-

kvence se zastavi,
Krokovy motor je schopen synchronn€ sledovat i skoko-

vou zménu frekvence impulsi nepfesahujici jistou velikost.
PFi dobrém névrhu Fi{zenl krokovych motord jich lze pouzit
k prime regulaci bez zp¥tnych vazeb / v soustavéch s ote-
vienou regulaéni smyc¢kou tj. platné i pro néds zplsob PFeseni

bez zpétné vazby /
2. Stejnosmérny elektromotor - v soustavécn automatické regu-

lace uréenych k #izeni rychlosti a to&ivého momentu nasly
giroké pouziti stejnosmérné elektromotory. Tyto motory ma-
ji mnohé vlastnosti lepa3i neZ st¥idavé elektromotory.
UmoZnuji doséhnout teoreticky libovolné bud malé nebo vel-
ké rychlosti pPi otééeni. Dévaji moZnost celkem prostd a
plynule regulovat rychlost otééeni v Sirokém rozsahu. Ma-
J1 lineérni mechanické a v&tdinou i reguladni charakte-
ristiky. Védhové i rozmery Jjsou znalné men3{i / 2 x a% 4 x/
neZ st¥{davé motorky stejného vykonu. Vyznaduji se velkym
zébernym momentem a pomérne malou &asovou konstantou.

ProtoZe nebylo moZné sehnéani krokoveho motoru / zéviselo na do-
dént z Novoborskycn strojiren s, na JehoZ pouZ2iti v budoucnu
bylo volenv 1otoeleklrické sniméni otddek , byl podle dostup-




VSST Véclav Chlud

Plas

FT y

List:

nych moZnosti pro odzkousSeni ndvrhu pos. podédvédni zvolen
ste jnosmérny motorek buzeny permsnentnim magnetem. Motorek
Je typu PAL 443 132 104 044, CSN 30 4204, jmenovité napétf
Jje 24 V/ 40 W a maximdlni otécéky jsou 4.000 ot/min.

Jek vyplyvé z predchozich kapitol, otélky motorku M, Je
tieba ridit vnéj3im napéfovym signélem v rozsshu minimélné
1.760 aZz 2.350 ot/min.

NavrZeny regulaéni obvod pro rizeni otécek ss elektromotor-
ku je nakreslen na obrézku 15.
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Obr. 15. Schéma regulainiho obvodu / vykonovy stupen /

8.2 Vykonovy stupen

Jedné se o fédzové ¥izeni triaku, vyuZivajic{ integrova-
ny obvod MAA 436. Napdjeni je odvozeno ze st¥idavého sifového
napét{ / v naBem pPipadé pies sniZovaci transformétor 220 V/
/ 24 V /. Fézové posunuti kladnych a zépornych vystupnich #{-
dfeich impulsl, kterymi se spousti triak je moZno plynule nasta-
vit v rozsahu od 160° do 20°, coZ predstavuje zmEnu celkového
vykonu na zété&Zzi od 1% do 99%. Podrobné jsi popis &innosti
véetné blokoveého i vnitfniho schéma zapojen{ je uvedeno v ED]:
[11]. Vykonovy obvod je tvofen mistkovym usmérnovadem a trisa-
kem. Motorek je zapojen, jak je zPejmé z obrédzku 15.do diago-

T ——"
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Obr, 16, Tabulka 2. a zévislost napti ne motorku U, a rid{i-
ctho napéti Uf

Obr. 17. Improvizace otdlek jehelniho védlce p¥i fotoelektri-

ckém zplsobu eniméni pomoci komutdtorového motorku

Popie obr¢
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nédlu mistku, protoZe vyZaduje stejnosmérné napédjeni. Triak mu-
sf byt zarazen do privodu k usmérnovaéi a prochédzi jim tedy
st¥idavy proud. Nédsledujici tabulka v obrédzku 16. ukazuje zé-
vislost mezi napétim na motorku Uy 2 F{dicim nap&tim Uf. Tuto
zdvislost, resp. zisk obvodu lze ménit v Sirokych mezich zmeé-
nou vnéjsich souldstek / odporem R,, kondensérorem C,/.
PouZiti nového integrovaného obvodu pro fézovou regulaci
prindsf{ fadu vyhod zejména proto, Ze je mozZné zmé&nou wvnéjdich
souédstek piizplisobovat obvod rdznym poZadavkim, napt. rizné-
mu st¥fdavému napédjecimu napéti a rlznym druhdm stridavych
spotfebiél a pod. To pfindsi uréitou univerzélnost obvodu.

83 Sniméni otdéek jehelniho v&lce

Po zvéaZeni riznych moznosti je zvoleno ke sniméni otédek
Jehelniho valce pouzit{ fotoelektrického snimaée Tesla BP 3620.
Tento snimaé¢ vyuZivé odrazu svétla od reflexnich ploSek nale-
penych na sledovaném rotujicim objektu. Toto odraZené svetlo
dopadé na fotonku. Napéfové impulsy z fotonky se ddle zpraco-
vavaji v zesilovaéi.

ProtoZe v3ak nebyl dostupny ke kone¥nému odzkoudeni nsd-
vrhu pos. podédvaciho zarizeni pundochovy automat, provedlo se
odzkoufeni pouze laboratorné. Puvodné bylo dohodnuto odzkou-
Seni névrhu ve VUTS ELITEX - Brno, kde méli puné. automat
Jd2Dh HS 34 s upravenym jehel. vdlcem pro fotoelektrické sni-
méni otdcek z drivé jsich ikold, ale pro nemoZnost pristupu do
vyvojovych dilen 1 po Zadosti , bylo nutné nasledujici Fedeni.

Byla zhotovena péska s reflexnimi ploSkami. Délka pésky
odpovidala obvodu priruby jehelniho valce o délce 488 mm / prii-
mér pfiruby D = 155,4 mm /. Na pésce bylo rovnomérn® nalepeno
42 odrazovych plodek.

Maximélni frekvence impulsl z fotoel. snimani otéddek:

fmax =%' P

- ' He, |
kde: fmax...max1malni frekvence LHZJ

[Hz]

) oy - -MAXimélni otécky jehelniho vélce [ot/mlnj

p... potet reflexnich / odrazovych / plodek
- 2 2 )
fmax = ZU"' “ = 20 LHZJ
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Tuto frekvenci jsme potfebovali znat pro dalsi postup a vol-
bu pfevodniku frekvence na napéti, RovnéZ bylo mmtné frekveneci
uvaZovat pri laboratorni nahradé otadek jehelniho vdlce komuté-
torovym motorkem. Provedeni teéto improvizace otadek jehelniho
vélce je vidét z obrdzku 17.

8.3.1 Monostabilnf klopny obwvod - MKO

Po zpracovéani signélu z fotonky v zesilovaéi se signdl dé-
le vedl do monostabilniho klopného obvodu. Ten pFends{ sled im-
pulsi nepravidelného tvaru na obdélnikové impulsy o konstant-
ni amplitud® a Sifce. Schéma zapojeni je uvedeno na obrézku 18.
Névrh a vypolet MKO byl proveden podle[l?] pro 3i#i impulsd t =
= 0,4[ms}, amplituda U, = 14[v}

2*KC 508

T ha
id

Obr, 18. Schéma zapojeni navrZeného MKO

83.2 Névrh diodového integrétoru [13]

- Diodovy integrétor spojit& vyhodnocuje kmitodet vstupnich
impulsl. Schéma zapojeni je na obr. 19. Tranzistor na vstupu

slouz{ k vykonovému zesileni aignélu z MKO.
+15V D

- SRR
M
10k I 47m/ I ‘
o~} 10M ‘ .
~|  KC 508 ?5“ == R |33 |

330 l?x KA 507 | © !

Obr. 19. Schéma zapojeni diodového integrétoru
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8321 Uinnost diodového integrétoru

Na vstup integrétoru prichézeji pres odd&lovaci stupen
2 MKO impulsy obdélnikového tvaru o konstantni amplitudé Uz
& délce t - obr.20.

UplV)

l z ! - {[ms]

Obr, 20. Tvar pulsi z MKO

NébézZnou hranou impulsd se dioda D4 stane vodivou a dio-
da D3 se uzavie. Nabijeji se kondenzétory 04 a 06' Pfichodem
zédvErné hrany pulsu se oteviréd dioda D, a Kondenzétor 04 se vy-
biji s asovou konstantou T = RC,. Je-1i Zasové konatlnta‘?i
malé ve srovnéni s dobou periody pulsi, pak je nédboj konden-
zdtoru 04 vZdy nulovy, jesdté pired zaédtkem daldiho pulsu. Né-
boj na kondenzétoru C, se zvét3uje s pfichodem kazZdého nové-
ho pulsu, je-1li odpor R, dostateéné velky. Tedy stiedni napdti
U' na kondenzétoru Cﬁ Je Umérné poétu pulsd.

Z rozboru &innosti diodového integrétoru [7] pro dobrou
integraci, tj. linedrn{ zévislost mez1 napétim U, a poltem pu-
1st fﬁax musi platit:

Cg > C4
Uz'»US
Ricﬁ > t,
S & t
C4Rifmax €1
kde: fﬁax .+« polet pulst na vstupu integrédtoru
t .+« doba periody vstupnich pulsi
nmay
u, .+s amplituda nap&ti z MKO
t .+« B81Pka impulsu z MKO
. StPedni napéti na vystupu integrédtoru je p#ibliZné&:
Uy =U,. CpuRy. f i [ViVv,F,Q,Hz]
Citlivost Adiod.integrétoru mtiZeme dle zvolené frekvence ménit

kondenzétorem C, .
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Pro nés piipad:
: 1 1
doba periody t. =% =53 % 4/ms
n fmax 245 [ ]
pak R;Cc> t
3,3.20%.10.108 = 3,3.20% >+ = 4.20™ (9]
C R frny &1

Jsou uvedeny v tabulce 3.

P¥ipojenim elektronkového voltmetru BM 289 na vystup
integréatoru a napojenim ¢itace Tesla BM 465 na vystup fotoele-
ktrického snimade Tesla BP 3620 s fotonkou 1 PP 75 byly zji-
8tény hodnoty zdvislosti vystupniho napéti na frekvenci, které

391

520

635

900

£ (Bz]] 74 |93 P23 |165 [237
U, [v] | 0,2|0,290,3] 0,4/ 0,5

0,7

0,8

0,9

coZ prévé potPebujeme.

Tab.3. Hodnoty frekvence a vystupniho nap&ti z diodového intg.

Frekvence / otéddky / se plynule nastavovaly na komutétorovém
motorku / viz obr. 17/ pomoci autotransformétoru. Pro nés Jje
ne jdilezité j51 rozsah frekvence do 245{Hz} nebot pro tuto o-
blast frekvenci je navrZena regulace. Jak je vidét z obrézku
21. je zhruba do frekvence 300 [Hz}zévialoat U; = £ 1lineérni,
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Obr, 21, Zévislost vystupnfho napt{ U] na frekvenei f
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84 Sniméni polohy jehelniho vélce indukénim vysiladem polo-
hy ST 2 s nedélenym jédrem

Vyrobee: Zévody primyslové automatizace n.p. Jinonice,zévod
Nové Paka

Napéjeci proud: I = konst = 200[ma], 50 [Hz]/ stabilizovany
Obmicky odpor primér.vinuti: 22[%] -
Ohmicky odpor sekunddrniho vinuti: 2 x so0(<2]
Vstupnim signélem je posun jédra od O do 4 4[mm],maximélné pFfipu-
stny posuv je 6[mm}
Maximélné pripustné nelinearita je z 0,8 % rozsahu

Indukéni vysila& polohy ST 2 pieménuje mechanicky pohyb
na proporciondlni st¥idavy elektricky signédl. Jedné se o dife-
rencidlni transformétor s otevienym magnetickym obvodem, ktery
mé dvé sekundérni vinuti. Vazba sekundérniho vinuti je prom&nné
v zévislosti na poloze pohyblivého Zelezného jédra / jédro je
spojeno s téhlem z nemagnetického materidlu se sledovenym obje-
ktem/. Vystupni napéti je linedrné zdvislé na poloze jédra,
jak je nakresleno na obrézku 22. Schéma zapojeni vysilade polohy
Je zakresleno na obrézku 22. Linedrni zévislost napéti na polo-
ze jédra - vystupni napéti % Je rovné rozdilu napé&t{ U, ',lb”
obou sekundérnich vinuti.

f, ««spoloha jédra /délka zasunuti / [m m.
U'...vﬁstupni napéti z vysilale polohy [Vj

Llmlofos 1 1,5 [2 (2,5 |3

u,[v]| 0o|o0,17|0,37| 0,56 | 0,75| 0,94 | 1,13

Tab.4. Zévislost polohy zasunut{ jédra na vystupnim napdti

= konst =200[mA
Obr, 22. Schéma zapojeni vysilale polohy ST 2
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Hodnoty napét{ se méni podle zatéZovaci charakteristiky
[15], ménfel fézi ofﬁfrad]pii priichodu jédra stfedn{ nulovou
polohou / pro Jjmenovitou zété% 7,2 kSa zdvih jédra 4 mm mu-
si byt vystupni nap&fovy signédl 4 + 4,5 V_, , 50 Hz /

Odzkouseni indukéniho vysilad¢e polohy ST 2 se v navrie-
ném zarizeni laboratorné odzkouselo pomoci p¥ipravku - viz
obr. 23. Na posuvné jddro vysilale byla upevnéna hiidelka 2z
nemagnetického materidlu, spojend s mikrometrem. Tim se doeci-
1lilo pifesné nastavovanych hodnot polohy.

|

Obr. 23. Piripravek pro odzkouSeni indukéniho vysilade polohy
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841 Jednocestny usmérnovaé [76]

duse Pes3it pouzitim operadéniho

8 odpojenym kondenzétorem.

napéti je:

u, = -;—Il’iuv LV]

rnl je vystupni napéti:
Upg = =
2 R1

1
=

PFi usmérnovéni st¥idevych napéti piFikladné pro m&¥ief,
regulaéni a jiné déely se nep¥iznivé uplatnuje nelinedrni volt-
ampérovéd charakteristika usmérnovaciho prvku. Tato nevyhoda je
2v1&3té vyraznéd pri usmérnovéni malych napéti. Problém lze jedno-
zesilovaée. Zapojeni jednocest-
ného usmérnovaée s operaénim zesilovadem je nakresleno na obré-
gkn 249d8le je nakreslen pribéh napét{ na vystupu usmErnovade

Obr. 24. Jednocestny usmérnovad s operaénim zesilovadem

Pri zéporné plilvliné vstupniho napéti U, vede dioda D, a vystupni

kde rD2 predstavuje odpor diody v propustném sméru. Toto napéti

je blizké nule, nebof odpor diody v propustném sméru r, je
maly ve srovnéni s R,. V sérii s vystupem je opaind polovand
dioda D,. Pro kladnou polaritu U  vede dioda D, a pfi zanedbéni

pPitemZz se pocdtecni isek voltampérové charekteristiky diody a2
do prahového napét{ Up viibee neuplatni, protoZe dokud se dioda

T ——
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Dl neotevie, pracuje operacni zesilovaé s otevienou smyékou
zpétné Vﬂzby a tedy se zesilenim A, / napi#. 5. 104/. 0d napé-

U =P =07 . 14.10'6[V]se tedy obvod chové jako idedl-
* N s

ni usmérnovad.

Po pfipojeni voltmetru BM 289 a indukéniho vysilale polohy
ST 2 na vstup usmérnovade byla zji%t&éne nésledujici zévislost
vystupniho napéti usmén na posunu jédra 1 / &ili U, - 1l /. Ho-
dnoty Jjsou uvedeny v tabulce 5.

L]l o i | 2 3 4 5 6
1,40 |2,82 | 4,35| 5,80 | 6,50 | 6,65

Tab. 5.Zévislost vystupniho napétiusmén.tb na poloze jédra 1
MiZeme 7ici, Ze podle charakteristiky nakreslené na obré-

zku 25. aZ do hodnoty posunut{ 1 = 4[mm]je zévislost lineérni,
?. ik
& 1
g

4 1

_ Mrwdi

— I ] i " | i

0 - R O 5 6
Obr.25. Zévislost vystupniho napéti / usmérnéného / U2[y] na
poloze jehelniho védlce l[mm]
coi postaiuje pro nés pripad, nabof hodnotu 4 [mm|nikdy jehelnt
vdlec pri zahuéfovéni nepiekroci.
Hodnotu napéti U2 = 0,02[V]pfi nulové poloze jddra lze
dodateéné odstranit kompenzaci nap&fové nesymetrie.
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8.5 Névrh rozdilového ¢lenu

Do rozdflového élenu vstupuji signédly napé&ti Uy, které
Jje pPfimo um&rné vstupnim otékém jehelnfho vélce a napéti U,,
které je dmérné peloze jehelniho védlce 1. Na vystupu je Ux»
které ovlédd pres vykonovy stupen otécky n, motorku M,. Jek by-
lo uvedeno v kapitole 82. Vykonovy stupen,charakteristike
vykonového stupné mé zépornou smérnici / viz obr. 16. /. Za
uvéZeni téchto okolnesti, je ti*eba navrhnout rozdilovy ¢&len tak,
aby nap&ti a tedy i otééky motorku M, byly pfimo Umérné napé-
ti{ z fotoelektrického snimate U, a je t¥eba je zmendSovat napé-
tim U, od sniméni polohy jehelniho védlce. Schéma rozdilového
¢lenu je nakresleno na obrézku 27.

Pro nédvrh rozdilového ¢lenu je t¥eba nejd¥ive vysSetrit
smérnice pfimek charakteristik jednotlivych blokl, jejichZ
vystupni napét{ vstupuje do rozdfilového ¢lenu. Tyto smérnice
zéroven predstavuji zesileni pro rozdilovy &len.

8.5.1 Vypo&et smérnic jednotlivych charakteristik

1. Fotoelektrick# sniméni otédek:
Dle charakteristiky z obr. 21. plati / v rozsahu frekve-

nef do 300 [Hz]/:
nl -
Uy = k;.f = k;oz5.p  |V]

1
Ki...smérnice charakteristiky
T
e 1 _SS5~0.8 0.3 -3 |
k= w, o7 S oi o Th T 163 = 1,841.10 V/Hz
Uy = k;.f = 1,841.207.¢  [V]

2. Sniméni polohy jehelniho vélce:
Dle charakteristiky z obrézku 25. plati:

02 = kﬁl.f/u‘?
-4 "2 _9%5.1%+- 2.9
k = =-=2 2= = 1,42% |V/mm
o = ]2 =% ' L J

U2 - kII ‘,E/ = ?f425£ [Vj

3. PoZadovené charakteristiky - viz obr. 26.
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K e Bonin 1760 =
I=tghs= = =% )3
nlmax " ”

U= % (ZAPORNE)

- (kgUs +kyUy ) ~ KLADKE (KsUs +kgyls-Uy) kg
Up = ke L (ZAPORN) | Um
Up= ki f
(o A =R =

Obr. 27. Schéme rozdilového &lenu

4. Z charakteristiky vykonového stupné Uf_ - Uy vyplyvé:
q...posunuti na ose Uy = 35[V]
k...smérnice primky / zesileni /

— el
= V) =>k = = 1D
E— 3,5[ ] k TS 1
8.5.2 Rekapitulace zesileni

kI...poﬁadované zesilenf = 6,72 pro n1,2max

kI”...poZadované zesileni pron, , . = 5,03 [v)
»emin

Pro rozdilovy ¢len potfebujeme zesileni:
1 = kg - Kf = 6,72 = 5,03 = 1,69 £ 1,7(V]

kl...zeaileni pPevodniku n, / U1

k. .p -}
kl = —éo = 1'84%(310 42 _ ]_,47-10-3 [V / HZ]

kz...zesileni pievodniku ,»{JJ/U2 i Ky = kg
X, = 1,425(V/mn|

k...zesflen{ vykonového stupné / zdvislost Uy = UM /
k =10

Pro prenos U, pies 10, zvolime k,j = 1

3
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Ze schématu rozdflového ¢lenu nakresleného na obr. 27. vyply-
vé:

Unp...poﬁadované napéti na motorku i,

Uyp = ¥1-ny - Kpp-2 ki = ko
U, = -k.Ug +q .+..z1skané napéti na motorku M, z vykonového

‘stupné
UMp = Uy
Uy «..napéti #idief / z rozdflového &lenu /
Uf = ks'kGUj + k4k6k2. - k6k1n
Uy = -klkgekgUy + ko - kkn ) +q 2 kgny - ko L

Konstanty u proménnych se musi rovnat:
]

kI i3 klkluk6

|

2 k.k2.k4.k6

k'k5'k6

k,«sskonstanta pirenosu U2 pres IO1

IOl...operaéni zesilovaé invertujici

102...rozdilovy /diferenciédlni/ operaéni zesilovad

koo £ k.k .k .k k =—Ellur~— = 1,7 = 2,6179
II o hlee D 4 = k.ky.kg — 10.1,425.455,7 - g
% 1 el |

k, je prilis melé, je nutno zmen3it bud:
a. k...vykonového stupné motorku, nebo
b. kz...pﬁevodniku_ﬂ/Uz,nebo

c. kg...pPenos IO, /spoleény/
Ne jsnadné ji se dé zmensit k6 a to aZ na hodnotu ke =1

. L 6.1 o 5ia
. keky © 10.1,47.10-3 = 4»557.10" = 456
k

& 1

- = 3,7 =
e Rl T M TR B R WL

Z poZadavki, Ze Ur nesmi byt nikdy zédporné,vyplyvé:
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:
U, K ks.% + k,0 , v nejhorsim pripadé pro £=0 jeu; =3,5V.
U, <3,5V
kl.n1£:3,5 v je vidy spln%go / pro ny = 350 ot/min je
k, = 1,47.10°° /

8.5.3 Praktické resSeni rozdilového ¢lenu

Na zdékladé uvedené literatury/77/byl proveden konkrétni
névrh rozd{lového ¢lenu / zesilovacle /. V nasem p¥ipadé méme v
sérii operadni zesiloval pro séiténi dvou a vice signdld p#i
invertujicim zapojeni a rozdilovy /diferencidélni/ zesilovaéd.

1. Invertujici zesilovaé

Invertujici zesilovaé obraci fézi vystupniho napéti o 180°
vzhledem k fédzi vstupniho napéti. Schéma zapojeni tohoto opera-
éniho zesilovace p¥i invertujicim zapojeni je nakresleno na o-
brézku 28.

R/
i 1 RBp | e
i T I
R11__ |
Uﬂ e U2 o— 1} l
g =
5
“ 1]
R\?:Rﬂ Ryl ... NI Rl Ro ?:3*
e

Obr, 28. Séitédni dvou nebo vice signéll pifi invertujieim zapo-
Jjeni opera&niho zesilovale

Vy¥stupni napét{ z tohoto zesilovade:

R. R. R \ U =]) = ' ey $
—--—a a 2 11 ] kof'-ﬁ\-
u =-.IJ » 5 _+U . _ Y e +U . = = ll [ LI
vyst ( 117 Ry 12°R,, 1n Hln) 4
Ull » Uc‘

2. Rozdflovy / diferencidélni / zesilovacd

Na obrédzku 29. je nakreslen operaini zesiloval v gymetri-
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ckém zapojeni. Pro jeho vystupni napét{ plati:
* R, Usets = Yy

Tento zesiloval obvykle vyZaduje kompenzaci vstupni napéfové

nesymetrie.

%
e
Rq

o—{  }—o

| A =i
i 5
] ‘? M J;,
- | | ==
g ¥ Lﬁs S
D | :'_} [ ﬁ} o

¥y | i/

Obr. 29. Schéma rozdilového / diferencidlniho / zesilovacde

Na zékladé spoétenych hodnot zesileni a obou schémat / viz
obr. 28.,0br. 29. /byl postaven rozdilovy zesilovaé&,jehoZ sché-
ma je nakresleno na obrézku 30.

R1z Ro
e 1 7
U 12 k 12 k
¢ | o +15V |
| | |
M22 R - -
D—%*l jf r$2 U4 R’;
M1 &
p? 73 T
2x7r327033i‘<r o | 10
[ [ | [2x1NZ 70
Ly 4$?f8+ e Re
J} = 20 - |
546 \rﬂgfj‘ 4k7 L
i & | 1k5
. s I
U1 J— L‘?5‘u

Obr. 30, Schéma zapojeni rozdilového ¢lenu
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Napéti na vystupu Ug:
R
o i
Uy = (U4 = Uy)- R,

Nap&ti na invertujicim operaé. zesilovali na vystupu:
R- R
2 2
, = - (U3, * ooyl )
4 ¥ W

Podminky pro odpery:

-}
b=
=
(o)}

T
b=
=

3

’_‘ -
o

-]

no
= o}

no

Ry
k=1 ji=1
Rf
2
k. =1 == =1
2 R
%
5, 20Megy A=l
4 ’ Rll 11
R, = 0,12 .100.10° =
- R =-1i2kk
5 Ryp "
.
2w, R
e . 12,100 4,
o & 112 *
a & . ——= 5.66 k
3 R ..R 12.100 ’
121 , 5 12 *1e
" "
R4 = H-l = 10k
!
R6 T Rl = 10k
R, = Rg = 10K

8.5.4 Struéné charakteristika integrovaného obvodu MAA 501 ES]

Polovodidové prvky TESLA MAA 501 jsou kiemikové, pland-
rné epitaxni, linedrn& integrované obvody, vhodné jake operad-
ni zesilovate s vysokym ziskem, malou nesymetrif, velkym vstup-

T ——
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nim odporem, velkou 3i¥kou pPendSeného pédsma, velkym vystupnim
rozkmitem a malym prikonem. Jsou tepelné stabilni, pracuji v &i-
rokém rozsahu napdjeciho nap&ti s malym poklesem vykonu. Dopo-
rulené pouziti v ss servozarizenich, stejnosmérnych aplikacich
apod. Bliz3i udaje v[18].

Ochrena integrovanych obvodl je provedena dvéma Zenero-
vymi diodami 1 NZ 70 a to u kaZdého integrovaného obvedu v roz-
dilovém ¢lenu.

Pro vyladéni obvodu byl zapojen do série s odporem R,
trimer M22 ,2imZ se docili vyladéni obvedu po odstranéni napé-

tové nesymetrie.

Zménou napéti U3,ktero se = konst. = 3, 5 (V] miZeme sniZo-
vat nebo zvySovat otééky podévaciho motorku Mg,cili plynule
nastavit potfebné otééky podle druhu vazby pleteninyf nasta-
vit jiny rozsah oté8ek odpovidajici poZadované spot¥ebd /.

UkéZe-11 se v budoucnu nutnost zpé€tné vazby, staéi roz-
81Ffit rozdilovy ¢len o dalsi vstup signédlu z této zpétné vaz-

by, jak jz bylo feéeno v kapitole 77 .

R L e e v ny T .
. ZHODNOCENT NAVRHU POZITIVNIHO PODAvVACTHO zZARTZENT

Po postaveni rozdilového &lenu byla odzkouSena funkce ce-
1ého regulaéniho elektronického obvodu pro positivai podévé-
ni /resp. regulace pohonu /. Zapojeni mé&¥fc{ aparatury ukazuje
pbrazek 3)l.__ —

gor. 31. esl ap
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Popis ebrézku 31. :

1l - voltmetr BM 289

2 - zdroj napéti U; = konst = j,SLV]

3 - stabilizovany zdroj pro napdjeni integrovanych obvodi
MAA 501 ss napédjecim napétim 15EV]

4 - zesiloval fotoelektrického snima¢e TESLA BP 3620

5 - stabilizétor nap&ti 220[v],50 [Hz]/ 24 [V]pro napéjeni vykono-
vého stupné

6 - autotransformétor pro plynulou regulaci otécéek komutédto-
rového motorku / viz obr. 17./

7 - improvizace otddlek jehelniho védlce - viz obr. 17.

8 - ¢ital TESLA BM 465

9 - sniméni{ polohy indukénim vysilalem ST 2 - viz obr.23.,obr.
3.

10 - podévaci elektromotorek M, s kotoudem pro méFeni otédek -
- viz obr. 33.

11 - sniméni otéddek poddvaciho motorku M2 pomoci fototranzisto-
rd / obr. 33./. Schéma zapojeni tohoto obvodu je na obré-

2Kku 34.

opr. 32. Sniméni polohy ndu

p{J]"}i.‘! k obi b

al = lndul Ill V L. LA P L Ol K1

| TS E
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2 = panel 8 rozdilovym ¢lenem
3 - panel s jednocestnym usmErnovadem
€ 2 3
_ L = ik
‘ i}.% ‘ f‘ - \

Obr. 33. Podéavaci motorek M, s zarizenim pro mé¥eni otééek
Popis k obrézku 33.:
1l - podévaci ss elektromotorek / PAL 443 132 104 044/
2 - kotuoé,ktery vytvéari fotoel. impulsy / jeho segmentové &édst
zaclonuje a odclonuje priichod svétla ze Zérovky /
3 - obved fotoel. sniméni - schéma nakresleno na obr.34.
° +5V ?*EU

Wy
bl 88k q° .

' 1 KC 507
s = KP 101 I - CTA

Obr. 34. Schéma zapojen{ fotoelektrického obvedu pro sniméni
otééek motorku M,
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Noees otéacky podédvaciho motorku M2 ot/min
f, ... frekvence fotoelektrického sniméni otécek motorku M, Hz
n
- L
8... poet snimanych impulsd za jednu otdéku motorku M,

8 = 2

Hodnoty otélek a frekvenci byly méfeny ditatem TESLA
BM 465.

Principem tedy zafizeni funguje. PFi maloobchodnich cenéch
souléstek vychézi celkové cena navrieného positivniho podédva-
ciho zafizeni cca 800 Kés.

Umisténi podévaciho motorku M, na punéochovém automatu
/ J2Dh HS 34 / a umisténi indukénftho vysila&e polohy ukazuje

p¥iloha 2.

Pro objektivni zhodnoceni funkce zafizeni je nutno tento
névrh odzkoufet na pundochovém automatu & popi. odstranit
nedostatky, které se p¥i laboratornim zkouSeni neobjevily.
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Elektronické obvody jednotlivych élend byly oddélené po-
staveny pro zkoudSeni a m&pici uddely kazdy zvlé3t na jiném pa-
nelu. Celkovy obvod by se vdak zapojil pouze na jeden panel,
podle vysledného schématu nakresleném na obrdzku 35.,takZe
vyjde podstatné mnohem rozmérové mens{.

Po zkompletovéni celého zarizeni a odzkoudeni,princip
navrieného positivniho podévaciho zarizeni skuteé&n& splnuje
to , co se od ného olekdvd, tedy poddvaci motorek piesné kopi-
ruje otécky jehelnfiho vélce nl,pfi zménéch t&chto otécéek se
méni v pozadovaném poméru i otécky podévaciho motorku M.

P¥i axidlni zmé&n& polohy jehelniho védlce pro zménu husto-
ty dolnfho lytka klesaji i otélky n, motorku M,, coZ odpovidé
zméné spotfeby nité.

Je v3ak tPeba provést pifesné vyladéni obvedl - odstranit
nap&fové nesymetrie na vstupu invertujfciho operadniho zesilo-
vade vhodnou kompenzaci, aby nedochézelo k zkresleni v poZadova-
nych hodnotéch.

V soulasném stavu FeSeni dkolu byly pfi vysledném méFent
ziskény tyto hodnoty, uvedené v tabulce 6.

nl[ot/min] £l [ Hz] ng[ot/min] £, [Hz] l{mm]
r 100 70 2l
150 105 37
210 140 1760 47 -
250 175 59
300 210 68 :
350 245 2350 78,4 |
—
180 245 2350 78,4 | O
T4 0,5
70
66 1,5
63 2
60 2,5
58,6 | 3
Tab, 6. Hodnoty z{iekané konedénym méiPenim
Byees otééky jehelniho védlce rut/minl
fl... frekvence 2z fotoel. sniméni otddek jehelniho védlce lﬂzl

L
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10, EKONOMICKE ZHODNOCENT

NavrZené pozitivni podédvéni pro jemné bezedvé démské
punéochy neni moZno bez odzkouseni na stroji objektivné
zhodnotit. K objektivnimu zhodnoceni by bylo t#eba toto
odzkousSet nejenom na jednom stroji, ale na celé Fadé stroji
a nejenom na jednom druhu vyrobku, ale na celé Skéle punco-
chového zboZi.

Bereme-1i v \dvahu, Ze je zafizeni zhotoveno z tuzemskych
souddstek - tedy bez Zédnych devizovych nékladl, byla by cena
zatizeni nepodstatnd viéi tomu, kdyby se splnik poZadmvek
odstran&ni ¢i spiSe sniZeni nestejnomérnosti v délce puncéo-
chového zboZi.

P#i soucasné technologii vyroby punéoch je nutné punéo-
chy tFidit a pérovat, Zhruba musime zaméstnat 1 t#idilku
na sto punéochovych asutomatd, tedy na jednu dilnu, kde je
cea 25V - 300 stroji 3 tfidicky. SniZenim rozptylu délek
pod hranici USN 805810, které je + 3 eém v celkové délce pun-
gochy bylo by podstatnym efektem, Ze se zajisSténim délek
by ruéni pérovéni odpadlo, coZ je monotoni ruéni prédce., Tedy
za soulasné technologie by se uSetfila sloZenéd operace - tii-
d&ni a pérovéni, sniZil by se tim i stav tFididek.

Jednim z nejvé&t3ich probléml soudasné vyroby je zajistsd-
ni dostatelného mnoZstvi pracovnfch sil. Limitujfeim ukaza-
telem je soucasny stav pracovnikl, ktery se mus{ brét p¥i
stuvbé pldnu a jakékoliv racionalizace v uspofe pracovnich
8il je dtlezité.
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11.  ZAVER

Stoupajici poZadaviky na pleta¥ské vyrobky kladou stéle
vét31 ndroky na vyrobni zaifizenf, které mé byt ekonomicky
vyhodné.

Snahou a cilem v3ech textilnich vyrobel je moZnost
prejektovéni textilifi. To bude moZné jen tehdy, kdyZ budeme
znét celou technologii vyreby od prvopelétku aZ pe zhotoveni
findlnfho vyrobku. Je proto tieba znét viechny ovlivnujfef
faktory a souvislosti mezi nimi, védé&t o moZnostech dal3ich
zpisobl racienalizace vyroby.

V této préci je zhodnocen soulasny stav resSeni problému
~ pPivédd@éni niti pletacim strojim - ,a vliastni ndvrh posi-
tivaftho podévéni, vyuZivajici{ elektronickych prvki. Popsany
zplisob je t¥eba chdpat jako névrh , jehoZ smyslem nebylo
kone&né rozpracovéni. Do jaké miry by byla odstran®na variabi- |
lita délek nelze bez upleteni 2 statistického zpracovéni na
vyhotovenych puntochéch pifedem Fici. Je zde v3ak piPedpoklad
moZnosti dosdhnout konstantni tahové sily v niti, bez ohledu
na kvalitu nasoukané civky.

Vy¥sledkd diplomové préce je moZno pouzit pre dalif pokra-
Sovatele. Zvl&st to plati pro praktické odzkouleni na pundo-
chovém stroji.
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Zévérem této préce bych cht&l pod&€kovat pracovnikim ka-
tedry tkalcovstvi a pletaPfstvi VEST, jakoZ i pracovnikim
VUTS ELITEX - Brno za poskytnuti cennych rad a informaci.

Zv148té pak bych chtél timto podékovat vedoucimu ka-
tedry elektrotechniky V3ST Doc. Ing. J. Zelenkovi CSe,ktery
schvédlil moZnost Fedeni i1ikolu v laboratoii katedry.

Je moji{ milou povinnosti podékovat svému kosultantovi
ing. V. Sedlickému za ob&tavou pomoc p#i praktické realizaci
navrieného zafizeni.
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1. 1,074810 , 19.5. 1954, Paul Virchaux
Nejde o positivni podédvéni, ale o talifovou brzdilku v
niZ p¥itlak na pruzinu a tim i brzdfic{ sfla je F{zena
hydraulicky

2. 1,089912 , 9.9. 1954 , Doiss
Pouze zplsob pohonu podévacich valeckl

3. 1,130.107 18.6. 1954 , G. Stibbe V.B.
Nit podévédna omotévénim na kuzZelovy véleéek a poloha na vé-
ledku #izena tahovou silou v niti / napétim / prostiedni-
ctvim kotoude s pfipevnénymi vodiéi nité - jeden pro
navédéni na poddvaci kuZel,druhy pékové zavéSen pro u-
platnéni regulace od tahové sily / napéti / v niti.

4. 1,143.293 , 19.1.1959 , Franz Morat
Jen podédvaci véleéek nekulaty, sloZeny z ty&inek

5. 1,143.294 , 8.1.1960 , K. Rosén
Znémé podévéni pomoci Feminku, pouZivany u velkopriméro-
vych okrouhlych pletacich stroji.

6. 1,147.705 , 5.9. 1957 , Franz Morat
Podévaci galetka u které se otédi elektricky pohéndny plast
elektromotorku tvofici pfimo pohénéci véledek

7. 1,151.091, 12.3.1960, C.T. Sohne
Zpisob podévéni prostiednictvim dvou véledkl mezi sebou
stlacujici nit. Také zplsob nédhonu téchto vdledkd,

8. 1,121.630, 2.10.1959 Fougnet - Werk
Stejné jako pod bodem 3, ale podévaci kuZel dvojky a po=-
dévéni dvoji niti soudasné.

9. 1,178,973, 14.9.1959, Mayer
Pohon vroubkovanymi véleéky /ozubenymi/do sebe zapadaji-
eimi, pouzZivéno u velkoprimérovych okrouhlych pletacich
strojd.

10 1,203.413, 16.6,1962, Zahrédka
Néhon gumovym kolelkem na sténu podédvaciho véledku,
pouZzivéno pro podévéni gumy u dvouvédled D 3 Va.
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11.

12,

13.

14,

15.

16,

17,

1,214,352, 16.5,1963, A.Denk, M.Denk

Podévéni pomoci elektrického motorku na stejnosmérny
proud. Regulace otééek je provédd&na fotoelektricky na
zékled& zm&ny tahové sily v niti,

1,219,618, 23.6.1966, A.Denk, M,Denk

Podobné jako v bodé& 11,

1,230.960, 13.4.1961, Scot und Williams

Zékladni pohonny vélec mé na obvod& daldi &tyPfi mensSi
véledky se stejnou obvodovou rychlosti, cely pohon se
déje pomoci tieciho kotoule pritlédéeného k ¢elu néhono-
vého disku a posuvného ke zmdné ramena a tim i otécdek.
1,236.712, 0.2.,1961, Scott und Williems

Obdobné jako pod bodem 13,

1,810.573, DO- 23,11.1967, Rosenthal Francie

Podévaci bublen je pohénén kapalinovym turbinovym pohonem,
1,215.294, 12,6.1959, Scott und Williams USA

Nitové brzda okrouhlych pletacich strojd, opat¥enych
soustavou pohyblivych vodiéd niti, které plsobenim sou-
stavy t#{ magnetl, z nichZ dva plsobi proti sob& odpudi-
vé, Jjsou vice ¢i mén& zavéddény mezi nehybné brzdici védled-
ky a tim m&ni velikost opéséni té&chto védlelkd brzdé&nou

niti, __L

VODICE
obr. 36, Niftovd brzda

DOS - 1,8¥5.377, 18.1<,1968 /31.7.1969/ Laniiucei
Podévéni prostiednictvim jakéhosi varidtoru - axidlnd
posuvny véleclek,

DoS - 1,585,151, 17.12.1963 /2.1.1970/ Cargill

TPecim vélelkem pFes tali¥ je pohénéna civka 8 niti,
1,410,299, 11.3.1959 /25.9.1969/ Schmidt

Prokluzové podédvéni 8 natédéenim vodide ke zv&t3ovéni a
zmendovéni opédséni kolem podévaciho védletku a tim vdt3{
nebo mens{ plsobeni tahového napdt{ nea poddvanou nif.,
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20,

1,585.176, 31.8,1972, Pat.t¥. 25 a = 25/0,5
Pf#ihlasovatel: Franz Morat GmbH, Stuttgart, NSR
Podaveé¢ niti u pletaciho stroje okrouhlého sestévejici
se staciondrniho védlelku a vykyvného vélelku, ktery

je protitlakem ve frik&nim spojeni se stacionédrnim
védledkem, Plynulé nebo pietrZité dodévka nité& je ovlé-
déna odklopenim nebo spojenim obou valelk( piicemZ
tento mechanismus pracuje podle patentu NSR 1,585.175.
Podavaé¢ niti se vyznaduje tim, Ze rychlostfnit& rotu-
Jici védleéek je uloZen vykyvné kolem osy, kteréd pro-
bihé parelerné k ose, pridemz leZ{ mimo rovinu, kterou
zeujimaji osy obou védledkl b&hem jejich dotyku.
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l. 911.146, 10,11.1958, Hopkinson
Zplsob poddvéni pomoci k sob& piitlécéenych kuZeld
i se zplsobem zmény podédvéni nésledkem zmé&ny nustoty.

2. 416,465, 7.4.1959, Hopkinson
Jako prededly - jiny zplsob ovlédéni, princip stejny.

Be 920.525, 8.2.,1961, Rosen - Svédsko
Stejné jako u HSR/5.

4. 884,075, 23.3.1959, Morat F
Podévéni pomoci el.motorku s riznym provedenim unéseci-
ho elementu tak, aby umoZnil neproklazovéni nit& a nebe
toto sniZil i za cenu ne zcela rovnomé&rného podévéni,
privddéni nité stredem podévaciho védle8ku a pod.

S5« 934,764, 11.3.1960, Morat - NSR
U podédvaciho véledku je moZno Jjednoduchym natéienim vo-
dici &ésti vldkna zmenSovat ¢i zv&tSovat opéséni vlékna.

6. 936.291, 27.9,1958 Cartledge
Véleéek s omotanou niti 360 ° Je pokryt vrstvou se speci-
élnim materidlem vhodnych vlastnosti,

Te 946,889, 13.4.1961, Scott und Williams
Odpovidéd patentu NS R/13

8. 948.254, 8.6.1959, Hopkinson
Pozitivni podédvéni trecimi vélelky pro plochy pletaci
stroje.

9., 965.904, 16,8.1959, Munden
KuZelovy védlec podévaci s pevnymi vodi¢i nité& posunovatel-
nymi k nastaven{ sprévné spotieby.

10. 993.932, 17.12.1962, The Kendale Company
Podobné jako patent NSR/13 v principu.

11, 994,044, 28,4,1960, Hopkinson
Pozitivni podévéni mezi dvima tladenymi véleCky nahéné-
nymi ozubenymi koly od stroje.

12. 994,045, 28.4,1960, Hopkinson
Pozitivn{ podévéni pro maluprimérovy pletaci stroj
spotivé v tom, %e nit je stisknuta mezi dva kuZelové
vélce a polohou podél osy kuZelu je urceno mnozstvi
doddvené nité, toto je PFf{zeno ze spodu a piPevéd&no ného-

novym zpisobem na vodié.

T ——
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13. 1,012,951, 25.10.,1960, Cartledge
Podévédni nité mezi dvéma vélecky u plochych pletacich
strojt.
14, 1,016,991, 6.5.1963, Singer

19.

21.

22,

230

Podévéni piize u velkopriémérovych okrouhlych strojd vé-
letky Jjednotlivymi pro Jjednotlivé systémy.

1,023,473, 17.11.,1961, LAWSON Company

Podévéni pomoci horizontélniho vélecku.

1,023,473, 17,11.1961, LAWSON Company

Podobné jako u 15.

1,053.130, 12,11.1964, RATBY

Tykd4 se pouze plochych pletacich stroji.

1,067,038, 9.3.1965, Giovanni

Poddvéni pouZitelné pouze pro silné& pritaZny a pruiny
materidl /guma, spandex/

1,078.73, 6.7.1964, Morat - NSR

Pozitivni poddvéani prostiednictvim synchronniho motorku

z Pizenymi otédkami pomoci impulst ziskanymi fotoelektric-
ky podle otééek kotouce, jehoZ pFevod je moZno #{dit ruéné
nebo elekgricky prostfednictvim tFeciho pfevodu /mezi dvé-
ma kuzely/. Generdtor na st¥idavy proud o frekvenci Um&rné
pohybu jehelnfho vélce Zene synchronni motorky p#ifazené
kaZzdému podavacdi.

1,080,457, 3.9,1963, Franz Morat - NSR

Podévéci védledek ve formé elektromotorku, jehoZ plésf
motorku se otddi a tvori soulasn® poddvaci véledek, V rdz-
nych kombinacich téZ s pohonem t#ecim,

1,083,163, 26,6,1964, Franz Morat - NSKR

Spojeni otéd¢ivého pohonného véledku pomoc{ permanentniho
magnetu.

1,093.244, 6,11,1964 Rosen

Poddvéni pomoci Peminku, viz NSR/5

1,096,854, 22,11.1963, Kosen

Podévéni pomoc{ Peminku, detailni proveden{ véledku

8 brzdidlkou,
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24.

25.

26,

27,

28.

29.

30.

31.

32.

1,120,227, 10,10.1964 Hopkinson

Podévéni spandexové nebo gumové nité&, PouZivé pohon
ozubenymi koly véledku a na tento je pPitlacden Jjiny

s pfipadn® upravenym povrchem - nanesend vrstva.
909.071, 24.8.1975 /24.11.1958/, D.L.Munden

Patentuje a chréni pouziti pozitivniho podévéni k ple-
teni pruZnych materiéld k udrZeni konstatni tahové sily
v zapleteni,

1,124.590, 14.12.1965 /13.3.1967/, A.M. Carringnon
Netyké se podévéni.

1,056.920, 4.3.1964, Georges Lebosey

Brzdidka, jejiZz brzdici sfla je ovlddéna tahovou silou

v niti,

1,087.314, 2.11.1956, B.t, Reymes - Cole

Netyké se podévéani - brzdiclka.

1,129,765, 31.5.1965, VVU ZvVs

Na okrouhlém pletacim stroji je nit podédvéna Sroubovité
drézkovanym poddvacim véledkem. Jsou-li vodiée ucpény,
nit je drézkou z védledku sesmeknuta a uvede v &innost
rameno zarézky.

1,128,700, 18,5.,1967, H.M, a H. Kreuzler

Na pletacim stroji pro vyrobu tvarovych niti pletenim,
pérénim je nit pozitivmné podévéna mezi véleckem, ktery
je pohénén od ndhonu stroje a péskem. Dal3i védledek je
stavitelny a slouZi k napinéni pdsku kolem obou véledkd.
882,209, 22.4.1958, Singer - Fidelity USA

H¥ebenové brzdicka s Jjednou Padou zubll pohyblivou spoje-
nou s ramenem,na JjeanoZ konci je zédvaZ{i v némZ po konkév-
ni ploSe se pohybuje kulidka, které svou polohou m&n{
hmotu zévaZi. Krom& toho miZe nit prochdzet jedt® kolem
Jjednoho vzdélené&jsfho trnu /tim se vytvo#{i dlouhd klicka/,
JehoZz vykyvy jeou tlumeny hydraulicky. Tahovd sila

0,001 aZz 0,005 N.

833.425, 5.5.1955, B.,T., Reymes - Cole

Brzditka vhodnéd zv1d4st& pro jemné nit® mé dvd vodieil
ofka, mezi nimiZ je kompenza&ni pdka, kterou nit proché-
zi a jejimZ vykyvem podle tahové sily v niti se vice
nebo méné méni ophdséni kolem vypouklého elementu,
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33.

34.

35,

36.

37

0871.837, 6.2.1957, USA, Ch, Newton

Kompenzadéni brzdic¢ka pro podévéni nité k pletacimu

stroji nebo vietenu p¥i nulové tahovi sile je tvoifena
dvéma nehdnénymi svéracimi vélci, s nichZ jeden Jje

v jednom mist& obvodu zkosen., Védlce odtshuji nit civky
tak, Ze se vytvoii navolnénd klicka, V misté& ~zkoseni
jednoho vélce se nit mezi vdlei uvolni a plsobenim venti-
ldtoru umisténého nad vdlcem se uvolnény iisek niti pro-
hne mezi vodicimi odky dold a kdyZ Jjehly spotfebuji i to-
to mnozstvi, nit se op&t napne a tim se dostane opét do
2éb&rl védlcl, Obvod védlcl a zkoseni se voli podle spotie-
by niti,

756,028, 12,7,1952 /12.10,1953/, Ch. Newton

Zatizeni pro srovnéni rychlosti podévané nité& a rychlosti
stroje - odchylka je ukézéna vizudlné - pak lze sePidit
ruénd nebo asutomaticky, KdyZ je ti¥eba zm&nit hustotu pak
automatickym se¥izenim hustotniho zémku také vznikne
odchylka. Pro srovnéni jsou namontovény dva elektrické
obvody, JjegichZ vykon se kontroluje podle rychlesti po-
dévéni a rychlosti stroje a jejich vykoni je pouZite

pro vizudlni indikaci na m&Piéi a pro provedeni sefizeni
Jjehelnfiho vélce,

8Y9,03<, 12,11.1959 /20.6.,1962/, British Nylon Spinners Ltd
Zatizeni pro *izeni tahové sily v niti, vhodné pro labo-
ratorni zkouseni nebo textilni stroje . nap®.puncochové
automaty, které odstranujf napéti b&Zici nit&. Nit se na
své dréze dotykéd Césti povrchu nahénéciho védlce /néhon
motorem/ a v mist®, kde pfestdvéd dotyk s vdlcem plsobi

na ni proud vzduchu, vzbuzeny oté&enim ventilétoru nebo
vhénény tryskou. Za timtdzafizenim lze podle pot¥eby umis-
tit brzdidku.

625,956, 24.3.1947 /6.7.1949/ L.H.Michie

Tyké se plochych pletacich strojd.

913.697, 25.7.1960 /28.12/1962/, A.Otten a E.Otten
Hlavni cést zafizeni u tohoto patentu je rotadnd upraveny
zvon kolem civky, ktery méd umist®ny vodi& nitd a tuto
odvéadi spodem ve stiedu tohoto zvonu, vliastni civka Jje
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pojisténa proti otédeni prostiednictvim magnetu. Zarize-
ni je epojeno s podédvénim.

2,838,923, 17.6,1958, H.Lassiter

Je zde podrobn& popsén zplsob podévéni pomoci podévaciho
véleéku pohén&ného jinym, ktery je césti varidtord /tiect
prevod/ a jsou spojeny pruZnym hi¥idelem. YUtécky a presta-
vovéni varidtorl se d&je pomoci pistl ovléddaného vzduchem
s tlakem o Vzduch do prestavovaciho pistu jde

z regulétoru s dvéma membrénami a systémem kulikovych
ventilkl., Ovléddaci impuls Jje odvozovén z nap&t{ nité

a zmén napéti nité& odebiranych mezi podévacim valeékem

a vlastnim vadlcem. Pfed podévacim vélelkem, na kterém

je nit nékolikrét ovinuta /t¥ikrét/ je pouZito talifové
brzdicky.

2,917.914, 22,12,1959, A.Shortland - Anglie

Podévacim védlelékem - bubinek s moZnosti poddvat vice niti
souc¢asné nahénéného pfimo od otélek jehelniho vélce,
Pfevod je moZno ménit prostfednictvim nastaveni néhonové-
hotfeciho kotoudku na ¢ele tohoto vélce a tim zmEnou
ramene, Podobné patentu pouZivaném u D 3 Va podévéni
gumy .

3,090,219, 8.2.1960, Rosen - Svédsko

Znémé podévéni péskem,

3,098.143, 13.4.1961, Scott und Williems

Odpovidé patentu NSR/13.

3,124,947, 10.6.1962, Farner

Pohdn&ci{ kotouéek k poddvédni je pohén®n prostiednictvim
kartédcového kotoucée p¥imo od jehel nebo Zeber jehelniho
védlce, V modifikaci je moZnototo zaPizeni pouZit s pie-
vodem do rychla,

3,204,43<, Hopkinson, 11.,6.1962 - Anglie

Podobné jako Anglie/le - stisknutd nit mezi dva podévaci
védlecky, moZnost elektrického vypindni /oddalovéni/ védléd-
ku a také zména rychlosti prostfednictvim tPeciho kuZele,
Pouzit{ na malpprimérovych okrouhlych pletacich strojich,

Deam




VSST
FT

Véclav Chlud

Patentové reSerze - piiloha 1.

List: 7

Te

8.

9e

10.

11.

12,

13,

14.

15.

3,09.558, 3.12,1963, Cargill - USA

Podévéni se dé&je védledkem s pomocnym men3im vélelkem,
nit je n&kolikrét ovinuta. Otécky Fizeny nucené od fe-
t&zu pomoci tPeciho prevodu na cele kotouce,

Obr. 37. Podévéni védleckem

3,216,222, 3.9,1963, R.Schmidt - NSR

Podévéni mezi dvéma vélelky z velkoprimérového stroje,
néhon riznymi zpisoby od stroje, zarizeni k vypinéni.
3,224,229, 6.2,1963, Lester Mishcon - USA

Podédvéni pomoci svislych véleékl, které jsou pohénény
femenem nebo Fetdzem, pouZiti u velkoprimé&rovych stroji.
3,225.570, 27.6,1963, Lester Mishecon - USA

Privod nité je Fizen podévédnim pomoci varidtord, ktery
je ovlédén bud servomotorem nebo mecheanickym zaf{zenim
pomoci kontroly idpletu. Velmi sloZité, pouZito u velko-
prim&rovych okrouhlych strojd.

3,€43.974, 3.4.1964, C,bBrugger - USA

Podévéni mezi dvéma vélelky, pohon od stroje pomoci Feme-
nd.

3,243,975, 15.10.1964, R.Lavson

Podévéni podobné jako USA/8,

3,263,454, 25.9,196Z, H.Butler

Zplsob a piistroj pro pleteni - podédvaci kotouéek pro
Jjednu nit je pohénén pomoci ozubené spojky, bez zmEny
otééek,

3,409,845, 22.,11.1963, Rosen - Svédsko

Podédvaci za¥izeni pohénéné koZenym pdskem, detailni
provedeni kotouéku - viz NSR/S,

3,283,543, 16.4.1964, Lewrens king USA

Vodorovné polozené védlelky s pPfitladnym vdledkem pirivdds-
Jiei nit na obvodu pletaciho stroje a jsou pohén&né ozu-
benym vé&ncem,
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16.

17.

18,

19.

20,

3,303,671, 3.5.1960, Thomas Anderson Oliver

Podévédni provedeno vélecky malého primé&ru, které jsou
pohédnény od stroje pomoci pfevodu a vestavéného varidto-
ru., PPitlak tvo¥i védlec velkého priméru tledici vlastni
vehou shora. Tyto jednotky jsou 4 na obvodu stroje. Dal3{
varianta je s pouZitim ohebného h¥idele a rozd&lenych
Jjednotlivych kotouél piitlaényche.

3,310,962, 6.2.1964, A.A, Mahler

Iyké se zesilovéni paty, netyké se pozitivniho podévéni.
3,324,685, 22,3,1966, R.Schmidt

U tohoto patentu je pozitivni podévén{i pohdné&né krokovymi
motory pro Jjednotlivé nité&., Impulsy pro krokovy motor jsou
odvozeny bud od jehel nebo pomoci d&roveného kotoude
fotoelektricky. Prom&nny p¥evod je Pizen pomoci magnetic-
ké pésky ptes tieci pievod, nebo zménou polohy navéddéci-
ho o¢ka a tim zmé&nou polomé&ru pohénéciho kotoudku /stup-
novitého/.

3,377.824, 27.7.1966, J.D.Moyer, 16.4.1968 ud¥len patent
Jde o podévani Pizené tahovou silou nité& prostfednictvim
tlakové kapaliny a jeho odpoust&ni ventilkem p#i poklesu
tahové sily. S tlakem se naplnuje poddvaci vélelek a
zv&tSuje Jjeho obvod, Utédcky podévaciho vélelku jsou odvo-
zeny Peminkem pFimo od vélce. V ndvrzich se mluvi jen o
kapalin&, ale p¥ipousti se i vzduch. VENTILEK

1S

Obr. 38. Hydraulické podévéni

3,390,552, 13.9.1965 /2.6.1968/, N,T.King

Jednd se o poddvdni gumové p#ize /pruZné/. Podévéni se
uskutednuje otééenim p¥imo navinuté civky s materidlem.
Otééeni pomoc{ tieciho kotoulku piitlacdeného na &elo
nosice civky, zmé&nou polohy se méni otdlky. PPesun se
déje elektromagnetem a pomoci rohatky a zédpadky, nédhon
pfimo od stroje ozubenym p¥evodem.

=
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3,390,558, 9.11.1965 /13.8.1968/ R.C.Taylor

Jedné se o plochy pletaci stroj.

2,658,367, 945.1950 /30.4.1951/ Arthur Schortland
Podévéni se d&je pomoci véledku kolem kterého je nit
omoténa o 180° a pfi zvySené tahové sile v niti se toto
opdséni zvySuje a tim i podévéni,

2,949,759, 8.,5.1957 /23.8.1960/ Horace L.Curtis
Poddvdni se d&je komolym kuZelem p¥icemZ umisténi nité
podél kuZele je Pizeno tahovou silou v niti, PFi uvolné-
ni tahové sily /napéti/ vyb&hne vodi¢ aZ mimo rotujici
kuzel na mendi primér kuZele a je piresunut na stojici
&ést kuzele,

Obr. 39. Podévani kom.kuZelem
2,944,414, 1960 - J,.E.Malloy
Vakuové podévéni nité, reguluje tahovou silu v niti,
kompenzu je néhlé zmény v rychlosti stroje. Civky jsou
uzavieny do té&les s dvirky pro vymé&nu civek, zespodu

je tlac¢en vzduch od ventildtoru, nahoife trubici proché-
z1 vzduch i s niti k podavadlm jednotlivych systémd.
3,418,831, 27.10.1965, L.C.Nance

Podévaci koleéko pozitiwniho podévéni s vypindnim pi
vychyleni vodic¢e prostifednictvim solenofdu.

3,408,832, Japonsko 19,5.1965, Nagataseiki - K,Abe

Jde o zarizeni vybavené otdfivym kotoulem, ktery mé na
sob& dvojici vzhiru sm&Pfujicich kolikl, uspoPddanych za
déelem ménéni tahové sily v niti, prochédzejici po tdechto
kolicich p#i otééeni zminéného kotoucle, ktery se mie
otéceti v opacénych smérech dvojici lanek ovlédanych
solenoidem, pfidemZ solenoid jest Fizen &idlem od tahové
81ly nité, Cidlo napdt{ v niti se sklddé z rota&niho
&lenu majictho vodié nit& a svételnou clonu uloZen ou

R I —
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na tomto vidi#i, pricemZ tato elona kontroluje své&tlo
vedené ke dvéma fotobunkém, které ovlddaji zmingny
solenoid.

FRANCIE :

1.

2o

3.

S

Se

Te

8,

Je

1,188,464, 16.30.1959 /23.9.1959/, Mellor - Bromley

Vélec pohéndjici nit s opéséni 270° je pohédnén p¥imo
véncem okrouhlého pletaciho stroje pies ozubeny a tFeci
prevod. Tiec{ pievod je na cele véalce, jehoZ poloha od
stfedu vdlce /rameno/ je nastavovéna prostiednictvim
droubu.

1,217.336, 22.,12,1958, Mellor -~ Bromley

Véledky po obvodu s osou vodorovnou jsou pohénény piimo
tfecim nékruZkem na &ele.

1,241,501, 24.11.1959, M.Josef Jouravel

KuZelovy védleek k pohonu mé jedno nebo vice opéséni
pferuSené vodidem odklép&nym podle tahové sily v niti,
Po&ité se s prokluzem.

1,273,607, 12,11,1960 /4,11,1961/ British Nylon Spinners
Limited

ZmEnSeni nebo zvétSeni tahové sily v niti, kterd probihé
ptfes pohonny védledek a je za nim napinéns proudem vzduchu.
1,484,701, 7.1.1961 /8,2.1962/ D.L.Munden

Podévéni kuZelem, nastavovéni mnoZstvi polohou vodid&d
podél osy vélce,

1,307.913, 8.2.,1961 /24,9.1962/, Rosen - Svédske
Poddvéni pomoci Feminku jako NSR/2, USA/15

8SSR 127.847 - <0,11.1964, dané 125,088 - 24,11.1964
/15.5.,1967/ né&kolik podévacich pdskl s riznymi rychlostmi.
1,338,508, 14.8,1962 /19.8.,1903/, G.E.,Jackson

Podévéni systémem védlcl s regulaci.

1,366,959, 7.6,1963, L.Devanley

Poddvéni komolymi kuZely, poloha v ose védlce nastavena
dle tahové sfly v niti,

1,340,816, 18,10,1928, Fr, Morat /Svycarsko 378.851/
Prokluzové podévéani u plochych pletacich stroji.
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1,382,049, 12.2.1964 /2.11.1964/, A.Denk

Rizeni otédek podévacfho vélecku se provéd{i naklonénim
péky rizené tahovou silou v niti pies zakryvané a odkry-
vané svétlo plsobici na fotoelektrické &idlo.

1,385,662, 13,12.1963 /7.12.1964/, J.T.Cargill

Shodny s USA/8.

1,395.166, 23.4.1964 /1.3.1965/, R.H.Lawson

Podévaci védlec Pizen od #{diciho bubnu stroje pomoci
bowdenu a lanka.

1,405.034, 24.8.1964 /24.5.1965/ Franz Morat

Shodné s Anglie/19.

1,407,378, 16.8,1963 /21.6.1965/ Franz Morat /na Morattro-
nic/

Za¥izeni okrouhlého lemového stévku umoZnujic{ st¥idavé
zapojovéni obou znémych typl poduvade nit& bez pieruseni
pleteni, Véleéek pro prokluzové podévéni je soudasné spo-
luzabirajicim vdlelkem pro neskluzové podédvéni a miZe
byt pfesunut do urcéité polohy.

1,394.456, 6.2:1965, Singer USA

Zarizeni k poddvéni niti pro pletaci stroj a stroje
opatfené timto za¥izenim, Jde o synchronizované pedéd-
véni vice niti z jednotlivych civek k vicepletacim mistim
vicesystémového okrouhlého pletacfho stroje; tohoto po-
dévéni se dociluje vedenim v8ech niti p¥es individudlni
drsné poddvaci védledky, jejichZ pohon je synchronizovén,
1,414,497, 20.11,1964 /6.9.1965/, Rosen - Svédsko
Podéavéni Feminkem star$imi veriantami - mé&ni se primér
femenice a tim i podévéni,

1,490,714, 16.4.1965 /24,1.,1966/, Mayer

Podévaci kotoulek ze dvou Cdsti se svird a miZe zvEtsit
evij primér a tim i mnoZstvi poddvané nité&, Bezkluzové
poddvéni pro okrouhly pletaci stroj se sklddd ze dvou
kotoudl, uspoPédanych jeden nad druhym, jeZ se mohou
otdclet ve vzédjemn& sklon&nych rovindch, aby se jejich
prilehlé plochy dotykaly v mist® jedineho radidlnfhe

sméru,
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1,450,703, 9.7.1965 /18,.,7.1966/, Franz Morat

Jde o kontrolu rgchlosti nité nikoliv poddvéni.
1,4554247, 26,7.1965 /5,9.,1966/, Munsingwear

Jde o méPeni spotieby nité,

1,490,720, 18.5.1965 /26.6,1907/, Institut textile
de France

Jednéd se o podévéni gumy pomoci dvou kuip]ﬁ

Obr. 40. Podévédni gumy |
V dodatku pod stejnym &islem jiné provedeni véled,

v dal3fm dodatku piitléfeni nit& péskem,

1,494,092, 11.3.1966 Ambassades SRL

Napé&ti se udrZuje zmé&nou otélek motorku s podévacim
véletkem. Nap&t{ je jako vychozi veliéina, které pomoci
penzometru #idi otdcky podévéni,

1,521,119, 27.4.1967 /6.3.1968/ Georges Lebosey
Podévaci véleéky u velkoprim&rového stroje jsou svisle
nad obvodem stroje pohénény jednim nekonelnym Femenem,
ovinuti nit& kolem bubinku je 270°,

1,541,208, 28.9.1967 /26.8.1968f Emil Kreuzler
Podévéni nité kotouldkem s Feminkem mezi ktery Jje stisknu-
ta podédvend nit, UspoPéddni je jiné jake u Rosena, osy
kotouc¢kl vodorovné.
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Yarn feek installation developed. /Nové vyvinuté zafizeni
pro podévani nité.

1972, II, Hosiery Trade Journal 79 &. 938, str.145 - 146.
NSR firma Worner Elektronik KG, Reutlingen vyvinula zapi-
zeni pro poddvéni nit& Fotronic. Jednéd se o automatické
zaPizeni, které pomoci soustavy snimaél udrZuje konstat-
ni tahovou silw podévané nité a pomoci autokontroly regu-
luje odghylky v napét{ z éasovym zpoZd&nim 10 milisekund.
Zarizeni je prenosné a lze je namontovat na kterykoliv
stroj s doddvkou nité, Poddvaci védlelek je montovén pFimo
na ose pohonného elektromotorku a mé vykon 5 m/s. Vlastni
zaPizenf Fotronic je napdjeno vstupnim napétim 24 V a mé
elektronicky ovlddany stabilizétor, ktery zaruéuje plynu-
1y a bezporuchovy chod fotoelektrické jednotkye. Zafizeni
funguje plné automaticky, lze je pouZit jak na jednotli-
vych strojich tak na celych skupindch a zarucuje piesnou
délku vyrobku i pravidelnost ocek,

Kniting International, 83, &. 990, 1976, str, 21

Nové koncepce nuceného /pozitivniho/ podévéni.

Firma Trip - Lite Ltd, Leicester, vyrébi za¥izeni pro po-
dévéni nit&, které se vyznaduje autometickou synchroni-
zaci nité pro vsechny systémy. Zafizeni je zaloZeno na
principu pédsového podévéni kombinovaném s principem svis-
1ého navijeni, ¢éimZ je PeSen problém nadmErné vstupni
tahové sily v niti, Vzdélenost niti je plynule nastavitel-
né. Popsany systém podévéni miZe rychle reagovat na zm®nu
kvality nité a je vhodny pro vSechny typy okrouhlych
pletacich strojd.

Textilbetrieb,1972, VI, 90, &.6, str. 11
Zépadonémecké firma A.Denk KG, Gundelfimgen uvédi

na trh novy typ elektronického podavace niti, zejména
elastickyecn pro gumové puntochy, lemy a pod. Nit je
podévéna pomoci ozubeného soukoli pohén¥ného reguladnim
motorkem pfes pohyblivé vodfic{ remeno, které je opatienco
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clonou a pomoci fotobunky odmE¥uje potfebnou délku nité,
Vzhledem k tomu, Ze se u pfistroje nevyskytuji tém&¥ zddné
tieci sily, je vhodny zejména pro jemné a mélo odolné ni-

td. Fotoelektrickd &innost zaruéuje stédlou zésobu a konstan

tni tahovou silu nit&, PFistroje pii zastaveni pletactiho
stroje automaticky vyrazen z ¢innosti.

Uvedéno pod nézvem :

Elektronisches Fadenzufiihrgerat fur elastische Strichwaren
/Elektronicky podavaé niti pro elastické @plety/.

Zatizeni pro podédvéani piize

1972, VII, Textil, 27, &.7, str. 249

Pat,.prihl. PV 6349-68, pat.t¥. 25 a 25/0,2, Schnidt, R.
Stuttgart - Vaihingen, NSR,.

Zarizeni pro poddvéni nit& u pletactho stroje z nékoli-
ka p¥ivody, jejiZ podavale jsou utvoieny rotujicimi vél-
ci, které jsou c¢dsteéné ipln& nebo n&kolikrét nit{ opédsé-
ny a otédéejic se konstatni rychlosti, pfiéemZ obvodové
rychlost téchto vdlcl pro prokluzové pirevéddéni nité& je
n&kolikandsobkem rychlosti nit#® vyznadujici se tim, Ze
podédvaci vélce maji v souhlasu s povahou povrchu dopravo-
vanych nit{ rdzné hladkych, pop#ipadé zdrsnény povrch a
nebo rtzné priméry, /Zéznam vylerpévé erigindl/.

Vetter 8,
Fadenzufiihrungen bei Rundstrichmaschinen - gisherige

Moglichkeiten und ITMA - Neuheiten /Podévéni prize

u okrouhlych pletacich strojl - dosavadni stav a novinky
na 1TME/

1972, V, Melliand Textilber Int.53 &.2, str.5<>-5<8,
Autor provadi piredevdim porovnéni pFimého odtehu nitd

8 riznymi reguladnimi zplsoby odtahu, kterymi je zabra-
novéno vadém v dpletu tim, Ze je vyrovnéna tehovéd sila
a podédvéno presmé odm&ifené mnoZstvi nitd, Z novinek

na vystavé ITMA jsou uvéd&ny zdsobnikové podavade IRO,
SP 700 fy Gebr, Frei a S.P.F. fy Memminger, frikéni po-
davate fy Morat podavace s ozubenymi vélelky a pésové

T e
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zésobnikové podavale fy IRO Distributing Corp. pro
osmisystémové pletaci stroje. Je popisovéna funkce
Jednotlivych systéml po@lavadh nité a uvedeno jejich
ne jvhodné js1 pouziti. &innest jednotlivych systémd

6. Zarizeni pro nucené privédéni nité&.
1972, 111, Temtil 27. &. 3, str, 105
Pat.pfihle PV.3560-67, Rosen, K.I.Svédsko.
Zabizeni pro nucené privédZni piize k pletacim systémim
pletacich stroji, zegména punéochovyeh s hnacim kotou-
éem, ktery pohédni ustroji pro dopravu nité, nap¥. podé-
vaci pds s jehoZ hnaci plochau je tvofena vn&jSim
obvodem nékolika hnacich t&les v podob& kruhovych seg-
mentl, které jsou pro zm&nu rychlosti podévéni nité
radiéln® prestavitelné podel vodicich &lenl, vyznaduji
se tim, Ze vodici cleny jsou upraveny Sikmo k roviné
otéd¢eni hnaciho kola, Ze hmaci té&lesa Jjsou prstencovou
pruZinou tladena do dhlu mezi vodicimi &leny & nérazovou
plochou rovnobé&Znou s rovinou otéceni hnaciho kotouce
a Ze osovd vzdélenost mezi vodicimi éleny s nérazovou
plochou je p#i chodu stioje ménitelné stav&cim ustrojim,
ovlddanym Fidicim zaPizenim,

7. Knit Yarn Feeder /Podévaci zaPizeni pletaci nit&/
1971, X, Modern Textiles 3¢ ¢&,10 str.54
Evédské firma IR0 Corporation of Svenden uvéddi na trh
nové zafizeni pro podévéni nité& na okrouhlych pletacich
strojich., Za¥izeni odtahuje nit z cive&nice, vytvé¥i
zélohu nité& a odtud zavédi k jehlém pPilemZ udriuje
konstatn{ tahovou silu v niti., Zafizeni zajiéfuje rovno-
mérnost vzoru, dokonalejsi tvorbu klicek a malou srés-
livost. MontéZ tohoto zaPizeni umoZnuje vypudtdn{ hornich
a dolnich nitovych zardzek.
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Podévaci ustroji nitd pro textilni stroje.
L.I.R.S.p.#4, Lahoratorio Italiano Ricerche.

Britsky patent 1,402,752 MPT D 04 B, 15/48; 13/54
/3.3.1972, 13.8,1975, Itdlie 8,3.1971/

Textil, roénik 32 /1977/ &. <, str. 73.

Podévaci ustroji, urcéené zejména pro podévéni tvarova-
ného materidlu na pletacich strojich umoZnuje dodévku
nit& od nulové do maximdlni rychlosti p#i konstatni
rychlosti poddvaciho elementu a nastaveni konstatniho
vystupniho nap&ti i p¥i velkych vykyvech vtahové sile
v niti pted poddvacim @istrojim, které je seriditelné
podle poZadavku stroje.

Princip vyndlezu je znézornZn na obrézku. Duty podédvaci

1 - popfvact xkoToul

2 - OTVQRY PRO VYFU-
KOVANT VZDUCHU
3 - NIT

Obr. 41. Podédvéni na vzduchovém polsStéPi

kotoué¢ 1 s osovym privodem tlakowého vzduchu, je opati¥en
radidlnimi nebo Sikmo uspofddanymi otvory 2., Tlakovy
vzduch vystupujici z moru vytvari vzduchovy poldtér,
ktery zajistuje céstecn& bezdotykové opéséni nitd 3
kolem podévaciho kotoule 1 a pohyb nité&, Konstatni ry-
chlost podévaciho kotouce je asi o 50 % vyS83{ neZ ry-
chlost odebirdni niti strojem. Rychlost poddvéni se sa-
moc¢inn® méni v zévislosti na odebiraci rychlosti stroje.
Podle jednoho z piikladnych proveden{ viz obr. je podd-
vaci kotou¢ opat¥en ventildtorovym lopatkovym vEncem

T S—————
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vytvarejicim pot Pebny vzduchovy postéid a upravenym
pro vedeni nité&,
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