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Slovni vyjadreni k hodnoceni bakalarské prace:

Bakalarska prace predstavuje feSeni technického problému v podobé fizeni robotické ruky pomoci povrchovych
EMG signall ze svall predlokti. Pro praktické testy byla vybrana 3D vyti§téna roboticka ruka Brunel Hand od
spole€nosti Open Bionics s otevienym systémem Fizeni, se ¢tyfmi elektrickymi servopohony. Tato ruka je vyvojovym
modelem protetické ruky Hero Arm, ktera je v sou¢asné dobé nabizena jako bionicka protéza horni koncetiny.

PFi feSeni tohoto na prvni pohled jednoduchého a jiZ mnohokrat feSeného problému se ukazalo, jak mizZe prekotny
vyvoj v oblasti vyvojovych prostfedki a hardwaru zkomplikovat pouziti technologie staré pouhych nékolik let. Ridici
systém ruky nebylo zpocatku mozné z aktualniho vyvojového prostfedi modifikovat a tim realizovat jakeékoli
navrzené strategie fizeni. Soucasné vyvojové prostfedi totiz nebylo kompatibilni s hardwarem Fidici desky.

Studentovi se vSak podafilo technické problémy s Fidici deskou a jeji komunikaci s vyvojovym prostfedim vyresit.
Mohl tak realizovat praktické testy upraveného firmwaru a spinit vS8echny cile prace, které vychazely pravé
z moznosti Upravy fidicich algoritmu robotické ruky.

Zavérem bych chtél studentovi podékovat, ze nasel cestu, jak i nadale tuto robotickou ruku v laboratofi pouzivat.

Kontrola plagiatorstvi provedena dne 1. 8. 2021

Nejvyssi mira podobnosti 0,00 %, poc¢et podobnych dokumentt O .

Vysledna klasifikace (moznosti klasifikace: vyborné, velmi dobfe, dobfe, nevyhovél) vyborné

Doporucuji bakalaiskou praci k obhajobé.

Dne: 10. 8. 2021

Podpis vedouciho prace
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