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Hodnoceni navrhované vedoucim bakalafské préce: velmi dobre

Hodnoceni navrhované oponentem bakalaiské prace: velmi dobfe minus

Pribéh obhajoby bakalaiské prace:

doc. Ing. Josef Chaloupka, Ph.D.
Jakym zptsobem je definovin (programoveé) pohyb robott v prostoru pfi jejich kooperaci?

Odpovéd byla nedostateénd a ponékud zmatena.

Ing. Lenka Koskova Triskova, Ph.D.

Obrazky v praci nemaji uvedeny zdroj, vytvarel jste je sim?
Student zdroje uvadi v seznamu literatury, ne pfimo u obréazkiu, svoleni autorti k publikaci nema.
Hodnoceni: 3

Matematicky model uvedeny v aplikaci, uzity k navijeni, jste vytvarel sim, nebo jej prebirate z jinych aplikaci.
Student prebirad z riznych zdroju, ty ale v praci neuvadi. Puvodni je jen kombinace modeli ve vyslednou aplikaci.

Hodnoceni: 3

Komise:

predseda: doc. Ing. Josef Chaloupka, Ph.D.

mistopfedseda: prof. Ing. Ladislav LuksSan, DrSc.
Ing. Josef Chudoba, Ph.D.
Ing. Lenka Koskova Ttiskova, Ph.D.
Ing. Petr Mrazek, Ph.D.

tajemnice: Mgr. Zuzana Fenclova

Klasifikace: dobre

Datum obhajoby: 5. Gnora 2020
podpis predsedy




