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Celkové zhodnoceni:

Autor prace se vénuje stale aktualnimu tématu bezpecénosti strojnich zafizeni. Vzhledem k $ifi dané
problematiky se v souladu se zadanim zaméfil pouze na zpUsoby pouZiti standardnich
bezpecénostnich prvkl v kombinaci s dvouosym servopohonem. Student vytvofil software, ktery
nazorné ukazuje zpUsob ¢innosti téchto bezpecnostnich prvku. V textu prace se pomérné detailné
zaméfuje na popis pouzitych funkénich blokd, coz miize pfipadnym zajemclm o problematiku
ushadnit jejich pouziti.

Protoze pouzity servopohon je v provedeni SafeMotion, pak bych za perspektivni povazoval
pokraCovani prace se zamérenim na pokrocilé bezpecnostni vlastnosti tohoto pohonu.

Otézky k obhajobé:

1) Pokuste se vysvétlit rozdil v pouziti servopohonti Acopos v klasickém a SafeMotion provedeni z
hlediska pozadavku na funkéni bezpeénost. Jak bude vypadat zapojeni fidici jednotky?

Celkova klasifikace a doporuceni k obhajobé:

Prace splfiuje poZzadavky na udéleni akademického titulu, a proto ji doporucuji k obhajobé
Navrhuji tuto praci klasifikovat stupném: Vyborné minus (1-)

Podpisem soucasné potvrzuji, Ze nejsem v zadném osobnim vztahu k autorovi prace

V Jablonci nad Nisou dne 26.5.2022
podpis oponenta prace
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