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PRILOHA 1 A2-KSA-VST-01

Stav Zmény Datum Jméno I
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KUSOVNIK
POLOZKA | KS CISLO SOUCASTI POPIS
1 1 2021-01-01 Smykadlo
2 3 MR W 55-B-01 Linearni vedeni
3 1 Simotics 1PH8163 Mofor Siemens
L 1 2021-01-02 Vreteno
5 12 MR W 55-B-02 Vozik linearntho vedeni
6 20 |CSN 02 6063 PRUZINA 56x25x3,5x4,5
7 1 0TT-J-01 Jednotka uvolnéni nastroje
8 2 2021-01-07 Podlozka pruziny
9 1 2021-01-03 Koncovka tazné tyce
10 1 2021-01-04 Klestina uvolnéni nastroje
1 1 |ROBA_DS-160 Spojka Mayr
12 1 2021-01-05 Redukce ozubeni
13 2 SKF 7022 ACE/PLA Kulickové loZisko s kosoGhlym stykem
14 1 2021-01-06 Vymezovaci vlozka
15 1 2021-01-08 Labyrintové tésnéeni 1
16 1 2021-01-09 Vicko 1
17 1 2021-01-10 Vicko 2
18 1 2021-01-1 Vénec s Hirth. ozubenim
19 1 0TT-J-02 Rotacni privod
20 b ISO 4017 - M20 x 90 Sroub se Eestihrannou hlavou
21 8 ISO 7089 - 20 Ploché podlozky
22 8 ISO 4032 - M20 Sestihrannd matice
23 b ISO 4017 - M20 x 100 |Sroub se Sestihrannou hlavou
24 2 SKF 7020 ACB/P4A Kulickové loZisko s kosoGhlym stykem
25 1 2021-01-12 Distancni krouzek 1
26 1 2021-01-13 Distancni krouzek 2
27 1 2021-01-14 Distancni krouzek 3
28 1 2021-01-15 Distancni krouzek &
29 1 2021-01-16 Labyrintové tésnéni 2
30 53 |DIN 912 - M12 x 50 Sroub s valcovou hlavou
31 12 |DIN 912 - M10 x 30 Sroub s vélcovou hlavou
32 1 ZF Duoplan 2K300 TSC |[Planetova prevodovka ZF
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Priloha 2 - Vypocetni algoritmus optimalni vzdalenosti loZisek (MATLAB)

F=1000;

a=0.09;

E=210.*10."9;

D1=0.11;

D2=0.10;

d1=0.056;

d2=0,035;
Il=((pi.*(D1.7(4)-d1.7(4)))./64);
I2=((pi.*(D2.7(4)-d2.7(4))) ./64);
L=(0.05:0.005:1.5);

yn=(((F.*a.”(2).*L) ./ (3.*E.*I1))+((F.*a.”(3))./(3.*E.*I2)));

plot((L./a),yn, 'k")
title('Optimédlni délka vretena')
xlabel ('L")

ylabel ('y")

hold on

RB=(F.* (L+a) ./L) ;
RA=RB-F;

i=2; S%Spocet rad

za=31;

zb=27; %pocet elementu v 1 rade
ALPHA=0.436;

DWA=11.1;

DWB=10.3;

QA= (5.*RA./ (i.*za.*cos (ALPHA))) ;
OB=(5.*RB./ (i.*zb.*cos (ALPHA))) ;

yA=(((((44.%10.7(=5)) ./cos (ALPHA)) .* ((QA."2)./DWA) ." (1.
yB=(((((44.%¥10.7(=5)) ./cos (ALPHA)) .* ((QB."2)./DWB) ."(1./3))).*10.7(=3));

yp=(( ((yA+yB) .* (a+L)) ./L) -yA);

plOt((L./a)lypl 'b')
xlabel('L/a'")
ylabel ('y")

hold on

yC=yp+tyn;

plot ((L./a),yC,'r")
xlabel('L/a'")

ylabel ('y")
legend ('yN', "yP', "yC")
hold on

/3))) .*¥10.7(=3));
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