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A. Splnéni zadani (cill) prace. Vyborné
B. Kvalita abstraktu, klicova slova odpovidaji naplni prace. Vyborné -
C. Rozsah a zpracovani reSerse. Vyborné
D. Skladba, spravnost a Uplnost citaci literarnich udaju. Vyborné
E. Reseni prace po teoretické strance. Vyborné
F. Vhodnost, pfiméfenost pouzité metodiky. Vyborné
G. Uroven zpracovani vysledk( a diskuse. Vyborné
H. Vlastni pfinos k feSené problematice. Vyborné
|. Formulace zaveéru prace. Vyborné
J. Typograficka a jazykova uroven (v&. pravopisu). Vyborné -

K. Formalni nalezitosti prace (struktura textu, fazeni kapitol, pfehlednost ilustraci).
Vyborné

L. Konkrétni vyhrady k praci:

Nemam pfipominek
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M. Celkové zhodnoceni prace:

Autor mél za ukol navrhnout a vytvofit délkové ovladani vykonovych spotiebid pomoci
technologie WiFi. V dnesni dobé stéle vzristajici potfeby dalkového Fizeni se toto téma jevi velmi
aktudlni.

Autor pracoval na praci samostatné, pfitom jednotlivé problémy feseni pravidelné
konzultoval.

Po formalni strance prace vyhovuje soutasnému standardu, je ¢lenéna do smysluplnych
kapitol a obsahuje jen minimalni mnozstvi preklepd.

Po uvodni resersi, kde autor zhodnotil principy systém dalkového ovladani, se autor vénoval
navrhu topologie sité a vlastnimu navrhu hardware a software fidici elektronické jednotky.
Realizoval funkéni vzorek dalkového ovladani véetné demonstraéniho software, kdy spotfebi¢ je
ovladan pomoci triakového spinace. Tento spina¢ navic umoini i plynulou fazovou regulaci.

Velkym kladem prace je bezesporu pfipojeni nového klienta do WiFi sité pomoci docasného
Acces Pointu, ktery umoini ovladani spinace zafizenimi vybavenymi systémem Android.

Je nutno konstatovat, Ze kol byl spInén, spina¢ fizeny pomoci technologie WiFi by navrzen,
realizovan a odzkousen v praxi. Navic byla realizovdna moznost ovladani spotfebi¢ii pomoci
mobilniho telefonu.

N. Otazky k obhajobé:

1. Je proud jdouci diodou optronu dostatecény pro otevieni tranzistoru na vystupu optronu?
Jak je v této souvislosti vykonové dimenzovéan odpor R8?

2. Jak by se zvysila odolnost optronu proti napétovym $pickém?

3. Jak je zajisténo oddéleni bezpeénych a nebezpeénych obvodti?

4. Jak je reSen obvod triakové regulace z hlediska vyzarovani elmag. ruseni do sité?

O. Celkova klasifikace prace:

Prace spliiuje poZadavky na udéleni akademického titulu, a proto ji doporuéuji k obhajobé.
Navrhuji tuto diplomovou préci klasifikovat stupném

vyborné.

V Liberci dne 7.6.2013

Podpisem soucasné potvrzuji, Ze nejsem v zadném osobnim vztahu k autorovi prace
// /.}'
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Ing. Michal Kotek, Ph.D.
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