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Komentare Ci pfipominky:

Prace trpi pomérné obsahlymi pasazemi obecnych textl, v nékterych pfipadech souvisejicich se
zpracovavanym tématem velmi okrajové. Mnoha uvadéna tvrzeni jsou (nejen terminologicky) nepfesna i
zavadeéjici, néktera si odporuji nebo jsou v rozporu s béznou praxi. Prace obsahuje i tvrzeni, ktera jsou
zjevné nepravdiva - napf 127 (riznych) ASCII znak( Ize kddovat pomoci 4bit(, str 49. Text
znepfehlediuje i pouzivani podminovaciho zpusobu pfi faktickych deklaracich. Diplomova prace
obhajovana na technicky zaméfené univerzité ma byt predevsim odbornym textem bez osobnich
subjektivnich hodnoceni prosta formulaci "Pokud by nékdo touzil po implementaci...". Uvadéni Cisel slovy
(navic gramaticky nespravné) rovnéz neni vysadou odborného textu.

Pro popis samotné implementace neni pouzito konvenénich prostifedkt jako UML, ER diagram. Kvalita
navrhu je diskutabilni, zejména obrazek 5, str 32, ktery neodpovida béznym pravidlim konstrukce
databazového modelu. Podobnou namitku Ize uplatnit u sekce 6.1. Nejenze tato ¢ast obsahuje pomérné
zéasadni (necitovanou !!!) deklaraci o "nestandardnim chovani uvedeného interpretu Bash pfi
kontinualnim nasazeni”, zaroven vyjmenovava "linuxové funkce" tcpflow a netstat zptisobem evokujicim,
Ze se jedna o soucast interpretu. Prace diskutuje i ekonomicky model nasazeni sluzby, k stavajicimu
modelu fungujicich (konkurenénich) sluzeb se stavi kriticky (neni zadarmo), avéak Zadnou alternativu
(natoz s naznakem ekonomické rentability) neposkytuje. Za stézejni namitku povazuji i fakt, Ze druha Cast
druhé zasady pro vypracovani neni praci pfimo¢are pokryta.

...pokracuje na strané 2
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Celkové zhodnoceni:

Predlozena prace se zabyva aktualni problematikou sledovani polohy, rozdéluje stavajici zafizeni do
nékolika kategorii jak z pohledu montaze zafizeni, tak z pohledu vyhodnoceni nasbiranych dat. V dalSim
textu navrhuje klient server aplikaci jak na sledovani vozidel v redlném Case, tak webové rozhrani pro
(pozdéjsi) analyzu nasbiranych dat. Praci Ize vytknout jistou povrchnost, se kterou diplomat pfistoupil k
fedeni problému, zejména ignorovani aktualnich trendu v této oblasti (soustiedi se na GPS, pfipousti
vyuziti GSM), ale zcela opomiji nové nastupujici systém GNSS z evropského programu Galieo,
mimochodem Fizenym z Ceské republiky a masivné medializovym. Z posuzovaného textu prace vyplyva,
Ze Bc. Vlas je schopen samostatné odborné prace, avsak cilova kvalitativni uroven prace diky prolinani
obecné platného textu s nepfesnymi teoretickymi i praktickymi znalosti je podprimérna, navic jeden z
podcilll - aktivni informovani o odcizeném vozidle - neni v zavérech prace (a ani jinde explicitng) uveden.

Otazky k obhajobé:

1. Jmenujte zndmé technologie vyuzitelné pro sledovani polohy, uvedte jejich vyhody a nevyhody.

2. Vysvétlete zplisob, jakym je mozné obecny lokator zafazeny podle sekce 3.2.3 do kategorie "ostatni
lokatory" pouzit pro sledovani polohy vozidel.

3. Vysvétlete pojem normalnich databazovych forem, uvedte zakladni pravidla po pfevod konceptualniho,
popfipadé logického modelu do ER diagramu.

4.V souvislosti se sekci 4.1.1 vysvétlete pojem Gtoku DDOS a diskutujte zplsoby pfed jeho ochrannou.
5. Jmenujte efektivni zpusob, jak aktivné informovat o poloze odcizeného vozidla.

Celkova klasifikace:

Prace splfiuje pozadavky na udéleni akademického titulu, a proto ji doporuCuji k obhajobé

Navrhuji tuto praci klasifikovat stupném Dobre (3)

V Praze
dne 13.01.2015
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Podpisem soucasné potvrzuji, Ze nejsem v Zadném osobnim vztahu k autorovi prace
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podpis oponenta
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