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Nazev prace: Systémy robot vision v automatické manipulaci

Vedouci bakalaFské prace: Ing. Vlastimil Hota¥, Ph.D.

1. Hodnoceni bakalafské prace

yborné velmi g
Hodnoceni vyborné b i ¥ dobie dobife | neprospél
minus dobre .
minus
Splinéni cile a zadani prace X
Kvalita provedené reserse X
Metodika FeSeni prace X
Odborna Uroven prace X
PFinos prace a potencialni «
aplikovatelnost vysledki
Formaini a graficka uroveri «
prace
Osobni pristup studenta X

Hodnoceni vyznacte x v pfislusném policku.
Vysledné hodnoceni vedouciho bakaldfské prdce je ddno celkovym subjektivnim hodnocenim.
Klasifikace prdce v bodé 5 je uvedena slovné, ne &iselné ani pismenem.

2. Pfipominky a komentafe k bakalaFské praci

PredloZena bakalafskéd prace obsahuje poZadované naleZitosti, je rozélenéna do péti kapitol a
splfiuje zakladni body definované zadénim. V kap. 1 jsou uvedeny a popsény pojmy souvisejici s robot
vision. Rozdéleni a komentaf princip( ziskani a zpracovani obrazu (kap. 1.1.) je osobnim pohledem studenta
na problematiku a neshoduje se s bézné uvadénymi popisy této problematiky. O uvedenych poznatcich by
bylo moiné se studentem dlouho polemizovat. Tab. 2 neni zcela v pofadku a nékteré uvedené hodnoty
neodpovidaji realnym Gdajim.

Kap. 2 obsahuje redersi vision systémd, jednd se o resersi zaméfenou pfedevsim jak na samostatné
dodavané kamery, tak integrované a na 2, 2,5 a 3 D kamery. Reder$e mohla byt $ir$i, vzhledem k rozsahu
prdace je na postacujici urovni.

Kap. 3 je vénovana praktickému provedeni price. Jsou zde navrZeny jednotlivé varianty. Zde mohl
student jeSté vice zapojit svou fantazii, ale nakonec je z&ho vybirat. Zvolena varianta je nakonec
nejjednodussi na vyrobu, ale také nejméné zdbavnd. Konstrukéni Uloha je nakonec omezena jen na nékolik
drzak z hlinikovych profild. Technicky je oviem fe$ena dobfe a ocenit Ize funkénost celého zafizeni. Pokud
by se student vénoval usilovnéji této préci, mohly byt vysledky 3ir$i, obecnéj$i a demonstraéni uloha
propracovanéjsi (dvé velikosti kuli¢ek, vice drah, ...).
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Kap. 4 se vénuje programovani prdmyslového robotu. Komunikace mezi robotem a fidicim
systémem je Casto klicovou otazkou, ktera je i spojena s nutnosti feSeni neocekdvanych softwarovych
komplikaci. Dalsi dlleZitou tlohou je sjednoceni soufadnych systému robotu a fidicim systémem kamery.
Parametrizace kamery byla provedena nasledné.

V kap. 5 jsou shrnuty aplikacni pfinosy.

PfiloZena vykresova dokumentace obsahuje sestavu celého zafizeni véetné robotu (Celkova sestava,
tento nazev neni vhodny, student mél vykresovou dokumentaci rozsifit o podsestavy Efektoru a Drzaku
kamery, aby bylo zfejmé provedeni téchto Casti) a vyrobni vykresy: Pfiruba (neni zfejmd vyrobitelnost
tohoto kusu v misté detailu Z), Prst, Drzak kamery, Drzak kamery 2, L Profil (Vanal, Vana 2), hlinikové
profily (Drzak kamery 3, Drzak kulickodrahy 1 az 3).

Pfistup studenta béhem feseni bakalarské prace byl stfidavé aktivni a pasivni. Nebyly tak ve findle
realizovany veskeré ideje studenta, coZ je Skoda. Vysledek je tak dobrym zacdtkem pro daldi rozsifeni
pfipraveného pracovisté. Praci Ize vytknout Casté preklepy a neuvedeni odkazli na obrdzky v textu.

3. Otazky k bakalafské praci

1. Jak by fungovalo zafizeni s 2 kulickami (dvou rozmérd a dvéma drahami)? Co vSe by se muselo
zménit (HW, SW)?

2. Jakym zpUsobem se fesi Glohy robot vision v praxi? Co je na zacatku a co na konci? Jaka jsou
uskali uplatnéni robot vision systému v praxi?

4. Vyjadreni vedouciho bakalafské prace k vysledku kontroly provedené antiplagiatorskym programem
v systému STAG

Provedenou kontrolou plagidtorstvi v systému STAG nebyly v databazi dostupnych dokumenti
shledany zavazné shody.

5. Klasifikace vedouciho bakalafské prace

" S pfihlédnutim k odborné, obsahové a formalni urovni zpracovani doporucuiji klasifikovat uvedenou
bakalarskou praci zndmkou
,VELMI DOBRE“

V Liberci, dne 12. 8. 2019

podp'}'; Qedouc:’ho bakaldrské prdce
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