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Predlozena diplomova préce na téma ,Analyza jizdy vozidla s vyuZitim gyroskopického
snimace”, obsahuje 6 kapitol textu, ktery je doplnén fadou nazornych obrazk( a grafl a tfi pfilohy.

V Uvodu prace autor prehledné uvadi do fesené situace a podava strucny prehled historie v oblasti
snimani dat jizdy vozidla.

V dali ¢asti je uveden popis senzoru Xsens Gyro. Tato ¢ast je doplnéna o prehled dalSich typa
srovnatelnych senzord.

Déle se diplomant zabyva problematikou podminek méreni, kde uvadi popis méficiho
fetézce, véetné SW vhodného pro fizeni méfeni a spravu dat.

V dal$i ¢asti se diplomant vénuje viastnimu mérfeni a pfipravou vozidla na méfeni. Popisuje
jak byl zvolen zplsob upevnéni senzoru ve vozidle Tato ¢ast je doplnéna i grafy naméfenych hodnot
pfi riznych variantach upevnéni senzoru ve vozidle. Stejné jako zpUsobu upevnéni, se autor zabyva i
umisténim senzoru. | zde uved! porovnani naméfenych hodnot pfi riznych variantach umisténi
senzoru.

Poté se diplomant zaméfil na popis zplsobu testovani vozidel. Popisuje zakladni test
ovladatelnosti vozidla, tak zvany losi test. Soucasti této ¢asti prace jsou popisy dalsich testd, jako:

- Urceni soucinitele adheze

- Start vozidla

- Zjisténi vykonnostnich parametri pomoci GS.
Jednotlivé ¢asti prace jsou dobfe zpracovany od popisu feSené problematiky, s uvedenim nezbytnych
teoretickych predpoklad(i aZ po dosazené vysledky prezentované pomoci prehlednych a dobfe
zpracovanych grafQ.

V posledni kapitole se autor zabyva moZnostmi, které dava gyroskopicky senzor pro vyuZiti u
soucasnych automobill. Je zde uveden i ndvrh jak senzor vyuZivat pro méreni jizdnich vlastnosti
vozidel v ramci pracovisté.

V zévéru jsou shrnuty dosazené vysledky véetné doporuceni k vyuZiti senzoru. Souéasti prace je
pfiloha, kde je ndzorné popsan zplsob instalace a pouZivani ovlddaciho SW.

Préce splnila zadani v plném rozsahu. Jednotlivé &asti prace jsou zpracovany prehledné s
potfebnou odbornou trovni. DosaZzené vysledky a vystupy jsou dobfe zpracovany a prehledné
prezentovany. Celkové je prace zpracovana na velmidobré formdlini Grovni. Text je psan
srozumitelné bez chyb. Grafické zpracovani je na poZadované Urovni. V praci jsou pouZity nazorné
kvalitni obrazky. U prevzatych obrdzki je uveden zdroj.

V ramci obhajoby by mél diplomant odpovédét na nésledujici otazky:
1. Vnazvu kapitoly 4.4.1 hovofite o ,losim testu”, dale pak popisujete predjizdéci manévr a
vyhybaci manévr. Jedna se o to samé?
2. Jak by se dala zvysit pfesnost méfeni, aby se senzor mohl vyuZit pro presnou telemetrii jizdy
vozidla?

PredloZeni diplomova prace je zpracovédna peclivé na poZzadované odborné i formalni Grovni. Na
zakladé uvedenych skutecnosti hodnotim predloZenou diplomovou praci
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V Pardubicich 9.6.2013 doc. Ing. Miroslav Tesar, CSc.




