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HODNOCENI ZAVERECNE KVALIFIKACNI PRACE
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Autor zavérecné prace: Petr Mamula

Vedouci prace: Ing. Lukas Hubka, Ph.D.
Nazev prace: Balancujici robot
A. Uplnost abstraktu, klicova slova odpovidaji naplni prace . ......... Vyborné (1)
B. KvalitazpracovanireSerse ..............cooiiiiiiniiiiinann.. Vyborné minus (1-)
C. Reseni prace po teoretické Strance . ...............c.cooveevvnnn.. Vyborné (1)
D. Vhodnost, pfiméfenost pouzité metodiky........................ Vyborné (1)
E. Uroven zpracovani vysledki a diskuse .. ..............oovevvnnn., Vyborné (1)
F. Vlastni pfinos k feSené problematice . ........................... Vyborné (1)
G. Formulace Zaveru prace ............c.oiir i, Vyborné (1)
H. Splnénizadéani (cil) prace............ooviininii e, Spinéno
I. Skladba, spravnost a Uplnost citaci literarnich Gdaja .............. Vyborné (1)
J. Typograficka a jazykova uroven (v¢. pravopisu)................... Vyborné minus (1-)
K. Formalni nalezitostiprace ................ ... ... o i .. Vyborné (1)

(struktura textu, fazeni kapitol, prehlednost ilustraci)
L. Pristup studenta k feSeni (samostatnost, aktivita...)............... Vyborné (1)
Komentare Ci pfipominky:

Student vhodné zvolil optimaini postup praci tak, aby mohl garantovat dosazeni spravného vysledku.
Realizovany vysledek ma velky potencial pfi vyuce, dal$im vyvoji i pro uéely prezentace dovednosti
absolventl nasi fakulty.

... pokracuje na strané 2
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Celkové zhodnoceni:

Student navrhl zakladni podobu robota, dimenzoval pohony a pfevodovky, vyresil elektroniku (napa-
jeni i ovladaci ¢ast), navrhl a nakreslil finalni podobu robota, rozmistil vhodné soucastky a cely stroj

pak i sam vyrobil. Nakonec pfidal také navrh, testy a odladéni samotného fizeni/balancovani stroje.

Robot je ve své finalni podob& schopen nejen balancovat na misté ale umi se i vyrovnat s ruznymi

typy poruch. Postup praci byl prib&zné béhem celé doby feSeni projektu konzultovan, feseni navrho-
val student sam.

Na zavér musim zdlraznit, Ze se studentovi podafilo vyfesit velmi naroény a komplexni problém kon-
strukce, stavby a fizeni balancovani nelineamiho nestabilniho systému (robota). Jasné tak demon-
stroval svoji schopnost fesit skuteéné mechatronické problémy i pfipravenost hledat spravné postupy
v pfipadech, kdy standardni nau¢eny postup selZe.

Otazky k obhajobé:

1. Dal by se robot v souéasném stavu pouZit i pro sledovani navolené trajektorie? Co by se pfipadné
muselo stroji pfidat nebo co by se muselo zménit?

2. Jak by se musela pozménit startovaci rutina, aby bylo mozné robota po sepnuti pouzivat? Co je
potfeba pfed startem provést a pro¢?

3. Kde vidite dal$i moznosti vylepseni nebo rozvoje aktualniho stavu a funkci robota?

Kontrola plagiati:
Mira shody podle STAG: 93 % (vizwww IS/STAG)
Komentar v pfipadé shody nad 5 %:

Shoda je v pfiloze Model_sasi.step. Jedna se o zdrojovy soubor pro 3D tisk, ktery ma pevné danou
strukturu - sekvenci prikazu.
Samotna prace ma shodu pod 5 %.

Celkova klasifikace a doporuceni k obhajobé:

Prace spliiuje pozadavky na udéleni akademického titulu, a proto ji doporucuiji k obhajobé
Navrhuji tuto praci klasifikovat stupném: Vyborné (1)

Podpisem soucasné potvrzuji, ze nejsem v zadném osobnim vztahu k autorovi prace

V Liberci dne 20. kvétna 2019

podpis vedouciho prace
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