7" TECHNICKA UNIVERZITA V LIBERCI

(3)) Fakuita mechatroniky, informatiky
a meziaborovych studii ]
HODNOCENI ZAVERECNE KVALIFIKACNI PRACE
POSUDEK VEDOUCIHO

Autor zavérecné prace: Miroslav Klouda
Vedouciprace: Ing. Zbynék Mader, Ph.D.

Nazevprace: n.u ové oviadan prizkumného robota

A. Uplnost abstraktu, kli¢ova slova odpovidaji naplni prace . . . . . . . Vyborné (1)

B. Kvalita zpracovanireSerSe . . . . . . . . ... .00 Vyborné (1)

C. ReSeni prace po teoretické strance . . . . . .. ... ... ... Vyborné (1)

D. Vhodnost, pfiméfenost pouzité metodiky . . . . ... ... .. .. Vyborné minus (1-)
E. Uroven zpracovani vysledkt adiskuse . . . . ... ....... Vyborné (1)

F. Vlastni pfinos k fesené problematice . . .. ... ... .. ... Vyborné (1)

G. Formulace zZAVErUPrace . . . . . . v v v v v v v v e e Vyborné (1)

H. Splnéni zadani (cilG)prace .. . . . . . . .. ... .. L Spinéno

|. Skladba, spravnost a Uplnost citaci literérnich udaja . . . . . . . . Vyborné (1)

J. Typograficka a jazykova Urover (v&. pravopisu) . . . . . . . . . . Vyborné (1)

K. Formalni ndlezitostiprace . . . . . . . ... .. ... ... ..., Velmi dobfe (2)

(struktura textu, fazeni kapitol, prehlednost ilustraci)

L. Pristup studenta k fe$eni (samostatnost, aktivita...). . . . . . . .. Vyborné (1)

Komentéare &i pfipominky:

D: Rotaci student vyhodnocuje pouze jeji smér. Vzhledem k ziskané hodnoté z analogového vstupu
joysticku se vSak nabizi zpracovani nejen sméru rotace, ale i jeji rychlosti, coz ovlada¢ neumozni.

K: Student spravné popisuje vnéjsi periferni zafizeni (RF modul, LCD displej, joystick), postradam zde
schéma konkrétniho pfipojeni zafizeni k mikrokontroléru. V kapitole 6 se piSe o celkové sestavé
dalkového ovladani, tuto kapitolu by bylo vhodné rovnéz obohatit jednoduchym blokovym schématem.

...pokradufe na strané 2
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Celkové zhodnoceni:

Student prokazal schopnost programovat a pracovat s jednocipovym mikrokontrolérem a obsluhou jeho
zakladnich periférnich jednotek. Uspé&sné vytvoril realnou sestavu dalkového ovladace fizeného
mikrokontrolérem s vyuzitim konkrétnich zadanych komponent v podobé grafického LCD displeje, RF
modulu a joystickll. AZ na drobné nedostatky popsané vyse tuto praci povazuji za zdafilou a pfehlednou,
Ize na ni do budoucna dobre navazovat.

Otazky k obhajobé:

1. Jakym zplsobem byste fesil snizeni spotfeby zde navrzeného dalkového ovladace?

Celkova klasifikace:
Prace spliiuje pozadavky na udéleni akademického titulu, a proto ji doporucuji k obhajobé

Navrhuji tuto praci klasifikovat stupném Vyborné (1)

V Liberci
dne 3.6.2014

Podpisem soucasné potvrzuji, Ze nejsem v zadném osobnim vztahu k autorovi prace

o .7/45(/@1. .

podpis vedouciho prace
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