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A. Kvalita abstraktu, klidovS slova odpovidaji naplni prace Viborn6 (1)

B. Rozsah a zptacovani re5er5e V1i,born6 (1)

C. Re5eni pr6ce po teoreticke strence Vibornd mfnus (1-)

D. Vhodnost, piim6ienost pouzit€ metodiky Vybomd (1)

E. Urovei zpracov6ni rnlstedk0 a diskuse Vibome minus (1_)

F. Vlastni piinos k fesene probtematice Vliborn6 (1)

G. Formulace z6v6ru prace Vyborn6 (1)

H. Spln6ni zad6ni (cilir) pr5ce Soln6no

l. Skladba, spravnost a Uplnost citaci titerarnich udaji Viborn6 (1)

J. Typograficki a jazykov6 Urovefr (vd. pravopisu) Vibornd minus (1-)

K. Form6lni niiteZitosti prAce Vybornd minus (i_)
(struktura textu, iazeni kapitol, piehlednost ilustraci)

Koment6ie di pfipominky:

Prace se zabwa hodnotnim tematem automatizovand rehabilitace. Vliznam piedklAdaneho t6matu v
dnesni dobd s ohledem na nedostatek pracovniko a zwsenich potieb stale stoupe. prece je kvalitnd
zpracovana a teoreticka dast poskytuje uceleni pohled na soudasny stav dane problematiky. Vii'znamnou
piek6Zkou prakticke aplikace mtlze byt cena rehabilitaeniho zaiizeni tvofena z velk6 66sti senzitivnim
robotem. N5klado\ i odhad by mohl bl/t soudasti prace. Rehabititadni aplikace je velmi doble
zdokumentovdna a diplomova prace piedklade uceteni piehled jeji implementace.

...pokraiuje na strane 2
TEcHNtcKA UNtvERjatTA v LtBERct tFMtMs tstudentskd 1402/2 461 lTLiberecr

tel.: +420 485 353 429 | jmono.pijmoni@tut.cz lwww.tulcz I DtC: CZ 467 4T B8S I !:!r



TECHNICI(A UNIVERZTA V LIEERCI
Fakulta me(hatronrky, Infqrm.trky
a mezloborovi(h rtudr a

Celkov6 zhodnoceni:

Prece spliuje zadane cile a pokniva aktualni t6ma. ReSerSni east je kvalitne zpracovana a podpofena
mnoha zdroji mezinarodni literatury.Uvodni 6ast je dopln6na realizac( prakticke aplikace, ktera kombinuje
mnoho ruznych oblasti od mechaniky, pies robotiku po softlvarov6 inZenyrstvi a piikladn6 tak
reprezentuje zamAleni oboru mechatroniky. Vytvoiena rehabilitadnf aplikace s robotem by mohla byt po

kretkem 6ase testovani a odladEni nasazena pfimo v praxi a bit tak velkim piinosem v dnegnim
zd ravot n ictv i.

Ot6zky k obhajobE:

1. Bylo by mozne realizovat knihovnu cvik|] a pouzit tak naudene cviky pro dal$i pacienty? JakoL
komplikaci by byly odliSn6 rozm6ry homich koncetin a rozdilne schopnosti pacienta?

2. Jak vyplyv6 z textu pr6ce, testovani pfipojeni je prov6ddno kazd6 tii vtefiny. Na z6klad6 testu.lsou
zpiistupndny 66sti aplikace pracujici v online rezimu. Jak se zachov6 klientska aplikace, pokud je
aplikace v online rezimu, ale dojde k pieruseni komunikace s robotem?

3. Je plenovane prakticke testovani nebo nasazeni rehabilitadni aplikace?

Celkovd klasifikace:

Prace spliuje poiadavky na ud6leni akademickeho titulu, a proto ji doporuduji k obhajobd

Navrhuji tuto pr6ci klasifikovat stupndm Vfbornd (1)

V Liberci

dne 5. 6. 2018

Podpisem soudasn6 potvrzuji, Ze nejsem v 26dn6m osobnim vztahu k autorovi pr6ce
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