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Komentafe &i pfipominky:

Kapitoly 3.5 - 3.7 vypadaiji jako vieobecny popis robotického systému, ale jedna se pouze o popis
robotl Fanuc. U jinych znadek jako je Kuka, Abb atd.. nebudou tyto informace shodné.

U nékterych popis( postupl (napfiklad kapitola 5.2.5) bych uvital obrazky pro vétsi pfedstavu o
tom, co ma Slovek délat.

Nékolikrat je v bakalafské praci zminén rezim T2. Ur€ité by bylo vhodné upozomit, 2e se jedna o
velice nebezpelny re2im, jelikoZ se robot pohybuje maximalni rychlosti a zaroved nemusi byt
splnéna bezpetnost (zavfené dvéfe).

V bakalafske praci je nékolikrat zminén pojem Origin. Vzhledem k praci ve 3D prostoru, kde je tento
pojem velice dlleZity, by bylo vhodné ho alespor jednou vysvétlit.

... pokraéuje na strané 2
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Celkové zhodnoceni:
| kdyZ jsem mél k praci nékolik vytek, prace splfiuje zadani a s druhou praktickou dlohou dokonce

zadani pfevysuje. Pro studenty v ni28ich roénicich bude tato prace na hodinach robotiky urité
velice pfinosna.

Otazky k obhajobé:

1. Na str. 23 je uveden pojem Kolaborativni robot, co je tim mySleno?
2. V zavéru prace je zminéna singularita, ktera nebyla nikde pofadné vysvétlena. Jaké druhy
singularity mame? U jakych druh( robotl se miiZzeme se singularitou setkat a u jakych nacpak ne?

Celkovia klasifikace a doporudeni k obhajobé:

Prace splfiuje poZadavky na udéleni akademického titulu, a proto ji doporuéuji k obhajobé
MNavrhuji tuto praci klasifikovat stupném: Vybomé minus (1=)

Podpisem souéasné potvrzuji, 2e nejsem v 2adném osobnim vztahu k autorovi prace

V Praze dne 15.6.2020

podpis oponenta prace
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