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VSST LIBEREC Autemeat ne leveni rimedkd vro Datum Str.

fakulta strojni virevt slinutieh viIiliskd ve sklel 3.X1.1962 2

v o D.

Jablonecka biZuterie je dGleZitou souddsti deskosloven-
ského exportu. Yalutovy prinos pak znameng vydatnou pomoc
v celem nasem hospodédistvi, K tomu, abychom obstdli ve svi-
tové konkurenci a udrZeli si vedouci postaveni, nestady pou-
ze tradice, jakost a krésa tvaru i barev., Neménd ddleZitou
soutédsti je i prodejni cena. Co nejni%si vyrobni cenu miZeme
vSak v social. stdaté dosdhnout pouze vysokou produktivitou
‘ préce, které predpoklddd uplné odstranovéni Jak rukodilné vy-
roby tak i ruéni préce na jednotlivych usecich vyroby. Predpe-
kladéd maximdlni vyuZiti mechanizace a automatizace.

Ukelem této prace je vyreSeni linky na polepovéni kovovych
rémeCkl papirem, prc vyrobu slinutého /sintrovaného/ skla.
Z tohoto skla se vyrdbi sklenénd biZuterie, obkléddci mosai-
ka pro stavebni pfﬁmysl i knofliky a jiné drobné prfedméty pro
primysl spotrebni. Vyroba je tém3f ojedindléd a ve svéts se ji
zabyvaji pouze tri vyrobei. Vyrobni technologie i stroini zafi-
zeni je velmi zastaralé, mnoho operaci se provéddi pouze rudnd.
Tento vyrobni zplsob ovdem neodpovidé poZadavkim moderni vy-
roby a stéle se zvysujiel poptdvky. Problém Pedi n.p. 3klen&-
n& bizuterie Jjak vystavbou novych modernich provozl, tak mecha-
nizaci a modernisaci stédvajici vyroby. K tomu bude slouZit »

’

i linka na strojni polepovéni rémedki.

K K h .Ime'no:
onstrukce mechanisma > s

; it e b
a pracovnich strojé arel lteix
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VEST LIBEREC | Autonst g epeni riredl vro Patum
fakulta strojni |V'TOobU sllnuvtfch viliskd ze skle| 3.X1.1962

Uvod:

TECHNOLOGICKY ROZBUR.,

-

FrotoZe lepi&ka je jer Sésti zaPizeni na vyrobu
slinutych vylisk® ze skla, nutno si uvédomit, kde
a v kterém Useku vyroby Jje zalazena a k demu vlast
tn& slouZi. K tomuuto Udelu Jje provedeno hrubé

shrnuti vyrobni technologie.

pliprava kmene

taveni na &tyrjicnové peci a kontinuelni vang
granulace

mletd

prosévani

lisovéni vjrobkd a vyklépeni na rémedky

slinovéni / sintrovéni na kruhové peci /

Vidime tedy, Ze v procesu vyroby se objevuji rd-

nelky pri lisovéni vyrobkd ze sklenZné moudky.

rémedky se polepi papirem v lepirné odkud se asi
po 30 kusech odnéseji k jednotlivym lisCm. Iisar

se svym pomocnikem vyklépi vylisky na papirem po=-
lepéné rémedky. Po 25 - 30 kusech se prendseji ke
kruhové peci. Pracovnici u kruhovych peci vklédaji
pomoci ty3{ rémedky s vyrobky na Zhave Samotove
desky, dotykem papir shori / nezbude vcelkP zadny

popel / a vyrobky zistanou na samotovych deskéch,

Konstrukce mechanismi
apracovnich stroja

Jméno:

Kerel Feix
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VST LIBEREC

na lepeni réme k% pro

Datum

Automat
virobu slinutieh v©olis

0 ze sklal 3.X1.1962

fakulta strojni

na xter®ch se slinuji. Drizdn’ rimedek se vyirie 5 o4
1oZ1. To 30 xusech ce& na% ndnifeif nerolepenéd ri-
meXlzr zndt do lenirny,

surovimy: s/ lenidlo - daxtrin / 2
Ally dextrinu o 4 {1y
vody se mirn¥ pova¥{

do roznudtdni/

chlorunrosty hedvébnt

gr/m2 /272 x

¢/ u¥itwovd voda.
Zar{zendi:
Tinefky /max 280 x 225 mm, dr¥adlo 125my/
valenviti nddoha na lenidlo
. Fin3nf %ertiX na naniXeni lanidils
4 =sutiecl dravind dvounatrovs stoiany
3 nroenvnt ctolv
1éren ne XiXt%n< rﬁme*kﬁ
5 reinfeh nebo silonovich kartidl na
didtéEni rime3kd,
Postunp nrice:
pracovnice si pPinesou ecca 720 rameixd
a2 pole¥{ na pracovni stil. Stitcem se

nanece na ohved riamedkuy deaxtrinsvé le-

Jméno:
Konstrukce mechanisma
a pracovnich strojG
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mafku 2 pohrbem rukou v Xolmim smiru na na smir ts-

v

ieni naniru, docil{ jeho n¥ileneni ns hodnich hra-

r

ndch, Timtn nFehnutim ce hLladin= naniru vynne, Po-

sow ve storich odndZeny kX pecim abhy
vysehly a druh? den jsou noulX{vdny v lisevn¥%. 7 toh-
‘ dlvodu je nntn? nejminé dvojnisohnt noXaet rime Xkl

« . C oy . f .
nel ocdnovidi YXsnacitd lisnvéingt.

Tectinologie lisovdini a charsktar lisnvaniho mute-

Zhodncceni technolngie lenani s rozhor pot¥ebh-

- "

ey 1Y i
nveh ukondi:

2/ rat¥en{ obvodu rimeXvu lenidlam

2/ nanesen{ paniru o noXadovaném farmitu

5/ srovnin{ do <tohu.
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Jrobu slinutvech v¥lisks 5 -

fakulta strojni vyrobu slinutfch v¥liskd ze sklal 3.X1.1962 5 5
ridlo, Pracovnice cdebird jedan rimelek po druhidm,

Jméno:

Konstrukce mechanisma Karel Feix

a pracovnich strojG

T S




T
- b
(7] - o
e
o
I | - t
o ® I st e LI Yo B 1 . 1 I
” e [ DI S & . 3D o4 - NOC — M t s e . o
o 4 T o oW £ oo om [ i ¢ o NONES T o S SO o &
..Olz i e oaox D) Moo G QO & v @ T e 04 c b
£ . LS A ot L [Se} Ll [ SR TV T S o T 4 el N S = )] @ 5
3 = o L + N Y M O = B WOC u xS E
w X £ g U by £ o e £ £ FER c o e« &
a o B oy Al > € ~ L B T R e S £ oy i
L o~ E { 2 T &4 . T ORI S Gl S LN W € N
< LA & >3 o Z —i ~ i L . MT e c v R T o PR o S o
O e * ® ™ +> E . £ £ T Y oe H 0oL v fali . -
b b et Koo o) o O TP o 3 M e o . ~ & @ > ©
o oo B S T O . Tow o] o a ~ X @ & or @ £ o ~ o<
< +> [t [T SRS | T i . = s W B 2 = g w O [}
£ w9 e v e X B 13 ST S I s o & T Ty
| o 8 CANIL SR A s - Q O e KSR~ R R O e
o L N LA R S = - CHN - o £ o N o e PR S BERE . S PO B T
iy oo i N M e £ ~ £3 Zoad ey o e Mmoo o LM P e
3¢ o Qo B £ ¢~ o~ 2O f4a O > Lo v e > oA M
(OIS « o = TP S - i s AT A o N T o o £
= . Nl o @ A 0 L ¢ T £ =P o B -
S e o 3 > D2 | SOl < oI o B R s S S N A w0 M
- el T S O e [ S I S BTN G S OB S ¢ Gy @ s
S Rl T = B S, EA S >R & O B G o A WM
e AR & Z o .. = SRNR SI-R o BN o W b C ot N P C
o (S 4+ O > B O = LR BV IV ~ > C U @ ST oo 0 ©  §
€ M0 A B g . + L T £ oMy o " S
Ch O G & I & A < © : LT TR . (G B - R AR 42 o
W N\ 2 e x -~ 2> W 2t £ £ st Mo W o N+ v 3 0 F
g L By vIowg XY IS £ ) oo 3 A ¢ O = - O M T w
= -~ o S £, ey it fi0T A £ NT e D 4D e 43 w0 c
o O . =3 S IS G O£ e Vo 5w & Qo o
e oW ~. N © ) ¢ 00 o @ & vo &1 om o= o = £ g 9«
i~ : £ £ N R I < BE S g Moo WO g A
=0 H oo . a c ooy ks MO0 5 X @ TP W
W YA T O e £ DS - A & - LSV & O e
o £ Moo . ¢ 5} R T R | ~ O = 0y el Kol SR o N 5 I
oAl O & - o A R - B - > Sl wooT o
O K i i o © £ ¢ o £ e e M O 0 .oo@ oy oM
w2 QM (&) - e P (S B R NI VR VR G RS ) [ G R ord
<t} T TR o o c OBV T T - T 'SR U o B SR L o (ORI 20 2
> b o C oo ~— OB S B TR O SR T 2 S AT S T S s
»oo o 5 > - N R G T L - A T i S S B < B 3
v Wy o w2 'S S sy .m
- S I © 2 I 1 -
w e ® o M — vLoow . g 1 m -
~a— R Y LY . . £~
-4 [+] Lol ey Nt =S 4 . [ m
w - I SR e = ~4 vt
ot ORI AR S N « Ew
@ LN £« . ¢S
- 33
3 ry
= x -
N o £ a
x“ Yo KO L]




VEST LIBEREC |Autonat n» lepeni rémedkd pro Datum Str. ’
fakulta strojnj |7/ °°°% slinutfeh viliskd ze skla| 3 x1.1962 7

Scheme ndvrhu n.p. Sklenénéd bi¥uterie:

- . a- o~ — —

Jméno:
Konstrukce mechanismg

apracovnich stroji narel Feix




Datum Str.

VSST LIBEREC | “uirunt na lerens o
kla{ 3.X1.1962

5

rimedks
virobu slinutveh viliskt ze

89}

fakulta strojni

drihu acresitu, Pis Je pod dal¥{mi nrscovi%-

L1 poden¥en sz olem, zechyeudicim vEechny tlgx
2y mechaniemd zolerovant.

Te zprostiadvoving deskoy o latexovou vtetel -
cdpovidajici svim rozméren I'ormatu rémed

“Wu. Decka je mavidens v fystemu k¥viajicich re-

e
polohu. Rovinme 2ivéns Je kxolmd X snee nohvby

. doprsvniku. V dvrati pa¥oviho mechanismu mi-

. LA

Mo dopravnik je nddrY s lanidlam ° 577, je-

»

hoZ hladins je nokryta TovnEE latexovim nol¥o
ta¥em, nradivai{ed:

m desce s vystalkou notFeb-
ns mnoZstvy lepidla, ! PPitisknutin Aseky K r4-
medki na donravnicu je pFenecan lepidlovy

T

3¢hem nivraty deoehix{ % nosunuti donravnivy

ilm 2 decks sa vract ¥ nahrin{ novs ddvky,

<

A

.

olepeni= » rimedke= ns pracsvi¥tz ‘4 °°,

‘ nénn farmd e B n ze 7Asobniku
lis®t praniru ns olanent rémneleck. Pohyb pFenos-

i ’ . L4
Juto nandfeni lepidla., N. 4 oprav-
’y o e s __ 0 » » - N
nix je st £ bou papiru, zvedsnou
1

P
nosky hadiCL g rozvouovym ventilem, kter? Jje
v12dAn nariZkami a tihlem 24vislym na o

fni. 3cdn! je uvedazno v ¢innost otavienim

v
ventiiu no dosednuti prenosky ns zisohy papi-

Jméno:
Kenstrukce mechanismy - .
apracovnich strojd sarel Feix
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VSST LIBEREC v¥rebu elinutfeh vvliskld ze slkld

.X1.1962
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5°2 polepeny? rimedek je dopravnikem odvezen na vol-
i pdtém Xroeku nz ko-

eX sesunut kolmo

z dopravniku na ¥ikmy skluz. Polohs ramelku n=

stluzu je z2ji%¥téna dorazy. Nad skluzem je umis-
n

rémeXek dos-

ocsaZeni ce poo-

im @

evolverovy stil, na jehol jednom PTaeo-
zésobnik , tim se
o

Py ¥y

prazdny. Revolver@vj suil m4 protc nejming t¥i
praeccvni miste: pinéni - vymina - pohotovest

)

Konstrukce mechanismi Korel ¥
a pracovnich strojl
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VEST LIBEREC | Avtomat na lepeni rémelkd pro Datum tr
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NAVRH Vv3IsTT VvV LIBERCTI.

Podle n¥iloZeného schematu.

“*1°°~ 74sobnikX s nepolepenmi rimedky s vrchninm
napliiovanim, je »n¥imo zasazen do pesvné pod-v
sézky 7Asobniku spojené pevn2 se strojem.
Tato mA toti’ zdchyty = spou¥tici zatizeni,
jako u ndvrhu TOMV - Plzed. Vi¥ka podsdzky
je tak velkd4, aby obsahovala dostatelné vel-
xou 7z&sobu aﬂcu\ﬁ /eca 20/. Po vyprézdnéné

. n¥enosné %Asti zAsobniku, signalisadni zaFi-

zeni upororni pracovnika na nutnost vymény.

Po dobu vimény stroj odebird nenolepené ra-

e3ky ze 7Asoby v podsAdzee. Uvolnén? ransXek
cestuje viastni vahou pod'jedno 7. ramen otolwr-

Tl

niho stolu ~6°°,

6" "~ oto¥n?t. stll ma 3ty*i ramena s vykxondvd nretr-
¥it¢ Xruhov?¥ vohyb. Wa oneci rsmen jsou
el

extromagnety ohbdélnikevého tvaru rozméru
rédmadku. Ovladani zlektromagnetd a jejieh
napijeni‘je z centrdlniho %lénu unis¥éndho

v ose oto¥ného stolu / systém shéraci %ar-
t4%e - krouZky / . Pohyb otoZného stolu je
odvozen z nhevodovky maltézského k¥iZe a z va-
ridtoru.

2" - elektromagneticks uchyceni rémedku X ramenu
. o

oto¥niho stolu. Pootodeni do polohy ““3°°.

Jméno:
Konstrukce mechanisma
a pracovnich stroja Karel Feix
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VSST LIBEREC | automat na lepeni rédmedkt pro
fakulta strojni vyrobu slinutfch vyliskt ze skla

Datum Str.

.3.X1.1962

11

Névrh VEST v Libereci:

Konstrukce mechanismu
a pracovnich strojG

Jméno:
Karel Feix

I3




" Datum Str.
VEST LIBEREC |Automst n~ lepeni rémedkt pro
fakulta strojni |Vyrobu slinutfch vyliskl ze skla| 3.X1.1962 12

"3 “’- réme¥ex preneseny =z polohy "2 ““je stdle
riovan elektromagnetsm., Zespodvu je na
eX nenafeno lepidlc latexovin pol¥td-
ry se v jedné krajni noloze no¥i
la 3 v druhé krajni nolorze otisku-
le n= rimeXek. Sm3r nohybu nol¥té-

,n

znifejiciho lepidlo je kolm¥ X roviné
rédmedku. Mechanismus pohybu pol¥tire Je
vV podstaté oarale‘onrum, proto rovina pol¥-
td¥e je stdle rovnob&Znd: rovineu rédmedku
i

“ ' s hladinou lepidla v n&drZi.
"4 "°~ réme¥sk preneseny z polohy “°3 “"s nanaece-

nym lepidlovym filmem na spodni stren¥ se

v téte poloze polepi nspirem. Paniry ve stos
hu eca 200 ks Jsou na pohyblivé desce., Des-
ka se pohyhuje ve sméru kolmém ¥k roving ré-
medku & v horni Uvrati nFitiskne vrehni{ list
papiru k rdmeXku s filmam nanesendho lenid-
la. Papir na rémeXxu ulpi » deska s papiry
se pohybuje omérem dold.Pohon desky je pneu-
matick¥ a ventil, kter? pFeru’{ pohvh vzhfiru
j& ovladdan nsrdZkou v horni kraini pbdleze; .

s »

riamedek polepan’* popirem 2lektromagnet v po-

& -

\Ut
!

' LY

loze 5 poudti, Ramedek padd do zésobniku
na pohyhblivou desku, pflfadne na riamedek
pFedchozi. Vertikslni pohyb desky smérem do-
14 je vyvozen jemnym pohybewm¥m Sroubem a to
zaruduje, Ze nejvyie poloYeny rimelek v zA-
sobniku je pouze n&kolik centimetrd pod des-
“ou elektromsgnetu.

Zasobniky jsou opét na trojramenném otodném
revolverovém stole, se stejnou funkei, jako

u névrhu n.p. Sklenénd bijuterie.

Jméno: .
Konstrukce mechanismi Karel Feix
a pracovnich strojd
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fakulta strojni |ViTODPU sliynutfch vyliskl ze sklel 3.X1.1962 13 >5

r{zani vypracované jak n.p. Sklenénsd biZuterie,
k VST Liberee, jsou pFinosem k ¥eZfeni lepiclky,

dostatky které maji, jsne echtéli se s, Kot-
ranit. Na%e zarizeni je proto zalo¥enoe nsa
zcels jiné technologii. Ne? jsme pfesli k vliastni-
mu n4dvrhu, xonsultevall jsme s odbornymi vrascovni-
xy, xte¥i maji sku%enosti jak s nané3enim lepu, tak
s manipulac{ s jemn¥m papirem; t. zn. s praecovni-
Xy paniren a tiskéren / zejména velk’m p¥inosem by«
1a mo¥nost ovéreni n¥issAvéni papiru = jeho etroj-
n{ podavéni v n.p. Severografis /.

‘ NAvrh nafeho za¥izeni je pAsovéd linkas, kterda Je
znizornéna ve schemail. 7apizani mé zde dvé pods-
tatné zmény oproti piedeslym a to:

a/ lepidlo neni
nanéd%eno dotykem v celé plode, ale odvalovanim To-
tainiho vAlce po xovovém ramedku,

b/ pavcir neni na-
ni%en kusové, sales je odvinovidn z role a mna konci
linky st¥ihsn, po zaschnuti papiru i lepu na ré-

medcich.

1 ” z 2 < . A
Konkrétni néavrh: / obr. 8.3 /

. **1°’~ dopravni pas.

Je dvoupramenn’, coZ umoznuje n¥i s

nacitd za¥{zeni, pour{ti poloviZnie
t

1ost{. Toto je velmi nutn#é 7

o
s}
vd :3‘.
i
d .
@
A
o
¢
»

0
se jedna o zatizeni, kters mA bt
ky prototypenm a jJe nejlépe u neuplns ovete-
néch funkei pouZit co nejni?¥i rychlosti.

Pas je slofen ze dvou taindch Fetdzd, které

jsou mezi sebou spojeny ppremosfujieimi 1i%-

tami, na ktergfch je uloZen rimedek k-polepeni,

Jméno:
Konstrukce mechanismi méno:

a pracovnich stroji Karel Felx

o 4



véST LIBEREC | Automat na lepeni rémedkd pro Datum Str.

| fakulta strojni |VYroPu slinutfeh viliskid ze skla| 3.X1.1962 14 i

o W . AR e - - -

A
il D ] 9
11

f

®
I

o/
]

Dy e

Jméno:
Karel Feix

Konstrukce mechanisma
a pracovnich stroju




R GNEEE

visT LIBEREC | Autom-t na lepeni rédmelkd pro Datum Str.

fakulta strojni v¢robu slinutfceh viliskd ze skla| 3.X1.1962 15

Ndhon je Yetézem ed pFevedevky s méritelnym preve-

dem.pohvh ia no n¥itr¥iech, zakladni rdim pasu je sva-

¥ovand n¥ihradové konstrukee 2 thelnikf.Na ném jsou
nbichyeeny vXechy ostatni p¥idavné mechanismy, kters
jsnu nahdnény spolaXnym h¥idelem, co? zajiitide =2yn-
chronizaeipohybd jednotlivieh mechanieml, Délka nasu
odpovidé roztedi jednotlivych nracovi%¥.
*n'. kovovYy réimeXek,

Je nouZito stavajieiho typu-raméEki z ocelo-
'. vého dritu.Jejich rozméry nejsou vEsk zcels
stejné, na co? je nutno pfi konstrukei pame-
tovast.

PFi méreni jednotlivych rimelkd byly na-

m&¥eny tyto hoadnoty:

parstn a | Pl | TR | samna | VAR
743 224 280 122 320

7,0 225 279 124 335

7,0 223 280 125 340

6,85 225 280 124 330

® 7,0 223 280 124 335
6,9 225 280 123,5 325

6,95 224 278 125 350

7,0 | 224 2719 | 125 345

6,9 225 280 125 340

6,85 1225 280 124 335

Konstrukce mechanismi Jme;ge;:el Feix

a pracovnich stroja

S
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ProtoZe mu=zime briti wohled na nejnep¥iznivéj-

Ry

%{ rozméry vAhu rdmed%u. Konstrukce je pro=
véddéna nro primér dréatu d=7 mm, vnéj¥i rozmé-

ry rimedku 280x225 a d4lku dr¥adla 1i=125 mm,

3°°-. zAsobnik, z n&he? jsou poddvAny ramelky na
pAss, je esva¥evand konstrukse pro oha doprsav-
ni preudy sneleln¥. SklAd4s se ze dvoeu dasti:

a/ prvni 3dsti, t.zv. nodsdzky,
kterd je stebilné spejena s réw
mem pasu 8 ohsahuje 20 rémedkl.

V tite Casti zésehniku je za¥i-
zeni umo?nujici odd&levéni a po-
ddvari jednotlivieh rimedki na
pis. Padédvmeei 7za¥{zeni je mecha-
nické 2 je navané&no od rozvadé-
¢i h¥idele,

b/ Odnimatelni Z4st zAsobniku. Je to
prakticky vliastni n¥enosnv zédsob-
nik, kter} je t2Z svaPovand kon-
strukee a md vysouvetelné snodni
dnoc.Plnéni je provadénoe vrohem,
nrmaovniky u kruhovveh peci,
Premistini od pece ke stroji se
déje nomoei visutéd drdhy.Vliastni
narayeni zédsobniku je provadeno
nasunutim de vedeni pedsézky.
Zidsobnik se zajisti s vyjme se
dno.Tim jsou propojeny oh#d Xéds-
ti. Po od&erpiani z4soby se odnima-
talpnd 34st odjist{ a sejme, narazi
se jind a proces se opakuje.

Jméno:

Konstrukce mechanismi Karel Feix
a pracovnich stroja
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s »

4°°- mechanismus nanadden{ lepidla na rdmelky.
Jeou to v podstatd t#i rotadni vélee, kte-
ré ce navzajem po sohd odveluji. Jedsn vAalec
se brndi v nddr¥ee s lenidlem, druh? lepidlo
n¥enddi = t¥eti z mékké gumy nsnA%i slaby

~

£ilm dextrinu ns réameek. Vrstva lepu nTled
58i%t&nim na rémelek, je up¥esnovéns sté-
ra¥em s setiend lenidlo stékéd zpét do nadrZe
ky.Ndhon vdled je nucen? e je odvezen od
hlavniho mechanickéhe ndhonu pasu. Obvodevé
ryechlost nand¥eciho vélaXku je shodnd ¢ rych-~
losti pasu co do velikesti i eméru, takie
nsstiva distd odvslovdni,
"75,6,7,""
- nana¥eni napiru.
Papir jes odvslovdm z role /boebiny/,3{¥xy
S¥1bli%né 260 am. Vnit¥n{ i vn&isi pramér ro-
1e bude stenoven po dohod% s papirnsmi., Nané-
%eni je dvouproudevé; vymezeni vzdglenesti me-
21 rolemi je provedeno distaninim krouZkam.
Vzhledem k rozdflmosti krokovéhé nohybu pasu

a2 plynul¥m odvinevénim z role, Jje mezi bobi-

nu = pas zaFazena soustava dvoeu vyrovndvacieh
véle3kd dle schemstu:

Smer pahé/éu pasu

Jméno:

Konstrukce mechanismi Kerel Feix

a pracovnich strojd
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pepir odvinuty z role “°5°", se pohyhbuje po
odprufeném valedku ~ 67, ktery mé odstranit
nesrovaslosti mezi pohyhem vseu a odvalova-
nim z role. Tc je umoZnino vertikédlnim po-
hybem védeXku a p¥irazehou pru¥inou. Role
*’5°°, je mirni pribrzdovédna regulsini brz-
di%kou.psl%{ vedeni Je p¥es nevné vAaledky

D‘?

LA 4

, které up*esni pohyb paniru.Posledn{ vé-

ledek je stavitelnf ve vertikAlnim smdru

a je vyroben z m&kké gumy, EimZ se doe {11
n¥esného pritlaleni paniru ¥ rémelku., Jed-

" notlivé valedky nejsou nucené nahanény

s jsou ulofeny v kuliZxevich lo?iskédch, =by

byly eo nejmen3i odpory celého za¥izeni,

L 4 » »

8°°- infrazarfids.

Tsou zeYeszeny Vv lince, aby usu¥ily lepidlo 1
jemny papir, neZ p¥ijde k ¥ezmcim niZkam
a nedo¥lo tam n¥i jemném napnuti k pFinadné-
mu stwden{i. DileZité také je, aby do zAsob-
nikd byly naréfeny polenené rameXky co nej-
su%i{,

. “*g°’~ Fezsei nliky.

Mechanismus niifek je Xloubovy, tuhf » je nshé-
n%n od rozvAdéeiho h¥idele, &imZi je zarulena
synchronisaee. NiZky se skl4daji z n¥idrinjeh
1i8t, které msji zajistit napnuti pspiru p¥i
fezu 2 z vlasstniho no¥e. NGZ je dvoudilny, ‘
s oblkéddeim Ziletkovym ost¥im. Jeho pohyb Je
paralelogramovy a to zaji%¥uje dobry Fez.

**10°25skluzova plo¥ina.
7asahuje tésn& k ohybu pasu 3 rameZekx je ji
vyhozen. ZAchytky zadni %8sti ramelku Jsou

Jméno:
Konstrukce mechanismi mene
a pracovnich strojé Kerel Feix
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uvolnény = rimeZek vlastni veahou sklouzne,
Plefina mi sklon 45 stupnd = ebleukem preehdzi
ve vodorovnou Jast. “1e ce rémedak zastavi
s jeho poleha Jje zajiStdns dorazen. Ve vodo-~
rovné %&sti skluzu Jjsou vyfezy pro p¥iehod

nardi¥ecihe mechanisnmu.

#%11**-z4sobniky polepenych ramedkd.,
Skladaji se opét ze dvou dasti:
a/ S4sti pevnd spojené s rémem stroje
- podsizky o,kap=ecité 10 rame3kl.

" , ¥ ni jeou nardZky a zachytky, dovo-

lujiei vsunuti rdme3kd spoden

a a zaji¥¥ujie{ jejieh adetsci.
n/ SAsti odnimstelné - viastmiho 7a-

sohni{ku o ohsahu 20 kust. Tatoe

X5gt je zmsazens do vedeni nodedz-
xy n dotafens nojfizdnim néd¥kovim ~
4virem. 7Z&éehytné za¥izeni ve spod-
{ %4sti odnimatelného z&ésobniku
brani vypsdnuti rimedku, p¥i odej-
ut{ zAsobniku s podsazky.

® £°15°°, nerafec{ mechanismus.

' NariZeni se providi tuhym meehanismem, nahé-
nénfm od rozvadéciho h¥idele, zaji¥¥ujieiho
synehronissei. Teho funke! Je naréd’et .pelepe-
né rémsiky ze skliuzové plofiny do zAsehniku,
pres odpor odpruiend zéehytky.

13°°- revelverovy stil.
M4 on¥t t¥i pracovni mista - plnéni - vymdnu-
- pohotovost. Peotd%d se sutometieky pe &ty-

¥iceti kxroeieh dopravniku, Rovira stolu Je =

Jméno:

Konstrukce mechanismai Karel Feix

a pracovnich strojé

I R
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vzhledem X otéleni, v rovin& pasu. Ob-

en
sluhujied pracovnik se tedy nemusi shébat.
Doha pootaleni stolu o 120 stunn, je 2/3

doby kroku.

TECHNOILOGTCKE ZKoUuUSKY,

Navrh lepilky ktery jsme vypracovali spoled-
né se s. Kotvou, s2 z-kldd4d na podstatnd odli¥nd
technologii, neZ névrhy p*ede®léd., Bylo prote pro
nds velmi dil=27ité, abychom si ové¥ili ndkters
rincipy a mo®nosti jejieh uplatndni jeXt3 n¥ed zs-

%

.

'U

o*et m vlastni{ konstrukse.

o]

NA%X nAvrh, Jsk je z predehozihe zFejmsd, =e
zaklidA na pouZiti nenFetr?itého pasu papiru, jim?
Jsou ramelky le?ic{ ne pase polenovény., Po poleneni
je nmtné panir rozt¥ihat a tim t37 jednotliv® ra-
med<y od s3zhe oddg£lit.
se-jedn® o velmi slab? 17 gr napir,
nelzs pou¥it proncipu normilnieh ni¥ek, Nagrhli
jsme tedy vlastni zpdsob;problém spolehlivéhe st¥i-
ndni jsme novaZovali za nejdileZitéj¥{ s jeho vy-
Felen{ je 7Akladnim ksmenem celé na%¥i Xoncepce. To
dohodé se s. ing. Tesa¥em s vedouecimi pracovniky
n.p. Sklenéna biZutarie, jsme se rozhodli vyrobit
cvé¥ovael model, Vyrobili jsme jej v dobé n¥eddip-
lomni praxe ve vyvejové dilné n.p. Sklenénd biZu-
terie. V tdto nrici g1 jei dovolim dokumentovst

nixoliuxas fotografickimi snimky. / obr.S/

Struin?® popis modelu-

p 4

niz pohvbuje ve vers:™

ohou strandeh védleovim vedeninm, lo¥en z ¥ady

se-

tikélnim eméru, kolzém X roviné paniru. Je veden nn
Jje

Yiletek =» nese 7z ka’dé strany jedn:

T

1
p¥itladnou 1li&-
a

tu, odnru’enou dvéma jemnimi spi . kami. Do ¥ezu je

Jméno:

Konstrukce mechanismi
a pracovnich strojé Kerel Feix
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lovateln4

vrhin dvéms spirdlnimi npruZinsmi, upevnéndmi na v4al-
covia vedeni. Prufiny jsou z oeelového dritu priméru
2rie & 0 vynéj¥im priméru 25 mm. Sila pruZin je rmgu-

maticeni na vAlcovém vedeni. = reguleovatael-~

nost je déna tim , Ze nl¥ md vidy stejnou vichoz{
horni polohu, v niZ je aretovidn zvia¥tnim meehanis~
wem. Vedeni je upevn3no v podstavei z U prorilu, kte-
rv zdroven slou®{ jake Fezaci st8l, na ném? je polo-~
7an papir. V tomto nodstavei Je vyrrézovina dré¥ka,
2by n@Z p¥i ¥ezu mohl projit dostatedné hluboko pod

-G

rovinu papiru. NG’ se do horni polehy natahuje rudné

" p¥es odnor pruZin, P¥i uvolnéni aretadniho mechanis-
my-v¥rhsji pruZiny nd? kolmo Xk papiru; nejprve n¥i-

lehnou na

%e ni¥

. | trhel,

papir gumou polepensd hodni 1i3ty, pFimé-

3¥ABH papir a nd¥ se znsdnou rychlost{ pro¥izne pa-
pir. P¥itlsadnéd 113ty maji tento 11%el:

1/ svou p¥itlaX -

silou nedovoli, aby niéZ stdhl papir do dré¥ky

a naepro¥izl jej / u vlestniho stroje pak by to
mohle znamenat strZeni{ papiru z nedostateXns zageh-
14ho rémedku /. .

2/ V p*ipads ,
by byl otupen, ¥ez byl nedist? a napir se
nedovoli gumou polepené 1li%ty, aby se pa-

Dlr protrhl aZ X polepens nlofe ranmedku.
VyzikouXeli jsme nékolik tUprav noZe p¥i rizn¥eh
ryehlostech,

a/ nlZ byl sloZen ze’#iletek, jejich¥
ost¥i leZelo v jedné p¥imee a Yez
byl provéd&n v eelé #i¥i papiru,
ve veXech hodech soulssnd,/obr, ,
Temto zpliseb usporadsni v¥ek ne-
byl p¥ili%¥ 1Usp&Xnf. Bylo pot¥ebe
iké ryehlosti nodesa zns3né

pFitlairé sily 1i%+t. Hez byl

Konstrukce mechanisma
a pracovnich strojG

Jméno:
Karel Feix
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velmi nedistv s profiznut{ mebylo vZdy
uplré,

b/ / obr. 4 / Kromé Ziletex byly do noJs
Viepeny 2 ztaZemy je¥td perforadni{ jenh-
ly o roztedi 1 mm. Jejigh hroty presa-
hovaly asi 3-5 mm pres osth{ Ziletek,
které bylovv primce Jako v pripadé pr-
ver. Jehly pspir ne jprve perforovaly
& psk teprve doehdzelo k Fezu, T kdyZz

elily bylv velni slahé a t&snd pfilepeny

;
‘ k Ziletkdm, nebvls perforace s Ffez v jed-

smysl. Nmopak, jehly papir je%t% S4sted-

né uvolnily a »ro¥iznuti nak byle velmi

Spatnsd 4 neuplné.

e/ jedmotiivé Ziletky byly v no¥i upevniny
$ikmo, takZe ost¥{i tvo¥ilo pllevits tvar.
V¥hody tohoto uspo¥idén{ Jeou tyto;
/obr.5/ 1/ mald
pFitladnd sila 1i%t, nrotoYe papir nenid
profezdvin v celd ¥i%i soufasné,

2f Yez

Je pomérmé hlad3i a pro¥iznut{ je \iplnés.

Pro¥iznuti papiru se v isecieh j=dnotli-~
@ | vyeh Ziletek dSje postupn® a hr@t 31laetky

velmi smadno vanir miru¥f, Vihodns Je 1
to, Ze odporova silas neplsobf kolwo k ro-
viné paniru,

Tento 2pdsob uspo¥4d4ni nole ma)l Rejpositivm&j¥{ vvgm
ladky co do jakosti i Upnlmosti Fezu. VyZsdovai té¥ nepo-
nérasd mendi ryehlost Pezsciho nofe, ne? zplsoby predeX1é§.
Z téchto dGvodd jsme se rozhodli poufit je) p¥i koneXné
konstrukei stroje.

Vyzkou3eli: jsme t&2% mo?most ¥ezani papiru rozZhave-
nym odporovim dratemnm. Vislediky vSak byly Jisté zAporns;

l/Papir Je velmi vznétliv¥, ho¥{ i p¥i pou¥iti sla=-
b2ho odporového dratu.

Jméno:

Konstrukce mechanismi Karel Feix
a pracovnich strojé :
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Obr.4

Obr.5

) Jméno:
Konstrukce mechanismi

apracovnich stroja Karel Feix
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~ A

oy f ] e ) h4
2/ Velmi mal?d nrimér aritu nelze nou¥itts- hlediskas
pevnostniho ~ drit se v z

w
=

né proné*{,

N
o

aveném stavu sil-

2/ Rezat pr¥i soudasném vlihien{ Je dosti naro¥né
8 nevhodné vzhledem k jeho pisobeni na muterigdl
odporového dritu,

5’ Tento Zpisob se nezdd vhodny? 1 z hlediska proti-
peZarni bezpelnesti vipary by tvo¥ily rrost¥e-
ai zdravotné ®ivasdnimx,

" Nz modelu za¥Fizen{ pro nsnédXent lepidlas, vyrobenim Jiz
dffve nodle ndvrhu s. Halamy, jsme i ovi¥11i velmi 48-
lezita Takts.  /Jobr.s6/

Struday ponis zati¥eni: ,

desks velikosti réms¥kxu asi
S 2 mm.silrou latexovou vrstveu po obvodZ, se namoX{
mirn® do lepidla = otiskne ms obvod rémedku. Pohyb mezi
lepidlem s rédme&kem je proveden psralelogramem, Na ré-
me3ku ulpi{ jen 1zk4 vrstva slabdho Pilmu lepidla, Si¥-
<a vrstvy na rimedku se m3ni podle p¥itla3ns sily,

Loxusne jsme zjistili:

1/1 velmi tizkéd vrstva tenké—

ho filmu lepidls posteduje k dokonalému pfilepeni papi-
‘. T,

2/ Papir takto p¥ilenent a doke-
nale zaschly, unese »¥i dosti rovnomérném zat{Jent PO ee-
1é ploXe celkovou vihu 3 1 viee kg / odzkou¥%eno piskem / .
Véha v¥robkl vyklépénich na rémedky v lisovnd nep¥esshuje
1/2 keg.

, 3/ PouZijeme~:iltohoto slabého
filmu lepidla, je roZno pod infraza¥i%i dosahnout dosts<
teZného usueni za 10 - 12 vt.

Téechto poznatkd o lepeni jsme s v¥hodou vyuZili p¥i vlas-

tnim ndvrhu celého stroje.

Jméno:

Konstrukce mechanisma Karel Feix
a pracovnich strojd ,
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Obr.6
Jméno:
Konstrukce mechanismui Karel Feix
a pracovnich strojG
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v ¥ DI AGRAM

né a exonomické, dimZ je zaruden opakuji

gperaci.

Strojni pohyby linky natens rcozdéliit n
1/ dopravai{ - pohonr pasu
2f operadni - nmandSeni lepu
. nand¥eni papiru
st¥ih4dni papiru
3/ nomocnd - poddvani

nabijeni zdsobnikl polepenym
vyména polnh revolverového

sobrniky polepenych riamedka.
Tyto nolohy & Jjejich dasave
mem pohybl, nutno
rut 1 pohyb rimedkld po skluzu, protoZe je
navrhu vazby. Oproti tomu v diagramu neni
vimdna poloh revolverového stolu. Tato se
po 40 ti krocieh hlavniho dopravniku a je
spina%em p#i nanlnéni zésobniku. Pohon je

Disgram pohybd lepief linky je rovinny

my lepici linky je velmi dale?ité z toho dlvodu,

» pribé&hy funkci stroje.,

7jisténi Zasové vazby mazi jednotlivymi mechenis-

aby

prekryti nohybi jednotlivyeh %¥1end linky bylo sprav-

gi se sled

»
d-
d-
®]

nepolﬂnenvch rdmedkd ne pas

i réamedky
stolu se za-

vazby si znézornime diagra-
podotkaouti, Ze v disgramu Je zahr-

dale?ity p¥i
znéz&rnéna
déje jednou
ovlédddana ¢ -

sa1ostatnd,

a je nanesen

v z4vislosti na pootodeni hlavmiho h¥idele - palce mal-
tézské pPevodovky. Rovinného disgramu je pouZito z at-
vod: snaf¥iho s ndzorn&j¥iho &teni.

V nulové poleze jsou v3echny xllny mechanismi v hor-
ni poloze.

Konstrukce mechanismu
a pracovnich stroja

Jméno:
Karel Felx
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ZEODNOCENTI NaAaSEHO NAVRELU

1/ agregdt je stavén jzko Avé stejns linky s pare-
lelnim se¥szenim, co3 umo?riuje plné vyuliti
vyu?2iti GZinnosti konstrikce pohybovieh elemen-
t3 a dosaZeni poXadované Kapseity ns 20.000 ré-
me3kd zs sménu.

rd

2{.12nidlo se nand¥{ odvalovénim vAlu, tak¥e odnadé
sloZity kyvavy meehanismus ploXnéhc mrend¥ent,

, Tento zpiseb umo¥nuje stdle oli%¥ovéni nand-
'. Sendho elementu stirsfem, coZ neni moZné u ptroi-
ného zpidsobu, 8Silms filmu nanesendho lepidls fJe
p*esnéd regulovstelna, V&t3i mo¥nost dotyku po
eelém ewvedé rémeldku i kdyZ neni preéné rovny,
Leehsnismus nanddeni Jje pre ebd poralelni vet-
ve spole3ny a je eely nad dopravnikem, co¥ zna-

mend usporu mista.

3/ papir je odtéden p¥imo z Tole s to nepFetrZité
vlsstnim tahem papiru. Odpsdd tedy Jjakikoliv no-
hon. Spotfeba papiru p*i tomte zplsobu je téméy
stejné, nevznik4 odpad p¥i Fezdni ne poZadovany
formédt. Cena papiru v rolieh je podle naSich

. informaef o 20% ni%*{ = jsou dalekn Yep¥i moZ-

nosti »ri ndkumi1 = dedéni.

4/ ¥ezsci mechanismus je jednoeduehy =& apolehlivy,
N&Z sestaveny z Ziletsk je pilovity & cnadno
vyménitelny, Cena Ziletek Jje nizkd & odpad“
n’kladné i praené ost¥eni. gdrZba i obsluhe
eelého ostatniho mechanismu neni témd¥ Zzédm4,

vzhleiem k peuZiti valivyeh leZiseks Rychlesti
se penybuji v pem&rré nirkjeh mezieh, t-kie
trvanlivost je znadnd s silové pisohani ja

i z dynsmického hledis¥a nepstrnd. Bezpednost
oddsleni papiru je zajiSténa.

Jméno:
Konstrukce mechanismi

a pracovnich strojG Karel Feix
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%/ zésobniky polenenjeh réimedkd jsou me1é s leh%d
z ddvodd, kterd v d=l%im nodrobré obje=nim.V pFad-
choziech nédvrzich bylo uvafovéine o mo¥nneti peuZiti
stejnych zésebhikl ssi pro 100 kusl.Soudasni nrostop-
rova situsce s celkovi driha nohybu rimedxyd j» naznade-
ne na n¥ilo’eném schemsatu, ro pouZiti stejnteh rémed-
¥l jak pro nrolenend tax nenclenané rimaiky ia Akwyh
dopravy uzavreny,.Prochézi{ lepirnou, lisovnou 2 nroes-
torem ukruhovych psei. Vihodou je, %e je potfehs
men3fho poltu zAsobnékld a dal¥i vihodou je viroba

»

jen jednoho druhu.Md to v€ak tyte nevihody: /obr.7/

'. 1/ zboZi mezi lisevnou s pecemi neni mo*no v tdéch-
to zdsobnicich dopravevat. Bylo by tedy nutnd
copravevat rAisobndky z lisevny k necim prazdns.

2/ 'Zisobnik. pre 100 kusi rdmelkd by vazily ssi
40 kg. Jejich ruéné doprava by byla obtiZena
a meachanickd dopravs je vyloudena vzhlsdem

Ke n"ili§né zt&snanosti jednotlivieh lisl v li-
sovné.Z téchto dGvodd navrhuisme usno*Adan{ dle
EiYOZGthe schemstu, VGe Je pouZito dveu druhd
zasobni{u:/obr.e/
a/ Velk?ch zdsobnikd pro nepolepsané rimedky
obsszhu 2 x 100 kusd. Zédsobniky isou tedy
' dvojité, vidy jeden spoleiny nre ohd para-
leini linky.
Kapacita 100 kusi ramedkl postadé ssi na dobu
5 minut. Dopravuji se po visuté dréze me=i
<ruhovymi pecemi, lepirnou a zpd&t.
Visutou drihu jz zde moZno debfe instaloevast.
by 'maljyeh, lehk*ch pPenosnyeh zdsobnikd
s kapascitou 40 kusl o celkové vize ces 15-20 kg,
%tert clouZi % ru’ni deprsvé mezi lepirnou
a jednotlivimi lisy. Zv¥¥eni po¥tu zisehnikad
nehude velké.

5/ zp%seb Ye¥eri linkou d4vA moXnost vysu¥eni s zasehnu-

44 e

ti lepidls je3té pred nebijenim volenen¥ch rimedkd

Jméno:

Konstrukce mechanismi .
a pracovnich strojd Kerel Feix
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Schema drédhy zdsobniku podle nédvrhu n. p. Sklenénd biruterie
P -
Obr.7
~- zAsobniky s nepol.rémedky - .- . prazdné zésobniky
e . .._2z8sobniky s pol.rdmedky : vylisky
Jméno:
Konstrukce mechanismi Karel Feix
a pracovnich stroju

R e e ————————————
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VSST LIBEREC | Aytomat na lepeni rémelkl pro %9
fakulta strojni virobu slinutych viliskl ze skla 3.X1.1962
Schema drahy zésobniku dle naseho névrhu :
i i .
v Obr.8
malé zds.pol.ridmedky crmne o Y@ 1ké 288 Jnepol.rédmelky
JROR— v ‘} 1is ky

) Jméno:

onstrukce mechanismi

a pracovnich strojé Karel Felx
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do zasoebniku.

V na¥em nAvrhu jsme se snaZili vyst¥ihzt viegh

nedostatkd, z ndvrhi p¥ede¥lich,

NAvrh n.p. Sklen&nad biZuterie, propracovany

TONV

Yy
a/
b/

b/

e/

a/

-~ Plzern, m4 vodle nz=¥eho mindni tytd nedestat

pouZivani drsZ%iho nefezaného papiru
potfeba vyvévy,nfipadné odessdvacihe venti-
latoru %k p¥enadeni papiru

moZnost pfisdti nékolikas papird najednou
tiikopédnest konstrukee kyvavieh meehanismi
pro prenaSeni lepidla i papiru

zn=&nd spotifeha mista vzhledem X tomu, Ze

A

o)
z4sobas papiru i néddrZ g lepidlem je minmo lin-

Ku.

tatky nivrhu VST v Liberei :

vzhledem ke konkrétnimu FeXeni nutmo posta-
vit dva stejné samostatné stroje vedle sebe,
To oviem znamena vy3%i ndklady i spot¥ebu
nista,

neniry se ze stohu
t«dy epit moinost p
najednou, pfin~dnd 1 pofinuti neho zvlnénl
vrchnieh =rchl ve stohu. Bylo by tedy potre-
ba zvladtni vyfoukdvaci za’izeni, |
pneumaticky pohon stolku se zasohou papiru
by byl nikledny, protoZe tlakovy vzdueh neni
no zévodé& zavede

:1

-

elektromagneticeké prfichyeeni a pou¥témi ré-
me3x? <& nezda svolehlivim, vzhledem k nerov-
nosti rdmedkdii vzhladem ¢ rozvédéni enerpgie

do jednotlivych ramen o%toin<ho stolu.

Kenstrukce mechanisma

a pracovnich strojd

Jméno:
Varel TFeix
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e/ 24
ti

da

ienidla, d nabijenim nolenenfteh rémelkd

N

%ladnim nedosiatkem vXak je nemoZnost zasehnu-
1 nte a
Z

4sobniku.

- . — - 1t o T e m— S e S A W S A S N e e e e S S e e

Velmi vyhodn?¥ nro tento Ulel se zd4 klidov¥ mecha-
nismus pro upindni paniru - = paralelogramov? pohyb
no¥e. Oba ftyto pohyby jsou odvozeny od nepretr?itého
kruhov&ho pohybu nshandci kliky, kterd konA jednu
otadku za 3 see. to je zs dobu jednoho kroku dopra v-

niku.

pryaim funkdnim 3lenem je tedy niZ, ktery je gést{
tdhlice 3 paralelogramu 2, 3, 4 / viz pfFilo¥end scheé-
ma,/. Paralelogremn je ovladédn 3ty¥kleubovym mechanisnmem
Ay A, By By , /obr.e/ )

’
Druhym fumskdnim &lenem je upinsei 1i%ts, horni »

spodnf jajienZ Ukolem je sev*it pas pepiru, jimZ jsou
rimedky ns dopravmiku polepeay. Toto sey¥eni{ musi tr-
vst po dcbu Fezéni. 2 usporAdddni je z¥ejmé, Ye upina-
ei 1i%ty musi byt po doebu sev¥eni v p¥ibliZném klidu.
Toho lze dosdhnout odvozenim pohybu t&echto 1i%t od
bodu C té&hlice AB.

Bod C nusi v uvasovand dobd klidu, te.j. PO dobu cdpo-
vidajici ¥tezéni papiru, probihat po kruZnici o st%edu
Se. v pédst@té jde p¥i vonstrukei o urdeni takoveho

podu-C téhliece AB %4 *1loubovéno mechenismu Ay A, B,

Bo,kterﬁ se v uvaioveném rozsahu pohybuje po kruZmiei.

Jméno:

Konstrukce mechanismi
a pracovnich strojd

Karel Feix
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fakulta strojni

Qbr.9

. Jméno:
Konstrukce mechanismai °
apracovnich stroja : Karel Felx
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Geometrické Peseni,

P¥i reZen{ postupuji takto:

s/ Stsnovim graf pohybu no¥e v zivislosti ra dhlu
pootodeni kliky. /viz vykres &.,2/

b/ Z uvedeného grafu volin velikost a polohu uhlu
pooto¥eni kliky, odpovidajici predepsené klédové
noloze upinseich 1i%t,

e/ Ur¥im geometrické misto bodd, které v uvaZoveném
rozsshu pootodeni kliky o pradvé zji¥témy Ghel, se

' pohybuji po kruZmiei. Timto geometrickym mistem je

@ zresdlovd pdlova k¥ivks, kterd p¥{isiuii téhliei
v polozey.. Konstrukei této kFivky popi¥i pozdéji.

d/ Ne této k¥ivce volim bod C;, ktery leZi na téhliel

4B v pohoze 1. Premisténim t&€hliee do poloh 2, 3,
4 dostanu body Ca’ C

Z 3 84, které le¥{ ma kru¥miei

se stfedem S,. /viz vykres g.1/

e/ Vzddlenost CSg udédva délku tramsformadniho &lemu

spojujieiho mechanismus noZe s kloubovym mechanis~
mem upinaseich 1i3t.

Struény popis konstrukee zresdlové pdlové kfivkj.

Komstrukee této, k¥ivky je velmi podobné konstrukei
‘i ' k¥*ivky pdlové. Xonstrukei k¥ivky provedu oro polohu 1.
Pohyb téhlice v pot¥ebmé klidevé dobé mahradim po-
lohsmi 1,2,3 & 4, Z dan¥eh 3ty¥ poloh urdim pdly
Pi2, P2z, P13, Poys Pzys Prys POy Prps Pras Prg
uZ p¥islu3i téhlici v poloze l.Prem{stim tedy zby-
vajiei pdly P24, Ppze P54 do polohy 1, Sestrojin
tedy zreadlové obra7y tdshto pdli podle pFisluimyeh

- : pSlovyeh pFrinmek. P24 dostanu zrcadlemim pdlu qu
podle nolove pfimky, ktera proehézi poly Pal 8 Py
p! pf

Jméno:
Konstrukce mechanismi |

~ apracovnich strojG. o Karel Feix
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Datum Str. |

£/

g/

vytvoFit t#i antdpdlové StyMihelniky, museji mit aba

index¥ odli#né, ¢ zn. na pt, Pip = P 4, nebo 3
ohr‘al.q dupow Lehlyeh siran
- E&a atd, Libovolnym z té&chto &tyfuhelniki) Symetrdly

Jjsou geometrickym mistem stFedd kruinic, v niZ streay )
jsou tetivami, Prise&ik dvou vzdjemn¥ sipFf{slulejfciech
krufnic le%f na zrcadlové pédéwé ktivce Urdovdni vzijem~ |

n& sd odpovidajicieh polom&rﬁ Je zfejmé z ndsledujici=
P+ Ps3

ho obrdzku
) 2 .
Riznou volbou thlu dostdvdme pak PSS
. o+ Pas
jednotlivé body na zrcadlové polové 2

ki#ivce,
P¥i pohybu kliky b¥hem jedné othdky
vytvor{ bod C uszaviemou k¥fivku, je~

ji% jedna Bdst je tém¥t totoind s Bds~ \"x i
t1 kruZnice., Pokud se bed C pohybu- \\\\\??\<::>
je po kruhové Bdsti kPivky, bod ' S, ¢
Je v klidu, PPFi pohybu bodu po abec-

né kiivce se bod Se pohybuje po kruZnici
o stfedu C,. StPed Co lze sice do jisté
miry volit, mus{ ale byt volen tak,

aby se bod C mohl pohybovat po celém obvods kfivky,
Toto neni moZné pro ka%dou pelohu stPedu Ce ’ prote~
%e transformadni 5len C S Se md pPedem pevné stanove~
nou velikost, |

Clen S  vykonivd tedy kjvavy pohyb kolem stfudn
Sge Tento pohyb povaZuji za pohyb kliky dtyPkloubového
mechanismu 5, 6, T. Od pohybu vahadla tohoto mechanig~
mu je odvozen posuvny pohyb upinacfch 1i#t a to, Jcaich
vedenim po obou strandch dopravatho pasu., Cely tente
mechanismus a jeho funkece je zfeama Ze schematu,

Pri geometrickém ndvrhu mechanismu jsem pfihliéel ke
konstrukeci depravnfku, na ktery bude Fezac! mechanis-
mus pHpevnén,Na pP, rozevient spodnich 1i#t mus{ bit ;

s

Konstrukce mechanismi e ‘ ) , L
a pracovnich stroja . : : : Karol Feix

Jmeno
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Str.
38

dostatednd velké / So mm / d¥ive ne? se uvede do chodu
dopravni péas, aby byl jého prichod ﬁvolnéna Celkevﬁ
zdvih spodnich 1i%t je opdt omezen spoedni vétvi dopra-
vniho pasu.Privé tak je omezena i délka téhlice AB,
proto¥e délke dlenu 2 na paralelogramu je dédna petfeb-

nou rychlosti no%e v Fezu.

KINEMATICEKY KESENT.

Driha, rychlost i zrychleni viech bodt noZe,je pFi
pouriti paralelogramovéhe mechanismu stejnd jako dré-
ha; rychlost & zrychleni bodu K na &lenu 2., Bod K je
vlastné bodem na vahadle klikovahadiového me chanismu
Ae’ A, B, Bo' Mechanismus pohonu no%e je tedy Ctyf=-
kloubovy klikovahadlovy mechanismus, na jehoZ vahadle
je pripojen psralelogram. Uhlové rychlost a Uhlové
zrychleni ks?dého bodu no¥e je stejné, jako thlové rych-
lost & Uhlové zrychleni vahsdla. K zjis3fovédni téchto
velilin, s vyhodou pouZ?ljeme graficko ~ peltédiské me-
tody. P¥i tomto YelSeni vychézime z analytickych vzta-

| thl, z nichZ peu?itim obrazee mechanismu urdéime peZado-
vané kinematiecké veliliny.
Proto¥e mechanismus bidla je sloZen ze d¥eu dtyrklou-
bov§ch mechanismi, pouZijeme Feseni platné pro kloubo=-
vy Sty¥dhelnik. Teorstieké podkledy si osvétlime v nds-
ledujicim odstavei.

V obeené poloze mechanismu danéhofbody-Ab, AB, Be

/ na obr. 11/ sestrojime pdly Py, 8 Py, relativniho

pohybu., Pro bod v pdlu P, uva¥ovaného relativniho

42
pohybu plati:

v4l ﬁvzl

Ryehlosti V&l a8 Vzl vyjsdtime podle obr.{1 a dostane-

g Jméno:
Konstrukce mechanismi

a pracovnich strojé- - Karel Feix
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fakulta strojni [yrobu slinutyeh vyliskd ze skla

me

/ x+d /w - XW, .

4] 21

/2/

e———

kde x = Ao P42 a d =Ao Bo

Derivovdnim vztehu /2/ podle dssu a po dpravé dosta-

neme

X
€ 41 :le/ ;"""" - mme—e- = / m—me e € 21 3/

dx
Vyznam vjyrazu ---- si objasnime daldim postupem. V nezne-
S at
cdené poloze mechanismu / viz obr. 417 / urdime t.2v. Bo=-

bilierovu p¥imku, jako spejnici qu P‘}:2 to je jako spo]

nici obou okam?itfch stiedd otéddeni. Déle urdime tednu
k polodiim, pou?itim Bobilierovy véty podle ni¥

KEBPyp Pgy =B Py, T

L#le zavedeme pojem pdlové rychlosti Vg, t.3. rychlosti,
jakou se pdl P,ss JjakoZto mvSleny bod pohybuje po ted-
né k polodiim type P3lovd rychlost je ddna vztahem

dsE
V'IT = e—————-

® at

kde ds, Je diferencidl dréhy my3leného bodu pdlu

Pyos odpovidajici prechodu do soumezné polohy. Viraz

_%g_c , Je pak sloZkou pdlové rychlosti Vir do sméru spoj-
t

nice A, B, Vyjéd¥ime-1i nyni pélovou rychlost Vg

pou?itim Euler - Savaryho véty,

dt sin 4 /6/

kde M =B, S, =4

Jméno:
Konstrukce mechanisma
apracovnich strojG Karel Feix
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ds .
..-.I\..’{.. - V - dw 21 ———Ba = V-n- , dostaneme DO
av - M- » At
dpravé viraz xW 4
Vg = =====--
~ siny \ //
ax , , .
Viraz e=-—- je roven pravouhlému primétu polove rych=-
at
losti Vyr do sméru A, B, tedy
ax L
' --g;-- - V-"—' COS77(/ - x w 21 cotg 'I,V/
/8/

Dosazenim vztahu /8/ do rovnice /3/ dostaneme viraz

1 ~ X : X
R A s / cotg Yt ---=- £ 41

€ 41 157 xea /x+d/ x4d y

Vzteh /9/ miZeme pYepsat na

£ 41 = W24 (""/1 -k - °°tg7/"6“’€21 | /10/
w 41 x
- , /11/
k= e R P ——
@ ¢ w21 | x+d

je okam?ity prevod mechanismu.

T

Pro “‘)21 s =-=-=- = konst. nabjvéd /10/ tvaru
30
£4 = W g 2W/1 -4/ cotgy /12/
Jméno:
Konstrukce mechanismi '
a pracovnich strojd Karel Feix

L
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Obr.ll

Obr.12

Konstrukce mechanismi
apracovnich strojé

-

Jméno:
Karel Feix
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Parametry ¥, x, 4, odmé¥ime z obrazce kresleného v mé-
¥Yitku. Tyto vztahy nevedou k ¢ili v tom ptipadé, je-1i
¢tyFkloubovy mechaenis,mus v neutrdlni poloze. V tako-
vém piipadé urlime zrychleni vahadle ze vzorce:
A A A A 1
2
e el Ny p——
B, B AB sin 9~
kde 7% = ABB_
Kladné znaménko ve vztahu p¥islu$i poloze pro
A, 48 - T+2¢T, zéporné pro
AO AB = 2kT
V ptipadé, Ze v nékteré poloze mechenismu neni nék-
tery z pdld dostupny, poufijeme pro urdeni Ghlu a pre-
vodu u pomocné konstrukce uvedené na obr ,1f.
Pfikledem stanovime kinematické velidiny mechanismu
v poloze 9.
Hodnoty odmétené z vykresu:
Y = 44°, X = 400méiz 208 mm
Hodnoty vypo&tené:
x : mT. 20 .
- T.Nn 2
M = === = 0,66 ; Wy, m =iol g eeees = 2,1fsec
x+ 4 30 30
Wy T@Way = 1, 381/sec,
Ve =W, B K = 1,38, 12 16,5 cm/sec.
2
E4y = W 01 & /1 -/ cotg ¥ = 4,41, 0,66, 0,44.1,035=
: ; ; . 2
Qe =€ 49 B K = 1,287 .12 « 15,2 cm/sec’
) Jméno:
Kenstrukce mechanisma Karel Feix
apracovnich stroja

\ ' . . . o
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Kinematické velitiny pro ostatni polohy kliky jsou
spoditény té% podle vile uvedenych vztahll a sestaveny
v tabulce ¢.2 Na vikrese 8,08 je pak znédzornén prﬁ-
bsh thlové rychlosti a dhlového zrychleni nove.

Transformadni Uhel se pohybuje v rozmezi 6o - 160,

Vzhledem vSak k velmi malym silémyje to zeela pPipust-
né. Vysledky byly piekontrolovény pro viétiinu poloh kon-
strukei zéklsdniho rozkladu,
Princip tesSent mechanismu zékladnim rozkladem je na ob-

. rézku ¢ 313 .
Jeho analitické rFesSeni je nésledujiei:

Primét dréhy pohybu no¥e do sméru kolmého k révind
papiru jsem zjistil grafieky. Prdvé tak jsem zjistil dré-
hu pritlaényeh 1idt. Oboji v zdvislosti na 1hlu pooto-
Seni kliky. /Vykres &.2./

. Z pribshu dreh jsem grafickou derimci /zrcédlouou netho~
dou/ zjistil prtvéh ryehlosti 1 Zryahlani.,fnto methodu
povarujli za velmi v¥hodnou. ’ .
a/ Nelze ji opomenout a pﬁejit sniéky hledanvch veli»
&in / dokAzdno viastnim porsvnénim / :
b/ je jednou z nejp¥esndjSich method / propracoval
ing. Kratoohvil, kandiddt véd - katedra Tépelné'r

techniky /.
Kinematické veliliny noZe we=e~-we-s vikres 3. o5

Kinematickéfvcliéiny spodnich 1idt == fﬁkrOS”é.igé »
Kinepatické velidiny horhich 1idt ~=~ vjkres &. 05

. ‘ ‘ ‘ . ,f}‘\Jmina‘
Konstrukce mechtnumu : : Ll i Karel FQ iI
a pracovnich stro;é : _ v SE AL :
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fakulta strojni virobu slinutych vyliskl ze skla

Obr.1l3

JIJméno:
Konstrukce mechanisma .
a pracovnich strojé Karel Feix
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poloha W 1/sec| € l/sec2 Ve cm/sec CH. cm/secg
1 -0,58 3,95 - 7,00 47,5
2 - 1,30 2,12 - 15,6 25,5
3 - 1,30 - 0,84 - 15,6 - lo,0
‘ 4 - 1,00 - 1,00 - 12,0 - 12,0
5 - 0,8 - 0,8 - 9,5 - 9,6
6 - 0,6 - 0,8 - 7,2 - 9,6
7 0 - 6,0 0 - 72,0
8 1,534 - 1,60 16,0 . i9,2
9 1,54 0,09 18,5 1,08
o 10 1,38 1,20 16,5 14,40
11 1,11 1,94 15,4 25,5
12 0,46 5,62 5,5 43,5
12% 0 4,35 0 52,0
Tab .2
Konstrukce mechanisma méno:
a pracovnich strojG Kerel Feix

e ——
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fakulta strojni
m vyrobu slinutych vyliskl ze skile

Prejde-1i hnsci klika pres polohu 1, 118ty se uZ uvol-
n{, ale jejich zdvih je minim4lni, tekZe v grafu se
témé ¥ nevrojevi,a¥ do bodu 1 /viz vykres g.1./

Uhel mezi Slenem 4 a 5 /viz obr,3. 10 / se pfi maxi-
mélnim zatiseni /t.j.pii sevieni 1i&t/ pohybuje v roz-
mezi 75 - 153 . Tento vhel je podminén grafickou konst-

rukei a nelze jej zménit. AvSak vzhledem k malé maxi-
mé1ni prenddené sile P, = 65 kg, a vzhledem k predimen-

4
sovenosti ¢lend sito mohu dovolit.
‘ " 7, obecného hlediska se cely mechanismus sklidé ze sous-

stavy %estidlennych, ty¥élennych a t¥idlennych mechanis-
mi, navzijem na sebe napo jenych.
A/ Mechenismus moZe, ktery se sklada 2z klikovahadlové-

ho mechanismu a paralelogramu pfipojenim na vahadle,
je v podstateé Yestidlenny Wattlv mechanismus. Jednim

terndrnim dlenem je ¢len 1, dany body Ao, Bo’ DK [/

a druhym s nim sousedicim ternirnim dlenem 2, danym
body B, B_, K. /Viz obr.8. 9 /.
B/ Mechanismus piitladnych 1i$t se sklédé:

a/ ze Stephensonova mechahismu /viz obr.é&. 10 /
. daného body Ao, A, B, Bo’ c, L, ¥, Jedinym
‘ terndrnim &lenem je &len 1, dany body A, B,
F ¢, Tyto a®¥é ternidrni skupiny spolu nesousedi. f
b/ dva Stephensonovy mechaniemv 7, 8,9, l‘i 16,1 A
13,14,15,17,16,1 propojené vzéjemns ternérni
skupinou 10,11,12 /terndrni &len 11/. P¥ipo-
jeny jsou k d¥ive uvedenému Stephensonovu
‘mechenismu Binernim &lenem 6,
Ternédrni ¢leny prvniho z téchto mech. jsou 7al.
Ternérni &leny druhého z tochto mech. jsou 13 a 1.

a vzdjemns spolu nesousedi.

Jméno:
Konstrukce mechanismi ¢
apracovnich stroja Karel Feix

e
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DYNAMICKY ROZBOR.

Dynamické Fefeni mechanismu je bezv§znemné, vzhle-
dem k velmi malym hodnotém rychlosti a zrychleni po-
hybujicich se ¥4sti a vzhledem k jejich velmi malym

hmotém.,
Pro informaci:
véha no%e : 1,35 kg
mex. tedné zrychleni : 720m/sec2
" /sily zplsobené normélnym zrychlenim zachyti pev-
né klouby paralelogremu./
vdhe vrchnich 1ist : 1,8 kg
max. zrychleni : 8o cm/sec2
v4ha spodnich 1ist : 1,4 kg
max. zrychleni : 28¢ cm/secz
Hmoty 2 hlavns zrychleni ostatnich élend mechanismu

jsou jesté podstatné mensi§.

PEVNOSTNTI vYrodET.,

Ptitladné sily 1a pruZnostni vypoldet list.

Postali vypodet pouze pro horni 1i3ty; spodni 1ista
je podstatnd kratsi a mé vétii-prﬁiezov? modul tuhgst%

TILE

a ohybu. : e R
Profil jedné horni liéty% \1‘# , profil spodni % Y

P¥{tladnédssila 1ist je 0,03 kg/cmz, vzhledem k tomu, Ze
jsou polepeny velmi mékkou a prilnavou vrstvou, je tato
sila zcela postadujici.

Tomu odpovidajici sila na 1 cm délkovy 1isty, je
Neodichylim se piilif od skutednosti, budu-1i uvaovat 1i&-

0,022 kg

Jméno:
Konstrukce mechanisma Karel Feix
a pracovnich stroja

R R R R I
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tu jako nosnik spojité obtiZeny silou 0,022 kg/cm, PO

celé pritladné délce,

4 « 0,022 kg/cm Profil nosniku
150 600 150
%
7 P-4
HEREERINIREEEEREE A /]
a ) a AN
; -
{
4€
M,
Mmax
\
abd
R, = g-- =R
A 2 B
Qb :
My = -:5-- 28 =wag . 450
ab.1/4ab+8B,1 /
Mmy g =eecercam-- Fo——m————- -
. 8 1
9 . 60 . 90 /4 . 15 , 60+60 . 90/
- 8 . 902 -------- =
q 54 . 90 . 90 . 1o
: """""""""""""" o q . 750
8, 81 . 102 ‘
Mmax = q « 750
Jméno:
Konstrukce mechanisma Kerel Feix

a pracovnich strojd
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Prihyb y poditém podle Mohra, prost¥ednictvim sdru-
zeného nosniku, zatijeného momentovou plochou,

el :

™~ z
z .
| A B
® a_/ 2 a
‘ T |
{
Plocha parabvoly -
2
F 2 «=- Mmax—Ml/b
3 ‘
My . oa 1 , b
K02 = eedeeeee / === a+ b+ a [+ My b /emr b/ +
2 3 2
2 ' M 2
+’~£’---—-/Mmax-—Ml/b +--3'a.---a
2 3 3

2

K, <9 - a .45 .7,5.8 +q .45 . 60 . b5+
2

/¥ [q 300 W mmm g oEn ), 45 +q 450 .
3

« 75 .10 =

= Qg . 270 , 1051-q « 60 , 1o4+q « l0o8 .,

104‘-4- q « 34 , 104

Jméno:

Konstrukce mechanisma Karel Feix
apracovnich strojG
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>
| 230 .+ 10 .
KA - Q o ==emmomoeans = q 2,56 - 10
g0
‘b Ml a 1 1l
Mooz RA/----i- a/ - cereoe [ wmm @t e==Db /
2 2 3 2
Ml b b 2 b
~ - - — L] - - - M - M - L
2 4 3 /Moax =M1 /2

M - .0.2,56.10%.45 - q.450.7,5.35 - q.450.30.15+

300
- q'—--—— .60
16

2

- q.115.10% - a/11,7.10% 20.10%+6,8.10% =

q.107/115 - 38,7/ = q.76,3.10"

M 76,3.10"
vy = mmee- s Qe —6--—-— t q_oz,s b 0,032.‘3 '5 -4
E J ‘3’1010 00,16 '
y = 0,05cm ' \
1 1l
' 3 ,
J = === bh =z ===~ 0:7'1’945 = 0,16
12 1=

Proti prihybu zplsobenému pritledseu silou, pusobi
je3té vlastni wsBa nosniku /y=0,02 em/.Zhyly prihyb

Konstruke hanisma Jméno:
onstrukce mechanismi , . , -
a pracovnich strojd - | Karel,Feix

Lk
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fakulta strojni vyrobu slinutych vylisku ze skla .

spolehlivé vyrovnd 2 X 2,5 mm silnd vratva mékké gumy.

Celkovad pritla&nd sila 1isty:
Celkova sile pusobici na spodni listus

P, = Q.b vdha horni 1listy =

- 0,022,60+070 = 2kg

7atiZeni tihla hornich 1ist v tahut

Py = 1,30 + véha lo%iska a vedeni = 1,50 kg

zatizeni tdhla spodnich 1is8t v tlaku:
1

Pg = 1,30+ vdha jedné horni 1i3ty + —E- vé-

hy spodni 115ty + vdha loZiska a vedeni =

1,30+Q7Q+Q6o+q20 = 2,80 kg

Prihli¥ime~1i zhruba k hmoté jednotlivych dlenu 8 k si-
le prenesené Z druhé poloviny dopravniku, je ¢len &.6
/viz vykres &, O1L / zatifen osovou silou

4 15

"Pg = /1,70.———4-3,00.—-——/.2 /1,05+6,95/2 = 16 kg
6,5 6,

Maximdlni osovd sila V ¢lenu 4 je v poloze 1. Uréim ji

graficky/viz obr. Z. 14 /

sila pusobici na pevny kloub F
Pp = 75 kg

Vzhledem k tak malym silim je zrejmé, Ze mechaniamus
je znatné piredimensovdn a dalsi pevnostni vypoclet je
bezvyznamny. Predimensovanost je 2z duvodh vyrobnich.

Jméno:

Konstrukce mechanismu -
a pracovnich strojd Karel Feilx

B
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P‘=16 kg
R.=75 kg
Pl'=65 kg

*0

Obr.l4

Jméno:

Konstrukce mechanismi
a pracovnich strojé Karel Felx

s
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fakulta strojni virobu slinutych vyliskt ze skla

KkoNSTRUKGENT PROVETDENT.
Vikres &. 0-01-12-07

Cely mechénismus je vproveden tak, aby nebylo tieba
odlitkd eni vikovktu.Viechny jednotlivé dleny lze vVyro- £
. pit svarovénim a obrébénim. Viude je pokud mo7no pou-
¥1to normalisovanych 4sti a béZného materidlu.
vV kloubech jsem pouZil kulidkovych lo¥isek z téch-
to dtvodu:
. a/ vyroba kluznych 10%isek by byla pro podmik
vzhledem k jeho strojnimu vybaveni jisté

dra®si
b/ ztrity tfenim jsou podstatné mensi

¢/ sily prenifeni loZlskem jsou malé

a/ lo¥iske neni t¥eba mazat - odpadé obsluha,
p¥ipadné mezeci systém
e/ kluzni lo?isko by se vlivem nedbalosti ob-
sluhy mohlo vyd#it a snadno by pak porusilo
sprévnou funkel dosti citlivého zatizeni.
Proti prachu Jjsou lo%iska opatiena vicky z plechu 1 mm
silného, ktersd jsou ymédknuta do loZ. télesa a zatena
. lakem, pripadné epoxem. Osové délka néktervch glent jJe
stavitelna., Touto reguleci snadno nastavime presny chod
115t a vymezime téZ pripadné v{robni nepresnosti.

Cel{ mechanismus je nutno vyrobit s co ne jvét3i pres-
nosti, aby byl zaruden plynuly a spravny chod. Osové
vzd4lenosti nutno velmi presné dodrZet jak u jednotlivych
dlent, tek i na upevnéni k ramu dopravniku. Bude proto
nutné pfed‘zapoéetim v{roby vypracovat ptresné technolo-
gické postupy.

Podobn# konstrukce dosud neni nikde v provozu, Proto

jeji dokonalou funkci a spolehlivost uké¥e teprve pProvoz.

Jméno:

Konstrukce mechanismi
a pracovnich stroja Karel Felx
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MECHNISMUS NANLSENY LEPIDL A,

Vikres ¢. 0=-Ql-L2.08

Lepidlo Jje nanédeno odvalovanim vélce 1 po rémed-
cich uchyeenjch ve dvou Peddeh ns bé%ieim,dppr&vniku.v
Veélec méd primér 82 mm a to znemend, e pri oto¥en{

o 380° bshem jednoho kroku aopravniku, nastivé na po-

_ vrechu rémedku pouze odvalovéni. Otddeni o 360° bshem

. pohybu pasu o jeden krok, umo%nuje muﬁit i tvarované-
ho nanéfeciho védledku, jeho? tVarovéai a@povidé obvodu
rémedku, takie neni vélelkem 7 nané¥eno lepidlc po ce-
1é vélcové plode, ale jen po té 5eji'ééaﬁi, kterd se
odvaluje po obvedd rdmedku., Viledek 1. spajan 2 mékké
pryze, tak¥e dotyk s obvodem r¢ maéku nebude siste pfim—
kovy a lepidlo se nanese na obvod Téme&ku ve vot54 éifi.

Mékké pryz zajisti té% dotyk v kaédém bo&é obvodu,

1 kdyZ rémelek nebude zcela rovaf. Vrstve lepi&la nh
nanfsecim viledku £ je je¥ts pred nanaéenim na rémeéak
upfesnéna stéradem 12, Regulece se prevédi natééenim sté-
rede. Matky se uvolni, ukazatel se kleétemi nastavi do |

' potfebtné polehy a matky se utalmou, Steraé z jplaehu Je
na ¢tybech mistech p¥ichycen k prichozi tylece v ose oté -
¢eni, aby ss zemezilo pripaﬁne Jeho defcrmaai Vrstva
neotisténého lepidla zﬁstame na vélei 1. Any nadoché-
zelo k jého hromeddni ve styfovém misté mezi valeem l.

a 7, je memzera mezi védlci regulcvatelné Polohu vélcﬁf

7 lze ve svislém sméru preshsd podla patfeby nastavit v

presouvanim loZisek vélce spelu s lcziskovymi kamaayii\ 2
zasazenyml ve vertikélnim vedeni, Timtés ‘zplsobem se
nastavi vdlec 18, ktery se brodi v né&rzi 3 lepidlam

15 a nané3i lepidlo na vélec 7. Valc@ 7 a 18 jsou

z umé1lé hmoty /BVC nebo podobné/ a'na povrchu PO obvna’

" | Jméne:

Konstrukce mechanismi ' | o o L L e e s
apracmfch strojd o g e T T f‘l_:fi ; Karel ‘E‘eix
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vyrobu slinutyeh vyliskd ze .skla

Datum Str.
3.X1.1962 56

1

b

hliva.

nim stroje je vZdy omyt.

d¢ jemn# drd¥kované pro lep3i prenos lepidla /dréZky
lze snadno vyrobit ne soustruhu/. Vdlce 7 & 18 lze té%
vyrobit z tvrdé sumy. Kter’” materidl je vhodns j$i
8L vouze praktické odzkousSeni., PPipoustim, Ze by se
mohlo pouZit i kovu. VSechny t¥i vdledky meii nuce-
n¥ pohyb odvozeny z pohybu dopravniku, pripadné z pFe -
vodové skPiné dopravniku. Vzd jemnd jsou spojeny vé-
ledkovim Petézem a priméry Fetézek jsou voleny tak,
aby obvodovi rychlost viech vé4ledkt byla stejnd., He-
‘. téz se po nastaveni vilelkd vypne napinékem 8. Napi-

. nék se zajisti v potfebné poloze piPitarenim 3roubu 27
k boéni sténé 3, NddrZ na lepidlo mé obsah 2 litry
a je vyjimatelné, Cely mechanismus mé v malém rozsa-
hu moznost vertikdlniho nastaveni a to &dstedénjm po-
suvem ve Eroubech pfipeviujicich mechenismus k U pro-
fildm privatenym na konstrukei dopravniku. Viledky

i nédrrka jsou vyjimetelné a je nutno pied odstave-

Konstrukce celého mechsnismu je jednoduché a spole-

Konstrukce mechanisma
a pracovnich strojd

Jméno:
Karel Feix
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TKONOCNICKY ROZBOR

lepidky riamedid.

Ulelem rozboru je zjistit hosnoddrnost lenfe{ lim-
ky onroti dne¥nimy stevu.
Dne%ni stav nirednokl4ida rulnd préci 8 ti Yan v nes-

dravém a obt{Zmdn prost¥¢edi, Vyrcbnoet lenirny je
v priméru 18 ooo polenenich rimel &u.b/:ﬁ
Zavedsnim linky by méla byt zvy¥ena produktivita
‘ nriece, aby bvlo doszYeno nlinovanédho objemn vyroby
& deceileno Uspor vlastnieh naklsdd vyroby, zejména
mezd.l.epilks md odstranit 1idek4mu organismu %kodliveu
préci & zvi¥it kulturu orace, Soudasnd strojmnim pole-
rovenim se zvi¥{ kvaalits polepeni - vratva nsandXend-
he l2nu bude slabi s stsjnomérné, vyonuti papiru bu-
de vyhovujiei. Z4reved jdo e ziskani pozrztki s Uplnd
novymi agregity, kters by bylo mo¥noe nou¥it 1 Jinde,
Links je kratkd, aviak je slofens z Jednoidelovieh
novyeh zabizeni, 7 toho divodu nenf mo¥no v dossvednim
systténmu ﬁéetni evidence ani ovperativni avidenaa zjis-
tit pFeend viechny vlivy, Xteré by tato lepidks =dla n-
Jak dilny tak zivodu.

v

Odhad podrdtafeh nékladd;
raklady ns konstrukei e2si 80 ooe Kés,
Ostutni néklsdy byly stanoveny podle niklasds na sles-
nen trochu npodobnd za¥izen{ dle “‘Techniekd 1 akonomie -
c

Ké informace - skonomicks 1¥innost automatiekyeh virob-

> 2

nich linek & npo poradé s vedoucimi technieck’imi nre-
covniky zAvodu Cl n.p. Sklehéns biZ?uterie,

Virovni néklndy..............;..........150 000 Kis=
Z%héh viroby 2 zku¥febnf chod............15 ceo ¥¥s

Jméno:
Konstrukce mechanisma Karel Feix
apracovnich strojG

| ,
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VSST LIBEREC Automat na lepeni rémedkd pro Datum t5r8 i
fakulta strojni vyrobu slinutych vyliskl ze skld 3.XI1.1962
Virobn{ ksnacita:
p*i rudnim lepeni a 90% vyuriti pra¢.
doby, %apacita za smdau byla
9 x 2 2800 = 19 Boo ramedka
| na lepici lince po zédb&hu a »n¥*i stej-
ném vyuftiti prac. doby je
2x 21 x50 x8x 0,90 - 18 150 raimedkd& / smdnu
Rozbor mezd a proeduktivity prace:
’ /za jedniei viroby by-
lo zveleno 1 ocoo ks./
Mzdy:
runim zplsobem..ceeeeeieceonaran., .15 K88/ loooks
p¥i pouZiti linky 8 dvou pracevnie se stejn'm pla-
tem jakoe mély d¥ive.
2
c - 1g Eoe 59 4eo _
15 X 9 X ccmmmmee 2 2leeam T Lil.... 3,63 K&s/loee ks
18 15e 16 335

Vypetet produktivity:

stary zplsoeb: - sménovéd produktivita
e L 2 200 ks/ sménu
- hednrotoevd produktivits

2 zZoo
~====== I 275 ks / hed,
8

novy zondsob: - smdnovd produktivita

et e l:.4l 1374,575 -KS/ ﬁgd'\_nu

Jméno:

Konstrukce mechanisma
a pracovnich strojG Karel Feix
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ZAbENL Viroby s zkufebni CLOS J& rutn? z dlvedd
dodatedné synehronizace s z4bdny Jednotlivien Xisti.

Rekapitulac{ ndklsdl na potizeni lepi¥ky méma:
K@nstrukce...............80 000 Ké&s
virobni niklady.ee.......1%0 000 Ké&s

—.-_-.-————g———-—————----——-—-—-----—-—--—-—

podnrétné ndklady celkem..245 coo Kis

Zkonomie%sd Yivotnost:

ime 2si na
virobs nrav-
¥evedena na Ji~
nou technologii. J4st{ lepiX¥ky
Je moZno vyuZ{it %1 vistavhé

vyuZit{ n¥edponklsd
’ dobu 17 let, pak
IZrodocbnd bude D

novwieh linek.

Zaxladni idaje a rozbory hospodé¥skFeh U3inkY. Pro
Jednotlivé roky se planuje asi toto mnoZastvi;

T MR A I ETIIN IR L Ve | coinem
1%64 > dee S5 4e0 | 1973 11 eoe 94 000
1965 5 4oo“A 1C 8oo | 1974 11 Zoo 105 600

'. 1866 8 ooo 18 8Boo | 1975 11 Soo0 117 1loo
1967 lo ooo 28 8oo | 1976 11 Boo 128 900
1358 lo 500 339 200 | 1977 12 eo0o0 140 Coo
1969 - 11 ooo 50 300 | 1978 1o Soo 153 4oo
197¢ 11 ooo 51 20 [ 1979 1% ooeo 156 400
1271 11 ooo 72 300 | 1980 13 500 179 Soo
1972 11l ooco 83 Zoe

ProtoZe rodni kapacita lepidky je 5 450 O0% ks, je
nutno od roku 1986 politat s vyuZitim stroje ve dvou smé-

néch‘ o
Jméno: B
Konstrukge med’a‘nismﬁ Karel Peix
a pracovnich strojG
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Zvy3eni produktivity préee ns sménu a délmiei:

Rozbor dilerské reZie:
pro pot¥eby ekonomiekého hodnoce-
ni rozd&lime jednotlivé mdkladové poloZky na: |
- p#ibli%né p¥imo Umérné jednieo-
vym mzddm / soeialni reiie /
- vtraznd z4vislé na objemu vyroby
- t4&madY nezavislé na objemu vyroby.

A/ SloXky nédklsdl p¥imo 'imErné jednicovym mzdém.
NéI’Odﬁl’ p@ji§téni .-..o.-.v‘.-.v.u&.....lo%
plety zs FAdnou d0VolenoU....evececcran. 7%

platy za mimo¥adnou dovolenou/prasc.vol./.1%

Tyto poleZky socidlmi reZie jsou uméraé vypldeen¥m
mzdsm 8 %imi v celku 18% jednicev¥ch mezd.

B/ Slo?ky zdvislé ma objemu v¥roby.
7de se projevi zménas mezi ru¥ni praci s polepovaec{
linkou.

Sterd technologie:
s7OtHebs PEDITU sevnvesvosvsoosernsess 11,60 §ésflooo Ks
epot¥eba 1€pidls seesesnseccevenaecces 1,00 K&s/loeo ks
ELiEEENT eevcensvsvesascvevesssesnonases 2,10 K8s/looo ks

Spot¥eba kartidl, mfdls na myti & jin¥eh prost¥edkld
je +tak nepatrnd, Ze ji zanedbdme,

Jméno:
Konstrukce mechanismi :
a pracovnich strojG Karel Feix




VSST LIBE REC | Automat na lepeni ramedkt pro batum Str.
fakulta strojni | V¥robu slinutyeh vyliskl ze skle 3.X1.1962 61

Nova techrologie:

spotfeba papiru: - papir Bude vliivem toho, Ye je dodé-
védn v roli o 20% lacin&j¥{ a n¥i uvafovandm stej-
ném mnoZstvi polepeni bude

11,60 x 0,8 = 9,30 K&s /looo k&

spotfebs lepidla i p¥i niZ¥{ vrstvé nandlenf bude stej-
né

= 1,00 K&2 flooo ks

.

se zméni tské nepatrné
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2,10 K¥s/leoe ks

r¥{kon - 1,53 X7, zstiten{ 0,8
eens 1 k"h ...... 0,12 X&z & cena za spotPe-

bu energie za jednici viraeby.

1,52 x 0,8 % 0,12 X ==-sm- = 0 veeev.0,065 K83/1loweks

Se¥izen{ stroje , UdrZba a b&Znd opravy - predpokladim

t. J . na snénu —-—— = 0)313 hod.
o s
0,313
t.Jj. Bra looo ks Z1Z.7_. 0,017 hodiny
' 18,15

plst sefizovade je 7,5 K8s, 18% socisdlni reXie.
pak pencZitd ldéstka Je

0,017 x 7,5 x 1,18 = L.ieeeeeces.0,153 K&s/1000 ks,

/ Jméno:
Konstrukce mechanismi Karel Feix
a pracovnich stroja
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VST LIBE REC | Automat na lepeni rémedkd pro Datum

.. vyrobu slinutych v§liskd ze skla 3.X1.1962 62
fakulta strojni

C/ Slo¥ky dilenské re¥ie nezivisld na objemu v¥roby:
a/ n&klady na spravni aparit stfediska; t,j,

mzdy a platy nrncovnik&, Jejieh nédroand
poji¥tdni, drobné » krétkodobé”pfedméty,

kanceld¥ské pot¥eby, Udr¥ba kahceli¥skv¥eh

strojd = zaf17en1, 5
b/ néklady ha pomocny materiil - nemdni se p¥i

zapojeni lepidky do vyrowy,
¢/ cslkové re’ie dilny 1504%.

Stard technologie:

socislnd reiio...........e 70 Kda

" nik1lady n4 pspireceee....ll 360 K&s
- spot¥eba lepidls......... 1 ;00 K&s

(ﬂizténlIQOD.'...........’2 lo Kés
ostataf noTO’Py..........S,lo K&s

- - - —— - -~

eelkovi dflenska reZie..22,50 K&s

Novéa technologle:

socidlnd reZiCaieeeeneses 0,67 K&s
néklady ns L8235 SR 9,30 K3s
spotfeba lepidla......... 1,00 K&s
spot¥ebs energie......... 0,06 X&s

cerlvenn................. 0,14 X&s
‘ Ci§+énl"...‘..."..‘.... 2.1. Kés
ostatni polo’Ky...u.ee... 5,10 X&s

o s o -y —

celkovad dilenska re’ie...18,37 K¥s
Vyjad¥eno v brosehteeh Jednicovyeh mezd:

1
100 x =-2Z50 - 5,06 %

/ 15,80+ 2y 250 / - /' 3,62+18,37 / = 15,50 Kis

Jméno:

Konstrukce mechanisma Karel Feix

a pracovnich strojd
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Datum Str. L
VSST LIBEREC Automat na lepeni réme&kd pro |
fakulta strojni | vyrobu slinutych vyliskd ze sklg| 3-XI-1962 65 |
T<azavelé ekonomické (¥innosti.
2 788 450
Soudinitel hospodirnosti Xi= :hf--_-é-_ - 11,38
245 eco
s <45 ooe - 167 400
Deba ‘uhrady Ty = 0 aclccommoa _l_____ - 21,5 més.

Vynos V=U-NGz2 786 450 - 245 coo =~ 2 543 450 K&s

UOspora psrcovnieh sil:

/ na poddtku 7 nraec. cil./

12 %00 000
2 X mmommmme— e = 4,36 = 6 prae., sil
3200 x 18 150

13 500 o000

= 20,45 = 21 prac. sil

Uspora 21 - 5 = 16 pracovanich sil

@ NevvXisliteiné ukazatele:

a/ podstatné zlep¥eni jmkosti nalepen{

]

b/ zvét3eni stejnomdrnosti vypnuti paniru.

Donlnkov4 ukazatale:
a/ zvv¥eni produktivity préce 4,1% krat

b/ dosaZeni dspory 7 pracovnich sil
¢/ vyrobni ploch @ zistane beze znény, n¥ipadns
se 1 zmen3{.

Jméno:
Konstrukce mechanismi

apracovnich strojé Karel Feix
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Datum Str. -
VSST LIBE R.E c Automat na lepeni rémedky pro
fakulta strojni vyrobu slinutyeh vy¥liskl ze skld 3.X1.1962 64
Uspory bZhem provozu:
rolk to3n{ 110%0‘ a rokx rosni 1'5‘90]:'5
dsnora nellrem desnora celken
leay B2 Y00 87 700 1673 170 Hoo 1 468l &%o
1655 83 700 167 400 1974 175 150 |1 635 8co
lgsg 124 ooo 291 4eo 1875 176 250 |1 815 oSo
1867 155 ooo 446 4oo0 1276 132 Qee 1 997 G50
1658 162 75e 609 150 1977 185 eee 2 183 GSe
1955 170 Seo 779 65e 1878 1632 7ee 2 377 700
" l9?0 170 5o0n 950 1%0 1979 201 %Soo0 2 579 200
o7 170 500 |1 120 650 1980 209 250 |2 782 4%
1972 170 So» 1 291 1%0

snora za 17 let:
U =-172 905 x 15,50 = 2 738 850 X&s

Primérné rodni dsvora bude:
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Celopodnikovd refie -
se praktielxy p¥i stejném vvirobnim mnofstvi velieca
milo ovliva{ a je ji tedy mo¥no zanedhst.

Celcov? hosnodd¥ské udinky.

Provedens rozbory mezd, =loZek dilenské i celo-
nodnikové refie, vyjad¥uji vliv ns hosnoddrnost
Vﬁrob§ pouze staticky a oddéliané&. Hossoddrskou G-
Jinmost vyjédd¥im snojenim tXehto rozbor? s ekono-

migkou Zivotmosti linky a s plAnovarn¥m objemem vi-
roby.

Jméno:
Konstrukce mechanisma Karel Feix
a pracovnich stroja
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VEST LIBEREC | Automet na lepeni rémedkd pro | P2tum

v 7 y “sk 65
fakulta strojni vyrobu slinutych vyliskh ze s lq 3.X1.1962

autnorgt na polenovaAni rimedkd tedy p¥inese 2za dobu
p¥ednoklidané hospodd¥ské Zivotnosti, zna&ny zisk.

7lep8i se kvalits polepeni rémedkd 8 to se projevi
t&% ve zmenXeni zmetkovitostl zpusobené rozbitim vyli-
sovan’tecn v¥robkid

ZlepSeni ekonomick¥ch faktorl lze zde docilit zvy-
Sovanim otAddek agregAtu a zavedenrim vy3%3{ sménmnosti,.

Rozbor je nutno brat jen orientadné, protofe urdi-
té faktory jsou zde pribliZmé. / WNs p¥. v rozhoru neni

zanrnuta sloZks ns genersdlni ppravy, protoZfe lze t83ko

" to2ko urdit jak trvenlivost jednotD, mechanismi, tak
pracnost opravy std./

Plaesto vé¥im:, Ze lepilks bude eennym p¥inosem nro
ZvVycenl mechanissce » produktivity préce v zévodd
Ol n.p. Sklené&ns biZuterie.

Jméno:
Konstrukce mechanismi ,
a pracovnich stroji Karel Feix




vSST LIBEREC
fakulta strojni

Automat na lepeni rémedkd pro
vyrobu slinutych vyliskd ze sklsg

Datum - | Str.
3.X1.1962 66

zkuSenosti.

v Jablonci,

—— e M A - -

né spokojen,

Lutomat na polepovéni rdmeckd si vyZAadd jiste je-
%t& mnoho konstrukdni price, neZ bude mo¥no piris-
toupit k jeho v¥robé. Presto véiim, ¥e navrh pro-
vedeny v této diplomni préci dojde k uplatnéni.
Jeho sprédvnost a hodnotu pak nejlépe ukéZe praxe
same. V tom pripadé, %e pirinese byt i melou dspo-

ru ndrodnimu hospodd¥stvi, jsem se svou praci pl-

Je mi potédenim, %e mohu touto cestou podé-

vEST v Liberci.

kovati viem, kte#i mi byli nédpomocni radou ze sviych
Hlavné pak ing.Tesatovi, Piditeli VUSAB

a ing. P, Broulkovi, odb. asistentu

v Liberci dne 3. 11. 1962, ‘"9 ) Q 0,

Konstrukce mechanismi
a pracovnich stroja

Jméno:
Kearel Feix




VEST LIBEREC Datum Str.

fakulta strojni | yyrobu slynutych v§liskt ze skla

Automat na lepeni rimedkd pro 3.X1.1962 67

Seznam vykresld :

- — - ——— - — o

vikres 0l ... geometricky nidvrh mechanismu

vikres 02 ... grafické zjidténi dréhv no¥e a 1ii%

vikres 03 ... kinematické velidiny pohybu no’e

ve vertikdlnim sméru

vikres 04 ... kinemestické velidiny spodnich 1idt

vykres 05 ... kinematické velidiny hornich 1i%t

vykres 06 ... kinematické velidiny no%e

2
AAVENS TN

vykres
vykres
vykres
vykres
vvkres

N . N > ., s
J=01l=la~ C7.. ezmacd meehanieme

C-01- 12-03..mechanismus naenddent lepidl=
O-01-L2-0C-1C, .nanfndk retszn
c=-01-12-08-11..st3rad lepidla
0-0)- L&-0C-C1.. holni deska pravd
0-01-L24A03-02... boin{ deska levs

Pou?itéd literatura :

. - - - —

J. Charvdt : Syntesa mechanismy automatisadnich

zatizeni, Sbornik praci o mechanismech
7z roku 1961 .

Dynamike bidlenu prototypu &lunkové-
ho stavu K 58, I,sbornik praci Vyso-
k

[0

Skoly strojni v Libverci.

J. LibAnsky: Klidovy mechanismus tryskového stavu,

Svornik praeci o mechani m:ch 2z r.l1961

Konstrukce mechanismi . '
a pracovnich strojé Karel Felx

Jméno:
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ii;e Nézev s hlavnimi rozméry Materisl Cislo vykres |Kusd
1 5 CsN 1214 / II lo 373 2
2 | kryt lo¥iska, wnsjs{ 22, sila plech. 11 370 30
S| kryt lo¥iska, wndjsi 22,81la plech.lmm 11 370 : 2
4 | Cep kloubu 8 mm 11 500 | 17
5| t&hlice N 11 500 1
6 | kryt loZiska, vnéjii 28,8ila plech.lmm 11 370 9
7 | dep kloubu 12 mm 11 500 3
8 | transformadni ¢len 11 500 1
9 | kryt lo¥iska,vn§jéi 28, sila plech.lmm| 11 370 9

10 | k1ika vpohonu - 11 500 1
11 | ¢ep kloubu 12 mm wﬁ%,__}fﬁ?g? 2
12 | &ep kloubu 12 mm - O ;1 500 1
13 | konzola lo 523 1
14 | téhlice 11 So0 1
15 | regulovatelné t<hlo 11 500 4
16 | trojramenny pivodni &len 11 500 2
17 8ep dvojitého Kkloubu 11 500 1
18 | dep kloubu 12 mm 11 500 2
19 | reguladni matice M lo x 1,5 11 5Soo0 2
20 | hlavice reguladniho &lenu 11 500 2
21 |reguladni metice M 8 x 1,5 11 500 2
22 | regulovatelné t<hlo 11 530 4
23 pﬁvodni\élen regulovatelny 11 500 2
24 |regulelni matice M 8 x 1,5 11 500 | V 2
5.11.1062 w 4
KEZACT MECHANISMUS ; ;
/ kusovnik / T .
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/ kusovnik /

- e w2 pe s

52;3 Nézev ¢ hlavnimi rozmeéry Materisl Cislo vykresu Kusid
25 | gep 12 mm 11 500 1l
26 5 x 900 (SN 1214 / IT lo 373
27 | hlavice prevodriho ¢lenu 11 500 ,

28 | 8ep kloubu node 11 500 }
29 | reguladni matice M 8 x 1,5 11 500 ;
30 | konzola hornich 118t 11 500 ’
31 |&ep loYiska ¢ 11 5900 | ;
32 |wodfei 11%ta 8 x lo X 70 umatex (
S35_| konzola 1o 523 }
34 |vodici 1i%ta & x lo x &5 umatex ( 2
35 |dipek 4,8 x 5 11 140 ! 39
36 |téleso node 11 623 ! 1
37 |gumovA 1i%ta 7 x 2,5 x 59 mékkd pry?s ’ 4
38 |konzola lo 523 i 1
39 |vahadlo 11 500 1
40 |reversadni vahadlo ) 11 500 1

41 prameno 11 500 1
42 |odnimatelns *#st node 11 823 1
43 horni upinaci liita 11 500 2
44 spodni upineci 1iZta 11 Soo0 1
45 Peegerova pojistka 22 x 1 CSN 02 2931 34
46 | pojistn? t¥men. kroudek 2 x 0,8 CSN 02 z9z9 28
47 | prun{ podlofka &,2 CSN 02 1740 2
48 Imatice M &8 CSN 02 1401 2

- ‘ 3.11.1962 o ‘
HEZACT MECHANISMUS . -
e




Nézev s hlavnimi rozméry

Materidl

Cislo:vikresu

Kust

Seeger, pojistka 28 x 1,2

(SN

02

2931

18

kulidkové loYisko 6ool

CSN

0z

4634

11

Seeger., pojistka 12 x 1

(SN

0z

2930

kulidkové lovisko EL 8

CSN

02

4634

19

EsN

02

1403

matice M 3o x 1,5 nizké
matice M 8 x 1,5 nizka

SN

0z

1403

12

zéapustn? Sroub M 3 x 15

SN

0z

1154

zépustn? Sroud M 4 x 7

CSN

0z

1158

e Bal1,1862 oy B U SRR R
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REZACT  MECHANISMUS 5 %
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/ kusovnik / 5 et




Po-

sice Nézev s hlavnimi rozméry Materisl 8islo vikr. |Kusu
1 nanédseci vélec B2 x b:ilo mékka pry? 1
2 viko lo?iskového télesa 11 500 2
3 boéni stins nravi 11 374 1
4 boéni sténa leva 11 374 1
5 napindk 1
8 viko uloZeri lo¥iske 11 500 4
7 prensseci vilec 82 x 620 PVC 11 500 1
8 | lo?iskovy kémen vrchni 11 500 4
9 Yet3zka 12 zutul 11 600 2
10 retzzka 15 zubth 11 600 1
11 lo?iskovy¥ kdmen spodni 11 500 4
12 . st.rad 11 374 1
13 distanéni trubks 11 l4o 2
14 Fetézka 12 zubtl 11 600 1
15  fetsizka navpinfku 12 zubu 11 foo 1
1é | Cep 20 11 Soo0 1
17 3roz*oéra 9 x 2% x 635 lo 343 1l
18

19

20

21 .

22 f kulidkové lofisko 6003 CSN 02 4633 2
23 | viledkovs Petoz bt o= 12,7 norma v revizi 1
24 zévlacks 1,6 x 15 CSN 02 1781 3

2.11.1962
MECHANISMUS NANASENT
LEFPIDIA / kusovnik /
L
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Po-
sice N#ézev s hlavnimi rozméry Meterisl ¢islo v¥kresy Kys#
25 korunové matice M 6 ’ ¢SN 02 1411 3
26 matice M & | &SN 02 1401 2
27 Sroub M & x 2o €SN 02 1%03 1
28 L 30 x 30 x 4 % $00 8SN 12 14/V 1
29 L 30 x 45 x 5 x 900 CSN 1214/1V 1
30 5 x CSN 1214/11 2
31 groub M 8 x 1 x 20 §SN 02 1103 4
32 | matice M 8 x 1 nizk? ¥SN 02 1403 ) 4
33 pojistny t¥mernovy kroudek lo 8SN 02 2929 4
34 kulidkové lo¥isko 600 CSN 02 4633 4
25 5 x ¢SN 1214/1I 2
36 Sroub M 5 x 26 ' ¢SN 01 1134 4
37 Sroub M € x Zo CSN 02 1303 &
28 pcdlofka pru¥né 6, 1 SN 02 1740 3
39 matice M lo ¢SN 02 1401 4
40 podlo¥ka prufné 10,< CSN 02 1740 3
41 Sroub M 1o x Zo C¢SN 02 1lo1l 4
42 podlo¥ka 5,3 dsN 02 1702 4
| T TEILameRTT o o
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MECHANTSMUS NANASENT g g
LEPIDIA / kusovnik / = b




NAPINALK
/ kusovnik /

Po- .
sice N4dzev s hlavnimi rozméry Materidl Cislo vikresy pyusy
1| vnsisi kryt lo?,vhéj&¢ 22,sile,pl.lmm 11 370 1l
2 | Petezka 12 zubd 11 600 1l
S |ynitPni kryt lo¥, vnéj%i 22 .sila pl.lmnm 11 370 1
4 | Cep 11 500 1
5 | podlofka %o, sila 5 11 500 &

6 | Cep 11 500 1
7 | péka 11 500 1
8
9
10 |Seeger. pojistka 22 x 1 ¢SN 02 2931 2
11 pojistn? t¥menovy kroudek & x 0,8 CSN 0z 2929 1
12 |kulidkové lo¥isko EL & SN 0z 2434 1
13 |Seeger. poijistke 2o x 1,2 €SN 02 29%0 1
14 | prufné podloike &,2 SN 02 1746 1
15 | 3roub M & x zo CSN 02 1303 1]
e EERre s L aa T T
1 - - oG »
; el < 5
n ,:; x 3___% v N
i - x
T i 7}’;“ I 1 Skuging 7 ’ Stary vikeos | oy vikres ]
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RYCHLOST

Vmax = o 3\3 c"'/g

Qmax = - 281:6 cm/sz

MER :
s.“ 1 Cm - "CM
v..1em = 2cm/s

a"‘ 1wr32cm/.sz
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OVEHO ZRYCHLENI NA POOTOCENI KLIKY

s

A RYCHLOST

17 € [1/32]

ZRYCHLENI
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KINEMATICKE VELICINY
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qux - 73,5cm/$

Omax « 62,0 cm /g2
MER :
e 7Cm' 1%

. 1cm = 1M/S

stac

Eé;’! Nz - Reziridr T elatovie Mot konedng it vprhoz! : g;i" & vina | pe, vithe | Crsle vpkrasy | Fes,
Poypmoiica LOL e e ny

Méiika | b i

34962 (e

ref. L
LrGyed : ) Sebveilidl
(e
: f‘-ﬂv

.
; Skugira

» | Nagev ’ v v j
VEeT Ls?bemf:.; KINEMATICKE VELIGINY NOZE
" ~ | VE VERTIKALNIM SMERU

Bodet Istrd

B




slem] alem/s] viem/o]
5 4. 80‘“ 10 -
70+
41 60| 8
| 50+ 6 1]
3 ol
21 30+ 4
20 + |
17 10 + 2
—0 01
-10 - -
-17 -20 - Z
ol -30 1 -4 L
-40 +
-3 -50 + "6 7
-60 -
4t | -8

|
|

e

'8 \\\
RN
\__/

ZRYCHLEN/

RYCHLOST _




Vmax = 8CMg/s

Amax « 80c.m/sz

"Cm r'lcm
Tem =2c,p,/s
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