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Obsah prace a jeji prinosy

Autor prace se v souladu se zadanim vénuje navrhu fidiciho algoritmu pro ovladani
posuvné uloZeného skluzu na vratné stanici. Prace je soucasti projektu MPO TIP ,.Zvy3eni
zivotnosti dopravnich pasti naméahanych razovym zatiZzenim®.

Poloha vysuvného skluzu zavisi na charakteru pfepravovaného materialu (kusovity
s kameny nebo sypky ¢i jilovity). Cilem prace je nalézt zpusob identifikace kusovitosti
a tvrdosti horniny a odvodit postup pro automatické ovladani polohy skluzu.

Reseni vychazi z predpokladu, ze kusovity material vytvari silné razové buzeni, které
vyvolava vlastni kmitani $titu. Ve zvoleném misté jsou méfeny vibrace Stitu pfi dopadu
horniny. Metodami zpracovani signalu a frekvencni analyzy jsou vyhodnocena frekvencni
spektra vibraci v pozadovaném pasmu. Tato spektra jsou dale upravena pomoci vahovych
oken pro zvyraznéni odezvy v okoli vlastnich frekvenci §titu.

Ridici algoritmus vychédzi zpribéZzného sledovani energie vibraci v méfeném
a vazeném frekvenénim spektru. Vypocteny identifikator kusovosti materialu A je porovnavan
se zvolenou mezni hodnotou a vysledna regulacni odchylka je pouzita pro fizeni vysunu
skluzu.

Navrh algoritmu je odvozen v prosttedi MATLAB a je pfipraven pro implementaci do
systému PLC. Pfi navrhu a optimalizaci algoritmu se vychazi z realnych méfeni provedenych
na vratnych stanicich.

Diplomant tspésné aplikoval poznatky zteorie méfeni a vyhodnoceni signall
z mechanickych soustav. Navrzené feSeni spliiuje pozadavky zadani, jeho uspéSnost
a efektivitu v3ak bude mozné oveéfit az pii nasazeni v redlnych podminkach povrchového
dolu.

Formalni struktura prace

Prace je ¢lenéna do sedmi kapitol véetné ivodu a zavéru a mé dvé prilohy. Nedostatkem
je nesystemati¢nost textu, ve kterém neni oddé€lena Cast teoretickd od praktickeého feSeni
autora. Orientace v praci je misty obtizna.

Jazykova troven prace je dobra. Provedeni grafu neni jednotné, lisi se zpusob znacCeni
os (napf. ..f* nebo ,,Frequency*) a popisy jsou v ¢estin€ i v angli¢tiné.

Poznamky a pripominky
1) Popis funkce anti-aliasingového filtru na str. 25 neni spravny, vyssi frekvence nejsou
zrcadleny do nizsich slozek, ale jsou potlaeny.

2) V kapitole 4.5 je provedeno porovnani riznych parametrii vypoctu. Z textu neni zcela
ziejmé, jak bylo zvoleno kritérium pro hodnoceni a co vyjadiuje hodnota A. PouZziti
vahového okna Kaiser je neobvyklé.



3) Na obr. 14 na str. 34 nelze hovofit o ploSe pod kfivkou, protoze se jedna o diskrétni Carové
spektrum.

4) Proménnou A a mezni hodnotu zlom je vhodné porovnéavat v ramci hysterezniho intervalu,
aby se zamezilo pfipadnému kmitani binarni hodnoty na vystupu algoritmu.

Otazky k diskuzi
1) Pro¢ se misto primémé hodnoty vykonového spektra X nepoéitd pouze soucet amplitud,
ktery ma navic fyzikalni rozmér?

2) Popiste blize zptisob pro hodnoceni riznych parametrii vypoctu uvedeny v kapitole 4.5.

Zavér
PredloZena prace spliuje cil zadani i pozadavky na udéleni akademického titulu inZenyr
uchazeci v pripadé tspésné obhajoby.

Diplomovou préci navrhuji hodnotit stupném velmi dobre.
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