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1 Uvod

Cilem této diplomové prace je navrZeni optimalizace regulatniho procesu Sroubového
kompresoru s frekvenénim méni¢em vyrab&ného firmou ATMOS s.r.o.. Rizeni chodu
kompresoru je realizovano softwarem frekven¢niho méni¢e Danfoss, ktery je schopen fizeni
procesu na zakladé zpétné vazby. Cely proces ovladani kompresoru je realizovan tfistavovym
nespojitym regulatorem zajistujicim: 1. rozbé&h stroje po zapnuti, 2. pasmo spojité regulace
v oblasti 45-100% vykonnosti, 3. zastaveni pi1 piekroCeni maximalni hodnoty regulované
veli¢iny. Oblast spojité regulace je realizovana uzivatelskym PID regulatorem, ktery je jednim
z nastavitelnych parametrii méni€e. Stavajici nastaveni tohoto regulatoru nevyhovuje

nékterym piipadim nasazeni kompresoru do provozu.

Ukolem diplomové prace je navrzeni parametrii PID regulatoru zajistujicich optimalni chod
kompresoru. Pro vypofet a navrzeni parametru regulatoru je nutné provést identifikaci
soustavy a vytvoreni jejiho matematického modelu. Teoreticka ¢ast prace se zabyva popisem
systému, metodami identifikace, popisem spojitych regulatorli a metodami vypoétu jejich

stavitelnych parametrt.
Prakticka ¢ast se nasledné zabyva podrobnym popisem identifikované soustavy, méfenim a

navrhem parametrii regulatoru na zakladé zjisténi matematického modelu. Je zde vytvoren

model celkového ovladani stroje na kterém jsou vysledky ovéfeny simulaci.
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2 Teoreticka &ast

2.1 Modelovani, identifikace a simulace

Pro studium sloZitych jevi ve v&dé a technice vyuZivame modeld téchto jevii. Model musi
vyjadfovat ty stranky daného jevu, které jsou z hlediska studia a zkoumani dillezité. Vyuziva
se pfi tom vzajemné analogie. Vytvofime-li umély systém, jehoz chovani bude podobné
chovani pivodniho systému, potom umély systém je modelem pivodniho systému. Proces
tvorby modelu se nazyvad modelovani, pii tvorbé modelu dochazi zhlediska presnosti
k reduket vzhledem k pivodnimu systému. Pro teori automatického fizeni ma nejveétsi

vyznam redukce systému na jeho matematicky model, ktera se nazyva identifikace.

Mame-li k dispozici matematicky model systému, potom experimentovani se systémem
muzeme nahradit experimentovanim s jeho matematickym modelem. Pii experimentovani
s modelem napodobujeme situaci nebo vytvaiime podminky, které mohou nastat u skuteéného
systému béhem normalnich, resp. havarijnich pracovnich podminek Tyto ¢innosti nazyvame

simulaci.

Znalost presného matematického modelu systému je ve vétdiné praktickych pfipadi nemozna
a také zbytecna. Matematicky model zkoumaného systému musi ale umoznit jak kvantitativni,
tak i kvalitativni analyzu chovani, tj. analyzu jeho statickych i dynamickych vlastnosti.

Zkoumany systém lze identifikovat analyticky nebo empiricky.

Pii analytickém zpisobu identifikace, tj. pfi matematicko-fyzikalni analyze, se matematicky
model daného systému ziskd sestavenim rovnic vyjadiujicich vztahy mezi vstupnimi,
vystupnimi a stavovymi signaly prvki. Pii sestavovani rovnic vychazime z latkové nebo
energetické rovnovahy, zrovnic fyzikalnich a biologickych procest. Analytické metody
vyzaduji veliké teoretické a praktické znalosti, uplatiiovani nejriznéj$ich zjednodusujicich
piedpokladii a aproximace sloZitych vztahli jednodusdimi. Analyticky ziskany matematicky
model lze charakterizovat jako ,,vnitini“ popis chovani zkoumaného systému. Jeho parametry

maji fyzikalni smysl, popisuje chovani ve , vét§im rozsahu*.

Pii empirickém zpisobu identifikace se matematicky model ur¢i na zakladé experimentalné
ziskanych udaji o chovani daného systému. Predpoklada se pritom, Ze hodnoty vstupnich a
vystupnich signali 1ze méfit. Vystupuje zde problém ,erné schranky”. Empiricky ziskany

model lze charakterizovat jako ,vnéjsi“ popis chovani daného systému. Ma vétsinou
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jednoduchy tvar, parametry se snadno urcuji, ale ¢asto nemaji fyzikalni smysl. Takovy model
je Casto pouzitelny v ,,mensim* rozsahu, napfiklad v okoli pracovniho bodu nebo v ustaleném

stavu.[1]

2.2 Teorie systému

Dynamické vlastnosti systému urCuji jeho chovani. Statistické vlastnosti jsou limitnim
pfipadem dynamickych vlastnosti po doznéni pfechodového déje. Chovani je vyjadieno
zavislosti mezi vystupnim a vstupnim signalem systému. Prubéh v Case vstupniho signalu se
nékdy nazyva akci nebo vzruchem a vyvolany prubéh vystupniho signalu reakci nebo Castéji

odezvou systému.[1]
Popis statistickych a dynamickych vlastnosti systému

Rizeny linearni dynamicky systém ma obecn& vstupni veli&inu u(t), vystupni veliiny y(t) a
stavové (vnitini) veli¢iny x(t). Systém prakticky mize mit jednu vstupni a vystupni veli¢inu
(tzv. jednorozmerovy systém) nebo vice vstupnich a vystupnich veli¢in (tzv. vice, resp.
mnohorozmérovy systém). Pocet vstupnich signala tvori vektor u(t) vstupnich veli¢in, pocet
vystupnich signalt zase tvofi vektor y(t) vystupnich veli¢in. Jednorozmérovy systém je
zvlastnim piipadem, kdy vstupni i vystupni vektory maji pouze jeden prvek. Stavovy vektor

x(t) ma pocet prvkua rovny fadu systému.

u(t) RIZENY () >
SYSTEM; x(t)

Obrizek 1: Schéma systému

Pro popis matematického modelu dynamickych vlastnosti linearniho systému je nékolik
zpusobd, které 1ze rozdélit na dvé skupiny:
Vnéjsi popis systému:

Ten vyjadruje dynamické vlastnosti relaci mezi vstupem a vystupem systému. Pfi vné&jSim
popisu systému povaZujeme systém za Cernou skiifiku se vstupem a vystupem. Nevime, co se

déje uvnitt a nemusime znat strukturu analyzovaného systému. Analyzujeme pouze reakci
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systému na vstupni signaly. Jedna se o jednoduché a nazorné zplisoby, pro systém s jednou

vstupni i vystupni veli¢inou mizZeme vyuZit popis pomoci:

- lineami diferencialni rovnice systému

- prenos systému (v Laplaceové transformaci)

- prechodovou funkci a prechodovou charakteristiku systému

- impulsovou (impulsni} funkci a impulsovou (impulsni) charakteristiku systému
- kmitoétovy pfenos systému

- kmito¢tovou charakteristiku v komplexni roviné

- kmito¢tovou charakteristiku v logaritmickych soutadnicich

- polohu péll a nul pfenosu systému
Vnitini popis systému

Ten vyjadiuje dynamické vlastnosti reakci mezi vstupem, vnitinim stavem a vystupem

systému. Jde o dokonalej$i a také sloZit&jsi zptisob popisu.[1]

2.3 Prenos systému

Je definovan jako pomér Laplaceova obrazu vystupni veli¢iny k Laplaceovu obrazu vstupni
veli¢iny pfi nulovych pocate¢nich podminkach systému a vstupniho signalu. Pouzitim

Laplaceovy transformace a splnénim vyse uvedenych podminek lze psat
[208" + 2n18™" + .. + 218 +ag] Y(5) = [bms™ + ... +bys + be]U(s) (1)
Pfenos systému ma tvar

Y(s) b,s"+. . .+bs+b,

Gls)= =
) Uls) a,s"+. +as+a,

)

Pienos muze byt vyjadien pomoci zaporné vzatych nul (kofeny ¢initele) a pola (kofeny
jmenovatele).
b - ) As—
G(S)__m. (S Hl)’ (‘S nm) (3)
an (S_pl)"'(s_pn)

Zaporné vzaté pievracené hodnoty realnych poli a nul nazyvame Casové konstanty a pienos

pak lze (pro realné nuly a poly) zapsat ve tvaru

by (1-s7,)1-s7,) (1-s7,)
)= (osT Ni=sT,) (1=sT.) @
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b
Pomér — =k, se nazyva zesileni systému.
a
0

ye)=L{ ()} =L"{Gls)e U(s)} (5)

Ze vztahu 5 ziskame original odezvy. [2]

2.4 Prechodova funkce

Prechodova funkce — oznacena h(t) — je odezva na jednotkovy skok pfi nulovych po¢atecnich

podminkach systému. Piechodova charakteristika je grafické znazornéni této funkce.
Laplaceliv obraz jednotkového skoku je

Lil} =~ ©)

A}

Obraz pichodové funkce je H(s),

L} =H(s)= Fyus) = )
u() ¥4 h(eo)
=m0
() = ()
0 C 0 [

Obrazek 2: Jednotkovy¥ skok, pfechodova charakteristika
Hodnota piechodové funkce prot = oo je rovna
h(oe)=lim sH (s)= lims@ =1imG(s) pros=>0
Z tohoto hlediska rozpoznavame tii zakladni skupiny dynamickych ¢lenu
- proporcionalni (statistické) - ()=, /a,

- derivaéni h(e)=0

- integradni (astatické) Aloo)= oo

Liberec 2006 11 Michal Zajicek



Technicka univerzita v Liberci, Fakulta strojni,Katedra aplikované kybernetiky

Uréeni souradnic prechodové charakteristiky mérenim

Méfeni piechodovych charakteristik je velmi Casto pouzivanym prostiedkem ke zjistovani
dynamickych vlastnosti soustavy. Méfenim se zjistuje odezva y(t) soustavy pii zméné
vstupniho signalu u(t) skokem znamé velikosti. Pfed provedenim zmény vstupniho signélu
musi byt soustava v ustaleném stavu. Vstupuji-li do soustavy dalsi signaly ui(t), 1=2,3.. K, je
tieba je udrzovat po celou dobu méfeni na konstantni hodnoté. Je ucelné méreni nékolikrat
opakovat a pro vyhodnoceni dynamickych vlastnosti soustavy pouzivat pruimémych hodnot,
nebo provést vyvhodnoceni viech zdarilych méfeni a pak uréit vysledné hodnoty piechodové
charakteristiky. Pfi méfeni pfechodovych charakteristik se vystaéi sjednoduchym méficim

zafizenim a neni nutny zadny generator vstupnich signala.[2]

2.5 Vyhodnocovani pfechedovych charakteristik

Graficka metoda

Vyhodnocovani piechodovych charakteristik integratnich regulovanych soustav mize byt

provadéno v souladu s obrazkem 3 za piedpokladu, Ze nahradni pfenos ma tvar

CS

FO= ey

®)

hg(t
s()‘

Obrazek 3: Vyhodnocovani prechodové charakteristiky integracni soustavy

Liberec 2006 12 Michal Zajicek
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Regresni metoda

Tato metoda vychazi z kritéria minimalniho souétu kvadratu chyby

" 2

J=3elbf =30, - ) ©

k=1

kde e(l{)’2 predstavuje kvadrat odchylky mezi naméfenou a vypoc€itanou hodnotou n je
mnozstvi hodnot, y; a yy; jsou diskrétni vystupy z realné soustavy a modelu. Principem
metody je minimalizovat toto kritérium. Regresni metody jsou metody experimentalni, a tak
volba vychozich parametrii zna¢né zalezi na zkuSenostech s regulaci systému. Pro volbu

vychozich parametra mizeme také pouzit parametrti ziskanych grafickou metodou.[1],[2]

2.6 Regulované soustavy
Vlastni technologicky proces, ktery je regulatorem fizen, probiha v regulované soustavé —
fizeném systému, ktera je Casti uzavieného regulacniho obvodu.

Podle obrazku 4 mizeme snadno definovat dynamické vlastnosti regulované soustavy, tj.

prenos soustavy F(s) a pfenos poruchy soustavy Fd(s).

Y(s) = F(s) Ux(s) + Fa(s)D(s) (10)

Obrazek 4: Regulovani soustava v zapojeni do regula¢niho obvodu

f - regulovand soustava (fizeny systém)
r -regulator (fidici systém)

y -regulovana veli¢ina

u; - fidici veli¢ina

u - akeni velic¢ina

d - poruchova veliina

w - zadana hodnota

e -regulacni odchylka
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Pfenos regulované soustavy je tedy

F(s)=% (11)

za predpokladu, ze d(t) = 0.

Ptenos poruchy regulované soustavy je

Fd(s)=% (12)

za predpokladu, Ze u,(t) = 0.

Castym zpasobem vyjadfovani dynamickych vlastnosti regulované soustavy je linearni
diferencialni rovnice s konstantnimi koeficienty spolu se zadanymi pocate¢nimi podminkami,

ktera pro n-ty tad setrvaCnosti ma tvar

a0y (Or+ap1y @O+ Hazy (O+ary (O raoy(®=u(), (13)
a z které pro nulové pocate¢ni podminky {(celkem n pocate¢nich podminek)

y(0)=y (0)=... =y"(0)=0
a znamy tvar vstupniho signalu u(t) mizeme pouzitim Laplaceovy transformace stanovit

pienos regulované soustavy

G,(s)=11) L . (14)
’ Uls) a,+as+a,s +..+a,s"

U regulovanych soustav je dilezitym koeficientem tzv. soulinitel autoregulace ap, ktery
uréuje, zda jde o regulovanou soustavu proporcionalni nebo integracni pro:
a, #0 - jedna se o proporcionalni soustavu,

a,=0 - jedna se o integra¢ni soustavu,
Typové dynamické ¢leny regulovanych soustav

s e b, . . "y
- proporcionalni (statistické) — o) = —2 _ tj. ustali se na kone&né hodnotg,
aﬂ

- derivadni — h(eo)=0, tj. ustali se na nule,
- integralni (astatické) —/feo)se neustali (ustilenym staven je konstantni rychlost,

zrychleni atd.)
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Proporcionilni regulované soustavy

Maji tu vlastnost, ze po vychyleni zrovnovazného stavu jsou schopny teoreticky vzdy
dosahnout nového rovnovazného stavu bez pulsobeni (pfipojeni) regulatoru. Dynamické
vlastnosti proporcionalni regulované soustavy se setrva¢nosti n-tého fadu vyjadiuje ptenos

Y(s) 1
G s)= = 15
) Uls) a,+as+a,s’+..+a,s" (1)

Integradni regulované soustavy
Integracni soustavy nemaji, na rozdil od soustav proporcionalnich, samoregula¢ni schopnost.
Vyplyva to napt. ze skuteCnosti, ze a, =0. Po vyvedeni soustavy z rovnovazného stavu se

vystupni signal po odeznéni pfechodového déje méni konstantni rychlosti.[1]

Dynamické vlastnosti integraéni soustavy vyjadiuje diferencialni rovnice
'--+azy’”(r)"'azy”(r)'kaly'(t):“(r) (16)
a prenos ve tvarech

1

Y(s) 1 a ¢
F(S): = = L = £ 5 = » (1?)
Uls) as+a,s® +a,5° + .. s[1+ﬁs+a3 3 ] S(1+I]s+?’3'5'+")

s+ ...
a4 a4

kde

1 . C e .
C, = —[S_l] je tzv. staticky cinitel rychlosti.
al

Pocateéni a koncova hodnota piechodové charakteristiky je vypocitana podle vztaht:

. i ¢ a
) =1 Fls =1 - ~=0 18
W)y =lim, . sF(s)U(s)=1im s s+ + 5™ )s "

(o a
A2)_., =1l F s)=lim__, ——
) =i P = iy 5 e

2.7 Regulaéni obvod

Regulatni pochod udava pribéh regulované veli¢iny v regulaénim obvodu a lze jej vyvolat

zmeénou fidici nebo poruchové veli¢iny. M¢ni-li se fidici veli¢ina (nastaveni), je Ukolem
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regulatoru co nejrychleji dosahnout nové zadané hodnoty. Me¢ni-li se poruchova veli¢ina
(zatizeni), pozadujeme, aby regulator v co nejkrat§im Case odstranil vliv poruchové veliCiny
na regulovanou veli¢inu a udrzel ji na zadané hodnote.[2] Vystupni veli¢inou regula¢niho
obvodu je regulovana veli¢ina y(t) a vstupni veliinou je poruchova veli¢ina d(t) a zadana
hodnota w(t), jejiz rozdil vzhledem k regulované veli¢iné vytvari regula¢ni odchylku e(t) jako

vstupni signal regulatoru.[1]

d
“» F(s) >

R(s) [¢—X)e—

Obrazek 5: Blokové schéma regulaéniho obvodu

Pro uzavieny regulacni obvod lze z obrazku 5 odvodit tzv. odchylkové prenosy:

- odchylkovy prenos fizeni

_E(s) _ 1
Fo)= ) T TR ROFG) (20)

- odchylkovy pfenos poruchy
_El)_ Kl

T D(s) 1+ R(s)F(s)

Vsimnéme si, ze oba odvozené pfenosy maji stejny jmenovatel. Dosadime-li konkrétni

Fy(s) (21)

pfenosy R(s) a F(s), upravou obdrzime tzv. charakteristicky polynom. Polozime-li jej rovny
nule, obdrzime charakteristickou rovnici uzavieného regulacniho obvodu bez pusobeni fizeni

a poruch.

ans" + an s+ +Fais +ag=0. (22)
Homogenni linearni diferencialni rovnice

any ™ (O an1y ™0+ Fazy (O +ary (D raoy (D=0

a jeji charakteristicka rovnice (22) jsou urcujici pro feSeni stability uzavieného regulaéniho

obvodu.[1]
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2.8 Algebraicka kritéria stability

Umoziiyji rozhodnout o stabilité uzavieného regulovaného obvodu (systému) bez vypoctu
jeho polh, resp. charakteristickych ¢isel. Tato kritéria vychazeji z charakteristické rovnice
uzavieného regulacniho obvodu, resp. z charakteristického polynomu uzavieného regulaéniho

obvodu, ktery se ziska ze ymenovatele pfenosu fizeni, nebo prenosu poruchy. Rovnice ma tvar
N(s) = 808" + g™+, + ajs + ap. (23)

Davaji moznosti k rozhodnuti, zda je nebo neni obvod stabilni, ale nedavaji informaci, do jaké

miry je obvod tlumeny.
Hurwitzovo kritérium stability

Vychazi z charakteristického polynomu uzavieného regula¢niho obvodu a je nutné splnéni

predpokladu, ze ap, a1, ..., an > 0.

Z koeficient charakteristického polynomu sestavime tzv. Hurwitzovu matici

a,, 4a4,., a._, 0 0
, ., a_, 0 0
H= 0 a,_ a_, 0 0 (24)
0 a, a., 0 O
| 0 0 0 a a,

Hurwitzova matice je stejného fadu jako stupen charakteristického polynomu. Z Hurwitzovy
matice uréime Hurwitzlv determinant [H| a z n§ sestavime jeho subdeterminanty H;, které

jsou rovny hlavnim minoram matice H.

Plati tedy:
H,= [a”" a’”} a2 H,=delH|=a,H,,.

O stabilité regulaéniho obvodu mizeme rozhodnout takto:
Regulaéni obvod je stabilni pokud subdeterminant

H,_, >0

=
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a dalsi subdeterminanty musi byt rovnéz kladné, tj.

H, .>0

H,>0

Pokud néktery z Hurwitzovych subdeterminanti je rovny nule, potom regulaéni obvod je

nestabilni. Mez stability mizeme pocitat z podminky o, =0,H,_ =0.

V piipadé ag = 0 je jeden kofen v pocatku soufadnic komplexni roviny ,,s“(s; = 0). Jde o tzv.
nekmitavou (aperiodickou)mez stability. Kdyz #, , =0, pak dva kofeny jsou ryze imaginarni

(lezi na imaginarni ose soumé&me podle po¢atku soufadnic v komplexni roving ,.;s). V tomto

piipadé jde o kmitavou mez stability [1]

2.9 Regulatory

Regulatorem je nazyvano zafizeni vregulatnim obvodu, kterym se uskuteliiuje proces
automatické regulace. Do regulatoru (fidicitho systému) zahrnujeme obvykle — kromé
regulované soustavy — viechny ¢&leny regulaéniho obvodu. Podstata Einnosti regulatoru

spodiva ve vyhodnoceni regulacni odchylky

e(t) =w(t)—y(t) (25)

jako vstupniho signalu, ve zpracovani této odchylky podle zakona fizeni, ktery je vlastni
pouzitému regulatoru, a ve vytvofeni vystupniho signalu — akéni veli¢iny ug(t) tak, aby

odchylka e(t) byla eliminovana nebo aby byla co nejmensi [2]

Zakladni tfidéni regulatorii podle poétu poloh které mohou zaujmou je na regulatory nespojité
a spojité.
Nespojité regulatory

Nespojity regulator je regulator, jehoZz vystupni signal nezavisi spojité na vstupnim signalu.
Vyznaduje se tim, ze akéni veliina se nemeéni spojité, nybrz muze nabyvat pouze omezeného
po¢tu hodnot. To znamena, ze regulacni organ u nespojitych regulatorii mize zauymout dveé
nebo vice pevnych poloh, pifi¢emz jeho pohyb mezi pevnymi polohami probiha skokem.
Podle poctu pevnych poloh, které mohou nespojité regulatory zaujmout, je mizeme rozdélit
na dvoupolohové a vicepolohové. Nespojité regulatory patfi mezi nejrozsifené|si regulatory

hlavné pro svoji jednoduchou konstrukci a cenovou dostupnost.[2]
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Jsou vhodné k regulaci proporcionalnich soustav se setrvacnosti 1. fadu, s velkou Casovou
konstantou, bez dopravniho zpozdéni, pfi malych zménach regulované veliCiny
{proporcionalni soustavy se setrvacnosti 1.fadu).[1]

Spojité regulitory

Spojity regulator je regulator, jehoz vystupni signal zavisi spojité na vstupnim signalu a akéni
veli¢ina se tedy méni spojité.

Pfi rozboru dynamickych vlastnosti regulatoru se prakticky omezime na dynamické vlastnosti

ustfedniho ¢lenu. Dynamické chovani c&innosti regulatoru miizeme popsat linearni

integrodiferencialni rovnici.

de(t)

AT " )+ T () +ut) = re(t)+ 1, [e(@)dr+7,
0

(26)

Jde o popis chovani tzv. proporcionalné-integracné-derivaniho regulatoru se zpozdujicimi
Cleny neboli skute¢ného PID-regulatoru. Provedeme-li Laplaceovu transformaci rovnice, za
predpokladu splnéni nulovych pocatenich podminek, muzeme ji upravit na pfenos

skute¢ného PID-regulatoru:

|
Dtrs r0[1+—+TDsJ
Ris)=200) e @)
E(s) 1+T5+T‘ . 1+ Ts+T) +
kde
Iy - je proporcionalni konstanta regulatoru,
I - integracéni konstanta regulatoru,
r - derivacni konstanta regulatoru,
v . . ) ,
T, = - integracni Casova konstanta regulatoru,
F
t, N . .
T,== - deriva¢ni ¢asova konstanta regulatoru.
ro
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Jestlize Casové konstanty zpozd'ujicich ¢lent polozime rovné nule (T; = 0, T = 0, ...)

dostaneme pohybovou rovnici i pienos idealniho PID regulatoru.

ult)= roe(t) +r, ;[e(‘r)d‘r +r dZ%?) (28)
_Ub) L, L
R(s)= £(s) r0[1+ Ts + TDSJ (29)
u(® )
=1 1/(T,s)
1 eit) Ko uit)
"0 L==! T8
0 st

Obrazek 6: Pfechodovi charakteristika a struktura idedlniho PID regulitoru

Podle toho, které zkonstant ry, r.;, 1 polozime rovné nule, dostavame zakladni druhy
regulatorii: P-reg, I-reg, D-reg. D-reg se samostatné neuziva, protoZe uvazuje pouze rychlost
zmeny regulaéni odchylky a ignoruje jeji skute¢nou hodnotu. Derivacni slozka se pouziva u
kombinovanych regulatort, kde zvySuje rychlost regulace a tim zvySuje jeji jakost.
V kombinaci se uzivaji regulatory: PD-reg, Pl-reg a PID-reg. Tyto regulatory muzeme
uvazovat jako idealni (bez zpozdujicich ¢lent) nebo jako skutecné (se zpozdujicimi
Cleny).[2]
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2.10 Stavitelné parametry spojitych regulatori
Ve vztazich 26 a 27 jsme se setkali s konstantami regulatorQi ro, r; a r; a s casovymi
konstantami regulatora Ty, Tp.

U skuteCnych regulatorii se setkavame s ovladacimi (nastavovacimi) prvky, kterymi lze

urcovat vlivnost (vahu) jednotlivych slozek spojitého regulatoru ato s
pp[%o] - pasmem proporcionality,

7.
T =—U[S] . s x
r, - integracni Casovou konstantu,

F . v o ow
T, =1[s] - derivaéni &Gasovou konstantou.
o

Vysvétleme si jejich interpretaci a prakticky vyznam:
Pasmo proporcionality — pp [%]

pp|%]= 1. 100, (30)

Py

kde 1y [-] je zesileni regulatoru.

Pasmo proporcionality uréuje, o jakou hodnotu vyjadienou v procentech , se musi zménit
vstupni signal regulatoru, aby se akéni &len prestavil z jedné krajni polohy do druhé (zménil

polohu z 0% na 100% nebo naopak)

Integraéni ¢asova konstanta — T [s]

7, =2 3] (31)
5

Integracni Casova konstanta je ¢as, ktery by potieboval Cisté integracni regulator, aby prestavil
akéni ¢len do polohy, které dosahne Pl-regulator v ¢ase t = 0 vlivem své proporcionalni

slozky.
Derivaéni ¢asova konstanta — Tp [s]

T, =-L[s] (32)
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Derivatni Casova konstanta je Cas, ktery by potfeboval &ist€ proporcionalni regulator, aby
prestavil akéni ¢len do polohy, které dosahne PD-regulator v ¢ase t = 0 vlivem své derivacni

slozky [2]

2.11 Charakteristika ¢innosti spojitych regulatori

V piedchozi kapitole jsme se zabyvali popisem dynamickych vlastnosti jednotlivych typi

spojitych regulatord. Pro uzivatele jsou dileZzité jejich charakteristické vlastnosti a ¢innost.
P-regulitor

V uzavieném regulanim obvodu pracuje strvalou regulani odchylkou pit regulaci
proporcionalnich soustav. Ma dobré stabilni vlastnosti. Proporcionalni regulator je velmi

jednoduchy a levny.[2]

Je vhodny pro regulaci proporcionalnich 1 integraCnich soustav se setrvacnosti 1. fadu, se
stfedni Casovou konstantou, popf. s mensim dopravnim zpozdénim, pfi malych zménach

zatizeni. Zanechava trvalou regulaéni odchylku.[1]
I-regulator

V uzavieném regula¢nim obvodu pracuje pouze s prechodnou regulaéni odchylkou. Regulacni
pochod se ustali tehdy, kdyz regulacni odchylka e(t) = 0. Nevyhovi podminkam stability

regula¢niho obvodu, kdyZz by mél regulovat integra¢ni regulovanou soustavu.[2]

Je vhodny pro regulaci proporcionalnich soustav se setrvafnosti 1. fadu, s malou Casovou

konstantou, bez dopravniho zpozdéni, pfi pomalych a malych zménach zatizeni.[1]
D-¢len

Neni schopen funkce, jako samotny regulator pfipojeny k regulované soustavé, protoze
vstupnim signalem je rychlost zmény regulaéni odchylky a neni tedy dadna jeji okamzita
velikost. Proto piipusti libovolné velkou ustalenou regulaéni odchylku. V kombinovaném
regulatoru  zlepSuje stabilitu regulainiho obvodu. Natati fazi amplitudové fazové
charakteristiky v komplexni roviné o + 90° Informuje regulator o zméné reguladni odchylky a

regulator tedy muze v ,,predstihu® na tuto zménu reagovat {(urychluje zasah regulatoru).[2]
PI-regulitor

V uzavieném regula¢nim obvodu odstraiuje trvalou regulaéni odchylku, kterou bychom méli

pii pouziti P-regulatoru. Zlepsuje stabilitu vzhledem k pouziti ¢istého I-regulatoru. Pro urdita
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nastaveni parametri regulatoru vyhovuje z hlediska stability i pro integrani regulované
soustavy. V pocatku regulatniho pochodu pievlada vliv proporcionalni slozky, s narlistajicim

Casem pievlada vliv integra¢ni slozky.[2]

Je vhodny pro regulaci proporcionalnich i integrac¢nich soustav se setrva¢nosti vy$siho fadu
s libovolnymi Casovymi konstantami, s velkym dopravnim zpoZzdénim, pifi velkych a

pomalych zménach zatizeni.[1]
PD-regulator

Zlepsuje stabilitu regulaéniho obvodu ve srovnani s pouzitim ¢istého P-regulatoru. Je tedy
mozné pracovat s vy§§im zesilenim regulatoru a mensi trvalou regulaéni odchylkou vzhledem
k pouziti €istého P-regulatoru. V po€atku regulaéniho pochodu pievlada vliv derivaéni slozky,
s narustajicim Casem pievlada vliv proporcionalni slozky, regulator pracuje s pfechodnym

zvysenym zesilenim.[2]

Je vhodny pro regulaci proporcionalnich 1 integradnich soustav se setrvacnosti vy3siho fadu se
sttednimi Casovymi konstantami, s velkym dopravnim zpozdénim pfi malych zménach

zatizeni. Zanechava trvalou regulaéni odchylku.[1]
PID-regulitor

V uzavieném regulacnim obvodu odstrafiuje vlivem I slozky trvalou regula¢ni odchylku a
vlivem D slozky zlepSuje stabilitu regulaéniho obvodu. V poatku prechodového déje
prevlada deriva¢ni slozka regulatoru, s narustajicim c¢asem pievlada integratni slozka

regulatoru [2]

Je vhodny pro regulaci proporcionalnich i integrac¢nich soustav se setrva¢nosti vy$siho fadu
s libovolnymi ¢asovymi konstantami 1 del$im dopravnim zpoZdénim, pii velkych a rychlych

zmenach zatizeni.[1]

Vieobecné lze konstatovat, ze u vétsiny béznych regulaénich problému se pouzije P nebo PI
regulatorl a ve slozitéjsich pfipadech regulatorii PID. Ryze integra¢nich regulatori se pouziva
malo. Rozhodnuti o tom, zda se zvoli regulator P nebo PI, zavisi zpravidla na pfipustné trvalé

regula¢ni odchylce [1]
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2.12 Setizeni regulatoru

Cilem sefizeni regulatoru je zaji§téni stability, kompenzace poruchovych veliin a dosazeni
pozadovanych dynamickych vlastnosti. Na zakladé dlouholetych zkuSenosti a experimentl

byly formulovany predpisy a vzorce pro sefizeni regulatori,
Metody sefizeni regulatoru:
Serizeni metodou kritického zesileni

Pivodné se jednalo o <¢ist€ empirickou metodu pro nastaveni stavitelnych parametri
regulatoru, ktery je piipojen k regulované soustavé. Jde o metodu uzaviené smycky na mezi

stability.
Sefizeni regulatoru na zakladé znalosti pFrechodové charakteristiky

Je mozné piimo volit jednoduché relace mezi pfechodovou charakteristikou regulované
soustavy a stavitelnymi parametry regulatoru takové, aby regulatni pochod byl blizky

optimalnimu. Jde o metodu oteviené smycky.
Kritérium jakosti regulace podle funkcionalu odchylky

Pro vypocet uvazujeme regulaéni pochod zpusobeny zménou zadané hodnoty regulované
veli¢iny & uréitou poruchou. Podle pozadavkd kladenych na regulaéni pochod uzivime
sefizeni regulatoru podle minima

- Linearni regula¢ni plochy - pro nekmitavé regula¢ni pochody.

- Kvadratické regulaéni plochy - pro kmitavé regulaéni pochody.
Sefizeni regulitoru podle optimalniho modulu

Zakladem této metody je frekvenéni odezva uzavifeného obvodu na zvolenou poruchovou
veli¢inu nebo zadanou hodnotu.
V nasledujicim textu je podrobnéji popsano kritérium minmima linearni regulacni plochy, které

je také vyuzito v praktické ¢asti této diplomové prace.[1]

2.13 Kvalita regulace

Kvalitu regulace posuzujeme nejéastéji z prubéhu regulované veliiny, a to obvykle z odezvy
na jednotkovy skok fidici nebo poruchové veliCiny. Jednim ze zakladnich kriterii pro

posuzovani kvality regulace ze statického hlediska je existence nebo neexistence trvalé
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regulacni odchylky a jeji velikost. Z hlediska dynamického nas nejvice zajimaji dvé hodnoty:
maximalni prekmit regulované veli€iny ym.. a dale doba regulace Tg, ktera se rovna dobé, za
kterou trvale klesne odchylka regulované veli¢iny y pod 5% (nékdy se udava pod 1%) jeji

ustalené hodnoty. V nékterych pripadech nas také zajima perioda kmita.

y(t)

yio)

YIIIEHC TR

A 4

Obriizek 7: Ukazatele kvality regulace

Pii regula¢nim pochodu dochazi v podstaté k vymeéné energie. V oblasti podregulovani ma
regulovana soustava nedostatek energie a je potieba ji dodavat, aby se hodnota regulované
veli¢iny zvysila na poZadovanou hodnotu. V oblasti preregulovani ma naopak piebytek
energie a tu piedava okoli, aby se hodnota regulované veliiny snizila na pozadovanou
hodnotu. Idedlni stav by byl takovy, kdyby se regulovana veli¢ina dostala skokem na novou
hodnotu. To neni mozné vzhledem k setrvatnym hmotam soustav, tak alespon pozadujeme,
aby vymeéna energie byla co nejmensi — tedy aby regula¢ni plocha byla minimalni. Minimum
regulacni plochy znamena také kompromis mezi protichidnymi pozadavky na minimalni ymax
a minimalni Tg. Cim v&t3i je napf. zesileni regulatoru ro , tim kratsi je doba regulace, ale tim
veétsi je maximalni prekmitnuti. Optimum mezi témito dvéma protichidnymi pozadavky je

minimum regulacni plochy.[4]

2.14 Metoda minima linearni regula¢ni plochy

Metoda sefizeni regulatoru je vhodna pro pfipady, kdy je z technologickych nebo provoznich

divodu tieba zajistit regulacni pochody aperiodické, tedy bez kmitavych slozek. UvaZzujme
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regulacni pochod zplisobeny zménou zadané hodnoty regulované veli¢iny, nebo uritou

poruchou a predpokladejme, Ze je dana:

- struktura regulatoru (napf. regulator typu PID),
- matematicky model regulované soustavy (obrazové pienosy),

- model regulac¢ni odchylky a akéni veli¢iny na definovany vstupni signal.

Nyni stanovime asovy integral J odchylek regulované veli¢iny od jeji nové ustalené hodnoty.

J(ry,1i,10) = [e(tydt = [ [e(t) - e(oo) . (33)
pro  e(t) regulacni odchylka,

e(®) ustalena hodnota regulaéni odchylky lime(?) = e(oo),

I, .1, T parametry regulatoru, jehoz vystup je

T

d
u(ty=r,-e(t)+r - |e(r)dr+r_ —e(?).
(O)=r, () loj() e
Cilem uspéSnosti sefizovani regulatori resp. volby struktury regulatoru nebo piipadné i

struktury regula¢niho obvodu je, aby vySe uvedeny Casovy integral (33) byl minimalni

(/—min).

{®)
Sy minimalni
regulacni
plocha

Obrazek 8: Linearni regula¢ni plocha
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Serizeni regulitoru

Ulohu optimalniho sefizeni PID regulatoru podle minima linearni regulaéni plochy neni nutné
vzdy fesit vletné metody Lagrangeovych multiplikatort, ale postaduje pouzit véty o

nasobnosti poli a sestavit vazebni podminky z Vietovych rovnic.[1]
Tento postup je mozno shrnout do nasledujicich bodi:

1) Nalezeni charakteristické rovnice uzavieného obvodu

ﬂn—lsn_] +"'+ﬁls+ﬁ0 (34)

‘F;tf(s)z # #=1 *
s +a, s+ ros+a,

Piedpokladejme, Ze pienos uzavieného regulaéniho obvodu F4(s) ma tvar

—F (s :

Fed(s)= > (‘S) == 5 4 3 i K‘S (35)
1+ F, (s)-R(s) a,s"+a,s" +a,s +5(a,+Kr,)+s(a, +Kr,)+ Kr,

pak charakteristicka rovnice uzavieného obvodu je jmenovatel obvodu Feq(s).

2) Délenim koeficienti koeficientem a, se pievede charakteristicky polynom do

normovaného tvaru

=1 ! =1 { {
.F;,d”(S)= ﬁn—l‘s +‘°‘+ﬁ1S+ﬁO _(ﬁn—l.""an)s +"°+(ﬁlfan)g+(/80!an) ) (36)

as +vo s . ros+a,  s"+A ST+ AT+ As+ A,

3) Uréi se pocet koeficientl 6, které neni mozno ovlivnit sefizenim parametrii regulatoru

Uvazujme obrazovy pienos F.q(s) uzaviené¢ho obvodu s regulatorem typu PID pak obrazovy

prenos s normovanym charakteristickym polynomem ma tvar

(K/a,)s
Fecfu (S) == I =
PR L P (@ +Kn) +5 (a, +Kr,) +&
a, a, a, a, a, (37)
(Kja,)s

S +AS + AT +A T+ A5+ A,

Koeficienty charakteristického polynomu je mozno rozdélit do dvou skupin:

- I skupina koeficientd zavisi na parametrech regulatoru

=ﬁ =(a0+KrU) A =(al+Kr2) (38)

a,

A, A4
acl acl
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- II skupina koeficientli nezavisi na parametrech regulatoru

A=l A= (39)

Aplikaci véty o nasobnosti poll se uréi pozadovana nasobnost polt

Necht n je stupefi charakteristického polynomu uzavieného obvodu a & je pocet koeficienti
tohoto polynomu, které neni mozno ovlivnit sefizenim regulatoru. Pak velikost linearni
regula¢ni plochy J{ry, r-;, r;) bude minimalni, jestlize charakteristickd rovnice ma poly

nasobnosti
n =n- 6 + ]. 40
p

Zbyvajici poly jsou nasobnosti jedna. Jeden kofen maximalni nasobnosti ddva mensi hodnotu
kriteria J(ro, 1.1, 11), nez varianta s vét§im poctem polu, jejichz nasobnost je mensi nez py.
4) Pro & -koeficientd, které neni mozno ovlivnit parametry regulatori, se sestavi vazebni

podminky z Vietovych rovnic

~Ap =8 st s tsy
+Apz = 5152+ ... T 81801 T 8150 T 8283 T ... + Sp15n

- Ap3=818283 T 518284 + ... + 81828, T 828384 + ... + 81250154

B
(-1) Ans=81%...85+8182...8541 T ...

5) Dale z dané nasobnosti kofeni a vazebnich rovnic urfime poly charakteristické

rovnice. Sestavime charakteristickou rovnici a z ni vypoCteme parametry regulatoru,
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3 Prakticka ¢ast

3.1 Zpusoby Fizeni kompresoru

Hlavnim pozadavkem na fizeni kompresoru je udrzovani konstantni zadané hodnoty - tlaku na
vystupu ze soustavy kompresoru pii vstupujici proménlivé poruse - spottebé stlaceného
vzduchu. U béznych kompresoru je tento pozadavek feSen dvoupolohovym, respektive
tiipolohovym nespojitym regulatorem. Stroj tak pracuje ve stavech zapnuto, vypnuto
respektive ve stavech zapnuto, odleheni a vypnuto v rozmezi daném minimalni a maximalni

hranici zadané hodnoty tlaku.

Stavy stroje:

Zapnuto — motor stroje bézi, kompresor podava svij jmenovity konstantni vykon

Odleh¢eni — motor stroje bézi, klapka sani je uzaviena, $roubovy blok kompresoru je
odtlakovan, pracovni vykon stroje je nulovy.

Vypnuto — motor stroje nebézi, stroj je pfipraven na pfechod do stavu zapnuto

Toto fedeni fizeni stroje je jednoduché, levné a spolehlivé. Piinasi viak 1 vyznamné nevyhody.
Mezi ty patfi velké namahani stroje, predeviim motoru, pii opakovanych startech a kolisani
vystupniho tlaku mezi minimalni a maximalni hodnotou tlaku. U stroji s moZnosti prace v
rezimu odleheni dochéazi k velkym ztratam elektrické energie, protoze pifikon motoru je
v tomto stavu roven asi 40% maximalniho pfikonu motoru a pracovni vykon stroje je roven
nule. V neposledni fade je nevyhodou velké $pickové zatizeni elektrické sité a nepravidelnost
zatizeni elektrické sit€é pii opakovanych rozbézich motoru. Tak dochazi ke zbytecnému

namahani zafizeni a tim pfedevsim ke snizeni jeho zivotnosti.

Tyto problémy lze eliminovat nasazenim takového fizeni, které je schopné regulovat vykon

kompresoru spojité a tim Iépe reagovat na proménlivou hodnotu spotieby stlaceného vzduchu.

Protoze sroubovy kompresor pracuje jako objemovy stroj je k regulaci vykonnosti mozné
pouzit regulaci otacek Sroubového bloku, a tim docilit regulaci dodaného mnozZstvi stlaceného

vzduchu v ¢ase.

Vhodnym feSenim pro regulaci otafek je pouziti asynchronniho elektromotoru fizeného
frekvenénim méni¢em. Toto feSeni pfinadi mozZnost plynulé regulace otaCek v rozmezi 45 -

100% pii minimalnich ztratach elektrické energie. Stroj tak pracuje skombinaci
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dvoupolohového nespojitého regulatoru se stavy zapnuto, vypnuto a spojitym regulatorem ve
stavu zapnuto, kde je regulovana vykonnost kompresoru pomoci otacek motoru na zaklade

zpétné vazby a zadané hodnoty tlaku.

3.2 Popis identifikované soustavy

Pro vypracovani diplomové prace byl firmou ATMOS Engeneering s.r.o. poskytnut
kompresor ATMOS Albert E80 Vario, vyrobce ATMOS Chrast s.r.o.

L e—

QK AT e
."3‘;;- > i P :"":"

= -

ACA
1484

Obrizek 9: Technické parametry kompresoru Albert E80 Vario

1. Sroubovy blok 6. Vzduchovy filtr

2. Nadoba odluCovace T Motor, Chladi¢ + ventilator
3. Vlozka odlu¢ovace 8. Termostat

4. Cidlo tlaku o Vzdusnik

5. 1

Ventil min. tlaku 0. Frekvenéni ménic¢ + rozvadéd

Jedna se o Sroubovy kompresor s pracovnim tlakem 8 Bar a maximalnim vykonem 1,2
m’/min stojici na vlastnim vzdusniku o objemu 0,27 m’. Hlavni Gasti stroje tvofi §roubovy
blok typ ATMOS B100, frekvencni méni¢ Danfoss VLT 2875, Cidlo tlaku EnergAir T62 a

asynchronni elektromotor Siemens.[8]
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Obrazek 10: Sestava kompresoru —motor, blok, odlu¢ovad

Sroubovy blok

Jedna se o dvouhfidelovy Sroubovy blok se vstiikem oleje do komprese s asymetrickym
profilem. Stlaceni vzdusiny je v bloku dosazeno zmensenim objemu parovych komurek mezi
Sroubovymi zuby obou rotori. Rotory jsou vytvofeny jako Sroubova télesa s velkym
stoupanim a nestejnym poctem zubi.[5] Vstiikovany olej zajistuje mazani a chlazeni
Sroubového bloku a zaroven tésni zubové mezery Sroubovych rotorti a odvadi kompresni teplo
ze stlaceného vzduchu. Hlavni — hnaci rotor ma Ctyfi zuby s vypouklym bokem, vedlejsi —
hnany rotor ma pét zubt svydutymi boky. Hnaci rotor je pevné spojen s hiideli

elektromotoru.

Obrizek 11: Rotory se Sroubovym profilem
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Motor
Kompresor je pohanén asynchronnim elektromotorem Siemens.

Jmenovité parametry motoru:

- Jmenovity vykon 7,5 kW

- Jmenovité otacky 1455 ot/min

- Jmenovité napéti 400V

- Jmenovita frekvence 50Hz

- Jmenovity proud 152 A
Cidlo tlaku

Pro snimani tlaku na vystupu z kompresoru je pouzito tlakového snimae EnergAir T62.
Snima¢ je uréen k méfeni statického tlaku plyni, hodnota tlaku je pfevedena na unifikovany

proudovy signal.[10]

- Rozsah méfeného tlaku 0 - 16 Bar
- Vystupni signal 4 -20 mA
- Piesnost méteni +/-0.5%

Frekvenéni ménié

Jedna se o kompaktni frekvenéni méni¢ Danfoss VLT 2875 urfeny pro motory do 7,5 kW.
Méni¢ je uréen pro pramyslové pouZiti, je velmi odolny a snadno ovladatelny. Nabizi celou
fadu nastavitelnych parametra pro ovladani motoru a fizeni technologického procesu na
zakladé zpétné vazby. Soucasti softwarového vybaveni je uzivatelsky PID regulator [9] Ménié

zajist'uje fizeni motoru a zarover fizeni chodu celého stroje.

3.3 Popis soucasného reseni

Chod kompresoru je fizen softwarem frekvenéniho ménile na zakladé zpéiné vazby
z tlakového ¢idla. Proces ovladani kompresoru je realizovan tiistavovym nespojitym
regulatorem a spojitym uzivatelskym regulatorem v jednom ze stavl nespojitého regulatoru.
Nespojity regulator je realizovan tfemi sadami nastavitelnych parametrii ménice nazvanych
Setup 1, Setup 2 a Setup 4, mezi kterymi je pfepinano na zakladé hodnoty rozhodovaciho

parametru.
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Vyznam sad parametri:

Setup 1: Po zapnuti hlavniho elektrického vypinace a spusténi kompresoru zajistuje rozbéh
stroje a chod na konstantni maximalni vykon, do okamziku dosazeni minimalni hodnoty
regulované veli¢iny — tlak (7,8 Bar). DosaZenim této hodnoty dojde k piepnuti do Setup 2.
Setup 2: V tomto stavu je chod stroje fizen nastavenym uzivatelskym PID regulatorem na
zadanou hodnotu - tlak (8,3 Bar). Moznost regulace akéni veli€¢iny — vykon kompresoru je
vrozmezi 45 — 100% vykonnosti. V piipadé piekrofeni maximalni hodnoty regulované
veli¢iny - tlak (8,8 Bar) dojde k pfepnuti do Setup 4.

Setup 4: Po prepnuti do Setup 4 dojde k fizenému zastaveni motoru. Pfi poklesu regulované

veli¢iny pod jeji minimalni hodnotu — tlak (7,8 Bar) dojde k pfepnuti do Setup 2.

Soucasné nastaveni PID regulatoru pouziva pouze proporciondlni a integracni slozku.
Parametry regulatoru jsou:

- Proporcionalni zesileni =9

- Integracni ¢asova konst. T;=39,98s =r.,=0,251

V n&kterych piipadech instalace kompresoru toto nastaveni nevyhovuje. Ukolem praktické
Casti této diplomové prace je navrZeni parametri PID regulatoru zajistujicich optimalni chod

kompresoru tak, aby vyhoveél nasazeni v provozu pro viechny instalace.

3.4 Provozni méreni

Méfeni bylo provedeno na samostatné stojicim stroji bez pfipojeni na rozvod tlakového
vzduchu pouze skapacitou o velikosti pfipojeného vzdusdniku. K naméfeni piechodové
charakteristiky je nutné provést skokovou zménu vstupni veli¢iny. Této zmény je mozné
v dané soustavé docilit zménou spotieby za konstantniho chodu kompresoru, nebo zménou
vykonnosti kompresoru za konstantni spotieby. Z hlediska realizovatelnosti byla zvolena
zména vykonnosti kompresoru. Skokova zména vstupni veliCiny byla provedena skokovou
zmeénou pozadované napajeci frekvence motoru. Velikost zmény frekvence byla zvolena tak,
aby zpisobila zménu vykonnosti o velikosti 1[m3f’min]. Frekvence odpovidajici vykonnosti 1
[m3f’min] byla odeétena ze zavislosti vykonnosti kompresoru na napajeci frekvenci motoru viz

obrazek 12.
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ATMHOS Albert E80 Vario - 8Bar
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Obrazek 12: Zavislost vykonnosti na napdjeci frekvenci motoru

PrepoCtenim vstupni veli¢iny napéjeci frekvence motoru na vykonnost ziskame zavislost
vystupni veli¢iny — tlak[Bar] na vstupni veli¢ing — V}’fkonnost[m3fmin] pii konstantni spotrebeé
(0 [m3f’min]). Naméfena prechodova charakteristika soustavy je vykreslena v grafu 1. Pro
feSeni v praxi je nutné uvazovat celkovou kapacitu soustavy po instalaci, tedy kapacitu
vzdusniku i pfipojenych rozvodu stlateného vzduchu. Méfeni nutna pro identifikaci
kompresoru po napojeni na rozvod tlakového vzduchu nebylo mozné realizovat z praktickych

davodu.
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Graf 1: Odezva redlné soustavy na skokovy vstupni signal

3.5 Identifikace regulované soustavy

Identifikace soustavy byla nejprve provedena grafickou metodou a poté upfesnéna regresni
metodou. Z naméfené prechodové charakteristiky je patmné, ze se jedna o integracni
(astatickou) soustavu s fadem astatismu r = 1. Vzhledem k charakteru soustavy byla zvolena
struktura modelu se setrvacnosti 2. fadu a tlumenim & = 1. Grafickou metodou viz Graf 2 byly

odhadnuty koeficienty pienosu T; a Cs.
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Dosazenim za T a Cs dostavame vysledny pienos soustavy

005 005
s(s? +25+1) s +25% +5

F(s)= (43)
Vypocet pienosu identifikované soustavy regresni metodou byl proveden v programovém
prostiedi Matlab, které nabizi moznost naprogramovani piislusného algoritmu. Algoritmus

vypoctu je uveden v piiloze 1.

Jako vychozi koeficienty prenosu pro regresni metodu byly pouZity koeficienty prenosu

ziskané grafickou metodou.

! | ! ! ! ! ]
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) I SN SR SN S AU N S
0.8 f--mmmee- e By e T R EE L R T EE SRR EPPT RS
DE_ """"" é """""""""" ':‘"“"""‘:"""""':‘ """"""""""""
T
o Lo — S I T— S— -
g i | — odezva mereni
; | E E | | — odezva modelu
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tas [s]
Graf 3: Porovnini naméfené odezvy a odezvy modelu
Vysledny nalezeny obrazovy pienos modelu
0,0505
F(s) : (44)

0,565° +155> +5
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Overeni nalezeného matematického modelu soustavy porovnanim odezvy ziskané méfenim na

realné soustave se simulaci matematického modelu ukazuje Graf 4.
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Graf 4: Ovéieni vypocteného matematického modelu

3.6 Definice pozadavki kladenych na regulaci kompresoru

Na zakladé znamého matematického modelu soustavy byl v prostiedi Matlab Simulink
vytvoren model stroje zahrnujici celé jeho fizeni dle popisu v kapitole 3.3. Funkce nespojitého

regulatoru jsou realizované pomoci reléove logiky.
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Obrizek 13: Model Fizeni stroje

Pro oblast spojité regulace predpokladame ze vstupujici minimalni porucha (spotieba)

odpovida minimalni mozné vykonnosti (45% maximalni vykonnosti) a maximalni porucha

nepiekro¢i maximalni vykonnost stroje. Na navrhovany regulator je kladen narok zvladnuti

dvou zakladnich pozadavka.

Pozadavky kladené na regulaci:

1) Nabéeh stroje po sepnuti ze Setup 4 do Setup 2

Dosazeni zadané hodnoty bez piekro¢eni maximalni povolené hodnoty regulované

veliCiny 1 pii ustalené spotiebé o malo vétsi nez minimalni vykonnost. Prekroceni

maximalni hodnoty by zpusobilo opét prepnuti do Setup 4 a doSlo by pouze

k nespojité regulaci vypnuto, zapnuto.

2) Udrzovani regulované veli¢iny na zadané hodnoté pii vstupu poruch na stroji bézicim

v Setup 2. Dosazeni minimalni odchylky regulované veliiny ymax a co nejkratsi doby

ustaleni Ty, bez piekroCeni maximalni povolené hodnoty regulované veliiny.
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Pro regulaci soustavy je tedy nutné najit optimalni nastaveni regulatoru, které vyhovi obéma
podminkam. Dalsim omezenim pro regulaci ve spojité oblasti je saturace fidici veli¢iny v

mezich 45 — 100% vykonnosti stroje.

3.7 Vypodet parametri reguliatoru

Pro vypocet stavitelnych parametrii regulatoru bylo vyuZito kriteria minima linearni regula¢ni
plochy, které by svym charakterem mélo zaruéit aperiodické prubéhy regulované veli€iny a

tak vyhovét pozadavkim na regulaci kompresoru.
Pro uzavieny regulac¢ni obvod plati rovnice prenosu:

odchylkovy pfenos fizeni

_E(s) _ 1
Fo )= ) T Te ROFG) “5)

odchylkovy pienos poruchy

_E)__Fl) 6

Fal)= 50 T Tr ROFG)

Dosazenim konkrétnich pienosti R(s) a F(s) do rovnic 45, 46 ziskame pienosy s totoznym
jmenovatelem a tim také totoznou charakteristickou rovnici. ProtoZze vypocet podle kriteria
minima linearni regulaéni plochy vychazi pouze z charakteristické rovnice je vypocet
parametrii regulatoru pro pienos poruchy 1 pfenos fizeni totozny. Vypolty stavitelnych

parametri byly provedeny pro rizné struktury regulatoru.

P regulitor

Ze ziskaného prenosu vypocteme charaktenistickou rovnici, za R(s) dosadime obrazovy
pienos P regulatoru.
R(s)=r,
1 1 1
ij = = = p -
1+ R(s)F(s) 1+ 0,0505 - 7, 0,565” +1,55% + s+ 0,0505 -1,
0,56s° +1,5s° + 5 0,565° +1,55% + 5

B 0,565’ +155° +5
0,565” +1,55° +5+0,0505-F,
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Charakteristicka rovnice:
0,565 + 1,557 + 5 40,0505 1, = 0
Normovany tvar:
§° +2,67s% + 1,78 5 +0,0902 1o = 0
Z charakteristické rovnice vyplyva podminka:
g >0
Z podminek Hurwitzova kriteria stability vyplyva:

2,67 0,0902r,
= H, =47686-0,0902 7, >0 =

1 1,78

ro < 52.867
Pocet neovlivnitelnych koeficientli normované charakteristické rovnice: 8 =2,
nasobnost polt pp=n-3+1=3-2+1=2,tzn 7es$ =52=8$1a$3 = SI1.
Nasledné stanovime vazebni podminky z Vietovych rovnic:

2067T=8+sx+53=2 58+ 5

1,78 =518 t 5183 + sa53 = S[J2 + 281811
Regenim téchto dvou rovnic ziskame kofeny s a s
1) sn =-0,4434 sq =-1,7917
2) spp==1,3423 sz = 10,006

Kofeny jsou zapomné, tedy stabilni, pouze v prvnim piipad¢. Jejich dosazenim ziskame

charakteristicky polynom:
A(s)= (s +0,4434) (s + 1,7917) =s> + 2,67 s + 1,78 s + 0,3523
Nyni jiz miZeme snadno vypoditat parametry regulatoru:
0,3523=0,09021, = 1o = 3,9080

I'.1=0

I'1=0
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PI regulitor

Ze ziskaného prenosu vypocteme charaktenistickou rovnici, za R(s) dosadime obrazovy

pienos PI regulatoru:

rs+r
R(s)=-2 =
F. (s)= ! = ! =
™ 1+ R(s)F(s) 1+ 0,0505 S tr
0565 +155° +5 5
1 0.56s* +1.55% +5°

T 0,565* +1,55 487 +0,0505 7,5 +0,0505- 7, 0,565° +1,55% +5° +0,0505- 5 +0,0505 -
0,565% +1,55° +s°

Charakteristicka rovnice:

0,56s" + 1,55 + 5> + 0,0505 1y s + 0,0505 1.1= 0
Normovany tvar:

s'+2,675° +1,78 57+ 0,0902 195 + 0,0902 1., =0
Z charakteristické rovnice vyplyvaji podminky:

g >0

r.g=0
Z podminek Hurwitzova kriteria stability vyplyva:

2,67 0,0902r,

—H,=47686-0,0902-v,>0 —
1 1,78 -

1) < 52.867

2,67 0,0902r, 0
1 1,78 0,0902r,| — H, =0,00814-r,> —0,43013 7, —0,64303 -7, >0
0 267 0,002,

=
I <0,66891 ro—0,012659 ro°

Pocet neovlivnitelnych koeficientli normované charakteristické rovnice: 8 =2,

nasobnost pollt py,=n-8+1=4-2+1=3 tzn. Ze s, =$; =53 =514 $3 = $[.
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Nasledné stanovime vazebni podminky z Vietovych rovnic:

267=8Ts;+ts3+s3=3s51+5q

1,78 = 8182 + 183 T 8154 T $253 T 8285 T 8384 = 3512 + 38y
Resenim téchto dvou rovnic ziskame kofeny sy a sir:

1) = -0,2776 Sm = -1,8372
2) sip =-1,0725 sy =+40,5475

Kofeny jsou zapomné, tedy stabilni, pouze v prvnim piipadé. Jejich dosazenim ziskdme

charakteristicky polynom:
A(s)=(s +0,2776) (s + 1,8372) =s* + 2,67¢° + 1,785 + 0,4461s + 0,0393

Nyni jiz miZeme snadno spocitat parametry regulatoru:

0,4461 = 0,0902 1y = 1o = 4,946
0,0393 = 0,0902 r-; = r., = 0,435
Iy = 0

PID regulitor

Ze ziskaného prenosu vypoéteme charakteristickou rovnici, za R(s) dosadime obrazovy

ptenos PID regulatoru:

R(sy=ToSH I+ hs’

B 1 B 1

CIFROFG) | 00505 rstr, +ns’

0,565 +155° +5 s

B 1

- 0,565% +155° +5° + 0,0505}‘,53 +0,0505-7,5 + 0,0505-r ,
0,565 +1.55% + 5~

B 0,565 +1,55° +5°

T 0,565" +1,55% +(1+0.0505r,)s° +0,0505 - 7,5 +0,0505 -,

£, (5)

Charaktenisticka rovnice:

0,568 + 1,58 + (1 + 0,0505 11} §* + 0,0505 g 8 + 0,0505 .= 0
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Z charakteristické rovnice vyplyvaji podminky:

I‘0>0
I‘_1>0

rn >-19,802
Normovany tvar:
s* 42,678 + (1,78 + 0,0505 ;) s> + 0,0902 ry s + 0,0902 .; =0
Pocet neovlivnitelnych koeficienti normované charakteristické rovnice: 3 =1,
nasobnost poli: py=n—-0+1=4—1+1=4 tzn. zes; =5, =53 =84 = §.
Nasledné stanovime vazebni podminky z Vietovych rovnic:
2.67=s81+s;+83+s5=4s5
Redenim této rovnice ziskame kofen s; -
sp=-0,6675
Kofen je zaporny, tedy stabilni, jeho dosazenim ziskame charakteristicky polynom:
A(s) = (s +0,6675)" =s"+2,67s* +2,6733s> + 1,1896s + 0,1985

Nyni jiz mizeme snadno spocitat parametry regulatoru:

1,1896 = 0,0902 ry = ro= 13,188
0,1985=0,0902 r; =5 r.y=2,200
2,6733 =1,78 + 0,0902 1, —3 r =9,837

Simulace regulované soustavy

Vypoctené parametry regulatoru ovéfime v prostiedi Matlab Simulink na vytvofeném modelu

regula¢niho obvodu obrazek 16.

—I_ 0.0505 |:|
; 0.565°5+1 Sgl+g

Ste Scope
. Transfer Fen .
FID Constant
FID | ¢ 83

Obrazek 14: Model regula¢niho obvodu

Liberec 2006 44 Michal Zajicek



Technicka univerzita v Liberci, Fakulta strojni,Katedra aplikované kybernetiky

Pribéhy regulované veli¢iny y a fidici veli¢iny u pro jednotlivé struktury regulatoru jsou
vyobrazeny v grafu 5 - kontrola pozadavku 1 a grafu 6 - kontrola pozadavku 2 (viz kapitola

3.6)

" P regulétor - rp= 3,908

— vy - tlak [Bar]
: : : ; ; ; —— U - prutok [m3/min]
10 | | | | | | | I I
0 100 200 300 400 500 600 700 800 800 1000
Plregulator - rp=4,946 r1=0435
1 I 1 I

— y - tlak [Bar] il
; i 3 ! ; , —— u - prutok [m3/min]
A0 | | | | | | | | 1
0 100 200 300 400 500 600 700 600 800 1000
PID regulator —mp = 13,186 r.1=2.2 11 =9,837

— y - tlak [Bar] 3
. . . . — U - prutok [m3/min]
10 | | | | | | | | I
0 100 200 300 400 500 600 700 800 800 1000
Eas [s]

Graf 5: Nabéh soustavy na Zidanou hodnotu pro ruzné struktury regulitoru

Pro nabéh na zadanou hodnotu (graf 5) pii pouziti PI a PID regulatoru je docileno vysledné
nulové regulacni odchylky. Pfi nab&éhu vsak dochazi k pfili§ velkému prekmitu zadané
hodnoty. U P regulatoru k pfekmitu nedochazi, regulator ale udrzuje trvalou regula¢ni
odchylku od zadané hodnoty a tak hodnota ustaleni regulované veli¢iny neodpovida zadané
hodnoté. Splnéni pozadavku 1 se tak nejvice blizi vypocteny PI regulator, jehoz parametry je

nutné jeste experimentalné upravit, aby pozadavku bylo zcela vyhovéno.
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P regulator - rg= 3,908

— - tlak [Bar]

| = ur- prutak [m3/min] [

— d - prutak [m3/min] [H
1 1 1

00 1000 1200 1400 1600 1800 2000 2200 2400 2600 2800 3000
PIregulator - =45946 r)j=0435

: ' : ; i 1 :
g CLZ T e ———— ——
IR NS N SN SUPUUOE RO JOU OUIURD: SO SUORS O
L o i A, S SR e A S
: ; ; : . ! v = y-tlak [Bar]
| I bt HINER. bczen s R, B sins 1-| = ur - prutok [m3/min] |-
Vaviﬂ‘ - | | | o e d - prutok [m3/min]
D I I |
B00 1000 1200 1400 1600 1800 2000 2200 2400 2600 2800 3000
PID regulator —1rg = 13,188 r1=2,2 1=29_3837
10 ) ) ) : ] : : : ; :
e e e S e e
st S sasins o fosnashssslis
Bttt L L BB
5 : : : : : i | = y-tlak [Bar]
g SR SR e SRS lekanty RN R o[ = ur- prutok [m3/min] L
_"%: : : : ; ; —{ = d- prutok [m3/min] H
0 | | | | | | T T T
g00 1000 1200 1400 1600 1800 2000 2200 2400 2600 2800 3000

tas [s]

Graf 6: Odezva soustavy na jednotkovy skok poruchové velifiny pro rizné struktury regulitoru

V grafu 6 je znazornéna odezva regulované soustavy v ustalené stavu na jednotkovy skok
poruchové veli¢iny. Pii pouziti regulatorti PI a PID je vysledna regulaéni odchylka nulova.
Piekmit fidici veli¢iny u PID regulatoru piekracuje povolenou mez. Doba regulace PI
regulatoru Tr = 400s, u regulatoru PID Ty = 200s. Pouzitim regulatoru P vznika nezadouci
trvala regulacni odchylka. Druhé podmince vyhovuje vypocteny PI regulator, jehoz parametry

je mozné jesté lépe piizpusobit dané soustave experimentalnim ladénim.
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3.8 Experimentilni navrh parametri reguliatoru

Experimentalni navrh parametrt regulatoru vychazi ze simulace modelu soustavy zahrnujici
celé fizeni stroje v prostiedi Matlab Simulink (obrazek 13). V modelu jsou navozeny
podminky, které systém piivadéji do stavi které je nutné kontrolovat pii navrhu regulatoru
(viz kapitola 3.6). Prubéhy regulované, fidici a poruchové veliCiny pii simulaci modelu
s parametry regulatoru nastavenymi vyrobcem (ro=9, r.;=0,251, r1=0) jsou vykresleny v grafu
7. Pribéhy vyobrazené na tomto grafu odpovidaji soustavé pracujici s kapacitou samotného
vzdu$niku. Pfipojenim kompresoru na rozvod stlaeného vzduchu dojde ke zméné parametrd
soustavy a tim 1 zméné regula¢niho pochodu. Méfeni nutna pro identifikaci kompresoru pii

napojeni na rozvod tlakového vzduchu nebylo mozné realizovat z praktickych davoda.

= : : : : :
B--g-- : et besesess B T s dmeeeeas
7l-t-- domnoones bonnenees boeoaes e beoenens decennnns onenees booenans dmenene s
s e——————
L
L 111111 K R S e e
TP LI VAR 1nin, R SR SRR . S —
ISR LI 1R 01111 SRR U SRR e . -
| A S J— L - — - tlak [Bar] i
] i ; 3 ; — ur - prutok [m3/min]
: i : : i — d - prutok [m3/min]
0 1 | | | |1 | |
0 200 400 GO0 800 1000 1200 1400 1600 1800 2000

Graf 7;: Prubéh regulace kompresoru - puvodni parametry regulace

Liberec 2006 47 Michal Zajicek



Technicka univerzita v Liberci, Fakulta strojni,Katedra aplikované kybernetiky

Dale se tedy budeme zabyvat problematikou navrhu regulatoru pro kompresor s kapacitou
danou velikosti vzdu$niku. Z. grafu 7 je patrné opakované spinani a vypinani kompresoru

zpusobené piili§ velkou integra¢ni konstantou regulatoru.

Vzhledem k vysledkim ziskanym vypoctem parametrii regulatoru metodou minima linearni
regulacni plochy je ponechana struktura regulatoru P1. Pomoci opakovani simulace pro rizna
nastaveni parametrd regulatoru byly nalezeny parametry regulatoru nejlépe vyhovujici

stanovenym pozadavkim.

Nalezené parametry regulitoru jsou:

o= 10
r.1=0,0115
l'1=0

Vgrafu 8 a 9 jsou porovnany pribéhy regulované veli¢iny pro regulator s nalezenymi

parametry a parametry ziskanymi vypoctem.

14

| o i e b e e e e R G e e R s Tl e S G P e =

T B e e

e e s i o T e )
1
1
i
1
1
i
'
1

|

e o o e

PID regulatar
Pl regulatar
P regulator
Pl regualtor - exper.
| |
800 S00 1000

(0]
=

Graf 8: Porovnini prubéhu regulované veliiny - tlak [Bar] - nibéh na Zadanou hodnotu

Liberec 2006 48 Michal Zajicek



Technicka univerzita v Liberci, Fakulta strojni,Katedra aplikované kybernetiky
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Graf 9: Porovnini prubéhu regulované velifiny - tlak [Bar] - skokova zména poruchové veli¢iny

Pribéhy regulované, fidici a poruchové veli¢iny pfi nastaveni nalezenych parametra jsou
v grafu 10. Protoze v realném provozu stroj pracuje s vétsi kapacitou, je nutné tyto parametry
v praxi oveéfit. Ziskané prubéhy davaji jasnou predstavu o prubéhu regula¢niho pochodu.
Reseni dokazuje, 7e¢ mohou byt nalezeny parametry regulatoru spliiujici oba zakladni
pozadavky (viz kapitola 3.6). Z prabéhu regulované veli¢iny na grafu 10 je patmé, ze pii
splnéni v8ech podminek jednim regulatorem muze byt doba regulace Tgr az 2000s. Tento
vysledek je dan nutnym kompromisem pii hledani parametri regulatoru z divodd naro¢nosti

pozadavku vychazejicich ze stavajici koncepce fizeni stroje a.
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Graf 10: Prubéh regulace kompresoru - nalezené parametry regulace
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4 Zavér

Ukolem diplomové prace bylo navr¥eni parametrd PID regulatoru zajistujiciho optimalni

regulacni proces sroubového kompresoru s frekvenénim ménicem ATMOS Albert E80 Vario.

Pro vypracovani bylo nejprve nutné se seznamit se stdvajicim feSenim regulace a systémem
fizeni stroje. Usp&iné byla provedena identifikace soustavy a sestaven jeji matematicky
model. Dale byl v prostiedi Matlab Simulink sestaven model celého fizeni chodu stroje.
Pomoci metody minima linearni regula¢ni plochy a naslednym experimentalnim doladénim
byly nalezeny parametry PID regulatoru, ktery vyhovuje poZadavkiim vychazejicim ze
stavajici koncepce fizeni stroje.Ve srovnani s piivodnim nastavenim je dosaZeno lepSich
vysledki regulace po rozbéhu stroje, na druhé strané mize doba regulace dosahnout az
Tr=2000s.

Ziskani piiznivéjSich vysledkl regulace je pravdépodobné mozné zménou koncepce fizeni
stroje, pfedevsim oddéleni regulace poruchy, ktera vyzaduje vysokou integra¢ni konstantu
regulatoru. Vzhledem k charakteru problému mutze byt vhodnym fFefenim aplikace

adaptivniho fizeni.
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Seznam zkratek a symbola

Cs staticky Cinitel rychlosti

D derivaéni slozka regulatoru

e regulaéni odchylka

E(s) Laplacetiv obraz regula¢ni odchylky
F(s) spojity pfenos soustavy

G(s) pfenos systému

H Hurwitzova matice

H(s) pfechodova funkce

I integraéni slozka regulatoru

P proporcionalni slozka regulatoru

To proporcionalni konstanta regulatoru
I integraéni konstanta regulatoru

I deriva¢ni konstanta regulatoru

R(s) pfenos regulatoru

Tp derivatni ¢asova konstanta

Ty integracni ¢asova konstanta

Tr doba regulace

u akéni veliéina

U(s) Laplacetv obraz vstupu

w zadana hodnota

W(s) Laplacetv obraz zadané hodnoty

y vystupni veli¢ina

Yinax maximalni piekmit regulované veliéiny
Y(s) Laplacetiv obraz vystupni veli¢iny

X stavova (vnitini) veli¢ina

n{t) jednotkovy skok

T ¢asova konstanta obrazového pfenosu
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Seznam priloh
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Identifikace soustavy regresni metodou

M — file:

clear all
global tG uG yG

% vymaze viechny proménné
% definovani globalnich proménnych
%ulozeni naméfenych hodnot do promeénnych

tG=tP, % u - vstupni hodnoty

uG=uP, % y - vystupni hodnoty

yG=yP; % - Cas

plot(tG,uG,tG,yG); % vykresleni naméfenych hodnot
pause;

K=0.052 %

t1=4 % odhad parametra pfenosu
t2=2 %

x=[t2t1 1 0];

% vektor parametrt pfenosu

A=x; % A —jmenovatel obr. prenosu
s=tf(K,A) % vytvoreni obrazového pienos
roots(A) % vypocet kofent polynomu A
x=[K 12 t1] % vektor parametrd funkce
critT(x) % volani funkce

disp(‘running,..")
OPTIONS(2)=1e-8;
OPTIONS(14)=90;

% definovani presnosti funkce
% definovani maximalniho poctu vypoctovych kroku

x=fmins('critT',x, OPTIONS); % minimalizovani funkce
disp(‘optimalizovany vektor x')
X % vektor navratovych hodnot funkce

disp('Hodnota kriteria J')

A=[x(2)x(3) 1 0]; % vytvoreni charakteristického polynomu prenosu
K=x(1);

roots(A) % vypocet kofenu polynomu A

tf(x(1),A) % vytvoreni obrazového pienos z vypoctenych hodnot
sys=tf(x(1),A);

[yiti]=Isim(sys,uG,tG); % simulace systému

plot(tG,yG,ti,yi) % vykresleni grafu, méfene a vysledku simulace
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Funkce CritT

function f=critT(x) % definovani funkce

global tG uG yG % nacteni globalnich proménnych
K=x(1); % nacteni jmenovatele prenosu

xT=[x(2) x(3) 1 0]; % nacteni Citatele prenosu

A=xT;

sys=tf(x(1),A); % sestaveni obrazového prenosu systému
[vi,ti]=lsim(sys,uG,tG); % simulace systému

f=sum((yG-yi). *(yG-yi1)); % vypocet kriteria J
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mQuick Setup

M VSeobecné upozoméni
Pomoci tohoto rychlého nastaveni lze v péti
krocich provést rychlou instalaci minice kmitoctu
v souladu s elektromagnetickou kompatibilitou.
V provoznich pokynech, které jsou také
pfiloZeny, jsou uvedeny dal$i piiklady instalace

Pfipojte stininy kabel od motoru ke svorkam
mini¢e kmito€tu pro motor, tj. U, V, W. Stinini
pfipojte k pfipojce pro stinini.

a podrobné popisy véech funkci. M Elektricka instalace, ridici kabely
Sroubovakem sejméte kryt pod ovladicim panelem.
NezZ pfikrocite k instalaci jednotky, Propojte svorky & 12 a &. 27.
' prettéte si bezpe€nostni pfedpisy
bl uvedené na této strané.
L1 e @ @ @ @ @ @
L2 67 & 63 70 0% 02 01|
L3 , O QooQoao O ooQ
PE—f —_———— e —
F(l ] 2
[ 2le e @ @ @ 2 @ 2 @ @ @ @ @
il jfoctcogaceczzag
ELY e | t 7
L1 L2L3PE ” 1 \_/
18 O—J
50 o
U VWPE :: :E
®  R-R+ M Programovani
96 97 98 99 801 302 P : :
?,._HJ: = Programovani proved'te na fidicim panelu.
S _.?-1
o € ! » Stisknéte tlagitko [QUICK MENU] pro zadani
g 4 rychlé nabidky.
- V této nabidce lze pomoci tlacitek [+] a [-] zvolit
. parametry. Hodnoty parametrl je mozno ménit
pomoci tlacitka [CHANGE DATA].

B Mechanicka instalace Zmeény se programuji pomoci tlacitek [+] a [-].
M&nice kmito&tu fady VLT 2800 umozfiuii instalaci Zmény v nastaveni parametr(l ukoncite stisknutim
na stinu vedle sebe. Kvuli chlazeni se vyZaduje ﬂacltka [CHANGE DATA]; . _

10 cm Siroka mezera nad a pod mé&ni¢em kmito&tu Zména hodnoty parametrt se ulozi automaticky
umoziujici volné proudéni vzduchu. po vypadku proudu.

Jsou-li v pravé ¢asti displeje zobrazeny tfi teCky, ma
Vyvrtejte diry podle rozmér( uvedenych na hodnota parametru vice nez tii islice. Chcete-li vidét
Meckanické Rozméry. \ezmite, prosim, v celou hodnotu, stisknéte tlacitko [CHANGE DATA|.

Gvahu rozdily pro rlizna napiti.
Stisknéte tlacitko [QUICK MENU]:

Dotahnite vSechny &tyfi Srouby.
Nastavte parametry motoru podle udaji na
Nasad'te svodovy plech na elektrické kabely a typovém Stitku motoru:

uzemoovaci Sroub (svorka 95).

Vykon motoru [KW] parametr 102

Napé&ti motoru [V] parametr 103

Kmito&et motoru [Hz] parametr 104

M Elektricka instalace, napajeni Proud motoru [A] parametr 105
Pripojte pfivod k pFivodnim svorkam minie kmito&tu, Jmenovité otacky motoru | parametr 106

tj. L1, L2, L3, a uzemnovaci pfipoj ke svorce 95.
Aktivujte AMT:

| Automatické sefizeni motoru | parametr 107 |
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Nastavte rozsah Zadané hodnoty

Min. Zadana hodnota, Ref min parametr 204

Max. Zadana hodnota, Refwax | parametr 205

Nastavte casy rampy

Doba rozbé&hu [s] parametr 207

Doba dobéhu [s] parametr 208

V parametru 002 Lokalni/dalkové ovladani je
mozZno zvolit rezim ménice kmitoctu jako Dalkové
ovladani [0], tj. pfes Fidici svorky, nebo jako Lokalni
ovladani [1], tj. pfFes Fidici jednotku.

Nastavte misto ovladani na Lokalni [1].

| Lokalni/dalkové oviadani = Lokalni [1] Par. 002

Nastavte otacky motoru upravenim Lokalni
2adané hodnoty

| Lokalni 2adana hodnota parametr 003

H Start motoru

Motor spustite stisknutim tlacitka [Start].
Nastavte otacky motoru upravenim parametru
003 Lokalni Zzadana hodnota.

Zkontrolujte, zda se hfidel motoru otaci ve sméru
hodinovych ruci¢ek. Pokud ne, zamérite libovolné
dvé faze motorového kabelu. Motor zastavite
stisknutim tlacitka [STOP/RESET].

Do reZimu displeje se vrétite stisknutim

tlacitka [QUICK MENU].

Chcete-li ziskat pristup ke véem parametrim, musite
stisknout sou¢asné tlacitko [QUICK MENU] a [+].

M Bezpecnostni predpisy

Napéti ménice kmitoctu je Zivotu
/'\ nebezpetné vzdy, kdyZ je zafizeni
L pfipojeno k siti. Nespravna instalace
motoru nebo méniée kmito&tu mizZe vést k poskozeni

zarizeni, vaznému zranéni nebo smrti.

Proto je nutné dodrZovat nafizeni tohoto navodu
pro rychlé nastaveni i narodni a mistni smérnice
a bezpecnostni predpisy.

Dotykat se elektrickych ¢asti mize byt Zivotu
nebezpeéné i po odpojeni zafizeni od siti:
vyckejte alespod 4 minuty.

1. Pred provadénim opravy je nutné odpojit pfivod
napéti od ménice kmitoctu.

2. Tlacitko [STOP/RESET] na fidicim panelu ménice
kmito€tu neodpoji pfivod napéti a nelze je tedy
pouzivat jako bezpe€nostni vypinac.

3. Jednotku je tfeba spravné uzemnit, uZivatel musi
byt chranén pfed pfivodnim napé&tim a motor
musi byt chranin pfed pfetizenim v souladu s
platnymi narodnimi a mistnimi pfedpisy.

4. Svodovy zemnici proud je vétSi nez 3,5 mA.

5. Ochrana pfed pfetizenim motoru neni zahrnuta v
tovarnim nastaveni. Je-li tato funkce vyZadovana,
nastavte parametr 128 Tepelna ochrana motoru
na hodnotu Rozpojeni ETR nebo Varovani ETR.

6. NeZ pfikroc€ite k odpojeni motoru a sitovych
zastréek, zkontrolujte, zda bylo odpojeno
pfivodni napeti.

M Varovani pfednechtinym startem

hodnot nebo lokalniho zastaveni,
zatimco je ménié kmitoétu pfipojen k siti. Pokud
osobni bezpeénosini pozadavky vyZaduji zajistit,

Motor je mozné zastavit pomoci digitalnich
pfikazl, pfikaz( sbérnice, Zadanych

aby nedoS$lo k nechténému startu, nejsou tyto

Zpusoby zastaveni dostaéuijici.

Motor se miZe rozbé&hnout i pfi programovani

parametrl. Proto je vZdy tfeba zapnout tlaéitko

[STOP/RESET] a teprve poté ménit Gdaje.

Motor, ktery byl zastaven, se mizZe rozb&hnout,
pokud dojde k zavadé v elektronice miniée kmitoétu
nebo pfi doéasném pritizeni, zavadi v pfivodu
napéti nebo v pfipojeni motoru.
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195NA009.17

VLT 2800 Series

Operating instructions
Software version: 2.7x

ce @ ©

These operating instructions can be used for all VLT 2800
Series frequency converters with software version 2.7x.
The software version number can be seen from parameter
640 Software version no.

2800

=
il |
=
~
8
=
ek

l Upozoméni:
l: Uvadi udaje, které by mél ctenar
vzit na védomi.

f Uvadi v8eobecné varovani.

Uvadi varovani vysokého napéti.
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B Vseobecné upozoméni

Napéti ménite kmitoétu je nebezpedné
6 vZdy, kdyZ je méni& pfipojen k siti.
Nespravna instalace motoru nebo

ménicte kmitoétu mizZe vést k poskozeni zafizeni,
vaznému zranéni nebo smrii. Je tedy nezbytné
nutné postupovat pifesné podle pokynl uvedenych

v této pfirucce i podle mistnich a narodnich

smérnic a bezpecnostnich pfedpist.

H Toto jsou bezpecnostni pfedpisy

1.

Pred provadénim opravy je nutno vypnout ménic
kmitoCtu ze sité. Zkontrolujte, Ze byl odpojen
pfivod energie a Ze uplynula pfedepsana doba,
nez odpojite motor a sitovou $fdru.

Tlacitko [STOP/RESET] na fidicim panelu ménice
kmitoctu neodpoji zafizeni od sité a nelze jej
tedy pouzZivat jako bezpecnostni vypinac.
Jednotka musi byt fadné uzemnéna, uZivatel musi
byt chranén pfed napajecim napétim a motor
musi byt chrané&n pfed pfetizenim na zéakladé
platnych narodnich a mistnich piedpisu.

Zemni svodové proudy jsou vy$Sinez 3.5 mA,

V tovarnim nastaveni neni zahrnuta ochrana
proti pfetizeni motoru. PoZadujete-li tuto funkci,
nastavte parametr 128 Tepelnd ochrana motoru
na hodnotu Vypnut! ETR nebo na hodnotu
Varovéani ETR. Pro severoamericky trh: Funkce
ETR (elektronické tepelné relé) poskytuji ochranu
motoru pfed pfetizenim, tfida 20, v souladu s NEC.

6. Neodpojujte pfipojky k motoru - a sitovou $i(ru,

kdyZ je méni¢ kmitoCtu pFipojen k siti. Pfesvédcte
se, Ze pfivodni napéti bylo odpojeno a Ze uplynula
nezbytné& nutnd doba, neZ pfikrocite k odpojeni
sitové snlry a demontazi motoru.

7. V§imnéte si, prosim, Ze méni¢ kmitotu ma

kromé vstupl L1, L2 a L3 jesté dal$i napétové
vstupy vZdy, kdyZ jsou pouZity svorky DC
sbérnice. Zkontrolujte, Ze byly odpojeny v§echny
napétové vstupy a Ze uplynula nezbytné nutna
doba, neZ pfikrocite k opravé.

M Varovani pfed neimysinyms pusténim
1. Zatimco je méni¢ kmitoCtu pfipojen k siti, Ize

motor zastavit pomoci digitalnich pfikazi,
pfikazl sbérnice, Zadanou hodnotou nebo
lokalnim zastavenim. Je-li s ohledem na
osobni bezpednost nutné zajistit, aby nedoslo
k Zadnému netimysinému spusténi, nejsou
tyto funkce postaduijici.

. Pfi zméné parametrd mize dojit ke spusténi

motoru. Proto musi byt vZdy aktivovano
tlagitko pro zastaveni [STOP/RESET], a pak
je moZno upravovat udaje.

. Ke spusténi zastaveného motoru miize doijit,

jestlize se vyskytnou zavady v elektronice
ménice kmitoctu, pfi dotasném pretizeni
¢i zavadé v napajecim napéti, nebo pfi
zavadeé kontaktli motoru.

meziobvodu).

A Upozornéni:
Dotykat se elektrickych ¢asti muze byt velmi
nebezpec€né, i kdyz bylo zafizeni odpojeno od sité.
Presvédcte se, ze jsou odpojeny i ostatni napétové
vstupy od sdileni zatéze, napfriklad (sdileni DC

Pro jednotku VLT 2800: vyCkejte alespon 4 minuty.

195NA139.10
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E Ridici jednotka

Na pfedni strané ménie kmito¢tu se nachazi
ovladaci panel.

195NADDB. 11

QUICK
2 MENU

&
vV

O ON

START

Ovladaci panel je rozdélen na &tyfi funkéni skupiny:
1. Sestimistny LED displej.
2. Tlacitka pro zménu parametr(l a pfechod
mezi funkcemi displeje.
3. Kontrolky.
4. Tlacitka pro lokalni ovladani.

3 O ALARM O WARNING

STOP

4 RESET

Veskeré zobrazeni idajl je formou Sestimistného
zobrazeni pomoci LED displeje schopného b&hem
b&Zného provozu plynule zobrazovat jednu polozku
provoznich Gdaji. Dopliikem displeje jsou tfi
kontrolky pro indikaci pfipojeni k siti (ON), varovani
(WARNING) a poplach (ALARM). Vétsinu sad
parametr(i ménice kmitoctu Ize upravovat pfimo
pomoci ovladaciho panelu, pokud nebyla tato
funkce naprogramovana jako Zablokovana [1] pfes
parametr 018 Blokovani zmén 4daja.

M Ovladaci tlacitka

[QUICK MENU] umoziiuje pfistup k parametrim
pouZivanym pro Rychlou nabidku.

Tlagitko [QUICK MENU] se pouZivéa také pokud
nechcete provadét zménu hodnot parametr.
Viz téz [QUICK MENU] + [+].

[CHANGE DATA] slouzi ke zméné sady parametr(.
Tlagitko [CHANGE DATA] se také pouziva k
potvrzeni zmény sad parametr(.

Tlagitka [+] / [-] se pouZivaji k volbé parametr(
a ke zméné hodnot parametr(i.

Tato tlaéitka se také pouZivaji v ReZzimu displeje
k volb& zobrazeni provozni hodnoty.

Tla¢itka [QUICK MENU] + [+] je nutné stisknout
soucasné, aby byl umoznén pfistup ke véem
parametrim. Viz ReZim nabidek

[STOP/RESET] slouzi k zastaveni pfipojen ého
motoru nebo k vynulovani ménice kmitoctu po poruse.
Je mozno zvolit jako Aktivni [1] nebo Neaktivni [0]
pfes parametr 014 Lokalni zastaveni/vynulovani,

V ReZimu displeje bude displej blikat, jestlize

byla aktivovana funkce zastaveni.

Upozornéni:

'l: Jestlize je tlagitko [STOP/RESET] nastaveno
na moZnost Neaktivni [0] v parametru 014
Lokalni zastaveni/vynulovani a jestlize nebyl

pfes digitalni vstupy ani sériovou komunikaci vyslan

pfikaz pro zastaveni, mlZe byt motor zastaven pouze
odpojenim napajeciho napéti od ménie kmitodtu.

[START] slouZi ke spusténi méni¢e kmitoctu.
Je stale aktivni, ale tlacitko [START] nemiize
potlacit pf ikaz pro zastaveni.

M Ruéni inicializace

Odpoijte pfistroj od sité. Drzte soucasné stisknuta
tladitka [QUICK MENU] + [+] + [CHANGE DATA]
pfi sou€asném zpétném pfipojeni jednotky k

siti. Uvolnéte tlacitka; méni¢ kmitoctu je nyni
naprogramovan na tovarni nastaveni.

MG.28.A8.48 - VLT je registrovana ochranna znamka spoleénosti Danfoss

Uvod k VLT
2800



Danfiid

VLT® 2800

M Stavy Gdaji na displeji

ReZim zobrazeni displeje

Za normalniho provozu je mozné plynule zobrazovat

jednu polozku provoznich udajil podle viastniho

vyberu obsluhy. Pomoci tladitek [+/-] Je mozZné v

ReZimu displeje provadét nasledujici volby:

- Vystupni kmitocet [Hz]

- Vystupni proud [A]

- Vystupni napéti [V]

- Napéti stejnosmérného meziobvodu [V]

- Vystupni vykon [kW]

- Vystupni kmitocet nasobeny koeficientem
fout x p008

ReZim nabidek

Chcete-li vstoupit do ReZimu nabidek, musite
soutasné stisknout tladitka [QUICK MENU] + [+].

V ReZimu nabidek je moZno ménit vétsinu parametrl
ménite kmitoétu. K pfepinani parametri pouZijte
tlagitka [+/-]. B&hem pfepinani v ReZimu nabidek
budou blikat Eisla parametr(.

Na displeji je zobrazeno, Ze nastaveni v parametru
102 Vykon moforu Puwx je 0,75, Cheete-li hodnotu
0,75 zménit, musite nejprve stisknout tlacitko
[CHANGE DATA]; poté mizZete zménit hodnotu
parametru pomoci tladitek [+/-].

Jestlize jsou na displeji vpravo u daného parametru
zobrazeny tii teCky, znamena to, Ze hodnota
parametru ma vice nez tii Cislice. Chceete-li vidét
celou hodnotu, stisknéte tlacitko [CHANGE DATA).

.\ '
Y ' I

-

Na displeji je zobrazene, Ze v parametru 128
Tepelna ochrana motoru byla provedena volba

Viypnutl fermisforem [2].

Rychla nabidka

Pomeci tladitka [QUICK MENU] je mozny pfistup k
nejdlleZitéj§im 12 parametrim meénice kmitoltu. Po
jejich napregramovani bude méeni¢ kmitoctu ve vétsing
pfipad( piipraven k provozu. Je-li aktivovano tlacitko
[QUICK MENU] v ReZimu displeje, spusti se Rychla
nabidka. Listujte mezi poloZzkami Rychlé nabidky
pomoci tladitek [+/-]. Hodnoty 0daji mizZete ménit
tak, Ze nejprve stisknete tladitko [CHANGE DATA] a
pak zménite hodnotu parametru pomoci tladitek [+/~].
Parametry Rychlé nabidky:

« Par. 102 Vikon motorit Puy

+ Par. 103 Napéti motoru Umn

+ Par. 104 Kmitodef moforu fun

+ Par. 105 Proud moforu Imn

+ Par. 106 Jmenovité otadky motoru nmn

« Par. 107 Automatické pfizpisobenf k motoru

+ Par. 204 Minimainf Zadand hodnota Refuin

+ Par. 205 Maximéinf 24dané hodnota Refuax

+ Par. 207 Doba rozbéhu

+ Par. 208 Doba dobéhu

+ Par. 002 Mistni &i dalkové oviadanf

+ Par. 003 Lokalni Zadana hodnota

Parametry 102 - 106 |ze odecist z typového
&titku motoru.

B Ruéni reim a Automaticky refim

Mé&ni¢ kmitoétu je pfi normalnim provozu v
Automatickém rezimu, pfi kterém je signal Zadane
hodnoty dodavan zvenku - analogové nebo digitainé
prostiednictvim Fidicich svorek. V Rucnim rezimu je
v3ak mozné dodat signal Zzadané hodnoty lokalnég,
prostiednictvim Fidiciho panelu.

Pokud je aktivovan Ruéni reZim, ziistanou na fidicich
svorkach aktivni tyto fidici signaly:
+ Rucni start (LCP2)
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* Zastaveni vypnuto (LCP2)

* Automaticky start (LCP2)

* Reset

* Zastaveni volnym dob&hem, inverzni

* Reset a volny dobé&h, inverzni

* Rychlé zastaveni, inverzni

* Zastaveni, inverzni

* Reverzace

* DC brzdéni, inverzni

* \/ybér sady parametrii, LSB

* \/ybér sady parametrl, MSB

* Termistor

* Pfesné zastaveni, inverzni

* Pfesny start/stop

* Konstantni otacky (jog)

* Pfikaz pro zastaveni prostfednictvim
sériové komunikace

Piepinani mezi Automatickym a Ru¢nim reZimem:

Aktivaci tlagitka [Change Data] v reZimu [Display

Mode] - displej bude indikovat reZim ménice kmito&tu,

o O L _
= ML

CHANGE
DATA

Do Ruéniho rezimu pfepnete posunutim
nahoru nebo doll:

- [
& => g
Pokud je méni¢ kmitoctu v Ruénim reZimu,
budou udaje vypadat takto:
[ Y
I

a Zadanou hodnotu je mozné zménit pomoci
nasledujicich tlacitek:

l Upozoméni:
f)&y Pamatujte, Ze volba rezimu mize byt
a zablokovana parametrem 020.

a v poli datovych hodnot se budou zleva
doprava pohybovat pomilcky.

. Kdyz se znovu objevi idaj "107" s hodnotou

udajt [0], je AMA hotové. Pomoci tlaCitka
[STOP/RESET] uloZte tdaje motoru.

. Poté bude nadale blikat tidaj "107" s hodnotou

udajl [0]. Ted mlZete pokracovat.

Automatické pfizpisobenimotoru
Automatické pfizplsobeni motoru (AMA) se
provadi nasledujicim zplsobem:

1. V parametru 107 Automatické prizplsobeni
motoru zvolte hodnotu [2]. Nyni bude blikat
udaj "107", a adaj "2" nebude blikat.

2. Funkce AMA bude aktivovana stisknutim
tlac¢itka Start. Nyni bude blikat udaj "107"

2800

=
il |
=
~
8
=
ek
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HProvoz a displej

Hodnota:

sAnglicky (ENGLISH) [0]
Némecky (DEUTSCH) [1]
Francouzsky (FRANCAIS) [2]
Dansky (DANSK) [3]
Spanélsky (ESPANOL) [4]
Italsky (ITALIANO) [5]
Funkce:

Tento parametr slouZi k volbé jazyka, ktery se zobrazi
na displeji pfi kazdém pfipojeni fidici jednotky LCP.

Popis volby:
Zobrazi se volba jazykl. Tovarni nastaveni
se mohou liSit.

002 Lokalni/dalkové ovladani

(OPERATION SITE)

Hodnota:

w»Dalkové ovladani (REMOTE) [0]
Lokalni ovladani (LOCAL) [1]
Funkce:

U ménice kmito¢tu je mozné zvolit dva rlizné provozni
rezimy; Dalkové ovladani [0] nebo Lokalni oviadani
[1]. Viz také parametr 013 Oviadani v misté, je-li
zvolena moZnost Lokalni oviadani [1].

Popis volby:
Je-li zvoleno Délkové ovladani [0], bude ménic
kmito&tu ovladan pres:
1. Ridici svorky nebo pfes sériovou komunikaci.
2. Tlacitko [START]. To vS8ak nemizZe potlacit
pfikazy pro zastaveni vysilané pfes digitalni
vstupy nebo pfes sériovou komunikaci.
Tlagitka [STOP/RESET] a [JOG], pod
podminkou, Ze jsou aktivni.

&)

Je-li zvoleno Lokalni oviadani [1], bude

meéni¢ kmitoétu ovladan:

1. Tlacitkem [START]. To v8ak nem(Zze potlacit
pfikazy pro zastaveni pfes digitalni vstupy (viz
parametr 013 Lokalni oviadani ).

Tlagitka [STOP/RESET] a [JOG], pod
podminkou, Ze jsou aktivni.

Tlagitko [FWD/REV], pod podminkou, Ze bylo
aktivovano v parametru 016 Lokalni zpétny chod
a Ze parametr 013 Lokalni fizeni je nastaven
na Lokalni oviddani a oteviena smycka [1]

N

@«

nebo Lokaini oviddani jako parametr 100 [3].
Parametr 200 Rozsah vystupniho kmitoctu

je nastaven na Oba sméry.

Parametr 003 Lokalni Zadana hodnota, kde odkaz
Ize nastavit pomoci tladitek [+] a [-].

Pfikaz pro vné&jsi ovladani, které je mozné
pfipojit k digitalnim vstuptm (viz parametr

013 Lokalni fizeni ).

>

o

' Upozoméni:
=y Tiacitka [JOG] a [FWD/REV] se nachazeji
na fidici jednotce LCP.

003 Lokalni Zzadana hodnota
(LOCAL REFERENCE)
Hodnota:
Par. 013 Lokalni fizeni musi byt nastaven
na [1] nebo [2]:

0 - fmax (par. 202) # 000.000,000

Par. 013 Lokaini fizeni musi byt nastaven
na [3] nebo [4] a parametr 203 Rozsah
Zadané/skutecné hodnoty na [0]:

Refuin - Refuax (par. 204-205) % 000.000,000

Par. 013 Lokaini fizeni musi byt nastaven

na [3] nebo [4] a parametr 203 Rozsah
Zadané/skutecné hodnoty na [1]:

- Refuax - + Refuax (par. 204-205) 000.000,000

Funkce:
U tohoto parametru je mozno nastavit Zadanou
hodnotu ruéné&. Jednotka lokalni zadané
hodnoty zavisi na konfiguraci zvolené u
parametru 100 Konfigurace.

Popis volby:
Pro ochranu lokalni Zadané hodnoty nastavte
parametr 002 Lokalni/dalkové oviadani na Lokalni
oviadani [1]. Lokalni ovladani nemlze byt
nastaveno pfes sériovou komunikaci.

004 Aktivni sada parametri

Hodnota:

Tovarninastaveni (FACTORY SETUP) [0]
#Sada parametr(i 1 (SETUP 1) [1]

Sada parametr(l 2 (SETUP 2) [2]

Sada parametrd 3 (SETUP 3) [3]

W = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouZta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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Sada parametr(i 4 (SETUP 4) [4] 006 Kopirovani sady parametru
Externivolba (MULTI SETUP) 51
Funkce: I:l?dn?ta: —
Zde se voli aktivni sada parametr(l. VSechny %*Zadné kopirovani (NO COPY) [0]
parametry lze naprogramovat ve Ctyfech Kopirovat do sady parametrd 1 z #
individualnich sadach parametrl. Prechody mezi (COPY TO SETUP 1) . (1l
sadami je moZné provadét v tomto parametru pfes Kopirovat do sady parametri 2 z #
digitalni vstup nebo pfes sériovou komunikaci. (COPY TO SETUP 2) [2]
Kopirovat do sady parametrli 3 z #
Popis volby: (COPY TO SETUP 3) [3]
Tovarni nastaveni [0] obsahuje hodnoty parametrtl Kopirovat do sady parametri 4 z #
nastavené z vyroby. Sady parametrti 1-4 [1]-[4] jsou (COPY TO SETUP 4) [4]
&tyfi individualni sady, které je mozno zvolit podle Kopirovat do vSech sad parametrli z #
potteby. Externi volba[5] se pouZiva, kdyZ potfebujete (COPY TO ALL) (3]
dalkové ovladané pfechody mezi Etyfmi sadami pfes
Funkce:

digitalni vstup nebo pfes sériovou komunikaci. - -
Je mozné kopirovat ze zvolené aktivni sady parametr(l

v parametru 005 Programovana sada parametrtl do
zvolené jedné nebo vice sad v tomto parametru.

005 Programovana sada parametri

| Upozoment

Hednot: '9 Kopirm{at Ize pouze v reZi.mu zastaveni

Tovami nastaveni (FACTORY SETUP) [0] (Tomg ija::rf:f“e" ve spojenlis piikazem

Sada parametr(i 1 (SETUP 1) [1] P ’

Sada parametr(1 2 (SETUP 2) (2] Popis volby:

Sada parametrEl 3(SETUP 3) [3] Kopirovani zacne, jakmile byla zvolena poZadovana =

Sat:.la parametrt 4 (SE:I-UP 4) [4] funkce pro kopirovani a bylo stisknuto tlagitko iS
+Aktivni sada parametrli (ACTIVE SETUP) [5] [OKJ[CHANGE DATA]. Na displeji se bude g

o - - - - tu

Funkee: zobrazovat prubé&h kopirovani. g)

Je mozné zvolit, kterou sadu parametrll chcete o

pfi provozu programovat (plati pro ovladani

pfes fidici panel i pfes sériovy komunikacni 007 Kopirovani pres panel lokalniho ovladani
port). MizZete napfiklad programovat Sadu (LCP COPY)

parametr(l 2 [2], zatimco aktivni sada parametrl je il F

nastavena na Sada parametrtl 1 [1] v parametru #Nekopirovat (NO COPY) 0]
004 Aktivni sada parametrd. Odeslatv&echny parametry (UPL. ALL PAR.)  [1]

StahnoutvSechny parametry (DWNL. ALL PAR.) [2]

Popis volby:
Nahrat parametry nezavislé na velikosti

Tovarni nastaveni [0] obsahuje Udaje nastavené z

vyroby a mizZe se pouZit jako zdroj iidajl, chcete-li (PUNL.QUIPIND.RAR J B3l
ostatni sady parametr(i nastavit na znamy stav. Funkce:

Sady parametrl 1-4 [1]-[4] jsou individualni sady, Parametr 007 Kopirovéni pres LCP se pouziva,
které je mozné pfi provozu volné programovat. kdyZ chcete pouzit funkci integralniho kopirovani
Je-li zvolena -Aktivni sada parametr(i [3], bude se ovladaciho panelu LCP 2. Tato funkce se pouZiva,
programovana sada parametr(l rovnat parametru kdyZ chcete zkopirovat viechna nastaveni

004 Aktivni sada parametri. parametr(l z jednoho ménice kmito¢tu na jiny

Upozoméni: pfemist&nim ovladaciho panelu LCP 2.

l':' Jsou-li idaje upraveny nebo zkopirovany do
i aktivni sady parametr(l, budou mit Gpravy
okamZity vliv na provoz pfistroje.

Popis volby:
Zvolte Odeslat vSechny parametry [1], cheete-li,
aby byly vS§echny hodnoty parametrl pfeneseny

# = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouZta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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na ovladaci panel. Chcete-li kopirovat pfevedené
hodnoty parametrli do ménice kmitoctu, na ktery
byl namontovan ovladaci panel, zvolte Stahnout
v8echny parametry [2]. Zvolte Nahrat parametry
nezavislé na velikosti [3], chcete-li pouze nahrat
parametry nezdavislé na velikosti. Toto se pouziva
pfi nahravani na méni¢ kmitoc¢tu s odliSnou velikosti
jmenovitého vykonu, neZ jakou ma jednotka, z

niZ nastaveni parametr(l pochazi.

' Upozoméni:
l': Odesilani/nahravani lze provadét jen v rezimu
i stop. Nahravani lze provadét pouze na ménici
kmitoctu se stejnym cislem verze softwaru,
viz parametr 626 /dentifikacnf ¢islo databaze.
</ warning>

008 Meéritko displeje pro vystupni kmitocet

Hodnota:
0,01 - 100,00 s 1,00
Funkce:

V tomto parametru se voli Cinitel, kterym se

bude nasobit vystupni kmito¢et. Hodnota je
zobrazena na displeji, za pfedpokladu, Ze parametry
009-012 Udaj na displeji byly nastaveny na
Vystupni kmitodet x méfitko [5].

Popis volby:
Nastavte poZadované méfitko.

009 Velké udaje na displeji

Hodnota:

Zadné &teni (NONE) [0]

Vysledna Zadana hodnota [%)]

(REFERENCE [%]) [1]

Viysledna Zadana hodnota [jednotky]

(REFERENCE [UNIT]) [2]

Zpétna vazba [jednotky] (FEEDBACK [UNIT]) [3]
#KmitoCet [Hz] (FREQUENCY [HZ]) [4]

Vystupni kmitocet x méfitko

(FREQUENCY X SCALE) [5]

Proud motoru [A] (MOTOR CURRENT [A]) [6]

Moment [%] (TORQUE [%]) [7]

Vykon [kW] (POWER [KW]) [8]

Vykon [k] (POWER [HP][US]) [9]

Napéti motoru [V]

(MOTOR VOLTAGE [V]) [11]

Napéti DC meziobvodu [V]

(DC LINK VOLTAGE [V]) [12]

Motor s tepelnym zatiZzenim [%)]

(MOTOR THERMAL [%]) [13]
Tepelné zatiZeni [%]

(FC. THERMAL[%]) [14]
Hodin v b&hu [hodiny]

(RUNNING HOURS]) [15]
Digitalni vstup [Binarni]

(DIGITAL INPUT[BIN]) [16]
Analogovy vstup 53 [V]

(ANALOG INPUT 53 [V]) [17]
Analogovy vstup 60 [mA]

(ANALOG INPUT 60 [MA]) [19]
Zadana hodnota, pulzni [Hz]

(PULSE REF. [HZ]) [20]
Externi Zadana hodnota [%)]

(EXTERNAL REF. [%]) [21]

Stavové slovo [Hex] (STATUS WORD [HEX]) [22]
Teplota chladice [°C]

(HEATSINK TEMP [°C]) [25]
Poplachové slovo [Hex] (ALARM WORD [HEX]) [26]
Ridici slovo [Hex] (CONTROL WORD [HEX])  [27]
Vystrazné slovo [Hex]

(WARNING WORD [HEX]) [28]
RozSifené stavové slovo [Hex]

(EXT. STATUS [HEX]) [29]
Komunikaéni volitelna karta, vystraha

(COMM OPT WARN [HEX]) [30]
Pocitadlo pulz{i

(PULSE COUNTER) [31]
Funkce:

\/ tomto parametru mlZete vybrat datovou hodnotu,
kterou chcete zobrazit na fadku zobrazeni 2
ovladaciho panelu LCP, je-li mé&ni& kmito&tu zapnut.
Zobrazeni bude obsaZeno také v posuvniku v
reZimu displeje. V parametrech 010-012 Ctenf
displeje mizete vybrat dalsi tfi datové hodnoty,
které jsou zobrazeny na fadku dispeje 1.

Popis volby:
Z&dné ¢&teni |1ze vybrat pouze v parametrech
010-012 Cteni malého displeje.

Vysledna Zadana hodnota [%] udava v procentech
vyslednou Zadanou hodnotu v rozsahu od
minimalni Zadané hodnoty, Refyn po maximalni
Zadanou hodnotu, Refuax.

Z&dan4 hodnota [jednotky] udava vyslednou zadanou
hodnotu v jednotce Hz v reZimu Bez zpétné vazby.
V reZzimu Se zpétnou vazbou se jednotka Zadané
hodnoty voli v parametru 416 Jednotky procesu.

Zpéitna vazba [jednotky] udava vyslednou hodnotu
signalu pomoci jednotek/stupnice zvolenych

# = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouZta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani

12 MG.28.A8.48 - VLT je registrovana ochranna znamka spoleénosti Danfoss



Danfii

VLT® 2800

v parametrech 414 Minimaini zpétna vazba,
FBrow, 415 Maximaini zpétna vazba, FBugH
a 416 Jednotky procesu.

Kmitodet [Hz] udava vystupni kmitoCet ménice.

Vystupni kmitocet x méfitko [-] se rovna aktualnimu
vystupnimu kmito&tu fiy vynasobenému koeficientem
nastavenym v parametru 008 Méfitko displeje

pro vystupni kmitocet,

Proud motoru fA] udava efektivni hodnotu
fazového proudu motoru.

Moment [%] oznacuje aktualni zatiZzeni motoru ve
vzahu k jmenovitému toCivému momentu motoru.

Vykon [kW] udava aktualni vykon, ktery motor
spotfebovava v kW.

Vykon [k] udava aktuélni vykon, ktery mo tor
spotfebovava v kofiskych silach.

Napéti motoru [V] udava napéti pfivadéné do motoru.

Napéti DC meziobvodu [V] udava napéti
meziobvodu ménice.

Motor s tepelnym zatiZenim [%] udava vypoditané a

odhadované zatiZzeni motoru. 100 % je vypinaci mez.

Tepelné zatiZeni [%] udava vypocitané a
odhadované tepelné zatizeni na méniéi kmito&tu,
100 % je vypinaci mez.

Hodin v béhu [hodiny] udava, kolik hodin motor
bé&Zel od posledniho vynulovani v parametru 619
Vynulovani citade hodin v provozu.

Digitainf vstup [Binarni] udava stav signalu na
5 digitalnich vstupech (18, 19, 27, 29 a 33).
Svorka 18 odpovida bitu vlevo na kraji. ‘0" =
Zadny signal, ‘1’ = signal pfipojen.

Analogovy vstup 53 [V] udava hodnotu
napéti na svorce 53.

Analogovy vstup 60 [mA] udava aktualni
hodnotu ne svorce 60.

Pulzni Zadana hodnota [Hz] udava Zadanou
hodnotu v Hz pfipojenou ke svorce 33.

Externi Zadana hodnota [%] udava soucet externich
Zadanych hodnot v procentech (soucet analogové,
pulzni a sériové komunikace) v rozsahu od
minimalni Zadané hodnoty, Refyin po maximalni
Zadanou hodnotu, Refmax.

Stavové slovo [Hex] udava jeden nebo vice stavl v
hexadecimalnim kédu. Dalsi informace naleznete v
Casti Sériova komunikace v Konstrukéni pifrucce.

Teplota chladi¢e [°C] udava soudasnou teplotu
chladi€e ménie kmitotu. Mezni hodnota pro vypnuti
je 90-100°C; nasledné zapnuti probéhne pfi 70 + 5°C.

Poplachové slovo [Hex] udava jeden nebo

vice poplachl v hexadecimalnim kédu. Dalsi
informace naleznete v ¢asti Sériové komunikace
v Konstrukéni prirucce.

Ridici slovo [Hex] udava fidici slovo pro ménié
kmito&tu. Dal&i informace naleznete v ¢asti Sériova
komunikace v Konstrukéni prirucce.

Vystrazné slovo [Hex] udava jedno nebo vice
varovani v hexadecimalnim kédu. Dal$i informace
naleznete v ¢asti Sériova komunikace v < emphasis
style="italic">Konstrukéni pfiru¢ce.

Rozsifené stavové slovo [Hex] udava jeden
nebo vice stavovych rezimi v hexadecimalnim
kédu. Dal&i informace naleznete v ¢asti Sériova
komunikace v Konstrukéni prirucce.

Komunikacni volitelna karta, vystraha [Hex]

vysle vystrazné slovo, vyskytne-li se chyba v
komunikaéni sbé&mici. Tato funkce je aktivni, pokud
jsou instalovany volby komunikace.

Pokud nejsou k dispozici Zadné volby komunikace,
zobrazi se 0 Hex.

=
\©
>
o
£
o
o
o
o

Cita& pulzti udava pocet pulzil, které jednotka
registrovala.

010 Maly adaj displeje 1.1
(DISPLAY LINE 1.1)

Hodnota:
Viz par. 009 Velky adaj na displeji
# Zadana hodnota [%)] [1]

Funkce:

V tomto parametru je mozZno zvolit prvni ze ffi
hodnot tdajl, které maji byt zobrazeny na displeii
fidici jednotky LCP, na 1. fadku, 1. pozici. Toto je
uZite€na funkce, napf. pfi nastavovani regulatoru
PID poskytuje pfehled o reakcich procesu vzhledem
ke zmé&nam zadanych hodnot. Udaj na displeji se
aktivuje stisknutim tlacitka [DISPLAY STATUS].

w = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouZta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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Popis volby:
Viz parametr 009 Velky udaj na displeji.

Hodnota:
Viz parametr 009 Velky tdaj na displeji
# Motorovy proud [A][6]

Funkce:
Viz popis funkce uvedeny u parametru 010
Maly tdaj na displeji.

Popis volby:
Viz parametr 009 Velky udaj na displeji.

Hodnota:
Viz parametr 009 Velky tdaj na displeji

s Vykon [KW][8]

Funkce:
Viz popis funkce uvedeny u parametru 010
Maly tdaj na displeji.

Popis volby:
Viz parametr 009 Velky Udaj na displeji.

013 Lokalni fizeni

(LOC CTRL/CONFIG.)

Hodnota:

Lokalni neaktivni (DISABLE) [0]

Lokalni fizeni a oteviena smycka

(LOC CTRL/OPEN LOOP) [1]

Délkové ovladani a oteviena smycka

(LOC+DIG CTRL/AS P100) [2]

Lokalni fizeni jako parametr 100

(LOC CTRL/AS P100) [3]
wDalkové ovladani jako parametr 100

(LOC+DIG CTRL/AS P100) [4]

Funkce:

Zde se voli poZadovana funkce, byla-li v
parametru 002 Lokélni/dalkové oviddani provedena
volba Lokalni ovladani [1].

Popis volby:
Nebylo-li zvoleno Lokalni neaktivni [0], neni
moZné nastavit Zadanou hodnotu pfes parametr
003 Lokaini Zadana hodnota.
Chcete-li aktivovat posuv na Lokaini neaktivni [0],
musi byt parametr 002 Lokalni/délkové oviadani
nastaven na Délkové oviddani [0].

Lokalni fizeni a oteviena smycka [1] se pouZiva,
maji-li byt otacky motoru nastaveny pfes parametr
003 Lokaini Zadané hodnota. Pfi zvoleni této volby
se parametr 100 Konfigurace automaticky pfesune
na Regulace otadek, otevienad smycka [0].

Déalkové oviadani a oteviend smycka [2] funguje
stejné jako Lokain/ oviadani a oteviena smycka
[1]; méni¢ kmitoctu vdak mlzZe byt ovladan
také pfes digitalni vstupy.

Lokalni oviadani jako parametr 100 [3] se pouZiva,
kdyZ maji byt otacky motoru nastaveny pomoci
parametru 003 Lokédlni Zadana hodnota, ale bez
automatického pfesunuti parametru 100 Konfigurace
na Regulace otadek, ofeviena smycka [0].

Déalkové oviadani jako parametr 100 [4] funguje
stejné jako Lokaini ovladani jako parametr 100
[3]; méni¢ kmitoctu véak mizZe byt ovladan
také pfes digitalni vstupy.

Pfechod od Dalkového ovladani k Lokalnimu
oviadani v parametru 002 Lokalni/dalkové oviadani,
zatimco tento parametr je nastaven na Délkové
oviadani a oteviena smycka [1]: Soudasny kmitocet
motoru a smér otaéeni bude zachovan. Jestlize
soucasny smér otaceni neodpovida signalu
zpétného chodu (zaporna zadana hodnota), bude
Zadana hodnota nastavena na 0.

Pfechod od Lokalniho oviadani k Dalkovému
oviadani v parametru 002 Lokaini/dalkové oviadani,
zatimco tento parametr je nastaven na Déalkové
ovléddani a oteviena smycka [1]: Konfigurace
zvolena v parametru 100 Konfigurace bude
aktivni. Pfechod bude hladky.

Prechod od Dalkového oviadani k Lokalnimu oviadani
v parametru 002 Lokalni/dalkové oviadani, zatimco
tento parametr je nastaven na Dalkové oviadan/
Jako parametr 100 [4]. souasna reference bude
zachovana. Je-li signal Zzadané hodnoty zaporny,
bude lokélni Zadana hodnota nastavena na 0.

# = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouZta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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Pfechod od Lokalniho oviadani k Dalkovému ovladani
v parametru 002 Lokalni/dalkové oviddani, zatimco
tento parametr je nastaven na Dalkoveé oviadani :
Lokalni Zadana hodnota bude nahrazena signalem
Zadané hodnoty dalkového ovladani.

014 Tlacitko STOP
(LOCAL STOP)

Hodnota:

Neaktivni (DISABLE) [0]
#Aktivni (ENABLE) [11

Funkce:

V tomto parametru je mozné zapnout nebo
vypnout tlacitko lokalniho [STOP] na fidicim
panelu a na Fidicim panelu LCP.

Popis volby:
Je-li v tomto parametru zvoleno Neaktivni [0],
nebude tlacitko [STOP] aktivni.

' Upozoméni:
l': Je-li zvoleno Neaktivni [0], neni moZné zastavit
i motor pomoci tlagitka [STOP].

015 Tlacitko JOG - konstantni otacky

(LOCAL JOGGING)

Hodnota:

srNeaktivni (DISABLE) [0]
Aktivni (ENABLE) [1]
Funkce:

V tomto parametru je moZno na fidicim panelu LCP
zapnout/vypnout funkci konstantnich otacek.

Popis volby:
Je-li v tomto parametru zvoleno Neaktivni [0],
nebude tlacitko [JOG] aktivni.

016 Tlacitko reverzace

(LOCAL REVERSING)

Hodnota:

sNeaktivni (DISABLE) [0]
Aktivni (ENABLE) [1]
Funkce:

V tomto parametru je moZno na fidicim panelu
LCP zvolit/zrusit volbu funkce reverzace. Toto
tlaCitko je moZné pouZit pouze, je-li parametr 002
Lokaini/dalkové oviddani nastaveno na Lokain/

oviadani [1] a parametr 013 Lokalni oviadanfi
na Lokalni ovladani, oteviené smycka [1] nebo
Lokaini oviadani jako parametr 100 [3].

Popis volby:
Je-li v tomto parametru zvoleno Zrusit volbu [0],
bude tlacitko [FWD/REV] deaktivovano. Viz také
parametr 200 Rozsah vystupniho kmitoctu.

017 Tlacitko RESET - lokalni vynulovani
(LOCAL RESET)

Hodnota:

Neaktivni (DISABLE) [0]
+# Aktivni (ENABLE) [1]

Funkce:

V tomto parametru je moZno na fidicim panelu
zapnout/vypnout funkci vynulovani,

Popis volby:
Je-li v tomto parametru zvoleno Neaktivni [0],
nebude funkce vynulovani aktivni.

Upozoméni:

W= Neaktivni [0], zvolte pouze tehdy, jestiize
byl pfes digitalni vstupy pfipojen vné&jsi
nulovaci signal.

018 Blokovani zmén adaji
(DATA CHANGE LOCK)

Hodnota:

#Nezablokovano (NOT LOCKED) [0]
Zablokovano (LOCKED) [1]
Funkce:

V tomto parametru je mozZné "zablokovat"
ovladaci prvky, aby se zamezilo provadéni zmén
prostfednictvim ovladacich tlacitek.

Popis volby:
Je-li zvoleno Zablokovano [1], nebude mozZné
provadét zmény Udajl v parametrech; stale vsak
bude mozné provadét zmény Udaju pres sériovou
komunikaci. Parametr 009-012 Udaj na displeji
je mozno ménit pfes ovladaci panel.

# = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouZta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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019 Operacni rezim pfi zapnuti, lokalni ovladani

Hodnota:

Automaticky restart, pouzit uloZzenou
Zadanou hodnotu

(AUTO RESTART) [0]
#Nucené zastaveni, pouzit uloZzenou Zadanou hod-
notu

(LOCAL=STOP) [1]

VWnucené zastaveni s nastavenim Zadané
hodnoty na 0

(LOCAL=STOP, REF=0) [2]

Funkce:
Nastaveni poZadovaného operacniho rezimu pfi
zapnuti hlavniho pfivodu napéti. Tato funkce
miZe byt aktivni pouze tehdy, jestlize bylo
zvoleno Lokaini ovliadani [1] v parametru 002
Lokalni/délkové oviadani.

Popis volby:
Automaticky restart s pouZitim uloZené Zadané
hodnoty [0] zvolte tehdy, jestlize ma ménic po
spusténi pouzit lokalni Zadanou hodnotu (nastavenou
v parametru 003 Lokaini Zadana hodnota) a stav
spusténi/zastaveni zadany pfes ovladaci tlacitka
tésné pfed vypnutim pfivodu napéti.
Vynucené zastaveni s pouZitim uloZené Zadané
hodnoty [1] zvolte tehdy, jestlize ma ménié¢ zlstat
po zapnuti pfivodu napéti zastaveny, dokud
nebude stisknuto tlacitko [START]. Po pfikazu pro
spusténi budou otacky motoru postupné zvyseny
aZ na Zadanou hodnotu uloZenou v parametru
003Lokalni Zadana hodnota.
Nucené zastaveni s nastavenim Zadané hodnoty na
0 [2] zvolte tehdy, jestlize ma méni& po opétovném
zapnuti pfivodu napéti zlistat z astaveny. Parametr
003 Lokalni oviadani bude nastaven na 0.

l Upozoméni:

B0y Pii dalkovém oviadani (parametr 002
Lokalni/dalkoveé ovliadani) bude stav
spusténi/zastaveni v ¢ase pfipojeni pfivodu

napéti zaviset na vnéjsich fidicich signalech. Je-li

zvolena funkce Pulzni spusténi [8] v parametru

302 Digitalni vstup, zistane motor po pfipojeni

pfivodu napéti zastaven.

Hodnota:
#Neaktivni (DISABLE) [0]
Aktivni (ENABLE) [1

Funkce:
V tomto parametru je mozné vybrat, zda ma
byt umoZnéno pfepinani mezi Automatickym a
Ruénim rezimem. V Automatickém reZimu je
méni¢ kmitoctu fizen vnéj§imi signaly, zatimco v
Ruénim rezimu je fizen prostfednictvim lokalni
Zadané hodnoty pfimo z fidici jednotky.

Popis volby:
Je-li v tomto parametru zvoleno Neaktivni [0],
nebude funkce Ruéni rezim aktivni. Je-li vybrano
Aktivni [1], je moZné pfepinat mezi Automatickym
reZimem a Ru&nim rezimem. Dalsi informace
naleznete v oddilu Ridicf jednotka.

024 Uzivatelsky definovana Rychla nabidka

(UZIVATELSKA RYCHLA NABIDKA)

Hodnota:

JrNeaktivni (VYPNUTO) [0]
Aktivni (ZAPNUTO) [1]
Funkce:

V tomto parametru miZete upustit od standardni
sady parametr( tlacitka Rychlé nabidky na fidicim
panelu a fidicim panelu LCP 2.

Pomoci této funkce miiZze uzZivatel vybrat v parametru
025 Sada parametri Rychlé nabidky az 20
parametr(l pro tlacitko Rychlé nabidky.

Popis volby:
Je-li provedena volba neaktivni [0], bude aktivni
standardni sada parametr( tlacitka Rychlé nabidky.
Je-li zvoleno Aktivni [1], bude aktivni uZivatelsky
definovana Rychla nabidka.

025 Sada parametrii Rychlé nabidky
(QUICK MENU SETUP)

Hodnota:

[Index 1 - 20] Hodnota: 0 - 999 » 000

Funkce:
\/ tomto parametru se definuje, které parametry
budou poZadované v Rychlé nabidce, kdyZ bude
parametr 024 UZivatelsky definovand Rychla nabidka
nastaven na hodnotu Aktivn/ [1].A
Pro uzivatelsky definovanou Rychlou nabidku
je mozné zvolit aZ 20 parametr(.

Upozoméni:

l@ Tento parametr je mozZno nastavit pouze
pomoci ovlddaciho panelu LCP 2. Viz
Objednavkovy formular.

# = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouZta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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Popis volby:

Rychla nabidka se nastavuje nasledovné:

1. Zvolte parametr 025 Sada parametri Rychlé
nabidky a stisknéte tlacitko [CHANGE DATA].

2. Index 1 oznacuje prvni parametr v Rychlé
nabidce. Mezi Cisly indexu se mlzete posouvat
pomoci tlaitek [+/-]. Zvolte Index 1.

3. Pomoci [< >] se miiZete posouvat mezi tfemi Cisly.
Stisknéte jedenkrat tlacitko [<] a posledni &islo v
Cisle parametru mizete zvolit pomoci tlacitek [+/-].
Nastavte Index 1 na 100 pro parametr
100 Konfigurace.

4. Stisknéte tlagitko [OK], jakmile je Index
1 nastaven na 100.

5. Opakujte kroky 2 - 4, dokud nebudou na
tlagitko Rychlé nabidky nastaveny vSechny
pozZadované parametry.

6. Nastaveni sady parametrl Rychlé nabidky
ukonéite stisknutim tlagitka [OK].

Je-li v Indexu 1 zvolen parametr 100 Konfigurace,

bude Rychla nabidka pfi kazdé aktivaci

zacinat timto parametrem.

Parametry 024 UZivatelsky definovana Rychla
nabidka a 025 Sada parametri Rychlé nabidky jsou
b&hem inicializace nastaveny na tovarni nastaveni.

=
0
=
(=]
=
=
(=]
=
o

# = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouZta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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HWZati a motor

100 Konfigurace
(CONFIGURATION})

Hodnota:
¥Rizeni otadek bez zpétné vazby

(SPEED OPEN LOOP) [0]
Rizeni otagek se zp&tnou vazbou

(SPEED CLOSED LOOP) [1]
Rizeni procesu se zpé&tnou vazbou

(PROCESS CLOSED LOOP) [3]
Funkce:

Tento parametr se pouziva k volb& konfigurace,
které ma byt ménic¢ kmitoctu pfizplsoben. To
usnadriuje pfizplsobeni dané aplikaci, protoze
parametry nepouzivané v dané konfiguraci
jsou skryté (neaktivni).

Popis volby:
Je-li zvoleno Rizeni otééek, otevienad smycka
[0], bude dosaZeno normalniho Fizeni otadek
(bez signdlu skute€né hodnoty) s automatickou
kompenzaci zatéZze a skluzu, aby byly zajistény
konstantni otacky pfi proménné zatézi. Kompenzace
jsou aktivni, ale mohou byt vypnuté v parametru
134 Kompenzace zatéZe a v parametru 136
Kompenzace skluzu podle potieby.

Zvolite-li polozku Rizeni otécek, uzaviena smycka [1],
bude dosazZeno v&tsi pfesnosti otacek. Je tfeba pfidat
signal skute¢né hodnoty a musi byt nastaven regulator
PID ve skupiné parametr(i 400 Specialni funkce.

Zvolite-li poloZku Rizen/ procestl, uzaviena smycka
[3], bude aktivovan interni regulator proces(,

ktery umozZnuje pfesné fizeni procesu ve vztahu k
pfislusnému signalu procesu. Signal procesu mliZe
byt nastaven na pfislusnou jednotku procesu nebo
jako procentualni hodnota. Je tfeba pfidat signal
skutecné hodnoty z procesu a musi byt nastaven
regulator procesu ve skupiné parametr(l 400
Speciaini funkce. Zpétna vazba procesu neni aktivni,
jestlize je instalovana karta DeviceNet a v parametru
904 Typy piipaddje zvolen Pfipad 20/70 nebo 21/71.

101 Momentova charakteristika

(TORQUE CHARACT)

Hodnota:
#Konstantni moment

(CONSTANT TORQUE) [1]
Promé&nny moment nizky
(TORQUE: LOW) [2]

Proménny moment stfedni

(TORQUE: MED) [3]
Promé&nny moment vysoky

(TORQUE: HIGH) [4]
Promé&nny moment nizky se startem KM

(VT LOW CT START) [5]
Proménny moment stfedni se startem KM

(VT MED CT START) [6]
Promé&nny moment vysoky se startem KM

(VT HIGH CT START) [71
Specialni motorovy rezim

(SPECIAL MOTOR MODE) [8]

KM = konstantni moment

Funkce:
Tento parametr umoziiuje volbu principu pfizplsobeni
poméru U/f ménie kmitoétu momentové
charakteristice zatéze. Viz par. 135 Pomér Uf.

Popis volby:
Je-li zvolen Konstantni moment [1], bude dosaZeno
zatéZové charakteristiky U/f, ve které vystupni napéti
a vystupni kmitocet roste s rostouci zatézi, aby
bylo udrzovano konstantni buzeni motoru.

Zvolte Proménny moment nizky [2], Proménny
moment stfedni [3] nebo Proménny moment
vysoky [4], je-li zatéz kvadraticka (odstfediva
Cerpadla, ventilatory).

Zvolte Proménny moment - nizky se startem KM
[5], - stredni se startem KM [6] nebo vysoky se
startem KM [7], pokud potfebujete v&tSi zabérny
moment, neZ kterého je moZno dosahnout
pomoci prvnich tfi charakteristik.

Upozoméni:

'l: Kompenzace zat&Ze a skluzu neni aktivni,
jestlize byl zvolen proménny tocivy moment
nebo specialni motorovy rezim.

Tm.n

TRENACCE, 12

100%+

T [31.[6]

20%

0.0

} —= f,
0.0 50% 16ox oW

Zvolte Specialni motorovy reZim [8], potfebujete-li
nastaveni U/f, které se ma pfizpUsobit sou¢asnému

# = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouZta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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motoru. Odpojovaci mista se nastavuji v parametrech
423-428 NapétikmitoCet.

Upozoméni:

l': Vezméte, prosim, na védomi, Ze zménite-li
hodnotu nastavenou v parametrech typového
Stitku 102-106, dojde k automatické

zméné parametru 108 Odpor staforu a 109

Rozptylova reaktance statoru,

102 Vykon motoru Py n
(MOTOR POWER)

Hodnota:

0,25 - 22 kW # Zavisi na typu jednotky

Funkce:
Zde je tfeba nastavit hodnotu vykonu [kW] Pmn,
odpovidajici jmenovitému vykonu motoru. Z vyroby
je nastavena hodnota jmenovitého vykonu [kWV]
Pmn, ktera zavisi na typu jednotky.

Popis volby:
Nastavte hodnotu, ktera odpovida Gdaji na
typovém &titku motoru. MoZn4 jsou nastaveni
v rozmezi jedna velikost dolll a jedna velikost
nahoru oproti tovarnimu nastaveni.

103 Napéti motoru Umn
(MOTOR VOLTAGE)

Hodnota:

Pro jednotky 200 V: 50 - 899 V # 230 V

Pro jednotky 400 V: 50 - 899 V # 400 V

Funkce:
Zde se nastavuje jmenovité napéti motoru U pn bud
pfi zapojeni do hvézdy Y nebo do trojuhelniku A.

Popis volby:
Zvolte hodnotu, kterda odpovida udaji na
typovém Stitku motoru, bez ohledu na pfivodni
napéti ménie kmito&tu.

104 Kmitotet motoru fyn

(MOTOR FREQUENCY)

Hodnota:

24-1000 Hz * 50 Hz

Funkce:
Zde se nastavuje jmenovity kmito&et motoru fmn.

Popis volby:
Zvolte hodnotu, kterda odpovida adaji na
typovém §titku motoru.

105 Proud motoru Iy n
(MOTOR CURRENT)

Hodnota:
0,01 - Imax  + V zavislosti na volbé& typu motoru

Funkce:
Jmenovity proud motoru Iy n je soucasti vypoctu
takovych charakteristik ménice kmitoctu, jako je
napf. moment nebo tepelna ochrana motoru.

Popis volby:
Nastavte hodnotu, ktera odpovida udaji na
typovém $&titku motoru. Nastavte proud motoru
ImnN s ohledem na to, zda je motor zapojen do
hvézdy Y nebo do trojuhelniku A.

§
>
(<)
=
o
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=
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106 Jmenovité otacky motoru
(MOTOR NOM. SPEED)

Hodnota:
100 - fmn x 60 (max. 60000 ot/min.)
# \/ zavislosti na parametru 102 Vykon motoru, Py n

Funkce:
Zde se nastavuje hodnota odpovidajici jmenovitym
otackam motoru nmn, kterou mizZete nastavit
podle Gdaje na typovém $&titku motoru.

Popis volby:
Zvolte hodnotu, kterd odpovida Gdaji na
typovém §titku motoru.

' Upozoméni:
'l: Max. hodnota se rovna fun x 60. fun
nastavené v parametru 104 Kmitocet
motoru, fun.

# = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouZta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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107 Automatické pfizplsobeni motoru, AMA
(AUTOMATICKE PRIZP. MOTORU)

Hodnota:
+#Qptimalizace vypnuta (AMA VYPNUTO) [0]
Optimalizace zapnuta (SPUSTENI AMA) 2]

' Upozoméni:
l@ U jednotek VLT 2880-82 neni AMA moZné

Funkce:
Automatické pfizpUsobeni motoru je algoritmus, ktery
mé&fi odpor statoru Rs bez ota€eni osy motoru. To
znamena, Ze motor neudéluje Zadny tocivy moment.
Funkci AMA lze s vyhodou vyuZivat pfi inicializaci
jednotek, u kterych si uzivatel pfeje optimalizovat
pfizplsobeni ménite kmito¢tu vzhledem k
pouzivanému motoru. To se pouZiva zejména
tehdy, kdyZ tovarni nastaveni dostate¢né
nepokryvaji charakteristiku motoru.

Pro co nejlepsi sefizeni ménic¢e kmitoctu
doporu€ujeme, aby bylo AMA provadéno u
studeného motoru. Nepfehlédnéte, Ze opakovana
spusténi AMA mohou zpUsobit zahrati motoru,
coZ povede ke zvySeni odporu statoru R s. To
viak zpravidla nebyva kritické.

AMA se provadi nasledujicim zplsobem:

Spustte AMA:
1. Vyslete signal STOP.

2. Parametr 107 Automatické prizptisobeni
motoru je tfeba nastavit na hodnotu [2]
Optimalizace zapnuta.

3. Wyslete signal START a parametr 107 Automatické
pfizplisobeni motoru je znovu nastaven na
[0], jakmile je AMA dokon&eno.

Ukon&ete AMA:

AMA se ukongi vyslanim signalu RESET. Parametr
108 Odpor statoru, Rs bude aktualizovan
optimalizovanou hodnotou.

Pferuseni AMA:
AMA je mozZno b&hem procedury optimalizace
prerusit vyslanim signalu STOP.

Pfi pouzivani funkce AMA byste méli dodrZzovat

nasledujici body:

- Aby byla funkce AMA schopna co nejlépe definovat
parametry motoru, musi byt do parametr(i 102
aZ 106 vloZzeny spravné daje z typového Stitku
motoru pfipojeného k ménici kmitoctu.

- Vyskytnou-li se v pribéhu pfizpUsobovani motoru
néjaké zavady, objevi se na displeji poruchy.

- Funkce AMA bude zpravidla schopna zméfit
hodnoty Rs u motori, které jsou 1-2 krat vétsi nebo
mensi neZ jmenovita velikost ménice kmitoctu.

- Chcete-li automatické pfizplisobovani motoru
pferusit, stisknéte tlagitko [STOP/RESET].

Upozomeéni:
.l" Funkci AMA nelze provadét u motord
a zapojenych paralelng&, ani neni mozné
provadét pfi spusténém AMA zmény
v sadach parametr(.
Postup AMA ovladdany ze SLCP:
Viz oddil nazvany Ridici jednotka.

Popis volby:
Chcete-li, aby méni¢ kmitoctu provedl
automatické pfizplsobeni motoru, provedte
volbu Optimalizace zapnuta [2].

108 Odpor statoru Rs
(STATOR RESISTAN)

Hodnota:
0,000 - X, XXX Q
# \ zavislosti na volbé& typu motoru

Funkce:
Po nastaveni parametr(l 102-106 Udaje na typovém
stitku, dojde automaticky k nékolika Gpravam rliznych
parametrl, véetné odporu statoru Rs. Je tfeba, aby
byl ruéné zadany odpor Rs platny pro studeny motor.
Vykon hfidele je moZno zlepsit jemnym doladénim
hodnoty Rs a Xs, viz nasledujici postup.

' Upozomeéni:

'9 Parametry 108 Odpor statoru Rs a 109
Reaktance staforu Xs neni tfeba za
normalnich podminek ménit, jestlize byly

nastaveny Gdaje z typového S&titku.

Popis volby:
Rs Ize nastavit nasledujicim zpUsobem:

1. Pouzijte tovarni nastaveni Rg, ktera si ménig
kmitoc¢tu zvoli sam na zakladé udaji na
typovém §titku motoru.

Tato hodnota je poskytnuta dodavatelem motoru.
Hodnotu ziskate ruénim méfenim: Rs je moZné
vypocitat zméfenim odporu RpHASE-PHASE Mezi
kontakty dvou fazi. Tam, kde je RpHASE-PHASE
nizsi nez 1-2 Ohmy (typické pro motory >

5,5 kW, 400 V), méli byste pouzit specialni

wnN

W = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouZta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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Ohmmetr (Thomson(v mistek nebo podobny).
Rs = 0,5 x RpHASE-PHASE-

Rs se nastavi automaticky, kdyZ bylo
ukon&eno ATM. Viz parametr 107 Automatické
pfizpusobeni motoru.

-

Hodnota:
0,00 - XXX Q
W \/ zavislosti na volb& typu motoru

Funkce:
Po nastaveni parametr(l 102-106 Udaje na typovém
Stitku, bude automaticky provedeno nékolik Gprav
rlznych parametr(l, v€etné reaktance statoru Xs.
Vykon hfidele je moZné zlepsit jemnym doladénim
Rs a Xs, viz nasledujici postup.

Popis volby:
Xs je mozné nastavit nasledujicim zpUsobem:

—_

. Hodnota je poskytnuta dodavatelem motoru.
Hodnotu ziskate ruénim zméfenim Xs, pfipojenim
motoru k siti a zmé&Fenim napé&ti Um mezi dvéma
fazemi %roudu naprazdno le.

m

Xs= ——
L V3xlo ) A
PouZijte tovarni nastaveni Xs ktera si méni¢

kmitotu sam zvoli na zakladé udaji na
typovém Stitku motoru.

N

@«

117 Tlumeni rezonance

(RESONANCE DAMPING)

Hodnota:

OFF - 100 % [OFF - 100]
#OFF % [OFF]
Funkce:

Tlumeni rezonance v reZzimu KM lIze optimalizovat.
Tento parametr ovliviiuje stupef tlumeni.

Hodnotu Ize nastavit v rozmezi od 0 % (OFF)

do 100 %. Hodnota 100 % odpovida redukci
poméru U/F o 50 %.

Vychozi hodnota je OFF,

Interni nastaveni (pevna):

Rezonanghni filtr je aktivni od 10 % jmenovité
rychlosti vyse.

V tomto pfipadé tedy od 5 Hz.

Rychlost pfechodu z 0 na jmenovitou Grovefi
indukce: 500 ms

Rychlost pfechodu z jmenovité trovné
indukce na 0: 500 ms

Popis funkce:

Filtr monitoruje aktualni proud motoru a méni napéti
motoru podle niZe uvedeného obrazku. Filtr reaguje
na Urovné vztaZzené ke jmenovitému proudu motoru.

Motor current 4
[Imact]

40% of Hom—f————===—f ——===XRom——= ==
20% of nom——————-
10% of nom————

Y
~+

Motor voltage 4
Um

100% .

N ——— — . Y-

Minimum % —

Y
—+

<

175NA105,10

Je-li aktualni proud motoru nizsi nez 10 %, napéti
motoru zaéne byt sniZzovano vySe uvedenou rychlosti,
dokud nedosahne hodnoty nastavené v parametru
117. Jakmile aktualni proud motoru dosahne 20 %,
napéti zacne byt vySe uvedenou rychlosti zvySovano.
Jakmile aktualni proud motoru dosahne 40 %, napéti
motoru je okamzité zvySeno na normalini hodnotu.
SniZzené napéti motoru zavisi na nastaveni
parametru 117.

§
>
(<)
=
o
()
=
o

Popis volby:
Nastavuje stuperi vlivu proudu motoru [Imact] na
pomér U/F mezi 0 % (OFF) a 100 %. Hodnota
100 % odpovida redukci pomé&ru U/F o 50
%. Vychozi hodnota je OFF,

119 Vysoky zabérovy moment
(HIGH START TORQ.)

Hodnota:

00-05s 4 0,0 s

Funkce:
Chcete-li zajistit vysoky rozbéhovy moment, mize byt
max. na 0,5 s dovoleno cca 1,8 x linv.. Proud je v8ak
omezen bezpeénostnim limitem ménice (invertoru). 0
s odpovida nezvySenému zadbérovému momentu,

Popis volby:
Nastavte nezbytny ¢as poZadovany pro
vysoky zabérovy moment.

# = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouZta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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120 Zpoidéni startu
(START DELAY)

Hodnota:

0,0-100s ¥ 0,0 s

Funkce:
Tento parametr umozZfiuje zpoZdéni okamziku
rozbéhu motoru poté, co byly spinény podminky
pro start. Jakmile tento ¢as uplyne, za¢ne vystupni
kmitocet postupné narlstat aZz na Zadanou hodnotu.

Popis volby:
Nastavte nezbytny €as, po jehoZ uplynuti
zactne zrychlovani,

121 Funkce pfi startu
(START FUNCTION)

Hodnota:
DC pfidrzeni b&hem ¢asu zpoZdéni startu

(DC HOLD/DELAY TIME) [0]

DC brzdéni b&hem &asu zpozdéni startu

(DC BRAKE/DELAY TIME) [1]
#\folny dob&h béhem ¢asu zpoZdéni startu

(COAST/DELAY TIME) [2]

Startovaci kmito¢et/napéti po sméru
hodinovych rucicek

(CLOCKWISE OPERATION) [3]
Startovaci kmito€et/napéti v referenénim sméru
(VERTICAL OPERATION) [4]
Funkce:

Zde se voli poZzadovany rezim b&hem €asu zpozZdéni
startu (parametr 120 Cas zpoZdéni startu).

Popis volby:
Chcete-li b&€hem €asu zpoZdéni startu budit motor
pfidrzovacim DC napétim, zvolte DC pfidrZeni
béhem cCasu zpoZdéni startu [0]. Nastavie napéti
v parametru 137 DC pfidrZzovacl napéti.

Chcete-li b&hem &asu zpoZdéni startu budit motor
DC brzdnym napétim, zvolte DC brzdéni béhem
Casu zpoZdén/ startu [1]. Nastavte napéti v
parametru 132 DC brzdné napéti.

Chcete-li, aby motor nebyl b&hem €asu zpozZdéni
startu ovladan méni¢em kmitoctu (invertor vypnuty),
zvolte Volny dobéh béhem ¢asu zpoZdéni startu [2].

Zvolte Startovacl kmitoCet/napéti po sméru

hodinovych rucicek [3], abyste dosahli funkce
popsané v parametru 130 Startovaci kmitocet
a 131 Napéti pri startu b&hem ¢Easu zpoZdéni
startu. Vystupni kmitocet bude bez ohledu na

hodnotu ziskanou ze signalu Zadané hodnoty roven
nastaveni v parametru 130 Startovaci kmitoéet

a vystupni napéti bude odpovidat nastaveni v
parametru 131 Napéti pii startu.

Této funkéni zavislosti se vyuZiva zejména u
vytah(. Pouziva se konkrétné u aplikaci, kde

je zapojen motor s kuZelovou kotvou, ktery se
rozbiha po sméru hodinovych rudi¢ek s naslednym
pfechodem do sméru Zadané hodnoty.

Zvolte Startovaci kmitoCet/napéti ve sméru Zédané
hodnoty [4], abyste doséahli funkce popsané v
parametru 130 Startovaci kmitocet a 131 Napétf
pfi startu b&hem ¢asu zpozdéni startu.

Motor se bude otacet vZdy ve sméru Zadané hodnoty.
Je-li signal Zadané hodnoty roven nule, bude se
vystupni kmitocet rovnat 0 Hz, zatimco vystupni
napéti bude odpovidat nastaveni v parametru 131
Napéti pii startu. Je-li signal zadané hodnoty rlizny
od nuly, bude se vystupni kmito&et rovnat parametru
130 Startovaci kmitodet a vystupni napéti se bude
rovnat parametru 131 Napéti pii startu. Této funkéni
zavislosti se vyuziva zejména u vytah(. PouzZiva

se konkrétné u aplikaci, kde je zapojen motor s
kuzelovou kotvou. Motor s kuZelovou kotvou se
mizZe odpojit pomoci parametru 130 Startovacf
kmitocet a parametru 131 Napéti pii startu .

122 Funkce pfi zastaveni
(FUNCTION AT STOP)

Hodnota:
#*Volny dob&h motoru (COAST) [0]
UdrZovani stejnosmérnym proudem (DC HOLD) [1]

Funkce:
Zde se voli funkce ménite kmitoctu poté, co vystupni
kmitocCet klesl pod hodnotu v parametru 123 Min.
kmitocCet pro aktivaci funkce pii zastaveni nebo
po pfikazu pro zastaveni a poté, co byl vystupni
kmitoCet postupné sniZen aZ na 0 Hz.

Popis volby:
Chcete-li, aby se méni¢ kmito¢tu "pustil" motoru
(invertor vypnuty), zvolte Volny dobéh [0].

Zvolte UdrZzovani stejnosmérnym proudem [1], ma-li
byt aktivovan parametr 137 DC pfidrZovaci napéti.

# = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouZta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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123 Min. kmitocet pro aktivaci funkce

pFi zastaveni

Hodnota:
0,1- 10 Hz

* 0,1 Hz

Funkce:
V tomto parametru se nastavuje vystupni kmitocet,
pfi kterém bude aktivovana funkce zvolena v
parametru 122 Funkce pfi zastaven/.

Popis volby:
Nastavte poZadovany vystupni kmito&et.

Upozoméni:

§0&g Pokud je v parametru 123 nastavena
vy&$i hodnota nez v parametru 130,
bude funkce zpoZdéni startu (parametry

120 a 121) vynechana.

l Upozoméni:

l@ Pokud je v parametru 123 nastavena
pfili§ vysoka hodnota a v parametru 122
je zvoleno UdrZovani stejnosmérnym

proudem, vystupni kmitocet pfesko&i na hodnotu

parametru 123 bez rozb&hu. Tim mlZe dojit k

vystraze/poplachu pfi nadproudu.

126 Cas DC brzdéni
(DC BRAKING TIME)
Hodnota:

0-60s 4 10 s

Funkce:
V tomto parametru se nastavuje ¢as stejnosmérného
brzdéni, pfi kterém bude aktivovan parametr
132 DC brzdné napéti.

Popis volby:
Nastavte poZadovany Cas.

127 DC brzdny pripojovaci kmitocet

(DC BRAKE CUT-IN)

Hodnota:
0,0 (OFF) - par. 202 Vysoky limit vystupniho

kmitoctu, fmax # OFF

Funkce:
V tomto parametru se nastavuje stejnosmérny
brzdny pfipojovaci kmitoget, pfi kterém bude
aktivovano stejnosmé&mé brzdéni ve spojeni
s pfikazem pro zastaveni.

Popis volby:
Nastavte poZadovany kmitocet.

128 Ochrana tepelného motoru
(MOT.THERM PROTEC)

Hodnota:

srZadn4a ochrana (NO PROTECTION) [0]
Varovani termistoru
(THERMISTOR WARN) [1]
Vypnutitermistoru (THERMISTOR TRIP) [2]
Varovani ETR 1 (ETR WARNING 1) [3]
VypnutiETR 1 (ETR TRIP 1) [4]
Varovani ETR 2 (ETR WARNING 2) [5]
Vypnuti ETR 2 (ETR TRIP 2) [6]
Varovani ETR 3 (ETR WARNING. 3) [7]
Vypnuti ETR 3 (ETR TRIP 3) [8]
Vrovani ETR 4 (ETR WARNING 4) [9]
Vypnuti ETR 4 (ETR TRIP 4) [10]
Funkce:

Méni¢ kmitoctu mizZe kontrolovat teplotu
dvéma rliznymi zpUsoby:

- Pfes termistor PTC, ktery je upavnény na motoru.
Termistor je pfipojen mezi svorku 50 (+10 V) a
jednu ze svorek digitalnich vstupt 18, 19, 27 nebo
29. Viz parametr 300 Digitalni vstupy.

- \ypocet teplotni zatéze ( ETR - Elektronické
tepelné relé), z pfitomné zatéZe a ¢asu. To
je pak porovnano se jmenovitym proudem
motoru Imn a se jmenovitym kmitoétem motoru
fmN. PTi vypoctech se bere v Givahu potfeba
nizsiho zatiZzeni pfi malych rychlostech kvUli
sniZzené vnitfni ventilaci motoru.

t [s]
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Funkce ETR 1-4 nezacinaji vypocitavat zatéz,
dokud nepfepnete na sadu parametri, ve které
byly zvoleny. To znamena, ze mlZete pouzit funkci
ETR i pfi vyméné dvou nebo vice motord.

W = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouZta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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Popis volby:
Nechcete-li, aby doSlo pfi pfetiZzeni motoru k varovani
nebo vypnuti, zvolte poloZku Bez ochrany [0].
Viyberte Varovani termistoru [1] pokud chcete
varovani, kdyz je termistor pfili§ horky.
Viyberte Vypnuti termistoru [2] pokud chcete vypnuti,
kdyZ je pfipojeny termistor pfilis horky.
Vyberte Info ETR, pokud chcete varovani, kdyz
je motor podle vypoctl zatizeny. MizZete také
naprogramovat méni¢ kmitoctu tak, aby vyslal
varovaci signal pfes digitalni vystup.
Zvolte Vypnuti ETR , chcete-li, aby doslo k vypnuti,
kdyZ je motor podle vypod&tl pretizen.
\iyberte Varovani ETR 1-4, pokud chcete varovani,
kdyz je motor podle vypoctll pretizeny. Mizete
také naprogramovat méni¢ kmito&tu tak, aby vyslal
varovaci signal pfes jeden z digitalnich vystupd.
Zvolte Vypnuti ETR 1-4 , chcete-li, aby doSlo k
vypnuti, kdyZ je motor podle vypoctl pretizen.

' Upozoméni:
l': Tato funkce nemiiZe ochranit jednotlivé motory,
i pokud jsou pfipojené paralelné.

130 Rozbéhovy kmitocet
(START FREQUENCY)

Hodnota:

0,0-10,0 Hz # 0,0 Hz

Funkce:
Rozb&hovy kmitocet bude aktivni po dobu nastavenou
v parametru 120 ZpoZdén/ startu, po pfikazu pro
rozbéh motoru. Vystupni kmitocet "skoci" na dalsi
pfedem nastavenou hodnotu kmito¢tu. Urcité typy
motor(l, napf. motory s kuZelovou kotvou, potfebuji
pfi rozbéhu dodate¢né napéti/startovaci kmitocet
(zvy3eni vykonu), aby uvolnily mechanickou brzdu.
K tomu se pouZivaji parametry 130 Rozbéhovy
kmitodet a 131 Napéti pfi startu.

Popis volby:
Nastavte poZadovany rozb&hovy kmitocet.
Podminkou je, aby byl parametr 121 Funkce pfi startu
nastaven na Starfovaci kmitoCet/napéti po sméru
hodinovych rucicek [3] nebo Napéti startovaciho
kmitoctu ve sméru Zadané hodnoty [4] a aby byl
nastaven ¢as v parametru 120 ZpoZdén/ startu a
byl pfitomen signal Zadané hodnoty.

' Upozoméni:

l@ Pokud je v parametru 123 nastavena
vy§8i hodnota neZ v parametru 130,
bude funkce zpoZdéni startu (parametry

120 a 121) vynechéana.

131 Napéti pri startu
(INITIAL VOLTAGE)
Hodnota:

0,0 - 200,0 V * 0,0 V

Funkce:
Napéti pii startu je aktivni pro ¢as nastaveny
v parametru 120 ZpoZden/ startu po pfikazu
pro rozb&h motoru. Tento parametr je mozné
vyuzit napf. u aplikaci zvedani/spousténi
(motory s kuZelovou kotvou).

Popis volby:
Nastavte poZzadované napéti nezbytné k vypnuti
mechanické brzdy. Pfedpoklada se, Ze parametr
121 Funkce pfi startu je nastaven na Startovacl
kmitoCet/napéti ve sméru hodinovych ruciéek [3] nebo
Startovaci kmitoéet/napéti ve sméru Zadané hodnoty
[4] a Ze je nastaven &as v parametru 120 ZpoZdéni
startu a je pfitomen signal Zadané hodnoty.

132 Napéti DC brzdy
(DC BRAKE VOLTAGE)

Hodnota:

0 - 100% max. DC brzdného napéti #* 0%

Funkce:
V tomto parametru se nastavuje stejnosmémé brzdné
napéti, které bude aktivovano pfi zastavovani, kdyz
bude dosaZeno brzdného kmitoétu nastaveného
v parametru 127 DC brzdny pripojovaci kmitocet,
nebo je-li DC brzdna inverze aktivni pfes digitalni
vstup nebo pfes sériovou komunikaci. Stejnosmérné
brzdné napéti bude nasledné aktivni po dobu
nastavenou v parametru 126 Cas DC brzdéni .

Popis volby:
Nastavuje se jako procentudlni hodnota max. DC
brzdného napéti v zavislosti na typu motoru.

# = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouZta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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133 Startovaci napéti
(START VOLTAGE)

Hodnota:

0,00 - 100,00 V # \/ zavislosti na jednotce

Funkce:
VWy&Siho zabérového momentu je mozné dosahnout
zvysenim startovaciho napéti. Zvlasté malé motory
(< 1,0 kW) vyZaduji vysoké startovaci napéti.

Um
vl

195NADT7.12

Um,n+

Par. 133
Start voliage

0.1 x fm,n frun fu[Hz]

Popis volby:
Tovarni nastaveni bude vhodné pro vétsinu
aplikaci, aplikace s vysokym momentem mohou
vyZadovat postupné zvySovani hodnoty.

Upozorméni: Je-li hodnota startovaciho
/'\ napéti pifehnana, miZe to vést k
L] prebuzeni a prehfati motoru a ménié
kmitoétu se mlZe vypnout.

134 Kompenzace zatéze
(LOAD COMPENSATIO)

Hodnota:
0,0 - 300,0%

# 100,0%

Funkce:
V tomto parametru se nastavuje zatéZova
charakteristika. ZvySovanim kompenzace zatéze se
do motoru dodéava pfi rostouci zatézi vyssi napéti
a pfirtstek kmitoctu. Toho se vyuZiva napf. u
motorU/aplikaci, kde je velky rozdil mezi proudem pfi
plném zatiZeni motoru a proudem motoru naprazdno.

' Upozoméni:
ll: Je-li tato hodnota nastavena pfilis
i vysoko, mizZe se méni¢ kmitoctu vypnout
kvUli nadproudu.

Popis volby:
Neni-li tovarni nastaveni adekvatni, je tfeba
nastavit kompenzaci zatéze tak, aby se mohl
motor spoustét pfi dané zatézi.

Upozornéni: Tato hodnota by méla
' byt nastavena na 0% ve spojeni se
hd synchronnimi a paralelné zapojenymi

motory a v pfipadé rychlych zmén zatéze. P¥ilis velka
kompenzace zatéZe mlzZe vést k nestabilité.

135 Pomér U/
(U/F RATIO)

Hodnota:

0,00 - 20,00 na Hz

4 \/ zavislosti na jednotce

Funkce:
Tento parametr umoZiiuje linearni pfechod v poméru
mezi vystupnim napétim (U) a vystupnim kmito&tem
(f), aby bylo zajist&€no spravné buzeni motoru a tim
optimalni dynamika, pfesnost a G&innost. Pomér
U/f ma vliv na napé&tovou charakteristiku, jestlize
byla provedena volba Konstantni moment [1],
parametr 101 Momentové charakteristiky.

Popis volby:
Pomér U/f je nutné ménit pouze v pfipadé, kdy neni
moZné nastavit spravné Gdaje o motoru v parametru
102-109. Hodnota naprogramovand v tovarnich
nastavenich vychazi z chodu naprazdno.

=
1
=]
136 Kompenzace skluzu E
(SLIP COMP.) g
Hodnota: i
-500 - +500% jmenovité kompenzace skluzu
4 100%
Funkce:

Kompenzace skluzu se vypocitava automaticky

na zakladé takovych Gdajl jako napf. jmenovitych
otacek motoru nyn. V tomto parametru je mozné
kompenzaci skluzu jemné doladit, a tim kompenzovat
pfi tolerancich na hodnotu pro n mn. Kompenzace
skluzu bude aktivni pouze tehdy, byla-li provedena
volba Regulace otaCek, oteviena smycka [0] v
parametru 100 Konfigurace a Konstantni moment [1]
v parametru 101 Momentova charakteristika.

Popis volby:
Zadejte hodnotu v %.

# = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouZta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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137 DC pfidrzovaci napéti
(DC HOLD VOLTAGE)

Hodnota:
0 - 100% z max. DC pfidrZzovaciho napéti

* 0%

Funkce:
Tento parametr slouZi k pfidrzovani motoru
(pfidrzovaci moment) pfi startovani/zastavovani.

Popis volby:
Tento parametr je moZné vyuzZit jen tehdy, byla-li
provedena volba DC pfidrZeni v parametru 121
Funkce pfi startu nebo 122 Funkce pfi zastaveni .
Nastavuje se jako procentualni hodnota max. DC
pfidrzovaciho napéti v zavislosti na typu motoru.

138 Kmitocet vypnuti
(BRAKE CUT OUT)
Hodnota:

0,5 - 132,0/1000,0 Hz * 3,0 Hz

Funkce:
Zde mlzete zvolit kmitocet, pfi kterém bude
uvolnéna vnéjsi brzda, pfes vystup definovany
v parametru 323 Reléovy vystup 7-3 nebo 341
Digitaini vystup, svorka 46.

Popis volby:
Nastavte poZadovany kmitocet.

139 Kmitocet zapnuti brzdy
(BRAKE CUT IN)

Hodnota:

0,5 - 132,0/1000,0 Hz # 3,0 Hz

Funkce:
Zde mizZete zvolit kmitocet, pfi kterém bude
aktivovana vnéjsi brzda; to se provadi pfes vystup
definovany v parametru 323 Reléovy vystup 1-3
nebo 341 Digitaini vystup, svorka 46.

Popis volby:
Nastavte poZadovany kmitocet.

140 Proud, minimalni hodnota
(CURRENT MIN VAL)

Hodnota:

0 % v ramci - 100 % v ramgi # 0 %

Funkce:
Zde uzivatel vybira minimalni proud motoru pro
uvolnéni mechanické brzdy. Aktualni sledovani je
aktivni od zastaveni do bodu, kdy je uvolnéna brzda.

Popis volby:
Toto je zvlatni bezpecnostni opatfeni, slouzi k
tomu, aby nedoslo ke ztraté nakladu pfi zahajeni
operace zdvihani a pokladani.

Hodnota:
0,000 - XXX XXX Q
w Zavisi na volb& typu motoru

Funkce:
Po nastaveni parametr(l 102-106 Udaje typového
stitku bude automaticky provedeno nékolik tprav
riznych parametrll, véetné rozptylové reaktance X..
Jemnym doladénim rozptylové reaktance Xi.

Upozomeéni:

'_ Parametr 142 Rozptylovéa reaktance X
zlistava za normalnich okolnosti beze
zmeény, jestlize byly nastaveny Gdaje
typového &titku, parametry 102-106.

G-

Popis volby:
XL je mozno nastavit nasledujicim zpUsobem:

1. Hodnotu udéavé dodavatel motoru.

2. Pouzijte tovarni nastaveni X, ktera si ménic
kmito¢tu sam zvoli na zakladé udaji na
typovém §titku motoru.

143 Vnitini ovladani ventilatoru
(FAN CONTROL)

Hodnota:

# Automaticky (AUTOMATIC) [0]
Stale zapnuty (ALWAYS ON) [1]
Stéle vypnuty (ALWAYS OFF) [2]
Funkce:

Tento parametr je moZno nastavit tak, aby se

vnitfni ventilator zapinal a vypinal automaticky.
MUzZete také nastavit, aby byl vnitfni ventilator
trvale zapnuty nebo vypnuty.

# = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouZta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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Popis volby: Popis volby:
Je-li provedena volba Automaticky [0], bude se Vyberte obnoveni (1), kdyZ jsou spustény jedine¢né
vnitfni ventilator zapinat a vypinat v zavislosti na procesy, pokazdé kdyz nastanou. Timto bude
teploté okoli a zatizeni ménice kmito&tu. umozZnéna opakovana pfesnost pro zlepSeni
Je-li provedena volba Stale zapnuty [1] Stale vypnuty zastavovani. Vyberte Vypnuto (0) napfiklad
[2], bude vnitfni ventilator trvale zapnuty nebo vypnuty. pro operace zdvihani nebo pokladani nebo pro

L synchronni motory. Je vyhodné, kdyZ motor je vZdy
Upozoméni: synchronizovan s méni¢em kmitoctu.
ll: Je-li provedena volba Stale vypnuty
i [2] v kombinaci s vysokym taktovacim

kmito¢tem, dlouhymi motorovymi kabely
nebo vysokym vystupnim vykonem, Zivotnost

ménite kmito&tu se sniZi.

144 Zesileni stfidaveé brzdy
(GAIN AC BRAKE)

Hodnota:
1,00 - 1,50 s 1,30

Funkce:
Tento parametr slouzi k nastaveni stfidavé
brzdy. Pomoci par. 144 je mozZno sefidit velikost
togivého momentu generatoru, ktery je mozno
aplikovat na motor, aniZz by napéti meziobvodu
pfesahlo Groveri varovani.

Popis volby:
PozZadujete-li v&tSi potencialni brzdny moment,
je tfeba tuto hodnotu zvysit. Zvolite-li hodnotu
1,0, bude stfidava brzda neaktivni.

§
>
(<)
=
o
()
=
o

l Upozoméni:

§0&yg Je-li hodnota v parametru 144 zvysena,
a dojde soucasné ke znaénému zvySeni

motorového proudu pfi generatorickém
chodu. Tento parametr byste tedy méli ménit
jen v pfipadé, kdyz je béhem méfeni zaruceno,
Ze motorovy proud v Zadné situaci nepfesahne
maximalni dovoleny proud v motoru. Neprehlédnéte:
Ze proud nelze odecitat na displeji.

146 Vektor napéti
(RESET VECTOR)

Hodnota:

“Vypnuto (VYPNUTO) [0]
Obnovit (OBNOVIT) [1]
Funkce:

Pfi obnoveni vektoru napéti na stejny vychozi
bod je vektor nastaven na stejny vychozi bod pfi
kazdém zahajeni nového procesu.

# = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouZta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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M Reference a mezni hodnoty

200 Rozsah vystupniho kmitoctu
(OUT FREQ. RNG/ROT)

Hodnota:

#Jen po sméru hodinovych rucicek, 0 - 132 Hz
(132 HZ CLOCKWISE) [0]
Oba sméry, 0 - 132 Hz
(132 HZ BOTH DIRECT) [1]
Jen proti sméru hodinovych rucicek, 0 - 132 Hz
(132 HZ COUNTER CLOCK) [2]
Jen po sméru hodinovych rudi¢ek, 0 - 1000 Hz
(1000 HZ CLOCK WISE) [3]
Oba sméry, 0 - 1000 Hz
(1000 HZ BOTH DIRECT) [4]
Jen proti sméru hodinovych rucicek, 0 - 1000 Hz
(1000 HZ COUNTER CLOCK) [5]

Funkce:
Tento parametr zaru€uje ochranu proti nechténému
pfevraceni sméru otaceni. Navic Ize zvolit
maximalni vystupni kmito&et, ktery bude pouzity,
bez ohledu na nastaveni ostatnich parametr(.
Tento parametr nema Zadny vyznam, jestlize byla
provedena volba Regulace procesu, uzaviena
smycka v parametru 100 Konfigurace.

Popis volby:
Zvolte poZadovany smér otaceni a maximalni
vystupni kmitoget. V&imnéte si, prosim, Ze je-li
provedena volba Jen po sméru hodinovych rucicek
[01/3] nebo Jen proti sméru hodinovych rucicek
[2)/[5], bude vystupni kmitofet omezen na rozsah
fmin-fmax. Je-li provedena volba Oba sméry [1]/[4],
bude vystupni kmitoet omezen na rozsah + fiax
(minimalni kmitocet nema Zadny vyznam).

[Hz]
Por.202 =

7 mn
.

mm.:-m?-’; ’ s

P77 77777 TR e

7 10[v]

i‘.

:

201 Dolni mez vystupniho kmitoctu, fyn

(MIN OUTPUT FREQ)

Hodnota:
0,0 - fmax

W 0,0 Hz

Funkce:
\/ tomto parametru je mozné zvolit minimalni
mez kmitoétu motoru, ktera odpovida minimalnim
otackam, pfi kterych mize motor béZet. Byla-li
provedena volba Oba sméry v parametru 200
Rozsah vystupniho kmitoétu, nebude mit minimalni
kmito€et Zadny vyznam.

Popis volby:
Hodnota mlZe byt zvolena v rozmezi od 0,0 Hz

po kmitocet nastaveny v parametru 202 Hornf
mez vystupniho kmitodtu, fyax.

202 Homi mez vystupniho kmito&tu, fmax
(MAX. OUTPUT FREQUENCY)

Hodnota:
fmin - 132/1000 Hz (par. 200
Rozsah vystupniho kmitoctu)
# 132 Hz

Funkce:
\/ tomto parametru je mozné zvolit maximalni mez
vystupniho kmitoc¢tu, ktera odpovida nejvyssim
otackam, pfi kterych mlze motor bézet.

l Upozoméni:
1= Vystupni kmitocet ménice nesmi pfesahnout
hodnotu 1/10 taktovaciho kmito&tu (parametr
411 Taktovaci kmitocel).

Popis volby:
Je mozZné zvolit hodnotu v rozmezi od fyin po
hodnotu zvolenou v parametru 200 Rozsah
vystupniho kmitoctu.

203 Rozsah zadané hodnoty
(REFERENCE RANGE)

Hodnota:

#Min. Zadana hodnota - Max. Zadana hodnota (MINJOMAX)

-Max. reference - Max. reference (-MAX - +MAX) [1]

Funkce:
V tomto parametru se voli, zda musi byt signal
Zadané hodnoty kladny nebo zda mlze byt kladny
i zaporny. Minimalni mez mlze mit zapornou
hodnotu, pokud nebyla v parametru 100 Konfigurace

# = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouZta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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provedena volba Regulace otacek, uzaviena smycka.
Meli byste zvolit Min Z. h. - Max. Z. h. [0], byla-li
provedena volba Regulace procesu, uzaviena
smyCka [3] v parametru 100 Konfigurace .

Popis volby:
Zvolte poZadovany rozsah.

204 Minimalni Zzadana hodnota, Refyn

(MIN. REFERENCE)

Hodnota:
Par. 100 Konfig. = Otevfena smycka [0].

-100.000,000 - par. 205 Refmax # 0,000 Hz
Par. 100 Konfig. = Uzaviena smycka [1)/[3].
-Par. 414 Minimalni skuteéna
hodnota - par. 205 Refyax
+ 0,000 ot/min / par 416

Funkce:
Minimalni Zadana hodnota je vyjadfenim minimalni
mozZné hodnoty souctu vSech Zadanych hodnot.
Jestlize byla v parametru 100 Konfigurace provedena
volba Regulace otadek, uzaviena smycka [1] nebo
Regulace procesu, uzaviena smycka [3], bude
minimalni Zadana hodnota omezena parametrem
414 Minimalni skute¢na hodnota. Minimalni
Z4dana hodnota nebude brana v tvahu, je-li
aktivni lokélni Zadana hodnota.

Jednotku Zadané hodnoty je moZné definovat
v nésledujici tabulce:

Par. 100 Konfigurace Jednotka
Oteviend smycka [0] Hz
Reg. otaek, uzaviena smycka [1] ot/min
Reg. procesu, uzaviena smycka [3] Par. 416

Popis volby:
Minimalni Zzddana hodnota se pfedem nastavuje,
jestlize ma motor bé&Zet pfi minimalnich otackach, bez
ohledu na to, zda je vysledna Zadana hodnota nulova.

205 Maximalni zadana hodnota, Refyax

Hodnota:
Par. 100 Konfig. = Otevfena smycka [0].

Par. 204 Refymw - 1000,000 Hz # 50.000 Hz

Par. 100 Konfig. = Uzaviena smycka [1)/[3].
Par. 204 Refyn - Par. 415 Max. skutedna hodnota
# 50.000 Hz

Funkce:
Maximalni Zadana hodnota udava nejvyssi hodnotu,
kterou miize nabyt soucet véech Zadanych hodnot.
Je-li provedena volba Uzavrena smycka [1]/[3] v
parametru 100 Konfigurace, nem(zZe maximalni
Zadana hodnota pfesahnout hodnotu v parametru
415 Maximaini skutecné hodnota.
Maximalni Zadana hodnota nebude brana v Gvahu,
je-li aktivni lokalni Zadana hodnota.

Jednotku Zadané hodnoty je moZné definovat
v nasledujici tabulce:

Par. 100 Konfigurace Jednotka

Oteviena smycka [0] Hz

Reg. otacek, uzaviena smycka [1] ot/min

Reg. procesu, uzaviena smyc&ka [3] Par. 416

Popis volby:
Maximalni Zadana hodnota se nastavuje, jestlize
maji otacky motoru dosahovat maximaln& nastavené
hodnoty, bez ohledu na to, zda bude vysledna Zadana
hodnota v&t8i neZz maximalni Zzadana hodnota.

§
s
5
g
Hodnota: &
#Linearni (LINEAR) [0]
Ve tvaru S (S-SHAPED) [1]
Sinusovy tvar2 (S2) [2]
Funkce:

MUzZete vybrat mezi procesem ramp linearnim,
ve tvaru S a S2,
Popis volby:

Vyberte poZzadovany typ ramp podle poZadovaného
typu zrychleni nebo zpomaleni.

Speed

165NAD33.10

Sin Linear

Sin2

# = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouZta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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207 Doba rozbéhu 1

Hodnota:
0,02 - 3600,00 s ¥ 3,00 s (VLT 2803-2875)

10,00 s (VLT 2880-2882)

Funkce:
Doba rozbé&hu je doba zrychlovani z 0 Hz na
jmenovity kmitoget motoru fun (parametr 104
KmitoCet motoru, fy n). Pfedpokladéa se, Ze vystupni
proud nedosahne proudové meze (nastavené v
parametru 221 Mezni proud Ipim).

fout
f MAX.(202)
Z4dan4 hodnota 7
fMN (104) i
I
f MIN.(201) i—'
I
£
—]
Rozbéh Dobzh
207/20% 208/210
175ZAD4T A2
Popis volby:

Nastavte poZadovanou dobu rozbéhu.

208 Doba dobéhu 1
(RAMP DOWN TIME 1)

Hodnota:
0,02 - 3600,00 s # 3,00 s (VLT 2803-2875)

10,00 s (VLT 2880-2882)

Funkce:
Doba dobéhu je doba zpomalovani ze jmenovitého
kmito¢tu motoru fTAGM,NTAG (parametr
104 Kmito&et motoru, f mu) na 0 Hz, za
predpokladu, Ze v invertoru neni piepéti z divodu
generatorového provozu motoru,

Popis volby:
Nastavte poZadovanou dobu dobé&hu.

Hodnota:
0,02 - 3600,00 s # 3,00 s (VLT 2803-2875)

10,00 s (VLT 2880-2882)

Funkce:
Viz popis parametru 207 Doba rozbéhu 1.

Popis volby:
Nastavte poZzadovanou dobu rozb&hu. Pfechod
z rampy 1 na rampu 2 aktivaci Rampy 2
pfes digitalni vstup.

210 Doba dobéhu 2

(RAMP DOWN TIME 2)

Hodnota:
0,02 - 3600,00 s # 3,00 s (VLT 2803-2875)

10,00 s (VLT 2880-2882)

Funkce:
Viz popis parametru 208 Doba dobéhu 1.

Popis volby:
Nastavte poZadovanou dobu dobéhu. Pfechod
z rampy 1 na rampu 2 aktivaci Rampy 2
pfes digitalni vstup.

211 Doba rozbéhu/dobéhu pfi konst. otackach

Hodnota:
0,02 - 3600,00 s # 3,00 s (VLT 2803-2875)

10,00 s (VLT 2880-2882)

Funkce:
Doba rozb&hu/dobé&hu pfi konst. otackach je
doba zrychlovani nebo zpomalovani z 0 Hz na
jmenovity kmito&et motoru fyn (parametr 104
Kmitocet motoru, fun). Pfedpoklada se, Zze vystupni
proud nedosahne proudové meze (nastavené v
parametru 221 Mezni proud Ipiy).

fout
/-Iog active
—
Jog inactive
I
Par. 213 Jog :
s
Jog ramp Ramp up
. - 21 207/209

Doba rozb&hu/dobéhu pfi konstantnich otackach
zane bézet, je-li zadan signal konstantnich otadek
pfes ovladaci panel LCP, jeden z digitalnich vstupl
nebo port sériové komunikace.

# = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouZta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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Popis volby:
Nastavte poZadovany &as rampy.

212 Doba dobéhu pfi rychlém zastaveni
(Q STOP RAMP TIME)

Hodnota:
0,02 - 3600,00 s #» 3,00 s (VLT 2803-2875)

10,00 s (VLT 2880-2882)

Funkce:
Doba dobé&hu pfi rychlém zastaveni je Cas
zpomalovani ze jmenovitého kmito¢tu motoru na
0 Hz za pfedpokladu, Ze v invertoru nevznika
prepéti vyvolané generovanim napéti v motoru,
nebo jestlize generovany proud nepfekro&i mezni
proud v parametru 221 Proudové omezeni ILim.
Rychlé zastaveni se aktivuje pfes jeden z digitalnich
vstupll nebo pfes sériovou komunikaci.

Popis volby:
Nastavte poZadovanou dobu dobé&hu.

213 Kmitocet konstantnich otacek
(JOG FREQUENCY)

Hodnota:
0,0 - Par. 202 Horni mez vystupniho kmito&tu, fmax
# 10,0 Hz
Funkce:

Kmitotet konstantnich otaéek fjog znamena
pevny vystupni kmitocet, ktery méni¢ kmitoctu
dodava do motoru pfi aktivaci funkce konstantnich
otatek. Konstantni ota€ky je mozné aktivovat
pfes digitalni vstupy, sériovou komunikaci nebo
pfes Fidici panel LCP za podminky, Ze je aktivni
v parametru 015 Lokalni konst. otacky.

Popis volby:
Nastavte poZadovany kmitocet.

214 Funkce zadané hodnoty
(REFERENCE FUNCTION)

Hodnota:

#Soucet (SUM) [0]
Relativni (RELATIVE) [1
Externi/konstantni (EXTERNAL/PRESET) [2]
Funkce:

Je mozné definovat, jak bude konstantni Zadana
hodnota pfi¢itana k ostatnim Zadanym hodnotam;

pro tento Ucel pouzijte volbu Soucet nebo

Relativni . Pomoci volby Externi/konstantni

je také mozné zvolit, zda bude poZadovan

pfechod mezi externimi Zadanymi hodnotami a
konstantnimi Zadanymi hodnotami.

Externi Zadana hodnota je soucet analogovych
Zadanych hodnot, pulznich Zadanych hodnot a
libovolnych Zadanych hodnot ze sériové komunikace.

Popis volby:
Je-li provedena volba Soucet [0], bude jedna z
pfednastavenych konstantnich Zadanych hodnot
(parametry 215-218 Konstantni Zadana hodnota)
vyjadfena jako procentualni hodnota rozsahu
Zadané hodnoty (Refuin - Ref max) a pfictena k
ostatnim externim Zadanym hodnotam.
Je-li provedena volba Relativni [1], bude jedna
z konstantnich Zadanych hodnot (parametry
215-218 Konstantni Zadana hodnota) vyjadiena
jako procentudlni hodnota soudtu externich
Zadanych hodnot
Je-li provedena volba Externi/konstantni [2], bude
mozny pfechod mezi externimi Zadanymi hodnotami
nebo konstantnimi Zadanymi hodnotami pfes digitalni
vstup. Konstantni Zzadané hodnoty budou vyjadieny
jako procentualni podil rozsahu Zadanych hodnot.

Upozomeéni:

§1= Je-li provedena volba Soutet nebo Relativni,
jedna z konstantnich Zadanych hodnot
bude vZdy aktivni. Jestlize nemaji mit

konstantni Zadané hodnoty Zadny vliv, je tfeba je

nastavit na 0 % (tovarni nastaveni).

§
>
(<)
=
o
()
=
o

215 Konstantni Zzadana hodnota 1

(PRESET REF. 1)

216 Konstantni zadana hodnota 2
(PRESET REF. 2)

217 Konstantni zadana hodnota 3
(PRESET REF. 3)

218 Konstantni Zzadana hodnota 4

(PRESET REF. 4)
Hodnota:
-100,00% - +100,00%
z rozsahu Zadané hodnoty/externi Zadané hodnoty

#* 0,00%

Funkce:
Je mozné naprogramovat ¢tyfi riizné Zzadané hodnoty
v parametrech 215-218 Konstanitni Zadana hodnota.
Konstantni Zadana hodnota bude vyjadfena
jako procentualni podil rozsahu Zadané hodnoty
(Refumin - Refwax) nebo jako procentudlni podil
ostatnich externich Zadanych hodnot v zavislosti

# = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouZta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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na volbé provedené v parametru 214 Funkce
Zadané hodnoty. Volbu mezi pfedem nastavenymi
Zadanymi hodnotami Ize provést pfes digitalni
vstupy nebo pfes sériovou komunikaci.

Konst. Zz. h., Konst. Z. h.
MSB LSB
0 0 Konst. Z. h. 1
0 1 Konst. Z. h. 2
1 0 Konst. Z. h. 3
1 1 Konst. Z. h. 4
Popis volby:

Nastavte jednu nebo vice konstantnich zadanych
hodnot, jez maji byt k dispozici pro vybér,

219 Korekce kmitoctu nahoru/dolu
(CATCH UP/SLW DWN)
Hodnota:

0,00 - 100% z dané Zadané hodnoty 4 0,00%

Funkce:
V tomto parametru se nastavuje procentualni
hodnota, ktera bude bud pfi¢tena nebo odeétena
od dalkové ovladanych Zadanych hodnot.
Dalkové ovladana Zzadana hodnota je soucet
konstantnich Zadanych hodnot, analogovych
Zadanych hodnot, pulznich zadanych hodnot a
libovolnych Zadanych hodnot ze sériové komunikace.

Popis volby:
Je-li funkce Zvyseni aktivni pfes digitalni vstup,
bude procentualni hodnota v parametru 219
Korekce kmitoctu nahoru/doli piictena k dalkové
ovladané Zadané hodnoté.
Je-li funkce SniZeni aktivni pfes digitalni vstup,
bude procentudlni hodnota v parametru 219
Korekce kmitoCtu nahoru/dolir odectena od
dalkové ovladané Zadané hodnoty.

221 Proudové omezeni, lLm

(CURRENT LIMIT)
Hodnota:

0 - XXX, X % z par. 105 * 160 %

Funkce:
V tomto parametru se nastavuje maximalni vystupni
proud Ium. Hodnota nastavend z vyroby odpovida
maximalnimu vystupnimu proudu Imax. Cheete-li
pouZzit proudové omezeni jako ochranu motoru,
nastavte jmenovity proud motoru. Je-li proudové
omezeni nastaveno nad 100% (jmenovity vystupni

proud ménice kmitoctu, liyy), miZe méni¢ kmitoctu
zvladnout zatéz jen pferuSované, tj. po kratké casové
useky. Jestlize zatéz pfesahla hodnotu linv,, musi se
zajistit, Ze na urcitou dobu bude zatéz mensi nez
linv, V8imnéte si, prosim, Ze je-li proudové omezeni
nastaveno na nizs8i hodnotu nez Ijny. , bude stejnou
mérou omezen i rozbéhovy moment.

Popis volby:
Nastavte poZadovany maximalni vystupni proud lum.

223 Varovani: Nizky proud, lLow
(WARN. CURRENT LO)

Hodnota:
0,0 - par. 224 Varovani: Vysoky proud, lHigH

# 0,0 A

Funkce:
Jestlize vystupni proud klesne pod pfedem
nastavenou mez I ow, bude vyslano varovani.
Parametry 223-228 Funkce varovani jsou béhem
nabéhu po pfikazu pro start a po pfikazu pro
zastaveni nebo b&hem zastaveni nefunkéni. Funkce
varovani budou aktivovany, jakmile vystupni kmitocet
dosahne vysledné zadané hodnoty. Vystupy signall
je mozZné naprogramovat tak, aby vyslaly varovaci
signal pfes svorku 46 a pfes reléovy vystup.

Popis volby:
Dolni mezni signdl vystupniho proudu ILow musi
byt naprogramovan tak, aby spadal do normainiho
pracovniho rozsahu ménice kmitoctu.

Im A g
I LM
(PAR.221)
InigH
(PAR 224)
| 1
(PAR 223
fu

REF fl-m'su fmax
(PAR.226) (PAR.202)

]
M fow
(PAR.201) (PAR.225)

# = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouZta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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224 Varovani: Vysoky proud, lHigH
(WARN. CURRENT HI)

Hodnota:
Par. 223 Varov.: Nizky proud, low - Imax % Imax

Funkce:
Jestlize vystupni proud pfesahne pfedem nastavenou
mez lHigH, bude vyslano varovani.
Parametry 223-228 Funkce varovani nefunguji
b&hem nabé&hu po pfikazu pro start a po pfikazu pro
zastaveni, ani b&hem zastaveni. Funkce varovani
budou aktivovany, jakmile vystupni kmito&et dosahne
vysledné zadané hodnoty. Vystupy signall je mozné
naprogramovat tak, aby vyslaly varovaci signal
pfes svorku 46 a pfes reléovy vystup.

Popis volby:
Horni mezni signal vystupniho proudu lqigH musi
byt naprogramovan tak, aby spadal do normalniho
pracovniho rozsahu ménic¢e kmitoctu. Viz obrazek
u parametru 223 Varovani: Nizky proud, I ow.

225 Varovani: Nizky kmitocet, fLow

(WARN.FREQ. LOW)
Hodnota:
0,0 - par. 226 Varov.: Viysoky kmitoCet, fricH

# 0,0 Hz

Funkce:
Jestlize vystupni kmitocet klesne pod pfedem
nastavenou mez fLow, bude vyslano varovani,
Parametry 223-228 Funkce varovani nefunguji
b&hem nabé&hu po pfikazu pro start a po pfikazu pro
zastaveni, ani b&hem zastaveni. Funkce varovani
budou aktivovany, jakmile vystupni kmitoet dosahne
vysledné zadané hodnoty. Vystupy signall je mozné
naprogramovat tak, aby vyslaly varovaci signal
pfes svorku 46 a pfes reléovy vystup.

Popis volby:
Dolni mezni signal vystupniho kmito&tu fLow musi
byt naprogramovan tak, aby spadal do normainiho
provozniho rozsahu ménice kmito&tu. Viz obrazek
u parametru 223 Varovani: Nizky proud, I ow.

226 Varovani: Vysoky kmitocet fyigH

Hodnota:
Par. 200 Rozsah kmitoctu = 0-132 Hz [0)/[1].
par. 225 fLow - 132 Hz s 132,0 Hz

Par. 200 Rozsah kmitoctu = 0-1000 Hz [2)/[3].
par. 225 fLow - 1000 Hz # 132,0 Hz

Funkce:
Jestlize vystupni kmitoCet pfesahne pfedem
nastavenou mez fycH, bude vyslano varovani.
Parametry 223-228 Funkce varovéni nefunguji
b&hem nabéhu po pfikazu pro start a po pfikazu pro
zastaveni, ani b&hem zastaveni. Funkce varovani
budou aktivovany, jakmile vystupni kmito&et dosahne
vysledné zadané hodnoty. Vystupy signalll je moZné
naprogramovat tak, aby vyslaly varovaci signal
pfes svorku 46 a pfes reléovy vystup.

Popis volby:
Horni mezni signdl vystupniho kmito€tu fyign musi
byt naprogramovan tak, aby spadal do normainiho
pracovniho rozsahu ménige kmito&tu. Viz obrazek
u parametru 223 Varovani: Nizky proud, I ow.

227 Varovani: Nizka skutecna hodnota, FBLow

(WARN.FEEDB. LOW)

Hodnota:
-100 000,000 - par. 228 Varov..FBrigHt -4000,000

§
>
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Funkce:
Jestlize signal skute¢né hodnoty klesne pod pfedem
nastavenou mez FBLow , bude vyslano varovani.
Parametry 223-228 Funkce varovéni nefunguji
b&hem nabéhu po pfikazu pro start a po pfikazu pro
zastaveni, ani b&hem zastaveni. Funkce varovani
budou aktivovany, jakmile vystupni kmito&et dosahne
vysledné zadané hodnoty. Vystupy signalll je moZné
naprogramovat tak, aby vyslaly varovaci signal
pfes svorku 46 a pfes reléovy vystup. Jednotka
pro skuteénou hodnotu v uzaviené smycce se
programuje v parametru 416 Jednotky procesu.

Popis volby:
Nastavte poZadovanou hodnotu v rozsahu skuteéné
hodnoty (parametr 414 Minimaini skutecna hodnota,
FBmin a 415 Maximalni skuteéna hodnota, FBuax).

# = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouZta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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228 Varovani: Vysoka skutecna hodnota, FBHigH
(WARN.FEEDB HIGH)

Hodnota:
Par. 227 Varov.. FB ow - 100.000,000+ 4000,000

Funkce:
Jestlize se signal skute¢né hodnoty dostane
nad pfedem nastavenou mez FBHigH, bude
vyslano varovani.
Parametry 223-228 Funkce varovani nefunguji
b&hem nabé&hu po pfikazu pro start a po pfikazu pro
zastaveni, ani b&hem zastaveni. Funkce varovani
budou aktivovany, jakmile vystupni kmitoet dosahne
vysledné zadané hodnoty. Vystupy signalu je moZné
naprogramovat tak, aby vyslaly varovaci signal
pfes svorku 46 a pfes reléovy vystup. Jednotka
pro skute¢nou hodnotu v uzaviené smycce se
programuje v parametru 416 Jednotky procesu.

Popis volby:
Nastavte poZadovanou hodnotu v rozsahu skuteéné
hodnoty (parametr 414 Minimalni skuteCna hodnota,
FBmin a 415 Maximaini skuteCna hodnota, FByax).

229 Kmitoctova vyhybka, Sirka pasma

(FREQ BYPASS B.W.)
Hodnota:

0 (OFF) - 100 Hz J 0 Hz

Funkce:
Nékteré systémy vyzZaduji, aby byly nékteré
vystupni kmito¢ty blokovany kvili problémim s
mechanickou rezonanci v systému. V parametrech
230-231Kmitoctova vyhybka je mozné tyto vystupni
kmito&ty naprogramovat. V tomto parametru je
mozZno definovat §itku pasma na jedné nebo
druhé strané téchto kmitoctu.

Popis volby:
Kmitocet nastaveny v tomto parametru bude
umistén do stfedu okolo parametru 230 Kmitocétova
vyhybka 1 a 231 KmitoCtova vyhybka 2.

230 Blokovani kmitoétu 1 (FREQ. BYPASS 1)
231 Blokovani kmitoétu 2 (FREQ. BYPASS 2)
Hodnota:

0 - 1000 Hz W 0,0 Hz

Funkce:
Nékteré systémy vyZaduji, aby byly nékteré
vystupni kmitocty blokovany kvili problémim s
mechanickou rezonanci v systému.

Popis volby:
Zadejte kmitocty, kterym se ma pfistroj vyhnout. Viz
také parametr 229 Blokovani kmitoctu, sitka pasma.

# = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouZta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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H Vstupy a vystupy

Digitalni vstupy

Hodnota:
Bez funkce (NO OPERATION) [0] [0] [0] [0] 0]
Vynulovani (RESET) [1] [1] [1] [1] [1]
Volny dobéh, inverzni (MOTOR COAST [2] [2] [2] [2] [2]
INVERSE)
Vynulovani a volny dob&h, inverzni (RESET AND COAST [3] [3] #[3] [3] [3]
INV))
Rychlé zastaveni, inverzni (QUICK-STOP INVERSE) [4] [4] [4] [4] [4]
Stejnosmérné brzdéni, inverzni (DC-BRAKE INVERSE) [5] [5] [5] [5] [5]
Stop, inverzni (STOP INVERSE) [6] [6] [6] [6] [6]
Start (START) *[7] 711 7] [7] [7]
Pulsni start (LATCHED START) [8] [8] [8] [8] [8]
Reverzace (REVERSING) [9]  #[9] [9] [9] [9]
Reverzace a start (START REVERSING) [10] [10] [10] [10] [10]
Start vpied (ENABLE FORWARD) i I T e e O e e D O
Start vzad (ENABLE REVERSE) [12] [M2] [121 [121 [12
Konstantni otacky (JOGGING) [13] [13] [13] =[13] [13]
UloZeni Zadané hodnoty (FREEZE REFERENCE) [14]  [14] [14]1 Q4 N4
UloZeni vystupniho kmito&tu (FREEZE OUTPUT) [15] [15] [15] 151 [15]
Zrychlit (SPEED UP) [16] [16] [16] [16] [16]
Zpomalit (SPEED DOWN) W I O O A I
Korekce kmitoétu nahoru (CATCH-UP) [19] 191 [19] [191 [19]
Korekce kmitoétu doll (SLOW-DOWN) [20] [20] [20] [201 [20]
Rampa 2 (RAMP 2) [21]  [21]1  [21] [21]1 [21]
Konst. Z. h., LSB (PRESET REF, LSB) [22] [22]1 [22] [22]1 [22
Konst. Z. h.,, MSB (PRESET REF, MSB) [23]  [23] [23] [23]1 [23]
Konstantni Zadana hodnota zapnuta (PRESET REFERENCE [24] [24] [24] [24] [24]
ON)
Termistor (THERMISTOR) [25] [25] [25] [25]
Piesné zastaveni, inverzni (PRECISE STOP INV) [26] [26]
Piesny start/stop (PRECISE START/STOP) [27] [27]
Pulsni zddana hodnota (PULSE REFERENCE) [28]
Impulzni zpétna vazba (PULSE FEEDBACK) [29]
Pulsni vstup (PULSE INPUT) [30]
Volba sady parametril, LSB (SETUP SELECT LSB) [31]  [31]  [311  [311 [31]
Volba sady parametri, MSB (SETUP SELECT MSB) [32]  [32] [32] [32]1 [32]
Vynulovani a start (RESET AND START) [33] [33] [33] [33]1 [33]
Pulsni start ¢itace (PULSE COUNTER [34] [34]

START)

1. VBechny funkce na svorkach 18 a 19 jsou
fizeny pferuSovacem, coZ znamena, Ze opakovana
pfesnost doby odezvy je konstantni. Lze je pouZit
pro start a stop, prepinani sady parametra a
zvlasté pro zménu digitalnich prednastaveni, tj.
pro ziskani reprodukovatelného bodu zastaveni
pri pouziti plizivé rychlosti. Dalsi informace
naleznete v pfiru¢ce VLT 2800 Precise Stop

Instruction, MI.28.CX.02.

# = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouZta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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Funkce:
V t&chto parametrech 302-307 Digitaini vstupy je
mozZné zvolit rizné aktivované funkce souvisejici
s digitalnimi vstupy (svorky 18-33).

Popis volby:
Nechcete-li, aby méni¢ kmito¢tu reagoval na signaly
vysilané na svorky, zvolte Bez funkce.

Funkce Vynulovani vynuluje méni¢ kmito&tu po
signalizaci poplachu; nelze v8ak vynulovat vice
poplachll (bezpecnostni vypnuti), aniz byste nejdfive
neodpojili a znovu nepfipojili pfivod napéti. Viz
tabulku s nadpisem Seznam vystrah a poplachil.
VWynulovani je aktivovano nab&znou hranou signalu.

Zastaven/ volnym dobéhem, inverzni zplsobi, Ze
méni¢ kmitoctu okamzité "pusti" motor (vystupni
tranzistory jsou "vypnuty"), coZ znamena, Ze
motor volné dobéhne. Logicka '0’ zplisobi
zastaveni volnym dob&hem.

Viynulovani a volny dobéh, inverzni slouzi

k aktivaci volného dob&hu motoru spolu s
vynulovanim. Logicka "0" znamena zastaveni
motoru volnym dob&hem a vynulovani. Vynulovani
je aktivovano sestupnou hranou.

Rychlé zastaveni, inverzni slouzi k aktivaci
rychlého zastaveni nastaveného v parametru 212
Doba dobéhu pfi rychlém zastaveni. Logicka

'0’ zpUsobi rychlé zastaveni.

Stefnosmérné brzdéni, inverzni se pouziva k
zastaveni motoru jeho buzenim stejnosmérnym
napétim po urcitou dobu, viz parametry 126, 127
a 132 Stejnosmérna brzda. Vsimnéte si, prosim,
Ze tato funkce je aktivni pouze tehdy, je-li hodnota
v parametrech 126 Doba stejnosmérného brzdéni
a 132 Stejnosmérné brzdné napét/ riizna od 0.
Logicka '0’ vyvola stejnosmérné brzdéni.

Stop, inverzni; logicka '0’ znamena, Ze rychlost motoru
bude klesat az do zastaveni pfes zvolenou rampu.

Zadny z vyse uvedenych ptikazil pro
& zastaveni neni uréen k pouZiti jako servisni

vypina€. VSimnéte si, Ze méni€ kmitoctu
ma kromé vstupli L1, L2 a L3 jesté dalSi napétové
vstupy vZdy, kdyZ jsou pouZity svorky stejnosmérné
sbérmice. Pfed zahajenim opravy zkontrolujte, zda
jsou vSechny napétové vstupy odpojeny a zda
uplynula pfedepsana doba (4 minuty).

Zvolte funkci Start, poZadujete-li pfikaz pro start/stop.
Logicka 1 = start, logicka 0 = stop.

12

Start | |
—18

Stop ——
P—h-I__L—E
27

195NADZO.11

Blokovany start; trva-li impuls alespori 14 ms, ménic

kmitoctu spusti motor za predpokladu, Ze nebyl zadan
Zadny pfikaz pro zastaveni. Motor je moZné zastavit
kratkou aktivaci funkce Zastaveni, inverzni.

Reverzace se pouziva ke zméné sméru otaceni
hfidele motoru. Logicka '0’ nezplsobi reverzaci.
Logicka "1’ vyvola reverzaci. Signal reverzace zméni
pouze smér otaceni, neaktivuje start. Neni aktivni pfi
poloZce Regulace procesu, se zpétnou vazbou. Viz
také parametr 200 Rozsah vystupniho kmitoétu/smér.

Reverzace a start slouZi k vydani povelu pro
start/stop a reverzaci jedinym signalem. Zarovef
neni dovolen Zadny aktivaéni signal startu. Funkce se
chova jako pulsni start s reverzaci, pokud byl pulsni
start zvolen pro svorku 18. Neni aktivni pfi poloZce
Regulace procesu, se zpétnou vazbou. Viz také
parametr 200 Rozsah vystupniho kmitoctu/smér.

Start vpfed se pouZiva, chcete-li, aby se hfidel
motoru pfi startu otacela jen ve sméru hodinovych
rucicek. Tato funkce by se neméla pouzivat s
poloZkou Regulace procesu, se zpétnou vazbou.

Start vzad se pouziva, chcete-li, aby se hfidel motoru
pfi startu otacela jen proti sméru hodinovych rucicek.
Tato funkce by se neméla pouZivat s poloZkou
Regulace procesu, se zpétnou vazbou. Viz také
parametr 200 Rozsah vystupniho kmitocétu/smér.

Konstantni otacky se pouzivaji k potlaceni vystupniho
kmitoctu na konstantni kmitocet nastaveny v
parametru 213 Konstantni kmitocet. Konstantni
otacky jsou aktivni bez ohledu na to, zda byl

zadan pfikaz pro start, avSak ne pfi aktivnich
funkcich Zastaveni volnym dobéhem, Rychlé
zastaveni nebo Stejnosmérné brzdéni.

Funkce UloZit Zadanou hodnotu uloZi sougasnou
zadanou hodnotu. Zadanou hodnotu miizete
nyni ménit pouze pfes povely Zrychlit a Zpomalit.
Je-li aktivni funkce UloZit Zadanou hodnotu,
dojde po pfikazu pro zastaveni a v pfipadé
vypadku proudu k jejimu uloZeni.

# = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouZta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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Funkce UloZit vystup uloZi soutasny vystupni
kmitocet (v Hz). Vystupni kmitoéet miiZete nyni ménit
pouze pomoci povelll Zrychlit a Zpomalit.

l Upozoméni:
B85 Je-li aktivni funkce Ulozit vystup, ménit
i kmitoctu je moZné zastavit jen volbou poloZzky
Volny dobéh motoru, Rychlé zastaveni nebo
Stejnosmérné brzdéni pres digitalni vstup.

Pozadujete-li digitalni fizeni zrychlovani a
zpomalovani, zvolte funkci Zrychlit nebo Zpomalit.
Tato funkce je aktivni jen v pfipadé, Ze byla
vybrana moznost UloZit Zadanou hodnotu nebo
UloZit vystupni kmitoGet.

Je-li aktivni funkce Zrychlit, bude Zadana hodnota
nebo vystupni kmitoet zvysen; je-li aktivni
funkce Zpomalit, bude Zadana hodnota nebo
vystupni kmito€et snizen. Vystupni kmitocet

se méni pfes pfedem nastavené &asy rampy v
parametrech 209-210 Rampa 2.

Jeden impuls (logicka "1’ minimalné po dobu 14
ms a minimalni doba pferuseni na 14 ms) zplsobi
zménu rychlosti o 0,1 % (Zadana hodnota) nebo
0,1 Hz (vystupni kmitocet). Priklad:

(parametry 209-210). Logicka '0’ vede k rampé
1 a logicka '1’ vede k rampé 2.

Funkce Konstantni Zadana hodnota, LSB a
Konstantni Zadana hodnota, MSB umoZfuji
zvolit jednu ze &tyf konstantnich Zadanych

hodnot, viz nasledujici tabulka:

SvorkaSvorkaUlozit Funkce
29 33 | zadanou
hodnotu/
Ulozit vystup
0 0 1 Z4dna zména otacek
0 1 1 Zrychlit
1 0 1 Zpomalit
1 1 1 Zpomalit

UloZit Zadanou hodnotu je mozné zménit, i kdyz
se méni& kmito&tu zastavil. Zadana hodnota bude
uloZena také pfi odpojeni od sité.

Zvolte funkci Korekce kmitoltu nahoru/doltl,
chcete-li zvétsit nebo zmensit Zadanou hodnotu o
programovatelnou procentualni hodnotu nastavenou
v parametru 219 Korekce kmitodtu nahoru/doli.

Korekce | Korekce Funkce
kmitoctu kmitoctu
dold nahoru
0 0 Z4dna zména otacek

0 1 Zvétsit o %
1 0 Zmensit o %
1 1 Zmensit 0 %

Rampa 2 se voli, je-li poZadovan pfechod mezi
rampou 1 (parametry 207-208) a rampou 2

Pevna zadana | Pevnéa Zzadana Funkce
hodnota hodnota
MSB LSB
0 0 Pevna z. h. 1
0 1 Pevnaz. h. 2
1 0 Pevna z. h. 3
1 1 Pevna z. h. 4

Funkce Konstantni Zadana hodnota zapnuta se
pouziva k pfepinani mezi externi Zadanou hodnotou
a konstantni Zadanou hodnotou. Pfedpoklada se,

Ze byla provedena volba Vné&jSi/konstantni [2] v
parametru 214 Funkce Zadané hodnoty. Logicka '0’
znamena, Ze externi Zadané hodnoty jsou aktivni;
logickd ’1’ znamenad, Ze jedna ze &tyf konstantnich
Zadanych hodnot je aktivni (viz vySe uvedena tabulka).

Termistor je tfeba vybrat, pokud pfipadny integrovany
termistor motoru mizZe zastavit méni¢ kmitoctu pfi
pfehrati motoru. Vypinaci hodnota je 3 kQ.
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Je-li motor misto termistoru vybaven tepelnym
spinacem Klixon, Ize tento spinac také pfipojit

ke vstupu. Jsou-li motory zapojeny paralelng, je
moZné zapojit termistory a tepelné spinage do
série (celkovy odpor nizsi nez 3 kQ).

Parametr 128 Tepelna ochrana motoru musi byt
naprogramovan na Varovani termistoru [1] nebo
Vypnuti termistorem [2] a termistor je tfeba zapojit
mezi digitalni vstup a svorku 50 (napajeni + 10 V).

19
|§ I
50| +10V

195NAD77.10

# = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouZta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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Zvolte funkci Presné zastaven{, inverzni, chcete-li
dosahnout vysokého stupné pfesnosti pfi opakovani
pfikazu pro zastaveni. Logicka O znamena, Ze
rychlost motoru bude postupné klesat aZ do
zastaveni pfes zvolenou rampu,

Zvolte funkci Presny start/stop, chcete-li dosahnout
vysokého stupné presnosti pfi opakovaném
pfikazu pro start nebo stop.

Zvolte funkci Pulzni Zadana hodnota, je-li pouZity
signal zadané hodnoty série impuls( (kmitocet).
0 Hz odpovida parametru 204 Minimaini Zadana
hodnota, Refyun. Kmitocet nastaveny v parametru
327 Pulsni 24dané hodnota/skutecna hodnota
zpétné vazby odpovida parametru 205 Maximaln/
Zédan& hodnota Refyax.

Zvolte funkci Pulzni zpétna vazba, skute¢na hodnota,
je-li pouzity signal skutecné hodnoty zpé&tné vazby
série impuls( (kmitocet). V parametru 327 Pulsni
Zadana hodnota/skuteéna hodnota zpétné vazby se
nastavuje maximalni kmitocet pulzni zpétné vazby.

Zvolte funkci Pulsni vstup, cheete-li, aby urcity pocet
impulsll zpUsobil Presné zastaveni, viz parametr 343
Presné zastaveni a parametr 344 Hodnota &itace.

Volba sady parametrd, LSB a Volba sady parametrd,
MSB davaji moznost zvolit jednu ze ¢tyf sad
parametr(l. Je zde v8ak podminka, aby parametr
004 byl nastaven na hodnotu Extern/ volba.

Funkci Vynulovani a start je mozné pouZit jako
funkci pro povel start. Je-li k digitalnimu vstupu
pfipojeno napéti 24 V, zplisobi to vynulovani méniée
kmito&tu a motor bude postupné zrychlovat aZ na
pfedem nastavenou Zadanou hodnotu,

Pulsni start ¢itaCe slouZi ke spusténi zastavovaci
sekvence gitae pulsnim signalem. Délka pulsu musi
byt alespofi 14 ms a nesmi byt delSi neZ perioda
¢itace. Viz také parametr 343 a instrukci MI28CXYY.

308 Svorka 53, analogové vstupni napéti
(Al [V]53FUNCT.)

Hodnota:

Bez funkce (NO OPERATION) 1|
#74adana hodnota (REFERENCE) [1]

Zpétna vazba (FEEDBACK) [2]

Funkce:

V tomto parametru je mozné zvolit funkci, kterou
chcete pfivadét ke svorce 53. Nastaveni rozsahu
vstupniho signalu se provadi v parametru 309

Svorka 53, min. nastaveni/ a v parametru 310
Svorka 63, max. nastavent.

Popis volby:
Bez funkce [0]. Voli se, jestlize méni¢ kmitoctu
nema reagovat na signaly pfivedené na tuto svorku.
Z&dana hodnota [1]. Je-li zvolena tato funkce,
je mozno ménit Zadanou hodnotu pomoci
analogového signalu Zadané hodnoty. Jsou-li
signaly Zadanych hodnot pfivadény k vice nez
jednomu vstupu, je tfeba tyto signaly secist.
Je-li pfivadén signal skute¢né hodnoty zpétné
vazby napéti, zvolte funkci Zpétna vazba, skutecna
hodnota [2] na svorce 53.

309 Svorka 53 Min. nastaveni
(Al 53 SCALE LOW)
Hodnota:

0,0 - 10,0 Voltu s 0,0 Voltu

Funkce:
Tento parametr slouZi k nastaveni hodnoty signalu,
ktera ma odpovidat minimalni Zadané hodnoté
nebo minimalni skutecné hodnoté&, parametr
204 Minimaini Zadana hodnota, Refyyy | 414
Minimalni skute¢na hodnota, FBumin.

Popis volby:
Nastavte poZzadovanou hodnotu napéti. Z dlvodu
pfesnosti byste méli provést kompenzaci nap&tovych
ztrat u dlouhych signalnich kabell. Hodlate-li pouzit
funkci Casovy interval (parametr 317 Casovy interval
a 318 Funkce po ¢asovém intervalu), musi byt
nastavena hodnota vy$si nez 1 Volt.

310 Svorka 53 Max. nastaveni
(Al 53 SCALE HIGH)
Hodnota:

0-100V # 10,0 V

Funkce:
Tento parametr slouZi k nastaveni hodnoty signalu,
ktera ma odpovidat maximalni Zadané hodnoté
nebo maximalni skute¢né hodnoté&, parametr
205 Maximalinf Zadana hodnota, Refyax ! 414
Maximalni skutecna hodnota, FBmax.

# = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouZta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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Popis volby:
Nastavte pozadovanou hodnotu napéti. Z divod
presnosti byste méli provést kompenzaci napétovych
ztrat u dlouhych signalnich kabel(.

314 Svorka 60, analogovy vstupni proud
(Al [MA] 60 FUNCT)

Hodnota:

#Bez funkce (NO OPERATION) [0]
Zadan4hodnota (REFERENCE) [11
Zpétna vazba (FEEDBACK) [2]
Funkce:

Tento parametr umozfiuje volbu mezi rlznymi
funkcemi, které jsou k dispozici pro vstup, svorka 60.
Nastaveni rozsahu signalu na vstupu se nastavuje

v parametru 315 Svorka 60, min. nastavenia v
parametru 316 Svorka 60, max. nastaveni.

Popis volby:
Bez funkce [0]. Voli se, jestlize méni¢ kmitoctu VLT
nema reagovat na signaly pfivedené na tuto svorku.
Z&dana hodnota[1] Je-li zvolena tato funkce, je moZno
ménit Zadanou hodnotu pomoci analogového signalu
Zadané hodnoty. Jsou-li signaly Zadané hodnoty
pfipojeny na vice vstup(, budou se tyto signaly scitat.
Je-li pfipojen jeden signal skute¢né hodnoty zpétné
vazby proudu, zvolte na svorce 60 Zpétna vazba [2].

315 Svorka 60 Min. nastaveni
(Al 60 SCALE LOW)
Hodnota:

0,0 - 20,0 mA # 0,0 mA

Funkce:
V tomto parametru miizete nastavit hodnotu signalu,
ktera bude odpovidat minimalni Zadané hodnoté
nebo minimalni skute¢né hodnoté, parametr
204 Minimainf Zadana hodnota, Refyyn | 414
Minimalni skutecna hodnota, FBmin.

Popis volby:
Nastavte poZadovanou hodnotu proudu. Hodlate-li
pouzit funkci Casovy interval (parametr 317 Casovy
interval a 318 Funkce po ¢asovém intervalu) musi
byt nastavena hodnota vyssi nez 2 mA.

316 Svorka 60 Max. nastaveni

(Al 60 SCALE HIGH)

Hodnota:

0,0 - 20,0 mA W 20,0 mA

Funkce:
Tento parametr slouZi k nastaveni hodnoty signalu,
kterda ma odpovidat maximalni Zadané hodnotg,
parametr 205 Maximalni Zadana hodnota, Refyax.

Popis volby:
Nastavte poZadovanou hodnotu proudu.

317 Casovy interval po chybé zadané hodnoty
(LIVE ZERO TIME 0)

Hodnota:
1-99s

# 10 s

Funkce:
Jestlize hodnota signalu Zadané hodnoty nebo
signalu skuteéné hodnoty pfipojeného k jedné
ze vstupnich svorek 53 nebo 60 klesne pod 50%
minimalniho nastaveni na dobu delsi, nez je
nastavena doba, bude aktivovana funkce zvolena v
parametru 318 Funkce po chybé Zadané hodnoty .
Tato funkce je aktivni pouze tehdy, byla-li v parametru
309 Svorka 53, min. nastaveni zvolena hodnota
vy§sinez 1V, nebo v parametru 315 Svorka 60, min.
nastaveni zvolena hodnota vy$§i nez 2 mA.

§
>
(<)
=
o
()
=
o

Popis volby:

Nastavte poZadovanou dobu.

318 Funkce po chybé Zadané hodnoty
(LIVE ZERO FUNCT.))

Hodnota:

#Bez funkce (NO OPERATION) [0]
Ulozit vystupni kmitocet (FREEZE OUTPUT FREQ1}
Zastaveni (STOP) [2]
Konstantni otacky (JOG) [3]
Max. rychlost (MAX SPEED) [4]
Zastavenia vypnuti (STOP AND TRIP) [5]
Funkce:

Tento parametr umoZiuje volbu funkce, ktera
bude aktivovana po vyprSeni ¢asového intervalu
(parametr 317 Casovy interval po chybé 7?&dané
hodnoty). Jestlize se funkce Casovy interval
vyskytne ve stejném okamZiku jako funkce &asovy
interval sbérnice (parametr 513 Funkce ¢asového

# = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouZta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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intervalu sbérnice), bude aktivovana funkce

¢asového intervalu v parametru 318. Exterrl Rt~ Retunx:0-20 mi/s- 20,

Obdrzite vystupni signal, ktery je umérny vysledné
Popis volby: Zadané hodnoté v intervalu Minimalni Zzadana
hodnota, Refuin - Maximalni Zadané hodnota,

Vystupni kmitocet ménice mize byt:
Refyax (parametry 204/205).

- uloZen na sou¢asném kmito&tu [1]

- zménén aZ na zastaveni [2] FBun-FBuax 0-20 mA/ 4-20 mA.

- zménén na kmitodet konstantr!ich otacek[3] Obdrzite vystupni signal, ktery je imérny skute¢né

- zménén na max. vystupni kmitocet [4] hodnoté zpétné vazby v intervalu Minimalni skute¢na

- zménén na zastaveni s naslednym vypnutim [5] hodnota zpé&tné vazby, FBmn - Maximalni skute¢na
hodnota zpé&tné vazby, FBmax (parametry 414/415).

ClgosimiAnA
rzite vystupni signal, ktery je tmémy vystupnimu

Hodnota: mez vystupniho kmito&tu, fuax).

Bez funkce (NO OPERATION) [0]

Externi Zadana hodnota min.-max. 0-20 mA 0 - Iivv 0-20 mA/4-20 mA.

(REF MIN-MAX = 0-20 MA) 1 Obdrzite vystupni signal, ktery je amé&rny vystupnimu

Externi Zadana hodnota min.-max. 4-20 mA proudu v intervalu 0 - linv

(REF MIN-MAX = 4-20 MA) [2]

Zpétna vazba, skutecna hodnota min.-max. 0-20 mA 0- Pf'f'” 0120 mA/4-2O mA. . L

(FB MIN-MAX = 0-20 MA) 3] ObdrzZite vystupni signal, ktery je imérny aktualnimu

oy - : vystupnimu vykonu. 20 mA odpovida hodnoté

Zpétna vazba, skute€na hodnota min.-max. 4-20 mA N

(FB MIN-MAX = 4-20 MA) [4] p Y , PMN.

Vystupni kmitocet 0-max 0-20 mA 0 - Temp.max 0-20 mA/4-20 mA.

(0-FMAX = 0-20 MA) [5] Obdrzite vystupni signal, ktery je umé&rny aktualni

Vystupni kmitoCet 0-max 4-20 mA teploté chladite. 0/4 mA odpovida teploté& chladice

(0-FMAX = 4-20 MA) [6] mensi nez 20 °C a 20 mA odpovida 100 °C.
w\Vystupni proud 0-liny 0-20 mA

(0-1INV = 0-20 MA) [71

i e o ik

(0-IINV = 4-20 MA) (8] 323 Reléovy vystup 1-3

Vystupni vykon 0-Pun 0-20 mA

(0-PNOM = 0-20 MA) [9] Hodnota:

Vystupni vykon 0-Pun 4-20 mA Bez funkce (NO OPERATION) [0]

(0-PNOM = 4-20 MA) [10] “Jednotka peipravena (UNIT READY) [1]

Teplota invertoru 20-100 °C 0-20 mA Pgipraven/bez varovani (ENABLE/NO WARNING)2]

(TEMP 20-100 C=0-20 MA) [11] Bih (RUNNING) (3]

Teplota invertoru 20-100 °C 4-20 mA V chodu podle ddané hodnoty, bez varovani

(TEMP 20-100 C=4-20 MA) [12] ( RUN ON REF/NO WARN) [4]

V chodu, bez varovani

Funkce: (RUNNING/NO WARNING) [5]
Analogovy vystup je mozZné pouzit ke stanoveni V chodu v rozsahu adané hodnoty, bez varovani
hodnoty procesu. Je mozno zvolit dva typy (RUN IN RANGE/ NO WARN) [6]
vystupnich signall: 0 - 20 mA nebo 4 - 20 mA. Jednotka peipravena - siové napiti v ramci rozsahu
Je-li analogovy vystup pouzity jako napétovy vystup (RDY NO OVER/UNDERVOL) [7]
(0 - 10 V), musi byt na kostru (svorka 55) pfipojen Vystraha nebo porucha
sniZzovaci odpor o hodnoté 500 Q. Je-li vystup (ALARM OR WARNING) [8]
pouZity jako proudovy vystup, nesmi vysledny odpor Proud vy3si ne proudové omezeni, par. 221
pfipojeného zafizeni pfesahnout hodnotu 500 Q. (CURRENT LIMIT) [9]

Popis volby: P?plach.(ALAR!vI ) . [10]
— 2vol hd —— Vystupni kmitoéet vy$si ne fLow par. 225

ez funkce. Zvolte tehdy, nebudete-li (ABOVE FREQUENCY LOW) (1]

analogovy vystup pouZivat.
# = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouZta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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Vystupni kmitoéet nisi ne fuigH par. 226

(BELOW FREQUENCY HIGH) [12]
Vystupni proud vyssi ne I ow par. 223

(ABOVE CURRENT LOW) [13]
Vystupni proud nisi ne | HigH par. 224

(BELOW CURRENT HIGH) [14]
Skuteéna hodnota vyssi ne FBLow par. 227
(ABOVE FEEDBACK LOW) [15]
Skuteéna hodnota nisi ne FBrigH par. 228
(UNDER FEEDBACK HIGH) [16]
Relé 123 (RELAY 123) [17]
Reverzace (REVERSE) [18]
Tepelna vystraha (THERMAL WARNING) [19]
Lokalni ovladani (LOCAL MODE) [20]
Mimo rozsah kmitoétu, par. 225/226

(OUT OF FREQ RANGE) [22]
Mimo proudovy rozsah

(OUT OF CURRENT RANGE) [23]
Mimo rozsah zpitné vazby

(OUT OF FDBK. RANGE) [24]
@izeni mechanické brzdy

(MECH. BRAKE CONTROL) [25]
Bit @idiciho slova 11

(CONTROL WORD BIT 11) [26]
Funkce:

Reléovy vystup je moné pouit k indikaci souéasného
stavu nebo varovani. Vystup je aktivovan (1-2
sepnuto), kdy je splnina dana podminka.

Popis volby:
Bez funkce. Zvolte tehdy, nechcete-li, aby minié
kmitoétu reagoval na signaly.

Jednotka peipravena, na eidici karti miniée
je napajeci napiti a minié kmitoétu je
peipraven k provozu.

Paipraven, bez varovani , minié kmitoétu je
peipraven k provozu, ale nebyl zadan adny
peikaz pro start. Bez vystrahy.

Bih znamena, e byl peedan paikaz start. Je
také aktivni pei gizeném dobihu,

V chodu podfe adané hodnoty, bez varovani
rychlost podle adané hodnoty.

V chodu, bez varovani, byl zadan peikaz
pro start. Bez vystrahy.

Paipraven - paivodni napiti v rozsahu, minié kmitoétu
je peipraven k pouiti; aidici karta pgijima napajeci
napiti; na vstupech nejsou pgitomny adné aktivni
pidici signaly. Napiti siti spada do danych mezi.

Vystraha nebo porucha, vystup je aktivovan
vystrahou nebo poruchou.

Proudové omezeni, vystupni proud je vyS8si
ne hodnota naprogramovana v parametru 221
Proudové omezeni | um.

Porucha, vystup je aktivovan poruchou.

Vystupni kmitoéet vy38i ne frow, vystupni kmitoeet
je vy8si ne hodnota nastavena v parametru 225
Varovani: Nizky kmitoéet, frow.

Viystupni kmitoéet nisi ne fuier, vystupni kmitoéet
je nisi ne hodnota nastavena v parametru 226
Varovani: Vysoky kmitoeet, frygH.

Vystupni proud vy$si ne I ow, vystupni proud
je vy&si ne hodnota nastavena v parametru 223
Varovani: Maly proud, I ow.

Vystupni proud nisi ne Ineh, vystupni proud je
mensi ne hodnota nastavena v parametru 224
Varovani: Velky proud, IHiGH.

Skuteena hodnota vyssi ne FBLow, skuteéna hodnota
je vy&si ne hodnota nastavena v parametru 227
Varovani: Nizka skuteena hodnota, FBLow.

Skuteena hodnota nisf ne FBpjeH, skuteéna
hodnota je ni§i ne hodnota nastavena v parametru
228 Varovaéni: Velky proud, IHiGH.

:g
=
Qo
=
=
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Relé 123 se pouiva jen ve spojeni s
jednotkou Profidrive.

Reverzace, reléovy vystup je aktivovan, kdy se motor
otaéi proti smiru hodinovych ruéiéek. Pokud se motor
otaéi po smiru hodinovych ruéiéek, hodnota je 0 V.

Tepelné varovani, teplota psesahuje mezni
teplotu bui v motoru nebo v miniéi kmitoétu;
mue jit také o varovani z termistoru pgipojeného
k digitalnimu vstupu.

Lokalni oviddani, vystup je aktivni, kdy byla v
parametru 002 Lokaini/dalkové oviadani nastavena
volba Lokalni ovladani [1].

Mimo rozsah kmitoétu, vystupni kmitoéet je
mimo rozsah kmitoétu naprogramovany v
parametrech 225 a 226.

Mimo rozsah proudu, proud motoru je mimo rozsah
naprogramovany v parametrech 223 a 224.

Mimo rozsah skuteéné hodnoty, signal skuteéné
hodnoty je mimo rozsah naprogramovany v
parametrech 227 a 228.

W = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouZta pfi komunikaci pies sériové rozhrani

MG.28.A8.48 - VLT je registrovana ochranna znamka spoleénosti Danfoss 41



Deanfiss

VLT® 2800

@izeni mechanické brzdy, umooduje eidit vnijsi
mechanickou brzdu (viz oddil o gizeni mechanické
brzdy v Konstrukéni pgiruéce).

327 Pulzni Zadana hodnota/skuteéna hodnota
(PULSE REF/FB MAX)
Hodnota:

150 - 67600 Hz # 5000 Hz

Funkce:
Tento parametr se pouziva k nastaveni hodnoty
signalu, ktera odpovida maximalni hodnoté nastavené
v parametru 205 Maximaini Zadana hodnota, Refyax
nebo maximalni skutené hodnoté& nastavené v
parametru 415 Maximaini skute¢na hodnota, FBuax.

Popis volby:
Nastavte poZadovanou pulzni Zadanou hodnotu
nebo pulzni skuteénou hodnotu, kterd bude
pfipojena ke svorce 33.

328 Max. pulsni kmitoeet 29
(MAX PULSE 29)

Hodnota:

150 - 67 600 Hz * 5 000 Hz

Funkce:
Tento parametr se pouiva k nastaveni hodnoty
signalu odpovidajici maximalni hodnoti nastavené v
parametru 205 Maximalni adana hodnota, Refuax
nebo maximalni skuteené hodnoti nastavené v
parametru 415 Maximaini skuteena hodnota, FBuax.

Upozoméni:
l: Tyka se pouze zaoizeni DeviceNet. DalSi
informace viz MG90BXYY.

Hodnota:

Jednotka pfipravena (UNIT READY) [0]
Parametr [0] - [20], viz parametr 323

Pulsni Zadana hodnota (PULSE REFERENCE) [21]
Parametr [22] - [25], viz parametr 323

Impulzni zpé&tna vazba (PULSE FEEDBACK)  [26]
Vystupni kmitocet (PULSE OUTPUTFREQ) [27]

Pulsni proud (PULSE CURRENT) [28]
Pulsnivykon (PULSE POWER) [29]
Pulsni signal teploty (PULSE TEMP) [30]

Funkce:
Digitalni vystup je moZné pouZit k indikaci
soucasného stavu nebo varovani. Digitalni vystup
(svorka 46) vysle stejnosmérny signal o napéti 24
V, jakmile je splnéna dana podminka. Svorku lze
rovnéz pouZzit jako kmitoctovy vystup.
Parametr 342 udava maximalni kmitocet pulsi.

Popis volby:
Pulsni Z2adana hodnota Refmy - Refmax
Obdrzite vystupni signal, ktery je umérny vysledné
Zadané hodnoté v intervalu Minimalni Zadana
hodnota, Refyn - Maximalni Zaddané hodnota,
Refwax (parametry 204/205).

Pulsni zpétna vazba FBmin - FBmax.

ObdrZite vystupni signal, ktery je imérny skutedné
hodnoté& zpétné vazby v intervalu Minimalni skuteéna
hodnota zpé&tné vazby, FBmn - Maximalni skutedna
hodnota zpé&tné vazby, FBuax (parametry 414/415).

Vystupni kmitodet O-fuax.

ObdrZite vystupni signal, ktery je imérny vystupnimu
kmito€tu v intervalu 0 - fmax (parametr 202 Hornf
mez vystupniho kmitoctu, fuax).

Pulsni proud 0 - liny..
ObdrzZite vystupni signal, ktery je imérny vystupnimu
proudu v intervalu 0 - liny.

Pulsni vykon 0 - Pun.

Obdrzite vystupni signal, ktery je imérny
aktualnimu vystupnimu vykonu. Parametr
342 odpovida nastavené hodnoté parametru
102 Vykon motoru, Py .

Pulsni signal teploty 0 - Temp.max.

Obdrzite vystupni signal, ktery je umérny
aktualni teploté chladice. 0 Hz odpovida teploté
chladi¢e mensi nez 20° C a parametr 342
odpovida teploté 100° C.

Upozomeéni:

'l: Vystupni svorka 46 neni k dispozici pro
DeviceNet. Minimalni vystupni kmitoet na
kmitotovém vystupu = 16 Hz

342 Svorka 46, max. pulzni stupnice
(DO 46 MAX. PULS)

Hodnota:

150 - 10.000 Hz * 5.000 Hz

Funkce:
Tento parametr slouzi k nastaveni maximalniho
kmito€tu signalu pulzniho vystupu.

W = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouZta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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Popis volby:
Nastavte poZadovany kmitoCet.

343 Funkce poesného zastaveni
(PRECISE STOP)

Hodnota:

#Pgesny dobih (NORMAL) [0]
Zastaveni éitaée s obnovenim
(COUNT STOP RESET) [1]
Zastaveni éitaée bez obnoveni
(COUNT STOP NO RESET) [2]
Zastaveni s kompenzaci otdéek
(SPEED CMP. STOP) [3]
Zastaveni eéitaée s obnovenim s kompenzaci otaéek
(SPD CMP CSTOP W. RES) [4]
Zastaveni éitaée bez obnovenis kompenzaci otaéek
(SPD CMP CSTOP NO RES) [5]
Funkce:

V tomto parametru se voli, ktera funkce zastaveni
bude provedena jako reakce na pgikaz pro
zastaveni. V8ech Sest monosti obsahuje rutinu
pgesného zastaveni, &im je zajistina vysoka
Uroved pgesnosti opakovani.

Volby jsou kombinaci nie popsanych funkei.

l Upozoméni:
B0&y S funkei peesného zastaveni se nesmi
a pouivat pulsni start [8].

Popis volby:
Pgesné zastaveni s dobihem [0] sloui k dosaeni
vysoké opakované peesnosti v bodi zastaveni.
Zastaveni éftaée. Jakmile minié kmitoétu paijme
signal start, rozbihne se a bude biet tak dlouho,
dokud nepwgijme na vstupni svorce 33 poéet impulsl
naprogramovany uivatelem. Timto zpUsobem
bude vniteni signal zastaveni aktivovat éas
normainiho dobihu (parametr 208).
Funkce éitaée je aktivovana (spousti odpoéitavani)
nabinou hranou signalu start (pgi zmini ze
zastaveni na spustini).
Otaékovi kompenzované zastaveni. Chcete-li
zastavit v pgesni stejném okamiku bez ohledu na
soueasnhé otaeky, bude pgijaty signal zastaveni
interni zpodin, pokud jsou soué&asné otagky nisi ne
maximalni otaéky (nastavené v parametru 202).
Viynulovani éitaée . Zastaveni éitaee a Zastaveni
s kompenzaci otaeek lze kombinovat s obnovenim
(vynulovanim) nebo bez obnoveni.

Zastaveni eftage s obnovenim [1]. Po kadém
pa@esném zastaveni je poéet pulst bihem
dobihu na 0 Hz obnoven.

Zastaveni éitaée bez obnoveni [2]. Poéet pulsl
naétenych pgi dobihu na 0 Hz je odeéten od
hodnoty éitaée v parametru 344.

344 Hodnota éitace
(PULSE COUNT PRE.)
Hodnota:

0 - 999999 W 100000 impulzd

Funkce:
V tomto parametru mlzete zvolit hodnotu Citace,
ktera bude pouZita v integrované funkci pfesného
zastaveni (parametr 343).

Popis volby:
Tovarni nastaveni je 100000 impulz(. Nejvyssi
kmitocet (max. rozliseni), ktery je moZno zaznamenat
na svorce 33 je 67,6 kHz.

349 Cas zpozdéni sytému
(SPEED COMP DELAY)

Hodnota:

Oms - 100 ms # 10 ms

Funkce:
V tomto parametru mlze uZivatel nastavit Cas
zpoZdéni systému (senzor, PLC atd.). Pokud
provadite zastaveni s kompenzaci otacek,
¢as zpoZdéni v riznych kmitoétech ma velky
vliv zplsob zastaveni.
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Popis volby:
Tovarni nastaveni je10 ms. To znamena, Ze se
pfedpoklada, Ze celkové zpozdéni od senzoru, PLC
a dal8iho hardwaru odpovida tomuto nastaveni.

l Upozoméni:
§l=p Je aktivni pouze pro zastaveni s
kompenzaci otacek.

# = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouZta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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M Specialni funkce

400 Funkce brzdéni

(BRAKE FUNCTION)

Hodnota:

Vypnuto (OFF) [0]
Odporovéa brzda

(RESISTOR) [1]
Stfidava brzda (AC BRAKE) [4]
Sdileni zatéze (LOAD SHARING) [5]

Tovarni nastaveni zavisi na typu jednotky.

Funkce:
Zvolte funkci Odporovéa brzda [1], ma-li ménic
kmito¢tu zabudovany brzdny tranzistor a ke svorkam
81, 82 pfipojeny brzdny odpor. B&éhem brzdéni
(generatoricky chod) je povoleno vy$8i meziobvodové
napéti, kdyZ je pfipojen brzdny odpor.
Funkci Stfidava brzda [4] mlzZete zvolit ke zlep$eni
brzdéni, aniz byste museli pouzit brzdnych odpor(.
VSimnéte si, prosim, Ze Stfidava brzda [4] neni
tak G&inna jako Odporové brzda [1].

Popis volby:
Funkci Odporova brzda [1], zvolte tehdy, je-li
pfipojen brzdny odpor.
Funkci Stfidava brzda [4] zvolte tehdy, jestlize se pfi
generovani vyskytne kratkodobéa zatéz. Nastaveni
brzdy viz parametr 144 Zes/lit stfidavou brzdou.

Pfi tomto pouZziti zvolte Sdileni zatéZe [5].

l Upozoméni:
l: Zména volby nebude aktivni, dokud nebude
odpojen a znovu pfipojen pfivod napéti.

405 Funkce vynulovani
(RESET MODE)

Hodnota:

#Ruéni vynulovani (MANUAL RESET) [0]
Automatické vynulovani x 1
(AUTOMATIC X 1) [1]
Automatické vynulovani x 3
(AUTOMATIC X 3) [3]
Automatické vynulovani x 10
(AUTOMATIC X 10) [10]
Vynulovani pfi zapnuti
(RESET AT POWER UP) [11]
Funkce:

Tento parametr umozZfiuje zvolit, zda bude reset a
opakovany start po vypnuti ruéni nebo automatické.

Kromé toho je mozné zvolit pocet pokusli o opakovany
restart. Cas mezi jednotlivymi pokusy se nastavuje
v parametru 406 Cas automatického restartu.

Popis volby:
Je-li provedena volba Rucéni vynulovani [0], bude
vynulovani provedeno tlagitkem [STOP/RESET], pfes
digitalni vstup nebo sériovou komunikaci. Ma-li méni¢
kmito&tu po vypnuti provést automatické vynulovani,
zvolte hodnotu udajt [1], [3] nebo [10].
Je-li provedena volba Vynulovani pii zapnutf [11],
provede méni¢ kmitoétu vynulovani, jestlize doslo
k zavadé v pfipojeni nebo k vypadku proudu.

2 Motor se miZe spustit bez varovani.

406 Cas automatického restartu
(AUTORESTART TIME)

Hodnota:
0-10s

% 5 s

Funkce:
Tento parametr umoZfiuje nastaveni ¢asu od vypnuti
po start funkce automatického restartu. Pfedpoklada
se, Ze v parametru 405 Funkce vynulovéani byla
provedena volba automatické vynulovani.

Popis volby:
Nastavte poZadovany Cas.

409 Zpozdéni vypnuti po dosaZeni proudového

omezeni ILm

(ZPOZDENIi PROUD. VYPNUTI)
Hodnota:
0 - 60 s (61=0OFF)

s OFF

Funkce:
KdyZ méni¢ kmito&tu zaregistruje, Ze vystupni proud
dosahl proudového omezeni Ium (parametr 221
Proudové omezeni ) a zlstal na této hodnoté po
pfedem nastavenou dobu, dojde k jeho odpojeni.
MUzZe to byt vyuZito k ochrané aplikace, podobné jako
mizZe ETR (elektronické tepelné relé) chranit motor.

Popis volby:
Zvolte, jak dlouho by mél méni¢ kmitoétu udrzovat
vystupni proud na hodnoté proudového omezeni
ILim, neZ se odpoji. Pfi volb& OFF parametr 409

W = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouZta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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ZpoZdéni vypnuti po dosaZeni proudového omezeni
Itim nefunguije, tj. nedojde k vypnuti.

411 Taktovaci kmitocet
(TAKTOVACI KMITOCET)
Hodnota:

3 000 - 14 000 Hz (VLT 2803 - 2875) + 4 500 Hz
3 000 - 10 000 Hz (VLT 2880 - 2882) + 4 500 Hz

Funkce:
Nastavena hodnota ur€uje taktovaci kmitocet
invertoru. Zména taktovaciho kmitoctu mize
pomoci minimalizovat hluk motoru.

l Upozoméni:
§)&g Vystupni kmito&et ménice nesmi nikdy
i pfesahnout hodnotu 1/10 taktovaciho kmito&tu,

Popis volby:
KdyZ je motor v chodu, sefizujte taktovaci
kmito&et v parametru 411 Taktovaci kmitocet
, aZ dokud se nedosahne kmito&tu, pfi kterém
je motor nejméné hlucny.

Upozoméni:

l@ Taktovaci kmitoéet automaticky klesa jako
funkce zatéze. Viz Teplotné zavisly taktovaci
kmitocet v oddilu Zviastni podminky.

KdyZ je provedena volba Pripojeny LC-filtr v parametru

412, bude minimalni taktovaci kmitocet 4,5 kHz.

412 Promeénny taktovaci kmitocet
(VAR CARRIER FREQ)

Hodnota:

#Bez LCiltru (WITHOUT LC-FILTER) [2]
Pfipojeny LC-filtr
(LC FILTER CONNECTED) [3]
Funkce:

Je-li mezi méni¢ kmitoétu a motor pfipojen
LC-filtr, je tfeba nastavit tento parametr na
volbu Pripojeny LC-filtr .

Popis volby:
Je-li mezi méni¢ kmito&tu a motor pfipojen LCiltr,
je tfeba pouZit volbu Pfipojeny LC-filtr [3], jinak
meéni¢ nemlzZe chranit LC-filtr,

' Upozoméni:
l': Pfi provedeni volby LC-iltr se taktovaci
i kmito&et zméni na hodnotu 4,5 kHz.

413 Funkce prebuzeni
(OVERMODULATION)

Hodnota:

Vypnuto (OFF) [0]
#Zapnuto (ON) [1]
Funkce:

Tento parametr umozZfiuje pfipojit funkci pfebuzeni
pro vystupni napéti.

Popis volby:
Vypnuto [0] znamena, Ze vystupni napéti
nebude pfebuzeno, coZ znamena, Ze bude
zabranéno zvinéni momentu na hfideli
motoru. To mlze byt dobré napf. u brusek.
Zapnuto [1] znamena, Ze je mozZné dosahnout
vystupniho napéti, které je v&tsi, nez pfivodni
napéti (az o 5%).

414 Minimalni skute¢na hodnota, FBmin

(MIN. FEEDBACK)

Hodnota:
-100.000,000 - par. 415 FBmax

# 0,000

Funkce:
Parametry 414 Minimaini skuteéna hodnota, FBuin
a 415 Maximalni skutecéné hodnota, FBuax se
pouZivaji k nastaveni textu na displeji, aby byl signal
skute¢né hodnoty spravné zobrazen v jednotkach
procesu imérné k signalu na vstupu.

Popis volby:
Nastavte hodnotu, ktera se ma zobrazovat na
displeji jako minimalni hodnota signalu skuteéné
hodnoty na zvoleném vstupu skute&né hodnoty
(parametry 308/314 Analogové vstupy).

415 Maximalni skutec¢na hodnota, FByax

(MAX. FEEDBACK)

Hodnota:
FBmin - 100.000,000

* 1500,000

Funkce:
Viz popis parametru 414 Minimaini skuteCna
hodnota, FBmin.

Popis volby:
Nastavte hodnotu, kterd ma byt zobrazena na
displeji, kdyZ se na zvoleném vstupu skutecné

W = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouZta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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hodnoty vyskytne maximalni skute¢na hodnota
(parametr 308/314 Analogové vstupy).

416 Jednotky zadané/skutecné hodnoty
(REF/FEEDB. UNIT)

Hodnota:

#Bez jednotky (NO UNIT) [0]
% (%) [11
PPM (PPM) [2]
ot/min. (RPM) [3]
bar(i (BAR) [4]
cykl/min. (CYCLE/MI) [5]
impulsi/s (PULSE/S) [6]
jednotek/s (UNITS/S) [71
jednotek/min. (UNITS/MI) [8]
jednotek/hod. (UNITS/H) [9]
°C(°C) [10]
Pa (PA) [11]
Il's (LIS) [12]
m3/s (M3/S) [13]
I/min. (L/M) [14]
m3min, (M3/MIN.) [15]
I’hod. (L/H) [16]
m3hod. (M3/H) [17]
kgls (KG/S) [18]
kg/min. (KG/MIN) [19]
kg/hod. (KG/H) [20]
tun/min. (T/MIN) [21]
tun/hod. (T/H) [22]
metrd (M) [23]
Nm (NM) [24]
m/s (M/S) [25]
m/min. (M/MIN) [26]
°F(°F) [27]
inwg (IN WG) [28]
gal/s (GAL/S) [29]
ft3/s (FT3/S) [30]
gal/min. (GAL/MIN) [31]
ft3/min. (FT3/MIN) [32]
gal’hod. (GAL/H) [33]
ft3/hod. (FT3/H) [34]
Ib/s (LB/S) [35]
Ib/min. (LB/MIN) [36]
Ib/hod. (LB/H) [37]
Ibft(LB FT) [38]
ft/s (FT/S) [39]
ft/min. (FT/MIN) [40]
Funkce:

Zvolte nékterou z jednotek, kterd se ma zobrazovat
na displeji. Jednotka bude nadtena, jestlize je
mozZné pfipojit fidici jednotku LCP a jestlize byla

provedena volba Zadang hodnota [jednotka] [2]
nebo Skutecna hodnota [jednotkaj [3] v jednom z
parametr(i 009-012 Udaj na displeji, a v rezimu
Displej. V Uzaviené smyc¢ce bude jednotka pouZita
také jako jednotka pro minimalni/maximalni Zadanou
hodnotu a minimalni/maximalni skute€nou hodnotu.

Popis volby:
Zvolte pozadovanou jednotku pro signal
Zadané/skutecné hodnoty.

' Upozoméni:
l@ Parametry 417-421 se pouZivaji jen tehdy,
byla-li v parametru 100 Konfigurace provedena
volba Regulace rychlosti, uzaviena smycka [1].

417 Otackova vazba - proporcionalni
zesileni PID

(SPEED PROP GAIN)

Hodnota:
0,000 (OFF) - 1,000

# 0,010

Funkce:
Proporcionalni zesileni oznacuje, kolikrat bude
zesilena chyba (odchylka mezi signalem skutecné
hodnoty a nastavenym bodem).

Popis volby:
Rychlé regulace se dosahne pfi vysokém zesileni,
ale je-li zesileni pfilis velké, mlze byt proces v
pfipadé& pferegulovani nestabilni.

418 Otackova vazba - integracni ¢asova
konstanta PID

(SPEED INT. TIME)

Hodnota:

20,00 - 999,99 ms (1000 = OFF) * 100 ms

Funkce:
Integraéni €asova konstanta uréuje, jak dlouho
bude trvat, nez PID-regulator opravi chybu. Cim
je chyba vétsi, tim rychleji poroste pfispévek
ménice kmitotu. Integradni ¢asova konstanta je
¢as, ktery potfebuje integrator k dosazeni stejné
zmény jako proporcionalni zesileni..

Popis volby:
Rychlé regulace se dosahne pfi kratké integracni
Casové konstant&. Avsak, je-li tento Cas pfili§
kratky, mlzZe se proces stat nestabilni. Je-li
integraéni ¢asova konstanta pfili§ dlouha, mohou
se vyskytnou vé&tsi odchylky od pozadované

W = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouZta pfi komunikaci pres sériové rozhrani

46 MG.28.A8.48 - VLT je registrovana ochranna znamka spoleénosti Danfoss



Deanfiss

VLT® 2800

Zadané hodnoty, protoZe regulatoru procesu bude
regulace pfipadné chyby trvat dlouho.

419 Derivacni ¢asova konstanta PID
(SPEED DIFF. TIME)
Hodnota:

0,00 (OFF) - 200,00 ms #* 20,00 ms

Funkce:
Derivator nereaguje na konstantni chybu.
Prispiva pouze tehdy, kdyz se chyba méni.
Cim rychleji se chyba méni, tim v&tsi bude
zesileni derivatoru. Pfispévek je pfimo amérny
rychlosti, jiz se chyba méni.

Popis volby:
Rychlého fizeni bude dosaZeno pfi dlouhé
derivacni ¢asové konstanté. Avsak je-li tento
¢as pfili§ dlouhy, mlZe se stat proces nestabilni.
KdyZ je deriva¢ni ¢asova konstanta rovna 0 ms,
nebude derivacni funkce aktivni.

420

Otackova vazba - mez derivaéniho zesileni

Hodnota:
5,0 - 50,0

# 5,0

Funkce:
Je mozné nastavit mez derivaéniho zesileni
poskytovanou derivatorem. ProtoZe derivacni
zesileni pfi vys8ich kmitoétech roste, mlize byt
omezeni zesileni vyhodné. UmozZni to ziskat Cisté
derivacni zesileni pfi niz8ich kmito¢tech a konstantni
derivacni zesileni pfi vy§sich kmitoctech.

Popis volby:
Zvolte poZadovanou mez derivaéniho zesileni.

421 Otackova vazba - dolni propust PID
(SPEED FILT. TIME)

Hodnota:

20 - 500 ms w 20 ms

Funkce:
Sum v signalu skuteéné hodnoty se ztlumi pfesnou
dolni propusti, aby se omezil vliv Sumu na regulaci.
To mlzZe byt vyhodné napf. pfi velkém mnoZstvi
gumu v signalu. Viz obrazek.

Feedback

1
Disturbed feedback signal

VAV

1 0.6 1 (Sec.)
Lowpass filter
fg = 10 Hz
Feedback ‘
3
Filtered feedback signal
e N
TrsTAsILIG 0.6 T(Slm]

Popis volby:
Je-li naprogramovana &asovéa konstanta (t) o
velikosti 100 ms, bude vypinaci kmitocet pro dolni
propust 1/0,1 = 10 rad/s, coZ odpovida (10 / 2 x
m) = 1,6 Hz. PID-regulator pak bude regulovat
pouze signal skutecné hodnoty, ktery se méni s
mensim kmito¢tem nez 1,6 Hz. Jestlize se signal
skute€né hodnoty bude ménit s vy&8im kmitodtem
nez 1,6 Hz, bude ztlumen dolni propusti.

Hodnota:
0,0-9990V

# par. 103

Funkce:
Parametry 423-428 se pouZzivaji, kdyz byla
v parametru 101Momentova charakteristika
provedena volba Zv/asini charakteristika motoru [8].
Charakteristiku U/f je moZno urgit na zakladé &tyf
definovatelnych napéti a tii kmitoctll. Napéti pfi 0 Hz
se nastavuje v parametru 133 Startovaci napéti.

Ui
Urnox 103

Par. 427 4 ==——=—=——

Par, 425 4 —————

Par. 423
Par. 133

B

T T T 1
Par. 424 426 428 104 202
flll.ll fI'|'I'IX

# = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouZta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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Popis volby:
Nastavte vystupni napéti (U1) tak, aby odpovidalo
prvnimu vystupnimu kmitoétu (F1), parametr
424 KmitoCet F1.

424 Kmitocet F1

(F1 FREQUENCY)
Hodnota:
0,0 - par. 426 Kmitocet F2

W Par. 104 KmitoCet motoru

Funkce:
Viz parametr 423 Napéti U1.

Popis volby:
Nastavte vystupni kmitocet (F1) tak, aby
odpovidal prvnimu vystupnimu napéti (U1),
parametr 423 Napéti U1.

425 Napéti U2
(U2 VOLTAGE)

Hodnota:
0,0-9990V

w par. 103

Funkce:
Viz parametr 423 Napéti U1.

Popis volby:
Nastavte vystupni napéti (U2) tak, aby odpovidalo
druhému vystupnimu kmito¢tu (F2), parametr
426 Kmitodet F2.

Hodnota:
Par. 424 Kmitodet F1 - par. 428 Kmitocet F3
4 Par. 104 Kmitodet motoru

Funkce:
Viz parametr 423 Napéti U1.

Popis volby:
Nastavte vystupni kmitocet (F2) tak, aby
odpovidal druhému vystupnimu napéti (U2),
parametr 425 Napéti U2.

427 Napéti U3

Hodnota:
0,0 -9990V ¥ par. 103
Funkce:

Viz parametr 423 Napéti U1.

Popis volby:
Nastavte vystupni napéti (U3) tak, aby odpovidalo
tfetimu vystupnimu kmitoétu (F3), parametr
428 KmitoCet F3.

428 Kmitocet F3
(F3 FREQUENCY)

Hodnota:
Par. 426 Kmitocet F2 - 1000 Hz
s Par. 104 Kmitocet motoru

Funkce:
Viz parametr 423 Napéti UT.

Popis volby:
Nastavte vystupni kmitocet (F3) tak, aby
odpovidal tfetimu vystupnimu napéti (U3),
parametr 427 Napéti U3.

Upozoméni:

'l: Parametry 437-444 se pouZivaji jen tehdy,
byla-li v parametru 100 Konfigurace provedena
volba Regulace procesu, uzaviena smycka [3].

437 Normalni/inverzni regulace procesu PID

Hodnota:

#Normalni (NORMAL) [0]
Inverzni (INVERSE) [1]
Funkce:

Je mozZné zvolit, zda bude regulator procesu
zvySovat/sniZovat vystupni kmitoget v pfipad@
odchylky mezi Zadanou hodnotou a skute€nou
hodnotou procesu,.

Popis volby:
Ma-li méni¢ snizit vystupni kmitocet v pfipadé narlstu
signalu skute¢né hodnoty, zvolte polozku Normaini[0].

# = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouZta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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Ma-li méni¢ zvysit vystupni kmitocet v pfipadé narlstu
signalu skute¢né hodnoty, zvolte polozku /nverzni [1].

438 Regulace procesu PID - anti windup
(PROC ANTI WINDUP)

Hodnota:

Viypnuto (DISABLE) [0]
#Zapnuto (ENABLE) [1]
Funkce:

Je mozZné zvolit, zda bude regulator procesu
pokracovat v regulaci na zakladé odchylky, i v pfipadé,
Ze nebude mozné zvysit/sniZit vystupni kmitocet.

Popis volby:
Tovarni nastaveni je Zapnuto [1], coZ znamena,
Ze integraéni vazba bude inicializovana ve vztahu
ke skute&né hodnoté vystupniho kmito&tu, jakmile
bude dosazeno bud mezniho proudu, mezniho
napéti nebo max./min. kmito€tu. Regulator procesu
nebude znovu zapojen, dokud nebude chyba nulova
nebo dokud se nezméni jeji znaménko. Chcete-li,
aby integrator pokracoval v integraci odchylky,
zvolte polozku Vypnuto [0], i kdyZ neni mozné
takovym ovladanim odstranit chybu.

Upozoméni:

ll: Provedete-li volbu Vypnuto [0], bude to
znamenat, Ze kdyZ se zméni znaménko
odchylky, bude integrator nejprve muset

integrovat dolt od dosazené trovné v diisledku

pfedchozi chyby, neZz dojde k n&jaké zméné
ve vystupnim kmitoc¢tu.

439 Regulace procesu PID - spoustéci kmitocet

Hodnota:
fmin - fuax (parametr 201/202)
w Par. 201 Vystupni kmitoCet, dolni mez, fyun

Funkce:
KdyZ se objevi spoustéci signal, bude méni¢ kmito&tu
reagovat v podob& Oteviené smycky, a nepfejde
k Uzaviené smycce, dokud nebude dosaZzeno
naprogramovaného spoustéciho kmitoétu. Tak je
mozZné nastavit kmitoCet, ktery odpovida rychlosti,
pfi které proces normalné bézi, coz umozni dfivéjsi
dosaZeni poZadovanych podminek procesu.

Popis volby:
Nastavte poZadovany spoustéci kmitocet.

' Upozoméni:

l@ Jestlize méni¢ kmitoétu bé&zi pfed dosazenim
poZadovaného spoustéciho kmitoctu pod
soucasnou mezi, nebude regulator procesu

aktivovan. Aby byl regulator procesu aktivovan,

musi byt spoustéci kmitoCet niZsi nez poZadovany
vystupni kmito¢et. To lze provést za chodu.

440 Regulace procesu PID - proporcionalni
zesileni

(PROC. PROP. GAIN)
Hodnota:

0,0 - 10,00 # 0,01

Funkce:
Proporcionalni zesileni oznacuje, kolikrat bude
zesilena odchylka mezi Zadanou hodnotou a
signdlem skuteéné hodnoty.

Popis volby:
Pri vysokém zesileni bude dosaZeno rychlé regulace,
ale bude-li zesileni pfili§ vysoké, mlzZe se stat
proces kvili pfebuzeni nestabilni.

441 Regulace procesu PID - integracni
casova konstanta

(PROC. INTEGR. T.)

Hodnota:

=
2
=}
£
©
o
S
0,01 - 9999,99 (OFF) =

% OFF

Funkce:
Integrator poskytuje rostouci zesileni pfi konstantni
chybé& mezi Zadanou hodnotou a signalem
skute¢né hodnoty. Cim je chyba v&tsi, tim
rychleji poroste pfispévek kmitoctu integratoru.
Integracni Casova konstanta je Cas, ktery
integrator potfebuje k provedeni stejné zmény,
jako je proporcionalni zesileni.

Popis volby:
Pfi kratké integracni Casové konstant& bude dosaZeno
rychlé regulace. AvSak tento ¢as mlze byt pfilis
kratky, coz mlzZe zpUsobit nestabilitu procesu kv(li
pfebuzeni. Je-li integrac¢ni ¢asova konstanta dlouha,
mohou se vyskytnout vétsi odchylky od poZadované
Zadané hodnoty, protoZe regulatoru procesu bude
regulace ve vztahu k dané chybé trvat dlouho.

# = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouZta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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442 Regulace procesu PID - derivacni
casova konstanta

Hodnota:
0,00 (OFF) - 10,00 s

* 0,00 s

Funkce:
Derivator nereaguje na konstantni chybu.
Wytvafi zesileni jen tehdy, kdyZ se chyba méni.
Cim rychleji se chyba méni, tim v&tsi zesileni
derivator poskytuje. Zesileni je pfimo idmémé
rychlosti, jiz se odchylka méni.

Popis volby:
PFi dlouhé derivacni ¢asové konstant& bude
dosaZeno rychlé regulace. Avak tento ¢as mliZe
byt pfili§ dlouhy, coz mizZe vést k nestabilité
procesu kvili pfebuzeni.

443 Regulace procesu PID - mez derivacniho
zesileni
(PROC. DIFF.GAIN)

Hodnota:
5,0 - 50,0 ¥ 5

o

L]

Funkce:
Je mozZné nastavit mez zesileni derivatoru. Zesileni
derivatoru poroste pfi rychlych zménach, a proto
mizZe byt vyhodné toto zesileni omezit. Tim bude
dosaZeno &istého zesileni derivatoru pfi pomalych
zménéach a konstantniho zesileni derivatoru tam,
kde se vyskytuji rychlé zmény odchylky.

Popis volby:
Zvolte mez zesileni derivatoru podle potieby.

444 Regulace procesu PID - dolni propust
(PROC FILTER TIME)

Hodnota:

0,02 - 10,00 # 0,02

Funkce:
Sum v signalu skuteéné hodnoty bude ztlumen
pfesnou dolni propusti, aby se omezil vliv Sumu
na regulaci procesu.To miZe byt vyhodné napr.
pfi velkém mnoZstvi Sumu v signalu.

Popis volby:
Zvolte poZzadovanou ¢asovou konstantu (). Je-li
naprogramovana ¢asova konstanta (t) o velikosti 0,1
s, bude vypinaci kmitocet pro dolni propust 1/0,1 =10
rad/s, coZ odpovida (10 /2 x ) = 1,6 Hz. Regulator

procesu tak bude regulovat pouze signal skute¢né
hodnoty, ktery se ménis niz§im kmitoctem nez 1,6 Hz.
Jestlize se signal skuteéné hodnoty méni s vys§im
kmito¢tem neZ 1,6 Hz, bude ztlumen dolni propusti.

445 Letmy start
(FLYINGSTART)

Hodnota:

#Vypnuto (DISABLE) [0]
OK - stejny smér
(OK-SAME DIRECTION) [1]
OK - oba sméry
(OK-BOTH DIRECTIONS) [2]
DC brzda a spusténi
(DC-BRAKE BEF. START) [3]
Funkce:

Tato funkce umoziuje "chytit” rotujici hfidel
motoru, kterd jiZ neni ovldadana méni¢em kmito&tu,
napf. kvlli vypadku proudu. Tato funkce bude
aktivovana pfi kaZdé aktivaci pfikazu pro start
motoru. Aby méni& kmito&tu mohl rotujici hfidel
motoru "chytit", musi byt rychlost motoru nizsi nez
kmitoCet odpovidajici kmito¢tu v parametru 202
Viystupni kmitodet, horni mez, fyax.

Popis volby:
Pokud tuto funkci nepotfebujete, zvolte
poloZku Vypnuto [0].

Jestlize se miize motor pfi zapnuti otacet jen stejnym
smérem, zvolte poloZku OK - stejny smér [1]. Volbu
OK - stejny smér [1] byste méli provést tehdy,
byla-li v parametru 200 Rozsah vystupniho kmitodtu
provedena volba Jen po sméru hodinovych rucicek .

Jestlize se miize motor pfi zapnuti otacet obéma
smeéry, zvolte poloZzku OK - oba sméry [2].

Volbu DC brzda a spusténi [3] provedte tehdy,
mUze-li méni¢ kmitoctu motor nejprve pemoci
stejnosmé&mé brzdy zabrzdit a pak jej spustit.
Pfredpoklada se, Ze jsou aktivovany parametry
126-127/132 DC brzdéni . V pfipadé vétSiho efektu
"vétrného mlynu" (rotujiciho motoru) nebude ménié
kmito€tu schopen rotujici motor "chytit", aniz by byla
aktivovana volba DC brzda a spusténi.

Omezeni:

- P¥ili§ nizka setrvadnost povede ke zvétSeni
zatéZe, coz mlze byt nebezpecné nebo to mize
zabranit spravnému chyceni rotujiciho motoru.
Pouzijte radéji stejnosmérnou brzdu.

# = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouZta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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- Je-li zatéz hnana napf. efektem "vétrného
mlynu" (rotujictho motoru), mizZe se jednotka
z diivodu pfepéti vypnout.

- Spusténi za chodu nefunguje pfi nizSich
hodnotach nez 250 ot/min.

451 Otackova vazba - soucinitel kladné

zpétné vazby PID

(FEEDFORWARD FACT)
Hodnota:
0 - 500

# 100

Funkce:
Tento parametr je aktivni, pouze byla-li v parametru
100 Konfigurace provedena volba Regulace ofadek,
uzaviena smycka. Funkce soucinitele kladné zpétné
vazby vysle v&tsi nebo mens$i &ast signalu zadané
hodnoty z ovladace PID takovym zpUsobem, Ze
ovladac PID bude mit vliv jen na ¢ast fidiciho signalu.
Jakakoli zména nastaveného bodu tak bude mit
pfimy vliv na otacky motoru. Soucinitel kladné
zpétné vazby poskytuje vysoky dynamismus pfi
zméné nastaveného bodu a mensi pfekmit.

Popis volby:
PozZadovanou procentuaini hodnotu je mozZno zvolit v
intervalu fyin - fwax. Hodnoty nad 100 se pouzivaji,
jsou-li odchylky nastaveného bodu jen malé.

452 Rozsah regulatoru
(PID CONTR. RANGE)

Hodnota:

0 - 200 * 10

Funkce:
Tento parametr je aktivni, pouze byla-li v parametru
100 Konfigurace provedena volba Regulace
otéCek, uzaviena smycka.
Rozsah ovladace (Sitka pasma) omezuje vystup
z ovladace PID jako procentuélni hodnotu
kmito€tu motoru fyn.

Popis volby:
Pozadovanou procentuélni hodnotu je mozZno
zvolit pro kmito€et motoru fiyn. Je-li rozsah
ovladace omezen, budou odchylky otacek b&hem
pocatecniho pfizplsobovani mensi.

456 Hladina odpomiku
(BRAKE VOL. REDUCE)

Hodnota:

0 - 25 V pro zafizeni 200V H# 0
0 - 50 V pro zafizeni 400V # 0
Funkce:

Uzivatel nastavi napéti, podle kterého se snizi
hladina pro brzdéni odporniku. Je aktivni, pouze
kdyZz je vybrany odpornik v parametru 400.

Popis volby:
Cim vétsi je hodnota snizeni, tim rychlejsi bude
reakce na pfetiZzeni generatoru. Mélo by se
pouzivat, jen pokud se vyskytuji problémy s
pfepétim ve stfednim obvodu.

461 Prevod zpétné vazby
(FEEDBAC CONV.)

Hodnota:
#Linearni (LINEAR) [0]
Odmocnina (SQUARE ROOT) [1]

Funkce:
V tomto parametru se voli funkce, ktera pfevadi
pfipojeny signal zp&tné vazby z procesu na
hodnotu zpé&tné vazby, ktera se rovha odmocnin&
pfivedeného signdlu. PouzZiva se napf. tam, kde
se poZaduje regulace priitoku na zakladé tlaku jako
zp&tnovazebniho signalu (pritok = konstanta x v/tlak
). Tento pfevod umozZfuje nastavit Zadanou hodnotu
takovym zpUsobem, aby vznikla linearni zavislost
mezi Zadanou hodnotou a poZadovanym pritokem.

Popis volby:
Pfi volbéLinearni [0] bude zpé&tnovazebni signal
umérny hodnoté zp&tné vazby. Pfi volb& Odmocnina
[1] pfevadi méni¢ kmito&tu VLT signdl zpé&tné vazby
na odmocné&nou hodnotu zpétné vazby.

Upozoméni:
l@ Skupiny parametri 500 Sériova komunikace
a 600 Servisni funkce nejsou v této pfirucce
zahruty. Kontaktujte, prosim, firmu Danfoss a
pozadejte o Konstrukeéni pfiruc¢ku k jednotce VLT 2800.

W = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouZta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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B Mechanické rozméry
Na néasledujicich vykresech jsou uvedeny mechanické VLT 2840 200-240 V
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H Civky motoru (195N3110)
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M Kryt svorek @

Na néasledujicim vykresu jsou uvedeny rozméry krytu
svorek NEMA 1 pro ménice VLT 2803-2875.
Rozmér "a" zavisi na typu jednotky.
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mResenf IP 21
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VLT 2803-2815 200-240 V, VLT 2805-28135 380-480 V 195N2118 47 80 170
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VLT 2840 200-240 V, VLT 2855-2875 380-480 V 195N2120 47 145 170
VLT 2880-2882 380-480 V 195N2126 47 205 245
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B Mechanickainstalace B MontaZ vedle sebe
) . Viechny jednotky VLT 2800 je moZné instalovat
Vénujte prosiml pozorn.ost poZadavkim, vedle sebe a v libovolné pozici, protoze tyto
které plati pro instalaci. jednotky nevyzaduji vétrani ze strany.

Méni¢ kmitodtu je chlazen

cirkulaci vzduchu. Aby mohla jednotka uvolfiovat
chladici vzduch, musi byt odstup nad a pod jednotkou
minimalné 100 mm. Aby byla jednotka chranéna pfed
prehfatim, musi se zajistit, aby okolni teplota
nepfesahla max. teplotu uréenou pro ménic a aby
nebyla piekroena priméma teplota za 24 hodin.
Max. teplota a primeér za 24 hodin jsou uvedeny

ve Vieobecnych technickych ddajich. Spadadi
teplota okoli do rozmezl 45 °C - 55 °C, je tfeba
provést sniZzeni vykonu ménice kmitodtu. Viz
Odiehdeni pro teplotu okolf . Vezméte prosim

na vé&domi, Ze Zivotnost ménie kmitodtu

bude zkracena, nebude-li stanovena Z2adna
tolerance pro odleh&eni podle teploty okoli.

195NA031.10

B Mont4Z2
VEechny jednotky s krytim IP 20 museji byt
montovany do rozvadé&él. Kryti IP 20 neni 195NAO147.10

vhodné pro oddélenou montaZ. V nékterych
zemich, napf. v USA, jsou pro oddé&lenou montaz
schvaleny jednotky s krytim NEMA 1.

Upozomeéni:

“: V pfipadé fegeni typu IP 21 musi mit
jednotky po stranach misto nejméng
100 mm. To znamend, Ze montaz

vedle sebe neni dovolena.

B Vzdalenosti pfi mechanické instalaci
Viechny jednotky vyZaduji minimalné vzdalenost
100 mm mez ostatnimi sougastkami a
vétracimi otvory krytu.

TO5NARSD 10
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H Obecné informace o elektrické instalaci

M Pozor vysoké napéti!

Je-li zafizeni pripojeno k siti, vyskytuje

se v ném nebezpeéné vysoké napéti.

Nespravna montaZz motoru nebo ménice
kmitoétu miZe zplsobit 8kodu na zafizeni, vazné
zranéni nebo smrt. Proto je tfeba dodrZovat
pokyny uvedené v této pfirucce, narodni a mistni
nafizeni a bezpecnostni pfedpisy.
Nedotykeijte se elekirickych €asti zafizeni - ani po
odpojeni zafizeni od sité: VyCkejte alespor 4 minuty.

Upozoméni:

Odpovédnosti uzivatele nebo montéra je
zajistit spravné uzemnéni a ochranu v souladu
s narodnimi a mistnimi normami.

B Uzemnéni
Pfi instalaci je tfeba brat v avahu néasledujici
zakladni body:

* Bezpetné uzemnéni: Vezméte, prosim, na
védomi, Ze méni¢ kmitodtu ma vysoky svodovy
proud a musi byt spravné uzemnén podle
prisluénych bezpecnostnich predpisl. DodrZujte
mistni bezpecnostni pfedpisy.

* Uzemnéni vysokofrekvenénich ¢asti: Uzemfovaci
kabely by mély byt co nejkratsi.

Propojte rlizné uzemfovaci systémy, ¢imz zajistite
co nejnizsi impedanci vodicl. NejniZsi impedance
vodi¢l dosahnete pouZitim co nejkratSich vodicl s
co nejvétsi plochou povrchu. Napfiklad plochy vodic
ma nizsi vysokofrekvenéni impedanci neZ kruhovy
vodic, pocitano pro stejny prifez vodice Cvess. Je-li
instalovano né&kolik jednotek ve skfifikach, méla

by podloZka skfifiky, vyrobené z kovu, slouZit jako
spole¢na referencni deska. Kovové skfiriky riznych
jednotek musi byt pfimontovany k podloZce skfifiky pfi
dodrZeni co nejnizsi vysokofrekvenéniimpedance. Pfi
takovémto uspoiadani nebudou v riiznych jednotkach
vznikat rzna vysokofrekvenéni napéti a v kabelech
pouZzitych k propojeni jednotek nebudou vznikat
sumové proudy. Sumové zafeni bude omezeno. Aby
bylo dosaZeno nizké vysokofrekvenéni impedance,
je moZné pro vysokofrekvenéni spojeni s podloZkou
vyuZit upeviiovaci Srouby jednotek. Ze spojovacich
bodl je tfeba odstranit veskery izolacni natér.

B Dodateénaochrana
Proudové chranice, vicenasobné ochranné
zemnéni nebo zemnéni Ize pouzit jako dodate¢nou
ochranu za pfedpokladu, Ze budou dodrZeny
mistni bezpecnostni pfedpisy. V pfipadé zkratu
na zem se miZe ve zkratovém proudu vyvinout
stejnosmérna sloZzka. Nikdy nepouzivejte RCD
(relé ELCB), typ A, nebot’ neni vhodné pro
stejnosmémmé zkratové proudy. PouZivate-li proudové
chréanice, je tfeba dodrZzovat mistni pfedpisy.
Pouzivate-li proudové chrani¢e, musi platit, Ze jsou:

- Vhodné pro ochranna zafizeni se stejnosmé&rnou
sloZkou v poruchovém proudu (3fazovy
mistkovy usmérfiovac).

- Vhodné pro kratky vyboj tvaru impulsu pfi zapnuti.

- Vhodné pro vysoky svodovy proud.

V pfipadé jednofazovych jednotek 200 V' s
omezenym svodovym proudem (typové oznaceni
R4) musi byt N pfipojen dfive nez L1.

B Zkouska vysokym napétim
Vysokonapétovy test je mozné provést kratkym
spojenim svorek U, V, W, L1, L2 a L3 a pfivedenim
stejnosmérného napéti o velikosti max. 2160 V na 1
sekundu mezi toto kratké spojeni a svorku 95.
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M Elektroinstalace v souladu s elektromagnetickou
kompatibilitou -
Obhecné body, které je tfeba dodrZet, aby
byla zajisténa elektroinstalace v souladu s
elektromagnetickou kompatibilitou. -

Je duleZité zajistit dobry elektricky kontakt pomoci
instalacnich $roub(l mezi instalacnim plechem

a kovovou skfifikou méni¢e kmito&tu.

Poudijte v&jifové podloZky a galvanicky

vodivé montazni desky.

-\ montaZnich skfinich nepouZivejte jiné nez
stinéné/pancéfované kabely k motoru.

- Pouzivejte pouze stinéné/pancéfované motorove
kabely a stinéné/pancéfované fidici kabely.

- Stinéni pfipejte na obou koncich k zemi.

- \fyvarujte se instalace se skroucenymi
konci stinéni, jelikoZ se tim pfi vysokych
frekvencich degraduje stinici adinek. PouZijte
radgji kabelové svorky.

Nasledujici obrazek znazorfuje elektroinstalaci
spliujici elektromagnetickou kompatibilitu, ve
které je méni¢ kmitoétu namontovan do instalaéni
skfifiky a pfipojen k PLC.

PLC #lc.

195MAD84.13

Qutput con—
tacfor etc.

Earthing rail

Cable Insula—
ppad

IS

i
E

Min. 1Bmm2
qualizing cable

7

Control cables
[ |

All cable entrias In
one side of pansl

Motor termiztor

'y

3 H

¥

Malns—supply
L1

Min. 200mm -

—belwasn con—
irel cables,
motor cakble

3

r and malns cable

[

L2
L3 7
PE

Reinforced protective sorth

Broka

Y

Mator, 3 phases and
Protective eorth
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M Elektricka instalace

[ TIIT I T T T T00T T

@00|0o|@o|

L1 L2 L3 || R+ R-

91 92 93]| 82 81|96
MAINS BRAKE  MOTOR

195NADOD5.12

195NADBT7.12

VLT 2822 200-240 V, 2822-2840 380-480 V

@Q
[}
Ay
=
5
12}
=

135NADBA.13

VLT 2803-2815 200-240 V, 2805-2815 380-480 V
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195NAT48.11

VLT 2840 200-240 V, 2855-2875 380-480 vV

195NA196.11

VLT 2880-2882 380-480V

PovSimnéte si prosim, Ze jednotky budou opatieny
dvéma spodnimi plechy - jednim pro meftrické
ucpavky a druhym pro trubkové vedeni.
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M Bezpecnostni svérka

185NA112.10

Jestlize ma byt dodrZzeno galvanické
oddéleni (PELV) mezi fidicimi a
vysokonapétovymi svorkami, musi

byt k jednotce VLT 2803-2815, na 200-240 V,
a VLT 2805-2815, na 380-480 V pfimontovana
piidavna bezpectnostni svérka.

M Pfedfazenépojistky

U vSech typl jednotek museji byt v pfivodu napéti

k ménici kmitoctu namontovany vnéjsi pfedfazené
pojistky. U aplikaci UL/cUL se sitovym napétim o
hodnoté 200-240 V pouZijte pfedfazené pojistky typu
Bussmann KTN-R (200-240 V) nebo Ferraz Shawmut
typu ATMR (max. 30A). U aplikaci UL/cUL se sitovym
napétim o hodnoté 380-480 V pouzijte pfedfazené
pojistky typu Bussmann KTS-R (380-480 V). Spravné
hodnoty pfedfazenych pojistek viz Technické tdaje.

W Pfipojenik siti
Vezméte, prosim, na védomi, Ze pfi napéti 1 x
220-240 V musi byt nulovy vodi€ pfipojen ke svorce N
L2) a fazovy vodi€ musi byt pfipojen ke svorce L1 1.

Jednotky na 400 V s filtrem RF| se
nesméji pfipojovat ke zdrojim napéti,
které maji napéti mezi fazi a zemi

vétsi nez 300 V. Vezméte, prosim, na védomi,

Ze v pripadé zdroje IT a zapojeni uzemnéni do

trojihelniku miZe napajeci napéti mezi fazi a zemi
presahnout 300 V. Jednotky s typovym oznafenim
R5 mohou byt pfipojeny ke zdrojim napéti, které
maji napéti mezi fazi a zemi az 400 V.

Spravné dimenzovani priifezu kabell viz Technické
udaje. Dalsi informace naleznete v oddilu
nazvaném Galvanické oddéleni.

M Pfipojeni motoru

Motor se pfipojuje ke svorkam 96, 97, 98.
Uzemnéni pfipojte ke svorce 99.

C.|96 97 98 Motorové napéti 0-100%
Uu v W sitového napéti.
C. |99 Zemnici kontakt

C. [ Nuoy Ly wa Napajeci napéti 1 x 220-240 V
N L1

C. | 95 Zemnicl kontakt

C. | Nuoy L1y sy| Napéjeci napéti 3 x 220-240 V
L2 L1 L3

C.| 95 Zemnici kontakt

C. [ 91 92 93] Napajeci napéti 3 x 380-480 V
17 12 13

¢C. |95 Zemnici kontakt

' Upozoméni:
l': Zkontrolujte, prosim, zda napajeci napéti
i odpovida napajecimu napéti ménice kmitoétu,
které je uvedeno na typovém Stitku.

Spravné dimenzovani prifezu kabell viz
Technické ddaje.

K ménici kmitoétu je mozné pfipojit vSechny typy
standardnich tfifazovych asynchronnich motor(.
Malé motory se b&Zné zapojuji do hvézdy (230/400
V, Al'Y). Velké motory se zapojuji do trojahelniku
(400/690 V, A/'Y). Napéti a spravny reZim zapojeni
jsou uvedeny na Stitku motoru.

Upozornéni:
.l' U motorll bez mezifazové izolace by mél byt
a na vystupu méni¢e kmitoctu zapojen LC-filtr,

u v w -
o—e——o0 3 )
u v w g ©
13 723
TTT )
96 97 98 96 97 98
Y A

M Odrusovaci spinac¢ RFI

Napajeci sit' s izolovacim uzlem:

Je-li méni¢ kmito¢tu napéjen z izolovaného sitového
zdroje (sité IT), je moZno vypnout pfepinac
vysokofrekven€niho ruseni RFI (poloha OFF).

V poloze OFF jsou interni vysokofrekvenéni kapacity
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(filtraéni kondenzatory) mezi kostrou a stejnosmérnym M Paralelni zapojeni motor
meziobvodem odpojeny, aby se zabranilo poskozeni

stejnesméerného meziobvodu a emezily se zemni

kapacitni proudy (podle IEC 61800-3).

l Upozomeéni: _
“- S prepinatem RFI nemanipulujte, kdyZ je %‘
a jednotka piipojena k elektrické siti. Pfed

manipulaci s pfepinaem RFI zkontrolujte,

zda bylo odpojeno napajeni z elektrické sité. [ %‘

l Upozoméni:
Ji&n Piepina& RFI galvanicky odpojuje — %‘
i kondenzatory od zemsa.
Pro odpojeni filtru RFI je tfeba odstranit pfepinad Minie kmitoetu mie ovladat nikolik paraleini
MkS umistény vedle svorky 96. zapojenych motorti. Maji-li mit motory rizné hodnoty
Prepinac RFI je k dispozici pouze u zafizeni otaéek, pouijte motory s riznymi jmenovitymi
VLT 2880-2882. hodnotami otagek. Otagky motord se mini souéasni,

co0 znamend, e v celém rozsahu je zachovan
pomir mezi jmenovitymi otaékami. Celkovy odbir
motort nesmi paekrogit maximalni jmenovity
vystupni proud linyy miniée kmitoétu,

B Smér otacenimotoru

o—o—0 Pokud jsou velikosti motorts znaéni odli$né, mohou
Uu v W % se vyskytnout problémy pei startu a pei nizkych
otdekach. To je zpUsobeno tim, e relativni vysoky
T T T ohmicky odpor statoru malych motor vyaduje pei
startu a pai nizkych otdékach vyssi napiti.
96 97 98
U systémi s paralelni zapojenymi motory nelze pouit
elektronické tepelné relé (ETR) miniée kmitoétu
0——e&—0 jako ochranu jednotlivych motorii. Z toho divodu
u v w % je teeba pouit dodateénou ochranu motoru, nape.
) termistor u kadého motoru nebo individuaini tepelna
% relé. (Jistiee nejsou jako echrana vhodné.)
96 97 98 = Upozoméni:

Tovami nastaveni je po sméru hodinovych ruciek u

. - e . " - motoru, AMT nelze poi paralelnim
vystupu ménice kmitectu zapojeného nasledovné:

zapojeni motora pouit. Parametr 101

'9 Parametr 107 Automatické peizpiasobeni

Svorka 96 pfipojena k fazi U. Mementova charakteristika musi byt pei paralelnim
zapojeni motorll nastaven na hodnotu Zviastnf
Svorka 97 pfipojena k fazi V. charakteristika motoru [8].

Svorka 98 pfiipojena k fazi W.

N Motorové kabely
Spravné dimenzovani priifezu a délky motorovych
kabel(l naleznete v Casti Technické Udaje. Vidy
dbejte na to, aby byl prifez kabelll v souladu
s narodnimi a mistnimi pfedpisy.

Smér otadeni je moZno zménit pfehozenim
dvou fazi na svorkach motoru.
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l Upozoméni:

ll: PouZivate-li nestinéné kabely, neodpovida
to nékterym poZadavk(m elektromagnetické
kompatibility, viz oddil Vysledky testt

pro elektromagnetickou kompatibilitu v

Konstrukéni pfirugce.

Jestlize maji byt dodrZzeny stanovené hodnoty
zafeni elektromagnetické kompatibility, musi byt
motorovy kabel stinény, neni-li u daného filtru
vysokofrekvenéniho ruseni uvedeno jinak. Je
dilezité, aby byl motorovy kabel co nejkratsi, aby
se hladina Sumu a svodové proudy shiZily na
minimum. Stinéni motorového kabelu musi byt
pfipojeno ke kovové skfifice mé&niCe kmitoétu a ke
kovové skfifice motoru. Je nutné, aby pfipojeni
stinéni mélo co nejvétsi povrch (pfichytka kabelu).
Toho se u riznych ménicl kmitoétu dosahne
pouZitim rlznych instalacnich pomicek. Je tfeba
se vyvarovat pfipojeni stinéni pomoci zakroucenych
koncl (vous(), protoZe to pfi vysokych kmitoctech
rusi ucinek stinéni. Je-li tfeba pierusit stinéni kvili
instalaci motorového stykade nebo motorového
relé, musi stinéni pokracovat pfi zachovani co
nejnizsi vysokofrekvenéni impedance.

M Tepelna ochrana motoru
Elektronické tepelné relé u ménict kmitoctu
se schvalenim UL ziskévéa schvaleni UL pro
ochranu jednoho motoru, kdyZ byla v parametru
128 Tepelna ochrana motoru provedena volba
Vypnuti ETR a parametr 105 Motorovy proud,
Im, v byl naprogramovan na jmenovity motorovy
proud (viz typovy Stitek motoru).

M Pfipojeni brzdy

C. | 81 82| Brzdny odpor
R- R+| svorky

Spojovaci kabel k brzdnému odporu musi byt
stinény. Stinéni pfipojte ke kovové skfifice ménice
kmito€tu a ke kovové skfifice brzdného odporu
pomoci kabelovych pfichytek. Dimenzovani prifezu
brzdného kabelu musi odpovidat brzdnému momentu.

Dimenzovani brzdnych odporl viz Kon-
strukéni pfirucka.

Upozornéni:
'l: Vezméte, prosim, na védomi, Ze na svorkach
q se vyskytuje ss napéti o velikosti az 850 V.

B Zemnici kontakt

Protoze tnikovy proud do zemé& muzZe byt vyssi
nez 3,5 mA, kmitoétovy pfevodnik musi byt vZdy
uzemnény podle platnych narodnich a mistnich
predpisll. Aby bylo zaruceno dobré mechanické
spojeni uzemfovaciho kabelu na svorku 95,
pfiény prifez kabelu musi byt alespofi 10 mm?
nebo 2 jmenovité kabely okoncené oddélené.
Pro zvySeni bezpecnosti mlZete nainstalovat
RCD (zafizeni pro zbytkovy proud), které zaijisti,
aby se kmitoc¢tovy prevodnik vypnul, pokud je
Gnikovy proud pfilis velky. Viz také instrukce RCD
- aplika¢ni poznamka MN.90.GX.02.

H Sdilenizatéze

Sdileni zatéze umoZfiuje spojeni stejnosmérnych
meziobvodl nékolika ménicd kmitoctu. Je nutné
instalaci rozsifit o dalSi pojistky a civky AC (viz nakres
nize). Pro sdileni zat&Ze musi byt parametr 400
Funkce brzda nastaveny na Sdileni zatéZe [5].
PouZijte zastrcky Faston 6,3 mm pro ss

(Sdileni zatéze).

Pro dal$i informace kontaktujte Danfoss nebo
prostudujte pokyny ¢. MI.50.NX.02.

@Q
(5]
Ay
[
=
2]
=

C.[88 89 Sdileni zatéze

-+

175ZAI90.12

~—rvrd pos DC- p—
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Pamatujte, Ze mezi svorkami 88 o
A a 89 mohou nastat hladiny napéti g
aZ do 850 V ss. 3
B Utahovaci moment, vykonové svorky E
Vykonové a zemnici svorky museji byt utazeny }
nasledujicimi momenty: =
VLT Svorky Moment [Nm] ‘l'
2803- Vykonové, sitove, 0.5-06
2875 brzdy
Zem 2-3
S880- Vykonové, sitoveé, 1.2-1.5 M Elektroinstalace, fidici kabely
2882 hrzdy
Zem 2-3

@ Rizeni mechanické brzdy
Pfi zvedani nebo pokladani je tfeba ovladat
elektromagnetickou brzdu. Brzda se ovlada pomoci
reléového nebo digitalniho vystupu (svorka 46).
Vystup musi byt udrZovan zavieny (bez napéti) po
dobu, po kterou nemize méni¢ kmitoétu "podporovat”
motor, napf. kvili pfilis velké zaté2i. U aplikaci s
elektromagnetickou brzdou zvolte v parametru 323
nebo 341 moznost Qviddéani mechanické brzdy.
KdyZ vystupni kmitodet pfekroéi hodnotu vypnuti
brzdy nastavenou v par. 138, brzda bude uvolnéna,
pokud proud metoru pfekrogi piednastavenou
hodnotu v parametru 140, Brzda bude aktivovana,
kdyz bude vystupni kmito&et nizsi nez kmitocet
aktivace brzdy, nastaveny v par. 139.
Pokud se kmitottovy pievodnik dostane do
poplachového stavu nebo nastane pfepéti, Sinnost
mechanické brzdy bude aktivovana okamzité.

l Upozomeéni:
- . .
"ﬂ Toto pouZiti se vz tahuje pouze na zvedani

nebo pokladani bez protivahy.
B Piistup k Fidicimsvorkam

VEechny svorky k fidicim kabellm jsou umistény
pod ochrannym krytem na pfedni strané ménice
kmito¢tu. Chcete-li ochranny kryt sejmout, tahnéte
jej smérem dolll (viz wykres).

o @
@

175HA3E0.10

Ridici kabely museji byt stinéné. Stinéni musi

byt piipojeno k $asi ménide kmitoétu pomoci
prichytky. Obvykle je tfeba pfipojit stinéni také k
Sasi fidici jednotky (fidte se pokyny k pfislusnée
jednotce). V zapojeni s velmi dlouhymi fidicimi
kabely a analogovymi signaly se mohou ve vzacnych
pfipadech zavisejicich na instalaci vyskytnout zemni
smycky pro 50/60 Hz v disledku Sumu pfenageného
ze sitovych kabel(l. V tomto zapojeni mlize byt
tieba pferusit stinéni a eventuaing vloZit mezi stinéni
a 3asi kondenzator o hodnoté 100 nF.
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DeviceNet
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W Utahovaci momenty, fidici kabely

Ovladaci vodi¢e museji byt pfipevnény utahovacim
momentem 0,22-0,25 Nm.

M Elektroinstalace, fidici svorky

Spravné ukongeni fidicich kabelll viz oddil nazvany
Uzemnéni stinénych/oancéfovanych fidicich
kabelu v Konstrukcni pfirucce.

@ @ @ @ @ @ e @ @ @ @ @ @
72 18 18 20 ¥/ 29 33 42 #8 50 53 55 60
e e e e e e N = e [ e iy = |

+24v O® DM GND DN DIN O H ANA DK HI0¥ VOLT  GND CUR ] L o
T ouT ot ol N L]

oL

G Funkce

01-03 | Reléové vystupy 01-03 je mozno pouzit
pro
indikaci stavu a poplachu/varovani.

12 Privod ss napéti 24 V.

18-33 | Digitalni vstupy.

20, 55 | Spole€na zem pro vstupni
a vystupni svorky.

42 Analogovy vystup pro zobrazeni
kmitoctu,
Zadané hodnoty, proudu nebo momentu.

46" Digitalni vystup pro zobrazeni stavu,
varovani nebo poplacht, nebo
kmitoctovy vystup.

50 Napajeci napéti +10 V ss
pro potenciometr nebo termistor.

53 Stejnosmeérny analogovy napétovy vstup
0-10V.
60 Analogovy proudovy vstup 0/4- 20 mA.
671 Stejnosmeérné napajeci napéti + 5 V
ke komunikaci Profibus.
68, RS 485, sériova komunikace.
691

701 Zem pro svorky 67, 68 a 69.
Tato svorka se obvykle nepouziva.

1. Svorky nejsou platné pro DeviceNet. DalSi
informace naleznete v pfiruéce DeviceNet,
MG.90.BX.YY.

M Pfipojeni relé

Programovani reléového vystupu viz parametr
323 Reléovy vystup .

C. |01 -02
01 -03

1 - 2 spinaci
1 - 3 rozpinaci

Upozornéni:
=g Vezméte, prosim, na védomi, Ze plast
a reléového kabelu musi kryt prvni Fadu
svorek na fidici karté - jinak nebude
dodrZzeno galvanické oddéleni (PELV). Max.
pramér kabelu: 4 mm. Viz vykres.

4mm
@ @ @
Rl

r

[
@ @ @ @ @ @ @ @ @ @ @ @ @ @ @ @
1Z 18 19 20 27 23 33 42 46 50 53 55 60
B8 B3B8 B8 B 8 83 3 8 8B 33 = Y =
424/ DM DN GND DIN DM DM ANA DG +0V VOLT GND CUR P N G
out aur our  our N " RS485 RE485

195HA110.12

H Spinace 1 - 4

Spinag DIP je pouze na fidici karté s
komunikaci Profibus DP.
Zobrazena pozice spinace je tovarni nastaveni.

Spinace 1 a 2 slouZi jako ukon&eni kabelu pro
rozhrani RS 485. Je-li mé&ni¢ kmito&tu umistén v
systému sbé&rnice jako prvni nebo posledni jednotka,
musi byt spinac 1 a 2 zapnuty. U zbyvajicich ménicl
kmito€tu musi byt spina¢ 1 a 2 v poloze vypnuto.
Spinac 3 a 4 je nevyuZity.

B VLT Dialog Software

Pfipojeni ke svorkédm 68-70 nebo
D-Sub:

- PIN 3 GND

- PIN 8 P-RS485

- PIN 9 N-RS 485

M Zastrcka D-Sub

195NA025.10

Ridici jednotku LCP 2 je mozZné pfipojit k zastréce
D-Sub na fidici karté. Objednaci Cislo: 175N0131.
Neméla by se pfipojovat jednotka LCP s
objednacim ¢&islem 17520401,
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M Priklady pfipojeni

H Start/stop
Start/stop pomoci svorky 18 a zastaveni volnym
dobéhem pomoci svorky 27.

12| +24V

18| Par. 302
19
20

~L 27| Par. 304

29

195NA011.11

Par. 302 Digitaini vstup = Start [7]
Par. 304 Digitaini vstup = Zastaveni volnym
dobéhem, inverzni [2]

Pro Pfesny start/stop se provadi nasle-

dujici nastaveni:
Par. 302 Digitaini vstup = Presny
start/zastaveni [27]
Par. 304 Digitaini vstup = Zastaveni volnym
dobéhem, inverzni [2]

M Pulsni start/stop
Pulzni start pomoci svorky 18 a pulzni stop
pomoci svorky 19. Kmitoget konstantnich otacek
se aktivuje pfes svorku 29.

12| +24v
T 18] PAR. 302
19| Par. 303
20|
27| PAR. 304
—___[29| PAR. 305

I
195NAD12.11

Par. 302 Digitaini vstup = Pulsni start [8]

Par. 303 Digitalni vstup = Stop, inverzni [6]

Par. 304 Digitalni vstup = Zastaveni volnym
dobéhem, inverzni [2]

Par. 305 Digitaini vstup = Konstantni otacky [13]

M Zrychleni/zpomaleni
Zrychleni/zpomaleni pomoci svorek 29/33.

12| +24v
————— 18| Par. 302

19| Par. 303

27| PAR. 304
29| Par. 305

-~ 33| Par. 307

185HAZ49.10

Par. 302 Digitalni vstup = Start [7]

Par. 303 Digitalni vstup = UloZit Zadanou
hodnotu [14]

Par. 305 Digitalni vstup = Zrychlit [16]
Par. 307 Digitaini vstup = Zpomalit [17]

M Zadavani Zadané hodnoty pomoci potenciometru
Zadana hodnota napéti zadavana pomoci

potenciometru.
| |
46
50|+ 10V out
1kohm|E53 Par. 308
55| GND
I I
195NAD16.10

Par. 308 Analogovy vstup = Zadané hodnota [1]
Par. 309 Svorka 53, min. nastaveni=0V
Par. 310 Svorka 53, max. nastaveni =10V

M Piipojeni dvoudratového vysilate
Pfipojeni na dvoudratovy vysilac jako zpétna

vazba pro svorku 60. ©
(&}
e
[T
b
— %)
12| +24V £
18
19
Transmitier
4-20mA |
55|
60| PAR. 314
External
supply 53|
Wae O Tr - E Com, analog Input
supPly | 4-20ma 60| PAR. 314

185NADTZ 1

Par. 314 Analogovy vstup = Zpétna vazba [2]
Par. 315 Svorka 60, min. nastaveni = 4 mA
Par. 316 Svorka 60, max. nastaveni = 20 mA
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VLT |28 —[}T -B2(0HS| [|R| HD|BIHF
A A A A A A
Power Sizes
e.q. 2815
Application range
_ Process
%ggg g:gg Ew Mains voltage
San 073 o [ 20-2e0v [s2f
2815 1.5 KW o
— 3x200-240V Dz

2822 2.2 Kw o ——3x200-240V T2
3.7

2840 KW
. 3x380—-480 Vv |T4

2805 D.55 KW

2807 0.75 KW Enclosure

2811 1.1 KW P 20 B20

ggg ;g E& Hardware variant

2830 3.0 KW Standard

2840 4.0 KW

2855 5.5 KW Standard with brake

2875 7.5 KW

2880 11.0 KW

881 15.0 KW RFI-filter

2882 185 KW | Without filter

With integral 14 fllter
(2803-2875)

With integral 1B filter

(2880 2882) R3
With integral 1A filter 4 e e
For RCD guse R4
With integral 1A filier £
Por T mains (2805—2840)

Display unit

No. unit of this type With built—in display unit

LCP display unit is an option
Code no.: 175NO131

Required delivery date Cable for LCP — Code no.. 17570829
Fieldbus
Ordered by: without fieldbus FOO

With Profibus DP 3 MBit/s

With Profibus DP 12 MBit/s

With DeviceNet F30

* 52 = Unit can only be ordered with RF| filter
Date: **D2 = Unit cannot be ordered with RF1 filter
kkk

= Unit can only be ordered with 52

Please taoke a copy of the ordering form. ddox = |Jnit can only be ordered with T4

Fill it in and send or fax your order

to the nearest Danfoss rep. office 195NA026.18
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m Udaj na displeji
Fr
Méni€ kmito&tu ukazuje aktualni vystupni
kmito€et v hertzich [Hz].

lo
Méni€ kmito€tu ukazuje aktualni vystupni
proud v ampérech [A].

Uo
Méni¢ kmito&tu ukazuje aktualni vystupni
napéti ve voltech [V].

ud
Méni¢ kmitotu ukazuje napéti meziobvodu
ve voltech [V].

Po
Méni¢ kmitotu ukazuje vypocitany vystupni
vykon v kilowattech [kWV].

notrun

Tato zprava je zobrazena, pokud dojde k pokusu
zmeénit hodnotu parametru pfi b&zicim motoru.
Chcete-li zménit hodnotu parametru, zastavte motor.

LCP

Tato zprava je zobrazena, pokud je namontovéna
fidici jednotka LCP 2 a je aktivovano tlacitko
[QUICK MENU] nebo [CHANGE DATA]. Je-li
namontovana fidici jednotka LCP 2, je mozZné
ménit parametry jen pomoci ni.

Ha
Méni¢ kmitoctu ukazuje poZadovany kmitocet
aktualniho ruéniho rezimu v hertzich [Hz].

sC

Méni¢ kmitoctu ukazuje vystupni kmitocet
nasobeny koeficientem (aktualni vystupni
kmitoget x parametr 008).

W Vystrazné/poruchové zpravy

Varovani nebo porucha se zobrazi na displeji
jako Ciselny kéd Err. xx. Dokud nebude
odstranéna porucha, bude na displeji zobrazeno
varovani a signalizace poruchy bude blikat,
dokud nebude aktivovano tlacitko [STOP/RESET).
V tabulce jsou uvedena rizna varovani a poruchy
vEetné Gdaje, zda dana porucha zablokuje
méni¢ kmito¢tu. Po hlaseni Vypnuti zablokovano
(Trip locked) je tfeba odpojit pfivod energie a
odstranit poruchu. Znovu pfipojit pfivod energie
a resetovat méni¢ kmitoctu. Poté bude méni¢
znovu pfipraven k provozu. Bezpecnostni vypnutf
Ize ruéné vynulovat tfemi zplsoby:

1. Pomoci tlatitka [STOP/RESET].

2. Pres digitalni vstup.

3. Pres sériovou komunikaci.

Také je mozZné provést volbu automatické vynulovani
v parametru 405 Funkce resetovani . Pokud se kfiZzek
zobrazi u varovani i u poruchy, mliZe to znamenat,
Ze varovani pfichazi pfed poruchou. Také to mize
znamenat, Ze je uZivateli umoznéno naprogramovat,
zda se pfi dané chybé& objevi varovani nebo porucha.
Tato moZnost je napfiklad u parametru 128 Teplotni
ochrana motoru. Po rozpojeni se bude motor
pohybovat setrvaén& a na ménici kmitoctu bude
porucha a varovanim blikat. Pokud ale chyba zmizi,
bude blikat pouze porucha. Po resetovani bude
méni¢ kmito¢tu opét pfipraven k zahajeni provozu.

|_
|
=
o
B
=
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(G Popis Varovani Porucha Bezpecnos-

tni

vypnuti

2 Chyba Zadané hodnoty (LIVE ZERO ERROR) X X X
4 Vypadek napdjeci faze (MAINS PHASE LOSS) X X X
5 Vysokd hodnota napéti (DC LINK VOLTAGE HIGH) X
6 Nizka hodnota napéti (DC LINK VOLTAGE LOW) X
7 Prepéti (DC LINK OVERVOLT) X X X
8 Podpéti (DC LINK UNDERVOLT) X X X
9 Invertor pietizen (INVERTER TIME) X X
10 Motor pretizen ( MOTOR, TIME) X X
11 Termistor motoru (MOTOR THERMISTOR) X X
12 Omezeni napéti (CURRENT LIMIT) X X
13 Prepéti (OVERCURRENT) X X X
14 Chyba uzeméni (EARTH FAULT) X X
15 Chyba piepnuti rezimu (SWITCH MODE FAULT) X X
16 Zkrat (CURR. SHORT CIRCUIT) X X
17 Casovy interval sériové komunikace (STD BUS TIMEOUT) X X
18 Casow interval sbé&rnice HPFB (HPFB TIMEQUT) X X
33 Mimo rozsah kmitoctu (QUT FREQ RNG/ROT LIM) X
34 Porucha komunikace HPFB (PROFIBUS OPT. FAULT) X X
35 ZatéZovaci raz (INRUSH FAULT) X X
36 Nadmérna teplota (OVERTEMPERATURE) X X
37-45  Vnitini chyba (INTERNAL FAULT) X X
50 AMT neni mozZné X
51 AMT chyba re. data Stitku (AMT TYPE.DATA FAULT) X
54 $patny motor AMT (AMT WRONG MOTOR) X
55 ¢asowy limit AMT (AMT TIMEQUT) X
56 varovani AMT béhem AMT (AMT WARN. DURING AMT) X
99 Zaméeno (LOCKED) X

Indikace LED

Varovani Zluta

Porucha ¢ervena

Vypnuti zablokovano Zluta a Cervena

VYSTRAHA/PORUCHA 2: Chyba ivé nuly
Signal napiti nebo proudu na svorce 53 nebo 60
je pod 50 % hodnoty nastavené v parametru 309
nebo 315 Svorka, min. nastavenl.

VYSTRAHA/PORUCHA 4: Chyba faze siti

Na strani si?ového napajeni neni faze. Zkontrolujte
poivod napiti do miniee kmitoetu. Tato porucha

je aktivni pouze poi 3fazovém napajeni. Porucha
se také mue objevit u pulsujici zatie. V takovém
poipadi musi byt pulsy utlumeny, napo. pomoci
diskového setrvaeniku.

VYSTRAHA 5: Upozornini na poilis velké napiti
Pokud je stoedni napiti obvodu (UDC) vyssi ne
Viysoka hodnota napiti, vytvooi minie kmitoetu
vystrahu a motor bude pracovat beze zminy. Pokud
UDC zustava nad limitem vystrahy napiti, invertor

se po nastavené dobi rozpoji. Doba je zavisla na
zaoizeni a je nastavena na 5 a 10 sekund. Poznamka:

Minie kmitoetu se vypne s poruchou 7 (poepiti).
Napi?ové varovani se mue vyskytnouti v poipadi, e je
poili§ vysoké napiti v siti. Zkontrolujte, zda je napdjeci
napiti vhodné pro minie kmitoetu, viz Technické Gdaje.
Vystraha napiti se mue objevit i pokud se kmitoeet
motoru poili§ rychle snii kvuli poili§ kratkému dobihu.

VYSTRAHA 6: Upozornini na poili malé napiti
Pokud je stoedni napiti obvodu (UDC) mensi ne
Nizké hodnota napiti , vytvooi minie kmitoetu vystrahu
a motor bude pracovat beze zminy. Napi?ové
varovani se mue vyskytnout i v poipadi, e je poili§
nizké napiti v siti. Zkontrolujte, zda je dodavané
napiti vhodné pro minie kmitoetu, viz Technické
tidaje . Kdy je minie kmitoetu vypnut, objevi se

na chvili vystraha 6 (a vystraha 8).

VYSTRAHA/PORUCHA 7: Poepiti

Pokud stoedni napiti (UDC) poesahne Limit poepitf
invertoru, invertor se vypne, dokud UDC znovu
neklesne pod limit poepiti. Pokud UDC zustane
nad limitem poepiti, invertor se po nastavené dobi
rozpoji. Doba je zavisla na zaoizeni a je nastavena
na 5 a 10 sekund. Poepiti UDC se mue objevit,
pokud se kmitoeet motoru poili§ rychle snii kvuli
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poili§ kratkému dobihu. Poi vypnuti invertoru bude
vygenerovan poikaz pro vynulovani odpojeni.
Poznamka: Vysoka hodnota napiti (vystraha 5)
tak bude moci vyvolat i poruchu 7.

VYSTRAHA/PORUCHA 8: Podpiti

Pokud stoedni napiti obvodu (UDC) klesne pod /imit
podpiti invertoru, invertor se vypne, dokud se UDC
znovu nezvysi nad limit podpiti. Pokud UDC zustane
pod limitem podpiti, invertor se po nastavené dobi
rozpoji. Doba je zavisla na zaoizeni a je nastavena
na 2 a 15 sekund. K podpiti mue dojit, kdy je napiti v
napajeci siti poilis nizké. Zkontrolujte, zda je napajeci
napiti vhodné pro minie kmitoetu, viz Technické tidaje.
Poi vypnuti miniee kmitoetu se nakratko zobrazi
varovani 8 (a varovani 6 ). Poznamka: Nizka hodnota
napitf (varovani 6) tak mue vyvolat i poruchu 8.

VYSTRAHA/PORUCHA 9: Poetieni invertoru
Elektronicka teplotni ochrana invertoru udava, e
minie kmitoetu ma blizko rozpojeni z duvodu poetieni
(vystupni proud je ji dlouho poili§ vysoky). Eitae
elektronické teplotni ochrany invertoru vytvaoi
vystrahu poi 98 % a rozpojuje poi 100 %, co je
doprovazeno poruchou. Minie kmitoetu nelze znovu
nastavit, dokud eitae neklesne pod 90 %. K této chybi
dochazi, kdy je minie kmitoetu poetien poili§ dlouho.

VYSTRAHA/PORUCHA 10: Poetieni motoru
Podle elektronické teplotni ochrany invertoru je
motor poili§ horky. V parametru 128 mue uivatel
zvolit, zda ma minie kmitoetu VLT vyslat vystrahu
nebo poruchu, kdy eitae dosahne 100 %. K
této chybi dochazi, kdy je motor zatien na vice
ne 100 % poili§ dlouho. Zkontrolujte, zda jsou
parametry 102-106 nastaveny spravni.

VYSTRAHA/PORUCHA 11: Termistor motoru
Motor je poili§ horky nebo bylo spojeni
termistor-termistor rozpojeno. V parametru 128
Teplotni ochrana motoru mue uivatel zvolit, zda
ma minie kmitoetu vyslat vystrahu nebo poruchu.
Zkontrolujte, zda je termistor PTC spravni poipojen
mezi svorkami 18, 19, 27 nebo 29 (digitalni vstup)
a svorkou 50 (napajeni + 10 V).

VYSTRAHA/PORUCHA 12: Proudové omezeni
Vystupni proud je vitSi ne hodnota v parametru
221 Proudové omezeni im. Minie kmitoetu se
rozpoji po dobi nastavené v parametru 409
Zpodini rozpojeni poi nhadproudu.

VYSTRAHA/PORUCHA 13: Nadproud

Spiekové proudové omezeni invertoru (cca. 200 %
jmenovitého vystupniho proudu) bylo poekroeeno.
Vystraha potrva poiblini 1 - 2 sekundy. Poté se minie

kmitoetu rozpoji a vyvola poruchu. Vypnite minie
kmitoetu a zkontrolujte, zda Ize otoeit hoideli motoru a
zda je velikost motoru poimioena pro minie kmitoetu.

PORUCHA 14: Zkrat na zem

Doslo ke svodu mezi vystupnimi fazemi a
zemi, a to v kabelu mezi minieem kmitoetu a
motorem nebo v motoru. Vypnite minie kmitoetu
a zkrat na zem odstraote.

PORUCHA 15: Porucha taktovaciho reimu
Porucha napajeni taktovaciho reimu. Obra?te se
na svého dodavatele zaoizeni Danfoss.

PORUCHA: 16: Zkrat

Na svorkdch motoru nebo v motoru doslo ke
zkratu, Odpojte minie kmitoetu od si?ového
napajeni a odstraote zkrat.

VYSTRAHA/PORUCHA 17: Easovy limit

sériové komunikace

Vypadek sériové komunikace s minieem kmitoetu.
Vystraha je aktivni pouze v poipadi, kdy parametr 514
Funkce easového limitu je nastaven na jinou hodnotu
ne OFF. Pokud je parametr 514 Funkce easového
limitu nastaven na hodnotu Zastavit a rozpojit [5],
dojde nejprve k vystraze a poté k dobihu a rozpojeni
doprovazenému poruchou. Parametr 513 Easovy
limit sbirnice mue byt v poipadi potoeby zvySen.

VYSTRAHA/PORUCHA 18: Easovy limit

sbhirnice HPFB

Vypadek sériové komunikace s volitelnou
komunikaeni kartou miniee kmitoetu. Tato vystraha
je aktivni pouze v poipadi, e parametr 804 Funkce
easového limitu sbirnice je nastaven na jinou hodnotu
ne OFF. Pokud je parametr 804 Funkce easového
limitu sbirnice nastaven na hodnotu Zastavit a rozpojit,
dojde nejprve k vystraze a poté k dobihu a rozpojeni
doprovazenému poruchou. Parametr 803 Easovy
limit sbirnice mue byt v poipadi potoeby zvySen.

VYSTRAHA 33: Mimo kmitoetovy rozsah

Tato vystraha je aktivni, dosahne-li vystupni
kmitoeet hodnoty Dolni mez vystupniho kmitoetu
(parametr 201) nebo Horni mez vystupniho kmitoetu
(parametr 202). Je-li minie kmitoetu VLT v reimu
Regulace procesu, uzavoena smyeka (parametr
100), vystraha bude aktivni na displeji. Pokud je
minie kmitoetu VLT v jiném reimu ne Regulace
procesu, uzavoena smyeka, bit 008000 Mimo
rozsah kmitoetu ve slovi roz8ioeného stavu bude
aktivni, ale na displeji nebude vystraha.
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VYSTRAHA/PORUCHA 34: Porucha
komunikace HPFB
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Porucha komunikace se vyskytuje pouze u verzi
Fieldbus. Informace o typu poruchy naleznete v
dokumentaci Fieldbus u parametru 953.

PORUCHA 35: Zatiovac( raz
Tato porucha se vyskytuje, pokud byl minie kmitoetu
poipojen k napajeci siti poili$ mnohokrat za minutu.

VYSTRAHA/PORUCHA 36: Nadmima teplota
Pokud teplota uvnito vykonoveho modulu vzroste
nad 75 - 85 °C (v zavislosti na zaoizeni), minie
kmitoetu vyvola vystrahu a motor bude pracovat

dal beze zminy. Pokud se teplota bude nadale
zvySovat, taktovaci kmitoeet se automaticky omezi.
Viz Zavislost taktovaciho kmifoetu na feploti,

Pokud teplota uvnito vykonového modulu vzroste nad
92 - 100 °C (v zavislosti na jednotce), minie kmitoetu
se vypne. Teplotni poruchu nelze vynulovat, dokud
teplota neklesne pod 70 °C. Tolerance je 5 °C.
Wysoka teplota mue mit nasledujici poieiny:

- Polli§ vysoka teplota okoli.

- Kabel motoru je poili§ dlouhy.

- Poili§ vysoké napiti v siti.

PORUCHA 37-45: Vnitoni zavada

Pokud dojde k nikteré z tichto zavad, obra?te
se na spoleenost Danfoss.

Porucha 37, vnitoni chyba eislo 0: Chyba
komunikace mezi oidici kartou a BMC.

Porucha 38, vnitoni chyba eislo 1: Chyba pamiti
Flash EEPROM na oidici karti.

Porucha 39, vnitoni chyba eislo 2: Chyba
pamiti RAM na oidici karti.

Porucha 40, vnitoni chyba eislo 3: Kalibraeni
konstanta v pamiti EEPROM.

Porucha 41, vnitoni chyba eislo 4: Hodnoty
dat v pamiti EEPROM.

Porucha 42, vnitoni chyba eislo 5: Chyba v
databazi parametru motoru.

Porucha 43, vnitonl chyba eislo 6: Obecna
chyba vykonové karty.

Porucha 44, vnitoni chyba eislo 7: Minimalni
verze softwaru oidici karty nebo BMC.

Porucha 45, vnitoni chyba eislo 8: Chyba VA (digitalni

vstup a vystup, relé nebo analogovy vstup a vystup).
l Upozomeéni:

§)&n Poi provadini restartu po poruse 38-45 zobrazi

a minie kmitoetu VLT poruchu 37. V parametru

615 je moné poeeist skuteeny kod poruchy.

PORUCHA 50: Neni moné provést AMA

Mue nastat jedna ze toi uvedenych monosti:

- Vypoetena hodnota Rs lei mimo povolené hranice.

- Proud alespoo v jedné z fazi motoru je poilis nizky.

- Pouivany motor je poilis maly pro provedeni
vypoetu AMA,

PORUCHA 51: AMA - chyba AMA vzhledem
k udajum na typovém s§titku

Mezi registrovanymi Udaji o motoru doslo k
nekonzistenci. Zkontrolujte, zda souhlasi tdaje
motoru s poisludnou sadou parametru.

PORUCHA 52: AMA - chybi faze motoru.
Funkce AMA zjistila, e chybi faze motoru.
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PORUCHA 56: AMA - varovani bihem AMA
PORUCHA 55: AMA - easovy limit Vyslana vystraha miniee kmitoetu poi provadini AMA.
Vypoety trvaji poili§ dlouho. Pravdipodobnou

poieinou je S3um na kabelech motoru. VYSTRAHA 99: Zablokovano

Viz parametr 18.

Mezni hodnoty poplachu a vystrah:

Bez brzdy S brzdou Bez brzdy S brzdou
VLT 2800 1/3x200-240V 1/3x200-240V 3x380-480V 3x380-480V
[V ss] [V ss] [V ss] [V ss]
Podpiti 215 215 410 410
Upozornini na poili§ 230 230 440 440
malé napiti
Upozornini na poili§ 385 400 765 800
velké napiti
Poepiti 410 410 820 820
Uvedena napiti jsou napiti meziobvodu miniee napajeci napiti ziskate, vydilite-li napiti
kmitoetu VLT s toleranci £5 %. Odpovidajici meziobvodu hodnotou 1,35.
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W Varovaci slova, rozsifenastavova slova Bity (Hex) | Vystrazna slova
a poruchova slova 000002 Bezpec¢nostni vypnuti
Varovaci slova, stavova slova a poruchova slova 000004 Selhani pfizpusobeni AMA
se objevuji na displeji v hexadecimalnim formatu. 000040 Casowy interval sb&rnice HPFB
Vyskytne-li se n&kolik varovani, stavovych slov 000080 Standardni ¢asovy interval sbérnice
nebo poruch najednou, bude zobrazen soucet 000100 Zkrat _ _
v8ech varovéni, stavovych slov nebo poruch. 000200 Porucha taktovaciho rezimu
Varovaci slova, stavova slova a poruchova slova gggggg Eg;u:rgi ;emnénl
je mozné odecist i pomoci sériové sbé&rnice v
:)arametrech 540 SIZH resp. 538 02000 Termistor motoru

' ' ) ' 004000 Motor pretizen

Bity (Hex) | Varovaci slova 008000 Invertor pietizen
000008 Casovy interval sb&rnice HPFB 010000 Podpé&ti
000010 Standardni ¢asovy interval sbérnice 020000 Piepéti
000040 Proudové omezeni 040000 Ztrata faze
000080 Termistor motoru 080000 Chyba Zadané hodnoty
000100 Motor pretizen 100000 Prili§ vysoka teplota chladice
000200 Invertor pretizen 2000000 Porucha komunikace Profibus
000400 Podpéti 8000000 ZatéZovaci raz
000800 Prepéti 10000000 | Vnitini zavada

001000 Nizka hodnota napéti

002000 Vysoka hodnota napéti
004000 Ztrata faze

010000 Chyba Zadané hodnoty
400000 Mimo rozsah kmitoétu
800000 Porucha komunikace Profibus
40000000 | Varovani taktovaciho rezimu
80000000 | Vysoka teplota chladice

Bity (Hex) | RozSifena stavova slova
000001 Rozbé&h/dobé&h

000002 Spusténé AMA

000004 Spusténi vpred/zpét
000008 Zpomaleni

000010 Korekce nahoru

000020 Vysoké skute¢nd hodnota
000040 Nizka skute¢nd hodnota
000080 Vysoky vystupni proud
000100 Nizky vystupni proud
000200 Vysoky vystupni kmitocet
000400 Nizky vystupni kmitocet
002000 Brzdéni

008000 Mimo rozsah kmito&tu
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M Specialni podminky Znamenim agresivnich plynll obsaZenych ve vzduchu
jsou z¢ernalé médéné Uchyty a konce kabelll na
W Agresivni prostfedi stavajicich elektrickych instalacich.

Méni¢ kmito¢tu obsahuje, podobné jako jina
elektronicka zafizeni, nékolik mechanickych a
elektronickych soucastek, které jsou ve vétsi &i mensi
mife nachylné na vlivy okolniho prostiedi.

B Redukce vykonu pfi zvySené teploté okoli
Teplota okoli (Tamg,max) je maximalni povolena
Proto by mé&ni& kmito&tu nemé! byt teplota. Primérna teplota (Tams ave) naméfend za
24 hodin musi byt nejméné o 5 °C niZ8i. Pracuje-li
méni¢ kmito&tu pfi teplotach nad 45 °C, je nutné

sniZit jmenovity vystupni proud.

instalovan v prostiedi, kde je ve vzduchu
rozptylend néjaka kapalina, ¢astice nebo
plyny, které mohou mit nepfiznivy vliv na elekironické

soucasti nebo je i poSkodit. Pokud nebyla prijata Ty [%14 z
nezbyina opatfeni na ochranu ménie kmitoétu, je z
zde nebezpedi vypadkl sniZujicich Zivotnost ménice. 100 | g
90+
Castecky kapaliny rozptylené ve vzduchu mohou v 80 i
ménici kmito¢tu kondenzovat. Kapaliny mohou navic 707 :
urychlit galvanickou korozi soucastek a kovovych dill. Tt B |
Para, olej nebo slana voda mohou zplisobovat korozi i : :
soucastek a kovovych &asti. V t&chto rizikovych % : !
prostfedich doporucujeme zabudovat méni¢ kmitoctu | :
do skiiné. Skfiné by mély mit minimalné kryti IP 54. : . | : } -
5 40 45 50 55 Taup, MAX
30 35 40 45 50 T aum, Ave

Castice ve vzduchu, jako napf. prachové &astecky,
mohou zpUsobit mechanickou, elektrickou nebo
tepelnou poruchu méni¢e kmitoctu. Obvyklym
znamenim, Ze je ve vzduchu pfili§ mnoho €astic, jsou
prachové Eastetky kolem ventilatoru ménice. Ve velmi
prasném prostfedi doporuéujeme zabudovani ménice
do skfin&. Skfiné by mély mit minimalné kryti IP 54.

M Taktovaci kmitoeet zavislyna teploti
Tato funkce zarucuje nejvyssi mozny taktovaci
kmitoeet, poi kterém jesti neni minie kmitoetu tepelni
poetiZzen. Vnitoni teplota je skuteenym vyjadoenim
miry, do jaké muze byt taktovaci kmitoeet zavisly na
z4tiZi, okolni teploti, napajecim napiti a délce kabelu.
Tato funkce zarucuje, Ze minie kmitoetu automaticky
seoidi taktovaci kmitoeet tak, aby spadal do mezi fsw,
min and fsw, max (parametr 411), viz nasledujici vykres.

Agresivni plyny, jako napf. slouceniny siry, dusiku a
chléru, spolu s vysokou vihkosti a teplotou, urychluji
chemické procesy na soucastkach ménice kmito&tu,
Tyto chemické procesy intenzivné plisobi na

elektroniku a vedou k jejimu poSkozeni. V takovém ?:::]“ freg;
prostfedi doporu¢ujeme zabudovani do skfiné se i
zabezpec€enou cirkulaci ¢erstvého vzduchu, €imz se Far. 411
zajisti odvod agresivnich plynii od ménice kmito&tu. (N, 2 itz)

l Upozoméni:
§0&y Instalace ménice kmito&tu v agresivnim
a prostfedi zvySuje nebezpeci vypadkl a navic

znacné sniZuje Zivotnost jednotky.

Pfed instalaci ménice kmitoctu je tfeba zkontrolovat, (Min. 3 kHz)
zda nejsou ve vzduchu obsaZeny kapalné, pevné
nebo plynné ¢astice. To je mozné provést prohlidkou

stavajicich instalaci v tomto prostfedi. Typickym T T2
znamenim skodlivych kapalnych ¢astic rozptylenych

ve vzduchu je voda nebo olej na kovovych castech

nebo jejich koroze. Prilis velky obsah prachovych Poi pouziti LCfiltru je minimalni taktovaci
¢astic Ize obvykle pozorovat na povrchu instala&nich kmitoeet 4,5 kHz.

skfini a na stavajicich elektrickych instalacich.
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M Galvanické oddéleni (PELV) motoru a stinénym kabelem k brzdé a fidici
Izolace PELV (Protective Extra Low Voltage jednotkou LCP2 s kabelem.

— ochranné zvlasté nizké napéti) je dosaZena
vsunutim galvanickych izolatorl mezi fidici
obvody a obvody pfipojené na potencial hlavniho
zdroje. M&nic kmito¢tu VLT je navrZen tak, aby
splfioval poZadavky echranného oddéleni pomoci
zabezpeceni nezbytnych vyvodl a ventilace
vzduchu. Tyto poZadavky popisuje norma EN 50
178. Jednim z poZadavk( je, aby byla instalace
provedena v souladu s mistnimi nebo narodnimi
pFedpisy tykajicimi se izolace PELV.

Vsechny fidicl svorky, svorky pro sériovou komunikaci
a reléové svorky jsou bezpeéné oddéleny od
potencialu elektrické sité, tj. vyhovuji poZadavkiim
PELV. Obvody, které jsou pfipojeny k fidicim svorkam
12,18, 19, 20,27, 29, 33, 42, 46, 50, 53, 55 a 60, jsou
galvanicky propojeny. Sériova komunikace piipojena
ke sbérnici fieldbus je galvanicky izolovana od fidicich
svorek, ackoli toto je pouze funkéni izolace.
Kontakty relé na svorkdch 1 - 3 jsou od ostatnich
fidicich obvod( izolovany zesilenou &i dvojitou izolaci,
ti. jsou pro né dodrZeny pozadavky PELV, i kdyz

je na svorkach relé potencial elektrické sit&.

Nize popsané prvky obvodu tvofi bezpeéné

elektrické oddéleni. Spliuji poZadavky na zesilenou

& dvojitou izolaci a s tim souvisejici zkousky

ve shod& s normou EN 50 178.

1. Transformator a optické oddéleni ve zdroji napéti.

2. Opticka izolace mezi zakladnim ovladanim
motoru a fidici kartou.

3. lzolace mezi fidici kartou a napajeci ¢asti.

4. Kontakty relé a svorky vztahujici se k ostatnim
obvodim na Fidici karté,

Izolace PELY Fidici karty je zarudena za
nasledujicich podminek;
- Sit TT s maximalné 300 V (efektiv.)

mezi fazi a zemi.
- Sit TN s maximalné 300 V (efektiv.)

mezi fazi a zemi.
- SItIT s maximalng 400 V (efektiv.)

mezi fazi a zemi.
Aby byly dodrzeny pozadavky PELV, musi poZadavky
PELY splfiovat viechny spoje k fidicim svorkam,
napt. termistor musi mit zesilenou &i dvojitou izolaci.

W Vyzafovanielektromagnetického ruseni
Nasledujici vysledky byly ziskany na systému
sestavajicim z méni¢e kmitoétu fady VLT
2800 se stingnym fidicim kabelem, fidici
jednotkou s potenciometrem, stingnym kabelem
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VLT 2803-2875

Vyza

fovani

Primyslové prostiedi

Bytova vystavba, obchod a lehky primysi

EN 55011 tfida 1A

EN 55011 tfida 1B

Sada parametrt Pfenos kabelem Vysilani Pfenos kabelem Vysilani
150 kHz- 30 MHz 30 MHz - 1 GHz 150 kHz- 30 MHz 30 MHz - 1 GHz
Verze 400 V s RFI Ano Ano Ne Ne
filtrem 1A 25 m stinény 25 m stinény
Verze 400 V s RFI Ano Ano Ne Ne
filtrem 1A (R5: pro 5 m stinény 5 m stinény
zdroje IT)
Verze 200 V s RFI Ano Ano Ano Ne
fitrem 1A 1. 40 m stinény 40 m stinény 15 m stinény
Verze 200 V s RFI Ano Ano Ano Ne
filtrem 1A (R4: Pro 20 m stinény 20 m stinény 7 m stinény
pouziti s RCD)
Verze 400 V s RFI Ano Ano Ano Ne
filtrem 1A+1B 50 m stinény 50 m stinény 25 m stinény
Verze 200 V s RFI Ano Ano Ano Ne
filtrem 1A+1B 1 100 m stinény 100 m stinény 40 m stinény
VLT 2880-2882 Vyzarovani
Primyslové prostiedi Bytova vystavba, obchod a lehky primysi
EN 55011 tfida 1A EN 55011 tfida 1B
Sada parametrQ Pfenos kabelem Vysilani Prenos kabelem Vysilani
150 kHz- 30 MHz 30 MHz - 1 GHz 150 kHz- 30 MHz 30 MHz - 1 GHz
Verze 400 V s RFI Ano Ano Ano Ne
filtrem 1B 50 50 50

1. Pro VLT 2822-2840 3 x 200-240 V plati stejné

hodnoty jako pro verzi 400 V s RFI filtrem 1A.
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« EN 55011: Vyzafovani
Meznl hodnoty a metody méfeni
charakteristik elektromagnetického ruseni
pramyslovych, védeckych a lékaiskych (ISM)
vysokofrekvencnich zafizeni.

Trida 1A:
Zafizeni pouZivana v primyslovém prostredi.

Trida 1B:
Zafizeni pouzivana v oblastech s vefejnou rozvednou
siti (bytova vystavba, obchod a lehky primysl).

Upozoméni:
lﬁ Na tento produkt se vztahuje nafizeni tfidy
IEC61800-3 s omezenim distribuce do
prodejni sité. Tento produkt mizZe v domacim
prostfedi zplsobovat vysokofrekvencni ruseni, v
takovém piipadé mize byt od uZivatele vyzadovano
zavedeni pfisludnych protiopatfeni.

EmUL Standard
Toto zafizeni odpovida UL.
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B Obecna technicka data
Napajeni ze sité (L1, L2, L3):
Vstupni napéti VLT 2803-2815 220-240 V (N, L1) oo 1 x 220/230/240V £10 %
Napajeci napéti VLT 2803-2840 200-240 V .....ocoveviieiiieiieieeiene e 3 x 200/208/220/230/240 V £10 %
Napajeci napéti VLT 2805-2882 380-480 V ......cocvciieiiciieiieieecere e 3 x 380/400/415/440/480 V £10 %
NapAJeci KMITOCEL ... e s e e st r e eae s an e e snreeeas 50/60 Hz + 3 Hz
Max. nesymetrie napéjeciho nap&ti ...........cccccceviiiiiniiiiiics e + 2,0 % jmenovitého napajeciho napéti
SKUteERV OEINTIC IR  coovsansmm e s s s e S e s o 0,90 pfi jmenovitém zatiZzeni
SubstitUCNT ACINTK (COS ()  .eeiietiieee et e et e et e et e e e e e e e anbeeeenanees téeméf 1,0 (> 0,98)
Pocet pfipojeni ve vstupu napajeni L1, L2, L3 ..o e 2krat/min.
Max. ZKFatOVY PrOUT ..ottt ettt e e e e et e e et e e e sanaeaesnbaeeseeenanseeesrnnneaesnsnneans 100 000 A
Viz oddil Zviastni podminky v Konstrukéni prirucce
Vystupni Udaje (U, V, W):
S D O o T S N BT S T ey 0 - 100% napajeciho napéti
VYSTUPNT KMITOGET ... e sbeanes 0,2-132Hz, 1-1000 Hz
Jmenovité napé&ti motoru, 200-240 V ... pro ménice 200/208/220/230/240 V
Jmenovité nap&ti motoru, 380-480 V ... pro ménice 380/400/415/440/460/480 V
Jmenovity KmIto€et MOTOTU ........cvviiiiii e r e 50/60 Hz
I A A S P oo o B B B B B S By R S S i Neomezeno
S TAMPY oot et e et e 0,02-3600s
Momentové charakteristiky:
Zabérovy moment (parametr 101 momentovéa charakteristika = konstantni moment) .............. 160% za 1 min.”
Zabérovy moment (parametr 101 momentové charakteristika = proménlivy moment) ............... 160% za 1 min.”
Zabérovy moment (parametr 119 Visoky zabérovy moment) .........cccceviiiiiciiiiiciniiiiesies s 180% za 0,5s"
Momentova pfetiZitelnost (parametr 101 Momentova charakteristika = konstantni moment) ................... 160%"
Momentova pfetiZitelnost (parametr 101 Momentova charakteristika = promé&nlivy moment) ................... 160%"

*Procentualni hodnota se vztahuje ke jmenovitému proudu ménic¢e kmitoctu.

Ridici karta, digitalni vstupy:

Pocet programovatelnych digitalnich vStUPU ... 5
L S T 1= SRS TSR UNRR 18,19, 27, 29, 33
NapBLOVW TOZEAN  .covwmmnniams i e e s e s RS T 0 - 24 V DC (pozitivni logika PNP)
Nap&ti pro I0GICKOU "07 ... et e et e s s e e e e e s e e b e e b e e e <5VDC
NADBE PEOLIOGICKOUE ™ s eruuusnsinsssssssansissins s ey sy sniss sys a0 s syas s Fes s sy 0 oos e 505 1SS s s >10VvVDC
MmN AP S A VS DU oo T T T e e i 28V DC
Vstupni odpor Ri (SVOrky 18, 19, 27, 29) ..ttt s e s cca 4 kQ
VStupni odpor Ri(SVOrKa 38) oimvnsusmnisraminsaisis s s sisvaied avey st s svases s v vass s saiss divvais aasvain s avavaisva cca 2 kQ

V8echny digitalni vstupy jsou galvanicky oddéleny od napajeciho napéti (PELV) i od ostatnich
svorek s vysokym napétim. Viz oddil nazvany Galvanické oddélent.

|_
|
> o
°&
gc\l
b
=

MG.28.A8.48 - VLT je registrovana ochranna znamka spoleénosti Danfoss 79



Danfiid

VLT® 2800

Ridici karta, analogové vstupy:

Pocet analogovych Nap&tovyoh VSIUPL ..ot e e e 1
CIBIO SVOTKY ..o ee e eeeeee e e e e e e e e ee e e e e e ee e e e e e e e e memee e emee et et e e eneeen e e n e memem e emeeenerereeeeenn 53
NapELOVY FOZSAN oo e e et e e e e e 0 - 10 V DC (nastavitelny rozsah)
VSHUPNT OAPOT Ri oo re s s s s s a e s s rr e e s ser e e s ss R ae e s nsres e s s e b se e s nsrenensnsnenensnnnes cca 10 kQ
Y E2 R AT T 1= SN 20V
Pocet analogovych proudovych VSTUPO ..o e e e et e e e e e s ebme e e e embeeeenambeeeena 1
Lot (oI 11 o AT 60
Proudovy FOZSAN ..o e e e e e e 0/4 - 20 mA (nastavitelny rozsah)
WSHUPNT OUPOI Rj oottt ittt s st s be s s easa st bea s e 1abea s e 1a kbt s se s bessnsantbensasiabensnesbessnsnntes cca 300 Q
X, PIOU oo re e s s s s s e s e s r e s e s a e eese R se e e ss R aeenns R es e s s e e e e s s e e ee s Rre e et ene s r e e e n s neae s Rrnenes 30 mA
ROZIBENI ..ovveviiriiierirs s r e st s e s s ee et e b e s s ss e R s s s e e b e bR e ar e R e e bR e sr e R e ase e s ass R e asnoneasn e s asnensnonsnsnenrnen 10 bith
Presnost analogovych VSIUPD ..ottt ettt r et esreaens Max. chyba: 1% z max. rozsahu
VZOrkovaci Perioda VSIUPU .....ooo i srsrssrre s s rrr s s s e s s s s e s e s aa s e s nsn e s se s nen e s nnnass s nsnanessnnnanes 13,3 ms

Analogove vstupy jsou galvanicky oddéleny od napajeciho napéti (PELV) i od ostainich svorek
s vysokym napétim. Viz oddil nazvany Galvanické oddélen/.

Ridici karta, pulzni vstupy:

Pocet programovatelnych pulznich vStUPD ... e et e et ee e e 1
L E oYY 11 o AR 33
Max. kmitofet na SVorce 33 e e 67,6 kHz (symetricky)
Max. kmitofet na svorce 33 e 5 kHz (otevieny kolektor)
Min. kmito€et Na SVOIGE 33 ..o et bt e s bt st s bt e ket ne b e sra et e rete 4 Hz
HIadina NapEti ... s s s r s e e n e 0 - 24 V DC (kladna logika PNP)
Hiadina napéti, I0gICKA T07 ..o e e s re e s e s n e n e s nrnenerres <5V DC
Napeti Pro ogICKOU "1™ e e s s s s s e s e s r e s e s e e se s Rsaeassrrsneasessnsnasessnsnasnsrenerns >10VDC
Maximalni NAPELi NA VSTUPLL .o rs e s e e s s s e sons e n e s n e s s snsnsresessnsrenensnrnanesnnns 28V DC
VS P OO R et eee e ee et ee e te e e e e e e e e setmeeee s bmseensmtns e sesssmeeensnbmeaensntnenenans cca 2k
VZOrkovaci perioda WSTLIPLL ... et e et e e et e e e s e mbe e e enamte e e e amreeeermenans 13,3 ms
a7 =T o S 10 bitd
Presnost (100 Hz - 1 kHZ) svorka 33 ..o Max. chyba: 0,5% z max. rozsahu
Piesnost (1 kHz-67 6 kHz) svorka 33 .. Max. chyba: 0,1% celé stupnice

Pufznf vstup (svorka 33) je galvanicky oddélen od napédjecfho napétl (PELV) i od ostatnich svorek
s vysokym napétim. Viz oddil nazvany Galvanické oddélen!.

Ridici karta, digitalnifpulzni vystup:

Pocet programovatelnych digitalnich/pulznich vWstUpll ....cc.oooviiiii e s s s 1ks
CISI0 SVOTKY ovvvivveiiieiss sttt bt s st bbb s b s bbb bsse s s b b bbb e s e s bbbt aa s s ittt enenana s s aebebens 46
Napétovy rozsah digitalniho/kmitodtového wystupu ... 0 - 24 V DC (PNP s otevienym kolektorem)
Max. vystupni proud na digitalnim/kmitoftovem wstUpU ..o 25 mA.
Max. zatizeni na digitalnim/kmitoStovem vySTUPLL ..o e 1 kQ
Max. kapacita na KmitoStovem WWSTUPU ... e e e e et e e e s eb e e b ean 10 nF
Minimalni vystupni kmitodet na kmitoStovem wWSTUPU ... 16 Hz
Maximalni vystupni kmitodet na kmitoStovem VWSTUPLL ... 10 kHz
Presnost kmitoStového wystupu ..., Max. chyba: 0,2 % z max. rozsahu
RozliSen] kKmItoStovEho WWSTUPLL ..o e e e e e et e e e s ebme e e e s bmeeensmbmeeenmbneeenan 10 bitd)

Digitaini vystup je galvanicky oddélen od napajeciho napééi (PELV) i od ostatnich svorek s
vysokym napéfim. Viz oddil nazvany Galvanické oddélen/.
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Ridici karta, analogovy vystup:

Pocet programovatelnych analogovych VYSTUPU  .....ocvioiiioiiiiccceceeeeeee et 1
CISI0 SVOTKY e et et ee e e 42
Proudovy rozsah na analogovem VYSTUPU ........oooiiiiiiiiieee e et e e e e s aneeaas 0/4 - 20 mA
Max. zatiZeni proti zemi na analogovem VYSTUPU ...ttt 500 Q
Presnost analogoveho VYStUPU .........oooeiiiiiieiiii e Max. chyba: 1,5 % z max. rozsahu
Rozli§enT analogovEeho VYSTUDU ...t e et e e et e et e e e eanaeaesaneeans 10 bitl

Analogovy vystup je galvanicky oddélen od napéjeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s
vysokym napétim. Viz oddil nazvany Galvanické oddélent.

Ridici karta, napajeni 24 V DC:

CISIO SVOTKY .ottt ettt et ettt ss e se et ne et ettt ne e n et et esenna 12
PSR TZRHZENT covovnvussvmnormvnvees v oo vos s ans s 60wt o 0 4 0 S0 0¥ P  F R VR  S RH 130 mA
Napéjeni 24 V' DC je galvanicky oddélené od napajeciho napéti (PELV), ale ma stejny potencial jako
analogové a digitalni vstupy a vystupy. Viz oddil nazvany Galvanické oddéleni.

Ridici karta, napajeni 10 V DC:

L T T o T~ 50
VYSTUPNT NAPEET ...ttt ettt e e et e et e e et e e e e e e e e snbnnbeeeeranseeesnsnneans 105V 0,5V
MEKFZEHZENTT coonsromsmmmnrmonssrromummss i v s o o S S O S TR 15 mA

Napéjeni 10 V DC je galvanicky oddélené od napéjeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek
s vysokym napétim. Viz oddil nazvany Galvanické oddéleni.

Ridici karta, sériova komunikace RS 485:

CTSIGTEUBTI sunsmssmvsmasiamierssmis e ne e TR T T P T BT TS SR TS TR T 68 (TX+, RX+), 69 (TX-, RX-)
CSIO SVOTKY BT ..ottt s ettt ettt sttt na st e ettt n e se et et +5V
CISI0 SVOTKY 70 .o Spolecné pro svorky 67, 68 a 69

Upiné galvanicky oddéleno. Viz oddil nazvany Galvanické oddélen.
Pro jednotky DevicelNet viz piirucku DeviceNet VLT 2800, MG.90.BX.YY.

Reléové vystupy:

Pocet programovatelnych rel€ovych WWStUPD  ..oo..eoeei e e st e e et e et e e 1
Cisla svorek, FIAICT KArA ..........c.ovouoeoeeeeeeeeee e 1-3 (rozpinaci), 1-2 (spinaci)
Max. zatizeni kontaktl (AC) na kontaktech 1-3, 1-2, fidici karta ..............c..ccvvennns 240 V stfidavého napéti, 2 A
Min. zatiZeni kontakt(i na kontaktech 1-3, 1-2, fidici karta .................ccoooeeveeee. 24V DC 10 mA, 24 V AC 100 mA

Reléovy kontakt je od zbytku obvodu oddélen zesilenou izolaci. Viz oddil nazvany Galvanické oddéleni.

Délky kabelll a prfezy:

Max. délka motorového kabelu, stinény Kabel ... e 40 m
Max. délka motorového kabelu, nestingny kabel ..o e 75 m
Max. délka motorového kabelu, stinény kabel a civka motoru ............cccoooiiiiiiiiie e 100 m
Max. délka motorového kabelu, nestinény kabel a civka motoru ... 200 m
Max. délka motorového kabelu, stinény kabel a filtr RFI/IB ........oooooiiiiiiee e 200V, 100 m
Max. délka motorového kabelu, stinény kabel a filtr RFI/IB ..........ooooiiiiii e 400V, 25 m
Max. délka motorového kabelu, stinény kabel a filir RFI 1B/LC .........ccocciiiiiiiiiiii e 400V, 25 m
Max. priifez vodici k motoru, viz nasledujici ¢ast.

Max. prufez vodicu k Fidicim kabel(m, neohebny kabel ...........c..coccviviinnans 1,5 mm?2/16 AWG (2 x 0,75 mm2)
Max. prifez vodicu k fidicim kabellm, pruzny kabel ...........ccccocoieiiieiieiieiiciieseece e 1 mm2/18 AWG
Max. prifez vodicu k Fidicim kabel(im, kabel s obalenym jadrem ............cococvvieviicieicriccnicnnn, 0,5 mm2/20 AWG

Pfi souladu s EN 55011 1A a EN 55011 1B kabel motoru je tfeba v urcitych pfipadech
zredukovat. Viz emise elektromagnetické kompatibility.
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Ridici charakteristiky:
KMItOCOWY FOZSAN  ....vviiiiei e r e s s n s s rn e s s rrn e s srran e s nrreneeaes 0,2-132Hz,1-1000 Hz
Rozligeni vystupniio KIMIOEIU ..o rer s s s rre s srrn s s serrneanenens 0,013 Hz, 0,2- 1000 Hz
Pfesnost opakovani pfesného startu/zastaveni(svorky 18, 19) .. e £+0,5 msec
Odezva systému (svorky 18, 19, 27,29, 33) s s s rrre s s rrr e s s ran e s nrren e nens £266 ms
Rozsah regulace rychlosti {oteviena smycka) ..., 1:15 synchronni rychlosti
Rozsah regulace rychlosti (zavifend smyka) .......oocooeiiiiiiicie e 1:120 synchronni rychlosti
Otacky, presnosti (oteviend smycka) ..o 90 - 3600 rpm: Max. chyba £23 ot/min.
Otacky, presnost (uzaviend smycka) .............oocoiiiiiiiiiiiice 30 - 3600 ot/min.: Max. chyba £7,5 ot/min.
Viechny fidicl charakteristiky jsou zaloZeny na &tyfpdlovém asynchronnim motortt
Okoli:
KW oo r s e r e r e s R e s e n R et R et e nRen e n R e e nRenReneRenrenerenRenraneranes IP 20
Kryti 8 MOZNOSHE VOIDY ..o r s s rrr s s rrr e s s s e s ns e e e s na s s snsnsnanensnsnenensnsnanesnnns NEMA 1
VIBraZni ZKOUSKA ...oioiriiiiierie i trr s s s s rs s e s asn e se s rrn e s st e e s sssasero st ese s nsneaessRssr et eno st e s e s nsnenessnnnansssnsnens 0,79
Max. relativii VINKOSE ........ooii s e e s s rrn s 5% - 93% pfi provozu
Teplota OKOII ..ovveieiieccr s s s re s r s e r e s r e s snnns Max. 45 °C (24hod. primér max. 40 °C)
SnfZeni pit vysoké teploté okoll, viz zviddtni podminky v Konstrukénf pffrudce
Min. teplota okoli pli PINEM PrOVOZL ... ..o ettt e e e e e e et e e e s ebmree e beeeenmbneeenen 0°C
Min. teplota okoli pli SNIZENEM WWKONLL ..o e e e re e e e ebmeee e smrme s -10°C
Teplota pii SkladovANTPIEPrave ... e e e e e et ee e e namees -25 - +65/70 °C
Max. NAdMOFSKA VYEKA ... e et e et e e e e e e e s bt e e e eenmbeeeeeamee e e s tmeeensnrneean 1000 m
SniZenf pfi vysokém tlaku vzduchu, viz zviaStnf podminky v Konstrukéni pfiruéce
Pouzité normy elektromagnetické kompatibility, emise ......cccoeve v EN 50081-2, EN 61800-3, EN 55011
Normy elektromagnetické kompatibility, 0dolNOSt ........ccoviiiiii e s EN

50082-1/2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6, EN 61800-3
Prectéte si v Konstrukéni pifrudéce fast vénovanou zviastnim podminkam.

Ochranna opatieni:

+ Elektronicka tepelna ochrana motoru pfed pretiZzenim.

+ Tepelna ochrana ménice zajistuje jeho vypnuti pii dosaZeni teploty 100°C. Tepelné pietizeni
nelze vynulovat, dokud teplota méni¢e neklesne pod 70 °C.

+  Méni¢ kmito&tu je chranén proti zkratu na kontaktech motoru U, V, W.

+ Neni-li pfipojena n&ktera faze k motoru, méni¢ kmitoétu se vypne

+ Kontrola napéti DC meziobvodu zajistuje, Ze se méni¢ kmitoétu vypne, je-li meziob-
vodové napéti piilis nizké nebo pfilis vysoké.

+  Meéni¢ kmitodtu ma ochranu proti zemnimu spojeni na kontaktech motoru U, V, W.
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VLT® 2800

B Technické audaje, napajeci napéti 1 x 220 - 240 V/3 x 200 - 240 V

Podle mezinarodnich norem Typ 2803 2805 2807 2811 2815 2822 2840
Vystupni proud Inv [A] 22 3.2 42 6.0 6.8 9.6 16
(3 x 200-240V) Imax (60s) [A] 3.5 5.1 6.7 9.6 10.8 15.3 25.6
Vystupni vykon (230 Sinv, [KVA] 0.9 1.3 1.7 2.4 2.7 3.8 6.4
V)
Typicky vykon na Pun [kW]  0.37 0.55 0.75 1.1 1:5 2.2 3.7
hideli
Typicky vykon na Pun [HP] 05 0.75 1.0 1.5 2.0 3.0 5.0
hiideli
Max. pfieny prifez [mm2/AWG] 1 4/10 410 4/10 4/10 410 4110 4/10

kabelu, motorového

Vstupni proud ILn[A] 5.9 8.3 10.6 14.5 15.2 - -
(1 x 220-240 V) ILmax (60s)[A] 9.4 13.3 16.7 23.2 24.3 - -
Vstupni proud ILn[A] 29 4.0 5.1 7.0 7.6 8.8 14.7
» (3 x 200-240 V) ILmax (B0s)[A] 4.6 6.4 8.2 11.2 12.2 14.1 23.5
Max. pfieny prifez [mm2/AWG] 1 4/10 410 4/10 4/10 4110 410 4/10
kabelu, napajeciho
Max. pojistky IEC/UL2) [A] 20/20 20/20 20/20 20/20 20/20 20/20 25/25
Uginnostd) [%] 95 95 95 95 95 95 95
Ztrata vykonu pfi [W] 24 35 48 69 94 125 231
zatizeni 100 %
Hmotnost [kg] 2.0 2.0 2.0 2.0 2.0 3.7 6.0
Kryti4 typ IP20 P20 P20 P20 IP20 P20 IP20

1. Americkéa stupnice tloudtky dratia. Max. priiez
kabelu predstavuje nejvétsi prifez kabelu, ktery
je mozno pripevnit na svorku. Vzdy se fidte
narodnimi a mistnimi predpisy.

2. Pro instalace dle pravidel IEC musi byt pouzity
pfedrazené pojistky typu gG. Pokud chcete mit
UL/cUL, je tieba pouZit pfedfazenou pojistku
typu Bussmann KTN-R 200 V, KTS-R 500 V
nebo Ferraz Shawmut, typ ATMR (max. 30A).
Pojistky je tfeba pro ochranu umistit do obvodu,
ktery dodé efektivni proud maximaln& 100 000

A (symetrickych), maximalné 500 V.

3. Méfeno pomoci stinéného/pancérovaného
motorového kabelu s jmenovitym zatizenim

a jmenovitym kmitoctem.

4. Kryti IP20 je standard pro méni¢e kmitoétu VLT
2805-2875, zatimco NEMA 1 je volitelné.
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VLT® 2800
B Technické ndaje pro napajenfi ze sité 3 x 380 - 480 V
Podle mezinarodnich norem Typ 2805 2807 2811 2815 2822 2830
Wystupni proud iy, [Al 1.7 21 3.0 37 52 7.0
(3 x 380-480V) Imax (60s) [A] 2.7 3.3 4.8 5.9 83 11.2
-p Vystupni vykon {400 V) Sinv. [KVA] 1.1 17 2.0 2.6 3.6 4.8
Typicky vykon na hiideli Pin [KW] 0.55 0.75 1.1 1.5 2.2 3.0
Typicky vykon na biideli P [HP] 0.75 1.0 1.5 2.0 3.0 4.0
Max. pfiény prifez [mm2AWG] 4/10 410 410 4110 4/10 4/10
kabelu, motorového
Vstupni proud ILn [A] 16 1.9 286 3.2 4.7 6.1
(3 x 380-480 V) ILmax (60s) [A] 26 3.0 4.2 5.1 7.5 9.8
= Max. pfiény prifez [mm2AWG] 4/10 410 410 4110 4/10 4/10
kabelu, napajeciho
Max. pojistky IEC/UL2 [A] 20/20 20120 20120 20/20 20/20 20420
Oéinnost® [%] 96 96 96 96 96 96
Ztrata vykonu pii W] 28 38 55 75 110 150
zatizeni 100 %
Hmotnost [kg] 2.1 21 2.1 2.1 3.7 3.7
Kryti4 typ (P20 P 20 IP 20 IP 20 IP 20 P 20
Podle mezinarodnich norem Typ 2840 2855 2875 2880 28381 28382
Vystupni proud Iny [A] 9.1 12 16 24 32.0 375
{3 x 380-480 V) Imax {80s) [A] 14.5 19.2 256 38.4 51.2 60.0
-p Vystupni vykon (400 V) Siny [KVA] 6.3 8.3 1.1 16.6 222 26.0
Typicky vykon na Pmn [KW] 4.0 558 7.5 11.0 15.0 185
hiideli
Typicky vykon na P [HP] 5.0 75 10.0 15.0 20.0 250
hiideli
Max. pficny prifez [mm2/AWG] 1 410 410 410 16/6 16/6 16/6
kabelu, motorového
Vstupni proud ILn [A] 8.1 10.6 14.9 24.0 320 375
{3 x 380-480 V) Iumax (60s) [A] 13.0 17.0 238 354 51.2 80
-p Max. pficny prifez [mmZ/AWG] 1 410 410 410 16/6 16/6 16/6
kabelu, napéjeciho
Max. pojistky IEC/UL2) [A]  20/20 25/25 25/25 50/50 50/50 50/50
Uginnast? [%] 96 96 96 a7 97 a7
Ztrata vykonu pii W) 200 275 372 412 562 693
zatizeni 100 %
Hmotnost [kg] 3.7 6.0 6.0 18.5 18.5 18.5
Kryti4 typ (P20 P20 P20 P20/ P20/ P20/
NEMA 1 NEMA 1 NEMA 1

1. Americka stupnice tloudtky drath. Max. prifez

kabelu predstavuje nejvétsi profez kabelu, ktery
ie moZno pfipevnit na svorku. VZdy se fidte

narodnimi a mistnimi predpisy.

2. Pro instalace dle pravidel IEC musi byt pouZzity

predrazené pojistky typu gG. Pokud chcete mit
UL/cUL, je tieba pouZit predrazenou pojistku
typu Bussmann KTN-R 200 V, KTS-R 500 vV
nebo Ferraz Shawmut, typ ATMR (max. 30A).
Pojistky je tfeba pro ochranu umistit do obvodu,
ktery dodéa efektivni proud maximalng 100 000

A (symetrickych), maximalng 500 V.

3. Mé&ieno pomoci 25 metrd dlouhého,

stinéného/pancéiovaneho motorového kabelu s
jmenovitym zatizenim a jmenovitym kmitoétem.
4. Kryti IP20 je standard pro méni¢e kmito&tu VLT

2805-2875, zatimco NEMA 1 je volitelné.
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VLT® 2800

M Dostypna literatura

B Pfislusenstvi
Nasleduje seznam dostupné literatury k jednotce
VLT 2800. Poznamka: tato literatura se mize
v jednotlivych zemich lisit.

K jednotce je pfibaleno:

PrOVOZNT POKYNY oottt e e ettt e et e e et e e e s tnaeaesnbaeeaesnbaeeeeanbaseeaesnbnneassnsnneanans MG.28. AX.YY
ROzna literatura pro VLT 2800

[ o T o o] PR T MG.28. EX.YY
TEChNICKE TAAJE ....oeiiiiiiiieiiee e s e e n e e e st s e s e e e s nneaes MD.28 AX.YY
Pokyny pro VLT 2800:

LEP remote=molRtINGKIE ..o i i s s s s s MI.56.AX.51
L1 (=T g 1 (o S MI.28.B1.02
V2800 DevicENetCable: .....comrmmmmmmnsm s ey e e e e MI.28.F1.02
Ol DIt i s s o B o B B B S N P E N9 MI.28.D1.02
PO IS SHO ettt e e et e et e et e e e en—eaesbneeae e enreeesanneaeanrneean MI.28.C1.02
Komunikace s jednotkou VLT 2800:

PRFUBKE KCVEEZITRIBTIBUS svvuvummsormnvronsaommerismvntsi onm b oot s an b 0o Vs SR b sV SV Vo S VG v MG.90.AX.YY
Pfirucka DeviceNet pro jednotku VLT 2800 ..ot e smre e e e s e sernr s MG.80.BX.YY

X = dislo verze
YY = jazykova verze
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VLT® 2800

H Seznam parametru s tovarmim nastavenim

(G, Popisparametru Tovarni nastaveni 4-sada Index Typ
par. parametri konverze udaje
001 Jazyk Anglicky Ne 0 5
002  Lokalni/dalkové ovladani Dalkové ovladani Ano 0 5
003 Lokalni Zadana hodnota 000,000.000 Ano -3 4
004  Aktivni sada parametrii Sada parametrd 1 Ne 0 5
005  Programovana sada parametrt _ Aktivni sada parametr( Ne 0 5
006  Kopirovani sad Nekopirovat Ne 0 5
007 Kopirovani pfes panel lokalniho  Nekopirovat Ne 0 5
ovladani
008  Méritko displeje 1.00 Ano -2 6
009  Velké udaje na displeji Kmito¢et [Hz] Ano 0 5
010  Maly radek displeje 1.1 Zadana hodnota [%] Ano 0 5
011 Maly fadek displeje 1.2 Proud motoru [A] Ano 0 5
012  Maly fadek displeje 1.3 Vykon [k\W] Ano 0 5
013  Lokalni ovladani Dalkové ovladani Ano 0 5
jako par. 100
014  Lokalni stop/vynulovani Aktivni Ano 0 5
015  Tlacitko JOG - konstantni otacky Neaktivni Ano 0 5
016  Mistni prikaz reverzace Neaktivni Ano 0 5
017  Tlacitko RESET - lokalni Aktivni Ano 0 5
vynulovani
018  Blokovani zmény dat Nezablokovano Ano 0 5
019  Operacni stav pii Nucené zastaveni, Ano 0 5
zapnuti pouzit ulozenou zad. hod.
020  Zablokovani pro ru¢ni rezim Aktivni Ne 0 5
024  Uzivatelsky definovana Rychla Neaktivni Ne 0 5
nabidka
025  Sada parametrii Rychlé nabidky 000 Ne 0 6
4-sada paramefri:
"Ano" znamena, Ze parametr je mozno 5 % 3
Typ udaje:

naprogramovat v kazdé ze Ctyf sad parametr(i zvl,

ti. jeden parametr miZe mit &tyfi rizné hodnoty Typ udaje udava typ a délku telegramu.

udajli. "Ne" znamena, Ze hodnota udajl bude Typ Udaje Popis
ve vSech sadach parametr( stejna. 3 CeloCiselny 16

4 Celogiselny 32
Index konverze: 5 Bez znaménka 8
Toto &islo se vztahuje ke konverzni hodnoté, ktera 6 Bez znaménka 16
se pouzije pii zapisovani nebo ¢teni pies sériovou 7 Bez znaménka 32
komunikaci s méni¢em kmitocCtu. 9 Textovy fetézec

Viz Charakter (idaja v kapitole Sériova komunikace
v Konstrukéni pfirucce.
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VLT® 2800
€. Popisparametru Tovarni nastaveni 4-sada Index Typ
par. parametrd konverze udaje
100  Konfigurace Regulace otacek, bez Ano 0 5
zpétné vazby

101 Momentové charakteristiky Konstantni moment Ano 0 5
102  Vykon motoru Py.n zavisi na jednotce Ano 1 6
103  Napéti motoru Umn zavisi na jednotce Ano -2 6
104 Kmitocet motoru fmn 50 Hz Ano -1 6
105  Proud motoru Iun zavisi na vybraném motoru Ano -2 7
106  Jmenovité otacky motoru zavisi na par. 102 Ano 0 6
107  Automatické pfizpusobeni k Optimalizace vypnuta Ano 0 5

motoru
108  Odpor statoru Rs zavisi na vybraném motoru Ano -3 7
109 Reaktance statoru Xs zavisi na vybraném motoru Ano -2 7
117 Tlumeni rezonance OFF Ano 0 6
119  Vysoky rozbéhovy moment 0,0s Ano -1 5
120  Zpozdéni startu 00s Ano -1 5
121  Rozbéhova funkce Volny béh po dobu Ano 0 5

zpozdéni startu

122  Funkce pii zastaveni Volny dobéh Ano 0 5
123  Min. kmito&et pro aktivaci 0,1 Hz Ano -1 5

par. 122
126  Doba stejnosmérného brzdéni 10s Ano -1 6
127  Kmitoget aktivace stejnosmémé  OFF Ano -1 6

brzdy
128  Tepelna ochrana motoru Bez ochrany Ano 0 5
130 Rozbéhovy kmitodet 0,0 Hz Ano -1 5
131 Napéti pri startu o0V Ano -1 6
132  Napéti stejnosmeérné brzdy 0% Ano 0 5
133  Napéti pii startu zavisi na jednotce Ano -2 6
134 Kompenzace zatéze 100 % Ano -1 6
135 Pomér U/f zavisi na jednotce Ano -2 6
136  Kompenzace skluzu 100 % Ano -1 3
137  Stejnosmérné pfidrzovaci napéti 0% Ano 0 5
138  Hodnota vypnuti brzdy 3,0 Hz Ano -1 6
139  Kmito&et zapnuti brzdy 3,0 Hz Ano -1 6
140 Proud, minimalni hodnota 0% Ano 0 5
142  Rozptylova reaktance zavisi na vybraném motoru Ano -3 7
143 Rizeni interniho ventilatoru Automatické Ano 0 5
144  Koeficient stiidavé brzdy 1.30 Ano -2 5
146  Obnoveni vektoru napéti Vypnuto Ano 0 5

MG.28.A8.48 - VLT je registrovana ochranna znamka spoleénosti Danfoss
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VLT® 2800
PNU Popis Tovarni nastaveni 4-sada Conv. Data
# parametru parametrd  index type
200 Rozsah vystupniho kmitoctu Clockwise only, 0-132 Hz Ano 0 5
201  Vystupni kmitocet, 0.0 Hz Ano -1 6
dolni mez fyn
202  Vystupni kmitocet, 132 Hz Ano -1 6
homi mez fuax
203 Rozsah Zadané hodnoty Min ref.-Max ref. Ano 0 5
204  Minimalni Zzadana hodnota Refyyn 0.000 Hz Ano -3 4
205 Maximalni Zadana hodnota Ref  50.000 Hz Ano -3 4
MAX
206  Typ rampy Linear Ano 0 5
207 Doba rozbéhu 1 3.00 sec. Ano -2 T
208 Doba dobéhu 1 3.00 sec. Ano -2 7
209 Doba rozbéhu 2 3.00 sec. Ano -2 7
210 Doba dobéhu 2 3.00 sec. Ano -2 7
211 Doba rozb&hu/dob&hu pfii konst.  3.00 sec. Ano -2 7
otackach
212  Doba dobé&hu pfi rychlém 3.00 sec. Ano -2 7
zastaveni
213  Kmitocet pii konst. otackach 10.0 Hz Ano -1 6
214  Funkce Zadané hodnoty Sum Ano 0 5
215  Konstantni Zadana hodnota 1 0.00% Ano -2 3
216  Konstantni Zaddana hodnota 2 0.00% Ano -2 3
217  Konstantni Zadana hodnota 3 0.00% Ano -2 3
218 Konstantni Zddana hodnota 4 0.00% Ano -2 3
219  Korekce kmitoctu 0.00% Ano -2 6
nahoru/doli
221 Proudové omezeni 160 % Ano -1 6
223 Varov. Nizky proud 0.0A Ano -1 6
224  Varov. VWysoky proud IMAX Ano -1 6
225  Varov. Nizky kmitocet 0.0 Hz Ano -1 6
226  Varov. Vysoky kmitocet 132.0 Hz Ano -1 6
227  Varov. Nizka skuteéna hodnota -4000.000 Ano -3 4
228  Varov. Vysoka skute¢na hodnota  4000.000 Ano -3 4
229  Blokovani kmitoctu, 0 Hz (OFF) Ano 0 6
§irka pasma
230  Blokovani kmitoctu 1 0.0 Hz Ano -1
231 Blokovani kmitoc¢tu 2 0.0 Hz Ano -1 6
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€. Popisparametru Tovarni nastaveni 4-sada Index Typ
par. parametrll konverze udaje
302  Digitalni vstup, svorka 18 Start Ano 0 5
303 Digitalni vstup, svorka 19 Reverzace Ano 0 5
304 Digitalni vstup, svorka 27 Vynulovani a volny dobéh Ano 0 5
inverzni
305  Digitalni vstup, svorka 29 Konstantni ota¢ky Ano 0 5
307 Digitalni vstup, svorka 33 Bez funkce Ano 0 5
308 Svorka 53, analogové vstupni Z4dana hodnota Ano 0 5
napéti
309 Svorka 53, min. nastaveni 0,0V Ano -1 6
310 Svorka 53, max. nastaveni 100V Ano -1 6
314  Svorka 60, analogovy vstupni Bez funkce Ano 0 5
proud
315  Svorka 60, min. nastaveni 0,0 mA Ano -4 6
316  Svorka 60, max. nastaveni 20,0 mA Ano -4 6
317  Casové prodleva 10's Ano -1 5
318 Funkce po Casové prodleveé Bez funkce Ano 0 5
319  Svorka 42, analogovy vystup 0-lmax = 0-20 mA Ano 0 5
323  Reléovy vystup Rizeni pfipraveno Ano 0 5
327  Pulsni Zadana hodnota/zp. vazba 5000 Hz Ano 0 7
341  Svorka 46, digitalni vystup Rizeni pfipraveno Ano 0 5
342  Svorka 46, Max. pulsni vystup 5000 Hz Ano 0 6
343  Funkce piresného zastaveni Normalni dobéh Ano 0 5
344 Hodnota pocitadla 100 000 impulzd Ano 0 7
349  Zpozdéni kompenzace otacek 10 ms Ano -3 6

4-sada parametr(:

"Ano" znamena, Ze parametr je mozno
naprogramovat v kazdé ze Ctyf sad parametr(i zvl,
ti. jeden parametr miZe mit &tyfi rizné hodnoty
(daji. "Ne" znamena, Ze hodnota udajl bude

ve v8ech sadach parametr( stejna.

Typ udaje:
Typ Udaje udava typ a délku telegramu.

Typ udaje Popis
Celociselny 16
Celogiselny 32

Index konverze:

Toto &islo se vztahuje ke konverzni hodnoté, ktera
se pouZije pfi zapisovani nebo ¢teni pfes sériovou
komunikaci s méni¢em kmitoc&tu.

Viz Charakter tidaji v kapitole Sériova komunikace
v Konstrukéni pfirucce.

Bez znaménka 8

Bez znaménka 16

Bez znaménka 32

O~ (OB W

Textovy fetézec
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VLT® 2800
€. Popisparametru Tovarni nastaveni 4-sada Index Typ
par. parametrl konverze udaje
400  Funkce brzdy zavisi na typu jednotky Ne 0 5
405  Funkce vynulovani Ruéni vynulovani Ano 0 5
406 Cas automatického restartu 5s Ano 0 5
409 Zpozdéni vypnuti pfi nadproudu  Vypnuto (61 s) Ano 0 5
411 Frekvence spinani 4.5 kHz Ano 0 6
412  Proménny nosny kmitoget Bez LC-filtru Ano 0 5
413  Funkce piemodulovani Zapnuto Ano 0 5
414  Min. zpétna vazba 0.000 Ano -3 4
415 Max. zpétna vazba 1500.000 Ano -3 4
416  Procesni jednotky Zadna jednotka Ano 0 5
417  Rizeni otagek PID, proporcionalni 0.010 Ano -3 6
zesileni
418  Rizeni otagek PID, integraéni 100 ms Ano -5 7
¢asova konstanta
419  Rizeni otagek PID, derivaéni 20,00 ms Ano -5 7
¢asova konstanta
420  Rizeni otadek PID, mezni 5.0 Ano -1 6
hodnota zesileni
derivaéniho ¢lenu
421  Rizeni otagek PID, filtr typu dolni 20 ms Ano -3 6
propust
423  Napéti U1 par. 103 Ano -1 6
424  Kmitocet F1 Par. 104 Ano -1 6
425  Napéti U2 par. 103 Ano -1 6
426  Kmitoéet F2 par. 104 Ano -1 6
427  Napéti U3 par. 103 Ano -1 6
428 Kmitoéet F3 par. 104 Ano -1 6
437  Rizeni procesu PID Normalni Ano 0 5
normalni/inverzni
438  Rizeni procesu PID anti windup  Aktivni Ano 5
439  Rizeni procesu PID, rozb&hovy  Par. 201 Ano -1 6
kmitoget
440  Rizeni procesu PID, 0.01 Ano -2 6
proporcionalni zesileni
pfii startu
441  Rizeni procesu PID, integraéni ~ Vypnuto (9999,99 s) Ano e 7
¢asova konstanta
442  Rizeni procesu PID, deriva&ni Vypnuto (0,00 s). Ano -2 6
¢asova konstanta
443  Rizeni procesu PID, mezni 5.0 Ano -1 6
hodnota zesileni der. ¢lenu
444  Rizeni procesu PID, &asova 0,02s Ano -2 6
konstanta filtru dolni propust
445  Letmy start Neni mozZné Ano 0 5
451  Otackova vazba - soucinitel 100% Ano 0 6
kladné zpétné vazby PID
452  Rozsah regulatoru 10 % Ano -1 6
456  SniZeni napéti brzdy Ano 0 5
461  Prevod zpétné vazby Lineéarni Ano 0 5
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PNU Popis Tovami nastaveni 4-sada Conv. Data
# parametru parametrii  index type
500 Adresa 1 Ne 0 5
501 Pienosova rychlost 9600 Baud Ne 0 5
502 Volny dobéh Logic or Ano 0 5
503 Rychle zastaveni Logic or Ano 0 5
504 DC brzda Logic or Ano 0 5
505 Start Logic or Ano 0 5
506 Reverzace Logic or Ano 0 5
507 Volba sady parametr( Logic or Ano 0 5
508 Volba otacek Logic or Ano 0 5
509 Sbérnice - konst. otacky 1 10.0 Hz Ano -1 6
510  Sbérnice - konst. otacky 2 10.0 Hz Ano -1 6
512 Struktura telegramu FC protocol Ano 0 5
513  Casovy interval sbérice 1 sec. Ano 0 5
514  Funkce pii piekro¢eni casového  Off Ano 0 5
intervalu
515  Cteni udaji: 2adana hodnota % Ne -1 3
516  Cteni udaji: zadan4 hodnota [jednotkal Ne -3 4
517  Cteni udaji: skuteéna hodnota [jednotka] Ne -3 4
518  Cteni (daji: kmitodet Ne -1 3
519  Cteni udaji: kmitoget x stupnice Ne -1 3
520  Cteni Gdaji: motorovy proud Ne -2 7
521  Cteni udaji: toivy moment Ne -1 3
522  Cteni Gdaji: vykon [kW] Ne 1 7
523  Cteni udaji: vykon [HP] Ne -2 7
524  Cteni Gdaji: napéti motoru [V] Ne -1 6
525  Cteni udaju: napéti DC meziobvodu Ne 0 6
526  Cteni udaji: tepeln4 ochrana motoru Ne 0 5
527  Cteni udaju: tepelna ochrana invertoru Ne 0 5
528  Cteni adaju: digitalni vstupy Ne 0 5
529  Cteni udaji: analogovy vstup, svorka 53 Ne -1 5
531 Cteni udaji: analogovy vstup, svorka 60 Ne -4 5
532  Cteni udaju: impulzni 2adana hodnota Ne -1 7
533  Cteni udaji: externi 2adan4a hodnota Ne -1 6
534  Cteni udaji: stavové slovo Ne 0 6
537  Cteni Gdaji: teplota invertoru Ne 0 5
538 Cteni udaji: poruchové slovo Ne 0 7
539  Cteni adajh: ridici slovo Ne 0 6
540  Cteni udaji: varovaci slovo Ne 0 7
541  Cteni adaji: roz§ifené stavové slovo Ne 0 T
544  Cteni udaji: Poéitadlo pulzi Ne 0 7
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€. Popisparametru Tovarni nastaveni 4-sada Index Typ
par. parametrli konverze udaje
600 Celkovy pocet hodin provozu Ne 73 7
601 Doba provozu Ne 73 7
602 Pocitadlo kWh Ne 2 7
603  Pocet zapnuti Ne 0 6
604 Pocet prekroceni teploty Ne 0 6
605 Pocet prepéti Ne 0 6
615 Datovy soubor poruch: Kéd chyby Ne 0 5
616  Datovy soubor poruch: Cas Ne 0 7
617 Datovy soubor poruch: Hodnota Ne 0 3
618  Vynulovani pocitadla k\Wh Bez vynulovani Ne 0 7
619  Nulovani pocitadla provoznich Bez vynulovani Ne 0 5
hodin
620 Provozni rezim Normalni provoz Ne 0 5
621  Typovy &titek: Typ jednotky Ne 0 9
624  Typovy Stitek: Softwarova verze Ne 0 9
625  Typovy &titek: Identifikacni ¢islo panelu LCP Ne 0 9
626  Typovy &titek: Identifikacni Cislo databaze Ne -2 9
627  Typovy Stitek: Verze napajeci ¢asti Ne 0 9
628 Typovy &titek: Typ volitelné aplikace Ne 0 9
630 Typovy Stitek: Typ volitelné komunikace Ne 0 9
632  Typovy Stitek: Identifikace programu BMC Ne 0 9
634  Typovy &titek: Idenitifikace jednotky pro komunikaci Ne 0 9
635  Typovy Stitek: Objednaci ¢islo Ne 0 9
programu
640  Softwarova verze Ne -2 6
641 Identifikace programu BMC Ne -2 6
642 Identifikace napéajeci karty Ne -2 6
4-sada parametr(;
"Ano" znamend, Ze parametr je moZno 3
Typ udaje:

naprogramovat v kazdé ze Ctyi sad parametr( zvl,
ti. jeden parametr miZe mit &tyfi rizné hodnoty

Typ Gdaje udava typ a délku telegramu.

Gdaji. "Ne" znamena, Ze hodnota Gdajl bude Typ udaje Popis
ve v8ech sadach parametr( stejna.

Index konverze:

Toto &islo se vztahuje ke konverzni hodnoté, ktera
se pouZije pfi zapisovani nebo ¢teni pfes sériovou

komunikaci s méni¢em kmitoctu.
Viz Charakter Udajtl v kapitole Sériova komunikace
v Konstrukéni pirucce.

Celociselny 16
Celogiselny 32
Bez znaménka 8
Bez znaménka 16
Bez znaménka 32
Textovy fetézec

O~ oW
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A H
Agresivnizprostiedi suinainninnunaisnanansaises 75 Hladina:odpomileus:: s smnnaanneenanimin gy 51
ol T TR =T o B o (=1 1= ) ———— R 10 Hodnota ¢itace
Analogavevstupni sraosnmnsnnanrnanssnainnanamin 38
ANAlOGOVY VYSTUP ...t 40
Automatické prizplisobeni motoru ......c.ccocveviiiciiiiniininns 20 J
Automatické pfizplisobenimotoru ..........ceeiieeiiieiiiiiiinininnns 9 JAZYK 10
B
Blokovani zmeén Gdajl.........cociieiiiiiieinieinniinie e 15
K
Kmitotet konstantnich otdéek.........ocooviiiiiiiiiiiieeeees 31
C i s o O — 19
Civkymoforussamanunammnanunasmaiysannas 53 Kmitogetwypnuti osmienpeinnra i niay 26
CHANGEDIATA ...ooncmavessesnsamssamms s 55 sanmguisss ongans 7 Kmitotet zapnuti brzdy..........ococvvieiiiiiiiiiiiiieieiiieceris 26
Kmito&tova vyhybka, Sitka pasma ..........cccvveviiiiiieiiiinnnns 34
Kompenzace skluzu
D Kompenzace zatéze
DC pfidrZovaci napéti ... 26 Konstantni’zadana hoanota, «ussmnmaims
Dialog Software:«:xassnusmnnanaassnnan sl 66 KONSEANTAT MOMENE oo eere e
Digitalni/pulsni VYSHUP .....ooveeieieiie e 42 Kopirovani pres panel lokalniho ovlddani
Digitalnimi vstupy ..o 36 Korekce Kmitodtu Nahoru .............ccocveeveeeeeiee e
Displelzanamarananunnnmaiunnninnnaannanne 7 KIYE SVOTEK oot ee e e aee e 53
DOBE AOBBNEL « 4 sovayusmsmsssmnngevassimpssnsanagussnsony o asnsssaissemmnd 30
Doba dobé&hu pfi rychlém zastaveni .............cccuvecicieannans 31
DODE FOZBENU ...veeevtevesesee e eeenenan 30 L
Doba rozbeéhu/dobéhu pfi konst. otdékach .....oocvveeiennnnnne. 30 LETESIAN - comeoresmmsrr s sn s sr s m e s e e
Dodatecnaochrana Literaturais:ssasanaranainannnaninnuninnmi iy
BB <305 A B S R S SRS M B A Lokalni Zadana hodnota
E M
ETR - Elektronické tepelné relé.........ccooevevieeeiiiiniinnnnnnns 23 Max. pulsni kmitoeet 29 .........cccovviiiiiiiiiiii 42
Eleldricka:instalace: . ..cuuamemnasnunmmnosmnmieiniiag 59 Mechanickainstalace ...........cccooiviinininiinicin 56
Elektroinstalace v souladu s elektromagnetickou Mechanicke brzdy:sanimannanmnmniinaninaniia 64
ROMPETIBIIEN 2 ccoove svsvimm e esmsrsmnime s e s e s a g S 58 Momentova charakteristika ..............cccieieiiiiiiiniiiiininiinnns 18
Elektroinstalace, fidici kabely ........cocccvvviiiiiiiinniciiinns 64 MDA Z o s v s S N B S P S R
Montaz vedle sebe
Motorove Kabely. . ..o s i
F
ElEVE SN B o S sannennas 53
FUnkce Z4dané hOANOY ......iveeveveieesesssseserssseeeesesesneens 31 N
Funkée br2d&nt waimami i msmieimsmisnsis i 44 Napajeci Napati: o smmim s s
Funkce piebuzeni sisnasmanunamniinssumuss 45 Napé&ti.DE brady:: o msenpnnira s myia
FUNKEE PHSEAMU <.cococmmmmsmesmsmmamsnns s s sssvs s cnmwvana s 22 NAPBLEMOON vussussramsonmanssmnngsnepimysesassgerens omssasnasageve
Funkce piiizastaveni.coausnnasnnainnasaunnaim 22 NormalnifinverZnl wvranmveamramammmiamsmnnminm
Funkce pgesného zastaveni
FUNKCE VAMOVENT «:o:cvzimsimisasia cunussinisa st o siesiais s aninne
Funkcewynulovant: oo nm s e iy 44 0O
oviddaci:panelismasimamsmarnnaniiaraenniisne
Objednavkovy formuUIar ........oovviiiiiiiic e

G

Galvanické oddeéleni (PELV)......coviiiiiiiiiiiiiiiicie e 75

Ochrana tepelného motoru
Odmoacning: s s s s R s e
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OdPor SEAtOIU .o s e 20 skutednad hodnota. ..o ieici e 45
Odrusovaci spinad RF Lo e, Sada parametri Rychlé nabidky ............ooooieiiiiiiieie. 16
Operaéni reZim pfi zapnuti, lokalni ovladani Sdilenizatéze
OtAEKOVA VAZDA - e i s ne Seznam parametrd s tovamim nastavenim .......cceceieiviennn 86
Ovladani ventilatonu. ... Smar otASenimOotoNU v 62
Ovladaci HaGitKa ...o.eeec e 7 SOUGEE 1t s s e

Spinace 1 -4

Specidlni motorovy rezim
P Stiidava brzda ..o 44
Ptediazenépojistky ] Y
Pievad zpatné vazby ......ccoveiiiininiiini e, 51 Startovaci napéti
PHPOJENT BIZAY ..o STOP/RESET ..eovvvevevriervnsrersisrsnnessnsrsnsnensesrsnsnsnsnsrensees
Piipojeni dvoudratového vysilace SVOTEK .1vieriitieriitiete e te e ta e te e ta e te e tsasts e tsastsastsastaasts
Fiipajeni motory .......oociveceeenn.s Svorka 42
PHAPOIENI rel@ ... Svarka 46
PHAPOIENIK Sitl ...eeo e Svarka 53
Paralelni zapojeni motorl ........cocooviiiiiiic e Svarka 60

Pomér Uit
Pozor vysoké napétil ... 57

Prom&nny MOMENt........cvcvviviermivnsrersioisrsisnsrersenseenensanes
Proud motoru ......ccoviviiiinn s
Proud, minimalni hodnota
Proudoveé ChIanite ...
Proudove OmezZeni ...
Pulsni start/stop .....coieiiiiiiinie e e
Pulzni Zadana hodnota/skuteéna hodnota

Q

QUICK MENU L. e rsrnene 7
R

R D e
ReZim nabidek ..o
ReZim zobrazeni displeje

ReZIMU NAbIdek.........ovieiirviiinnineiereriieisrsrsrersemseesemeenes
Reaktance Statoru ... s 21
Redukece vykonu pii zvydené teploté okoli.....ooovveeienicnnnns 75
Reléowy vystUp 1-3 .o s e 40
== 1110 U 3
REVEIZAGH o.eimeini e cer e s ne 36
Rozbé&hovy kmitodet ... 24
ROZIMENY oottt r e e e et s s aa e 52
Rozptylova reaktance ........occocooiii i 26
ROZSAN ..o e 28
RUEni iNiCialiZAce ..o 7
U 1o T = U 16
Rucni reZim a Automaticky reZim ......cooveniiiivneneniieenns 8
Rychld nabidKa.....c..coovvieiiiiic e rvenm e 8
Rychldanabidka, uZivatelskydefinovana ........ooveeimeniceennne 16
RYChIE nabitdKy ....ooviiiiiiiiiiric e e rvenm e 8
S

T
Taktovaci kmito&et ...
Taktovaci kmitoeet zavislyna teploti

Tepelna ochrana motorU ... ..o.oiiviiiiieieee e
=103 (o PN
TIUMENT TEZONANGCE -...ceieeceeceecee e ee e e e me e e e neceemaas
Typ ramp

U

UL Standard ..o i i 78
Utahovaci moment, vWKONOVE SYOIKY ....ovvivieivicnisiervnennns 64
UZEMNENI.iviviiiiii i s s s raaa e 57
\'

VEeobecné UpoZorn&ni .......o.ii i 6
WYKON MOOIU Lo e eee e e e 19
VystraZné/poruchoveé Zpravy .........ocoociciiiiniiniciniieeeecas 69
Varovaci slova, roz8ifenastavova slova a poruchova slova ... 74
Vektor NAapeti ..o 27
Velké Udaje na displeji.......ooonieineie e 12
Vyzaiovanielelktromagnetického rufeni ......cocoeevvieniinninen 76
Vzdalenosti pfi mechanické instalaci.........ceeieivieniineninen 56
A

ZADErovy mMomMENt ... e e re 21
ZASAA D-SUb v e e 66
Zadavani 2Zadané hodnoty pomoci potenciometiu.........oeueis 67
Zemnici kontakt ..o 83
Zesileni stifidave brzdy ..o 27
Zkouska vysokym napétim.........ooe 57
ZpoZdéni startu ..o

Zrychleni/zpomaleni

94 MG.28.A8.48 - VLT je registrovana ochranna znamka spoleénosti Danfoss



Deanfosd

VLT® 2800

Cc

€as DC BrZAENT .v.vcvvveeerereireierieesreeesnreessansssseeeemeeemnnens 23
(97T Tor 2 b= a] HESSTA L1 |11 RS 43
Casovy interval po chyb& 2adané hodnoty ..........ccceeeeveeenn. 39
YN SRR o5 xswrssscmmmnmnmsssminss onnussas meTsss EnFanm I gos RO EE T 11
R

RIdICT JEANOKA ..eeeeviieeeeieecceiee et e e 7
RIGICT KADEIY . v it s s s s v s 64, 66
FIAICT SVOTKY - eeereee et e e 66
FIICTMEVOEKAM . o sovvs commmsimsusias ssums i e v cosain s Ha sy R 64
Rizeni otd&ek bez zp&tné vazby...........c.cevrerveeeseeeeeeeens 18
Rizeni otd&ek se Zp&tnou Vazbou.............cerersveeeaeeeeeeeens 18
Rizeni procesu se zp&tnou vazbou ...........eeecvcveeeeeenveeeenns 18

Resgeni IP 21

-

)
Udaj NE BISPIEJi..eeveereeeeeeeeeeeeeeeee e e e e e e 69
Udajina:displejic. e ssmsm i siamins 8
Z
b1-Tar=]a < B T a3 o] - ORI R 29
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BEZPECNOST SAFETY SICHERHEITSVORSCHRIFTEN
‘. Nespoustéj ! Predti ndvod na obsluhu ! Pozor! Horky povrch !
' ‘ . Do not start ! Read instructions for operation ! Attention!  Hot surface !
‘..' Nicht anlassen!  Bedienungsanleitung durchlesen ! Achtung ! HeiBe Oberflache !
Pozor ! Pred provadénim servisnich praci precti Pozor! Nestoupat na kohouty nebo jiné asti
“.‘ névod ! tlakového systému !
. ‘ . Attention ! Read instructions before starting service Attention ! Do ot stand on cocks and other parts of
L] work ! pressure systém !
—— Achtung!  Auf Hahne/Ventile oder andere Teile des
‘.-' Achtung!  Vor der Durchfiihrung von Servicearbeiten ? Drucksystems nicht darauftreten |
Bedienungsanleitung lesen !
Pozor ! Tlak ! Pozor | Neotvirat vystupni kohout pied pfipojenim
vzduchové hadice !
Atention ! Pressure ! Attention! Do not open the output cock before air
4= hoses are connected !
Achtung ! Druck!
Achtung ! Ausgangshahn nicht vor dem
Luftschlauchanschluf3 6ffnen !
Pozor ! Automaticky chod ! Pozor! Neotvirat kryty pfi pfi chodu kompresoru !
; : Attention! Do not operate the compressor while door
I |
Attention!  Automatically run ! of covers are open !
Achtung ! Automatischer Betrieb ! Achtung ! Kompressor nicht mit gedffneten Tiiren oder

Abdeckungen betreiben !

PInéni kompresorového oleje

Compressor oil filling

Kompressorendlfiillung

Zvedaci bod, kotvici bod

Lifting point, anchoring point

Hebepunkt, Verankerungspunkt




BEZPECNOSTNi PREDPISY

SAFETY INSTRUCTIONS

SICHERHEITSVORSCHRIFTEN

VYSTRAHY

Vystrahy stanovuji éinnosti, které musi byt z dlvodu
nebezpeéi (irazu nebo smrti bezpodmine&né dodrZovany.

WARNINGS

Warnings indicate activities that have to be unconditionally
observed for danger of injury or death.

WARNUNGEN

Warnungen legen Tatigkeiten fest, die wegen Verletzungs- oder
Todesgefahr unbedingt eingehalten werden miissen.

UPOZORNENI

Upozoméni zdiraznuji pokyny, které je nutné dodrzovat, aby
nedoslo k poskozeni nebo poruseni funkce stroje nebo poskozeni
Zivotniho prostiedi.

CAUTIONS

Cautions emphasize instructions that have to be observed in order
the machine function or the environmental conditions not to be
damaged.

HINWEISE

Hinweise betonen die Anweisungen, die einzuhalten sind, um Schaden der
Maschinenfunktion oder der Umwelt auszuschlieBen.

POZNAMKY
Poznamky prinasi dalezité doplfujici informace.

NOTES
Notes bring important additional information.

BEMERKUNGEN
Bemerkungen enthalten wichtige Erganzungsinformationen.

VSEOBECNE INFORMACE

Pfesvédéte se, zda je obsluha stroje sezndmena se vSemi
bezpeénostnimi oznacenimi a pokyny a ndvodem k obsluze a
udrzbé drive nez uvede zafizeni do provozu, nebo zahdji jeho
tdrzbu.

Zajistéte, aby ndvod k obsluze a Udrzbé byl vidy k dispozici
pfimo u stroje.

Zajistéte, aby persondl provadéjici Udrzbu byl vidy odborné
vyskolen a sezndmen s ndvodem k obsluze a (drzbé.

Presvédéte se pred kazdym uvedenim stroje do provozu, Ze jsou
namontovany a uzavfeny véechny ochranné kryty.

GENERAL INFORMATION

Be sure the compressor operating staffs are acquainted well with all
safety signs and instructions for machine operation before putting it
into operation or the maintenance would be started.

Guarantee the Operation and maintenance handbock be always at
disposal directly at the machine.

Guarantee the maintenance personnel is always professionally
trained and acquainted with instructions for operation and
maintenance.

Be sure all protective covers are installed and shut out before every
putting the machine into operation.

ALLGEMEINE INFORMATIONEN

Uberzeugen Sie sich, daB das Maschinenbedienungspersonal vor
Inbetriebnahme  oder  Wartung  der  Einrichtung  mit  allen
Sicherheitskennzeichnungen  und  -hinweisen, sowie mit der
Bedienungsanleitung vertraut wurde.

Sorgen Sie daflr, daB die Bedienungs- und Wartungs-anweisung sténdig
direkt bei der Maschine zur Verfiigung steht.

Sorgen Sie dafiir, da das Wartungspersonal immer fachlich geschult und
mit der Bedienungs- und Wartungsanleitung vertraut ist.

Vor jeder Inbetriecbnahme muB  (berprift werden, ob alle
Schutzabdeckungen montiert und geschlossen sind.

Vystraha :

Provedeni tohoto stroje neumoZiiuje pouiiti v prostredi s
nebezpecim vybuchu.

Ma-li byt stroj v takovém prostiedi pouit, musi byt zajisténo
Upiné splnéni vSech mistnich pfepist, norem a nafizeni
vhodnymi dopliujicimi  zafizenimi, napf. hlasiéi plynu,
odvodem spalin, bezpe&nostnimi ventily, tak aby bylo
veskeré riziko odstranéno.

Warning :
The machine design such as this does not make possible to use
itin surroundings where danger of explosion exists.

If the machine is to be operated in such a surroundings, it must
be guaranteed all local rules, standards and regulations would
be met by completion the equipment with suitable device e.g.
gas presence alarm, combustion products removal, safety
valves, so that all risks be eliminated.

Warnung :

Diese Maschine soll keine Verwendung in explosions-gefahrdeten
Raumen finden,

Soll die Maschine in solcher Umgebung trotzdem betrieben werden,
miissen alle ortliche Normen, Vorschriften und Verordnungen durch
Einsatz von geeigneten Einrichtungen - z.B. Gasmeldegeraten, Abgas-
riickleitungen, Sicherheits-ventilen eingehalten werden, damit
samtliche Risiken ausgeschlossen sind.

At4009/N
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Upozornéni :

Kompresor je uréen pro prostiedi s teplotou okoli +5 aZ +40°C pii
refativni vihkosti maux. 90%.

S nadmoiskou wiskou klesa vykonnost komprasoru,

Caution :

Compressor is designed for use in surroundings with ambient
temperatures +5 to +40°C.

With altitude above the sea level the compressor capacity decreases,

STLACENY VZDUCH

Zajistéte, aby stroj pracoval pouze pfi jmenovitém tlaku, aze je s
timto obsluha stroje seznamena.

Viechna, ke stroji pfipojend tlakovzdusna zafizeni musi byt se
jmencvitym tlakem ve vySi nejméné jako je jmenovity tlak stroje.
Je-li k tlakovzdudnému zafizeni plipojeno vice kompresord
soudasné, musi byt kazdy stroj vybaven zp&tnou klapkou tak, aby
bylo zamezeno zpétnému proudéni vzduchu pfes vystupni
kohouty do stroje.

Vystraha:

SHaceny vzduch nesmi byt v Zidném pfipadé poudit k
dychani 11!

Pii praci se stlatenym vzduchem musi mit obsluha vidy
vhodny ochranny odév.

Véechny soucasti zaté¥ované tlakem, véetné tlakovych hadic
musi byt pravidelné prezkufovany. Nesmi jevit #idné
zndmky podkozeni a musi byt poufivany v souladu s
navodem nebo predpokladanym Ucelem pouiti.

SHaceny wvzduch mdZe byt pfi  nevhodném pouditi
nebezpeény 1!

COMPRESSED AIR

Guarantes the machine will be opsrated on nominal pressure only
and the compressor operating staffs are acquainted with this
instruction,

All the compressed air equipment may be connected to the machine
not before its pressure level is at lsast the same as the machine
nominal pressure level,

If more than one compressor is connected to the pneumatic
sguipment at the same time, every machine shall be equipped with
non-return flap valve, so that back air streaming through the output
cocks into the machine might be avoided,

Warnung :

Der Kompressor ist fir gine Umgebung mit Umgebungstemperatur von +5
bis +40°C bei siner relativen Feuchtigksit von max. 90% bestimmt.

Mit der steigenden Seehdhe nimmt die Leistungsfahigekeit des
Kompressors ab,

DRUCKLUFT

Sorgen Sie dafiir, da die Maschine nur bsi Nenndruck bstrieben wird und
daf das Bedienungspersonal damit vertraut gemacht wurde,

Alle, an die Maschine angeschlossenen Drucklufteinrichtungen miissen mit
sinemn Nenndruck arbsiten, der mindestens genauso hoch ist wie der
MNenndruck der Maschine.

Sind gleichzeitig mshrere Kompressoren an dis Druckluft-sinrichtung
angeschlossen, mu3 jede Maschine mit einer Ricklaufklappe ausgestattet
werden, damit der Luftricklauf dber Ausgangshahne ausgeschlossen wird,

Vystupni vzduch obsahuje malé mnoZstvi kompresorového olsje.
Z tohoto diivodu je nutné provéiit kompatibilitu pouZitych zafizeni
napojenych na tlakowy vzduch,

Proudili stlageny vzduch do uzavfeného prostory, je nutné zajistit
jeho potiebné chlazeni.

Warning :
Under no citcumstances the compressed air Is allowed to be
used for human resplration !!!

Working with compressed air, the staffs shall always wear a
convenient protective clothes.

All with pressure loaded parts including the pressure hoses
shall be tested regularly. No signs of damage shall be observed
and all parts shall be used in conformance with instructions for
their use and/or for supposed aim of use.

By improper use the compressed alr could be dangerous 11!

Warnung :
Die Druckluft darf in keinem Fall elngeatmet wetden !!!

Bel Arbelten mit Druckluft muB das Bedlenungspersonal stets elne
geelgnete Schutzkleidung tragen.

Alle druckbelasteten Bestandteile, einschlieBlich Druck-schlduche
milssen regelmébig kontrolliert werden. Sie sollen keine Anzeichen
von Beschédigung zeigen und milssen nach Bedienungsanleitung
oder Anwendungszweck verwendet werden,

Die Druckluft kann bei ungeeigneter Anwendung gefihrlich werden 1!

Vystraha:

Pied jakoukoli praci, tidrZbou nebo opravou siroje musi byt
takovy systém zcela vyprazdnén (zbaven pretlaku). Kromé
toho musi byt stroj zajistén proti jakémukoli nedmysinému
spusténi.

Vyvarujte se jakémukoli kontaktu téla se stacenym
vzduchem !!!

Outlet ajr always contains a small quantity of compressor oil. For this
reason it is necessary to verify the compatibility of all used equipment
connected to the compressed air source.

If compressed air streams into the closed space, cooling of that air
shall be ensured,

Die Ausgangsluft enthdlt eine kleine Mengs von Kompressorendl. Aus
diesem Grunde ist es notwendig, die Kompatibilitat der verwendeten an
Druckluft angeschlossenen Einrichtungen zu aberprifen,

Strémt die Druckluft in einen geschlossenen Raum, so ist ihre Kihlung
sicherzustellen.

Warning :

Before starting any work - malntenance or machlne repair - the
pressure system shall be fully empty (free from over-pressure).
Except for thls, the machine shall be secured agalnst
unintentional starting.

Avoid any contact of your body with the compressed air !}

Warnung :

Vor |eder Arbeit, Wartung oder Maschineh-reparatur muB das
Drucksystem vollig geleert werden (Uberdruckentiastung). Dariiber
hinaus muB die Maschine gegen jedes unbeabsichtigtes Anlassen
geslchett werden.

SchlleBen Sle Jeden Korperkontakt mit der Druckluft aus !




Vystraha:

Pojistny ventil na vzdudniku musi byt pravidelné dle pokyni
uvedenych dale piezkuSovén.

Warning :

The safety valve on the pressure vessel shall be tested regularly
according to hereafter given instructions.

Warnung :

Sicherheitsventil auf dem Luftbehilter muB
Hinweisen regelmiBig Gberprift werden,

nach aufgefilhrten

ODPADY

WASTE

RUCKSTANDE

Béhem provozu siroje vznikd kondenzat odpoustény ze
vzdusniku,

Kondenzét Je nutné shromaZdovat a likvidovat v souladu s
platnymi zakony.

During the machine operation the condensate occurs which is
discharged from the receiver,

It is necessary to collect and dispose the condensate in
compllance with laws In force.

Wihrend des Maschinenbetriebes entsteht das aus dem Luftspeicher
abgelassene Kondensat,

Das Kondensat Ist entsprechend giiltigen Gesetzen 2u sammeln und
2u entsorgen.

Dbeijte na to, aby bylo v2dy zajisténo dostatedné vétrani a pfistup
vzduchu nutny pro chladici systém,
Pii vyrobé stroje byly pouzity nasledujici latky kieré mohou byt pfi
neodbomé obsluze zdravi Skodlivé:

- kompresorovy olsj

- konzervaéni tuk

—  protikorozni natéry
Zabrafte kontaktu téchto latek s pokozkou a vdechovani jsjich
vypari !
Vnikne-li nékterd z téchto latek do odi, musi byt odi ihned alespofi
5 minut proplachovany distou vodou.

Pii kontaktu nékteré z téchto Jatek s k(Zi musi byt latka ihned
umyta.

Pii poziti vétsiho mnozstvi nékteré z téchio latek je nutné ihned
vyhledat lékafskou pomoc.

Pii vdechnuti vétsiho mnozstvi nékterd z téchio latek je nutné
ihned vyhledat lskarskou pomoc.

Postizenému, ktery ma kiede nikdy nepodavejte Zddné tekutiny a
pokud mozno vyvolejte zvraceni.

Bezpednostni pfedpisy jsou pfevzaty od vyrobel tachto Jatek,

TRANSPORT STROJE

Pii nakladani nebo transportu stroje zajistéte aby byly pouZity
pouze pfedepsana zdvihaci a upsviiovaci mista.

Pii nakladani nebo transportu stroje zajistéte aby byla pouZita
pouze zdvihaci zafizeni, kterd maji minimalni povolenou silu
odpovidajici hmotnosti stroje.

Pay aftention to securing the sufficient and the free access of air for
the cooling system.

During the machine manufacture following materials have been used
that could be harmful to health when not-professionally used in
operation :

—  compressor oil

- conservation grease

- anticorrosive coatings

Prevent contacts of those materials with skin and breathing in their
vapours I

If some of those substances would get into your syes, the eyes must
be rinsed out immediately by clean water af least for 5 minutes.

If your skin has been contacted by some of those matters, the skin
shall be washed immediately.

If some of those substances have been saten to larger extent, the
medical aid shall be called immediately.

If some of those substances have been inhaled to larger extent, the
medical aid shall be called immediately.

Do never serve any liquid to persons being struck by cramps, if
possible try to cause vomiting.

Safsty instructions are taken over from manufacturers of those
substances.

MACHINE TRANSPORT

For loading or transporting the machine secure that only the
prescribed litting and fastening peints would be used.

For loading or transport the machine secure that only such lifting
equipment would be used that have minimum allowed force
corresponding to the machine mass.

Achten Sie darauf, dass eine genligende Liftung und Zugang der fir das
Kithlsystem notwendigen Luft gesichert werden,

Bei der Maschinenherstellung wurden folgende Stoffe verwendst, die bei
unsachgemaBer Bedienung gesundheits-schadlich sein kénnen ;

- Kompressorendl

- Konservisrungsfett

— Korrosionsschutzanstriche

Die 0.a. Stoffe sollen nicht in Hautkontakt kemmen und ihre Dampfe sollen
nicht eingeatmet werden !

Gslangt siner von diesen Stoffen in die Augen, so sind die Augsn sofort
mindestens 5 Minuten lang mit saubsrem Wasser durchzuspiilen.

Bei Hautkontakt muf der Stoff sofort abgewaschen werden,

Beim Verschlucken gréberer Mengen eines dieser Stoffe muf3 sofort sine
arztliche Behandlung etfolgen,
Beim Einatmen groBerer Menge eines dieser Stoffe mul3 sofort sine
arztliche Behandlung erfolgen.

Dem Betroffenen, der Krample hat, nie Flissigkeiten geben und falls
mdglich, Erbrechen sinlsiten.

Die Sicherheitsvorschriften wurden von den Herstellem dieser Stoffe
ahemommen.

MASCHINENTRANSPORT

Beim Aufladen oder Transport der Maschine stellen Sie sicher, daB8 nur die
vorgeschriehenen Hebe- und Befestigungsstellen verwendet werden,

Beim Aufladen oder Transport der Maschine stellen Sie sicher, daB8 nur die
Hsbevarrichtungen verwendst werden, die eine dem Gewicht der Maschine
entsprechende minimal erlaubte Kraft ausweisen,
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Obsah tohoto navodu k obsluze a udrzbé je vlastnictvim firmy
ATMOS Chrast, je s kazdou vyrobni sérii pravidelné doplfiovan a
aktualizovan a nesmi byt bez pisemného souhlasu dale
kopirovan.

V tomto navodu jsou uvedeny vSechny informace potfebné pro
béZny provoz a Udrzbu stroje. Podrobnéjsi informace a postupy
vétsich oprav nejsou v tomto ndvodu obsaZeny a jsou k dispozici
pouze u autorizovanych servisnich partneri firmy ATMOS Chrast.

Konstrukce stroje odpovida platnym pfedpisim. Provadéni
jakychkoli zmén na jednotlivych dilech a skupindch stroje je
pfisné zakdzano a vede k neplatnosti prohlaseni o shodé.
VSechny dily, pfisluSenstvi, potrubi, hadice a pfipojky, kterymi
prochdzi stlaceny vzduch musi byt:

— zaruéené kvality a vyrobcem schvdleny pro dané pouZiti

— schvédleny pro jmenovity tlak o vysi rovné minimalné
maximalnimu provoznimu tlaku stroje

—  pouzitelné v kontaktu s kompresorovym olejem

— dodavany s navodem k instalaci a bezpeénému provozu
Podrobnosti o vhodnosti pouZiti jednotlivych dilli Vam mohou byt
poskytnuty prodejnimi a servisnimi stfedisky ATMOS.

Pouziti jinych nez origindlnich nahradnich dili uvedenych v
katalogu nahradnich dili ATMOS muze vést k situaci, za kterou
nenese firma ATMOS Zadnou odpovédnost. V tomto pfipadé

nepfebira firma ATMOS Zadnou zodpovédnost za pfipadné
vzniklé $kody.

Predpokladané zpisoby pouiiti stroje jsou uvedeny nize.
Mohou vsak byt | neobvyklé zpusoby pouZiti neho
pracovniho prostredi stroje, které nebyly firmou ATMOS
predpokladany.

V takovém piipadé se laskavé obrat'te na vyrobce !

INTRODUCTION

Contents of this Operation and maintenance handbook is proprietary
of the firm ATMOS Chrast. This handbook is amended and updated
regularly for each production series and it is not allowed to copy it
without written permission.

In this Handbook all information for machine routine operation and
maintenance are set forth. More detailed information and procedures
for larger repairs are not presented in this Handbook, but are at
disposal at all authorized service pariners of the firm ATMOS Chrast.

The machine design comply with all regulations. It is strictly
prohibited to make any changes on individual machine parts and
design groups. Not observing of this prohibition leads to lost of
validity of compliance with Conformity.

All parts, accessories, piping, hoses and connections through which
the compressed air flows shall be

— of guaranteed quality and approved by the manufacturer for
pertinent use

— approved for the nominal pressure level amounted minimally to
machine maximum operation pressure

— usable in contact with compressor oil

— delivered together with the Handbook for installation and safe
operation

You will be provided with all details concerning suitability of

individual parts for use by selling and servicing centres ATMOS.

Application of other than original spare parts given in ATMOS Spare
Parts Catalogue could lead to the situation, under which the firm
ATMOS cannot bear any responsibility. In such a case the firm
ATMOS does not take over any responsibility for pertinently arising
damages.
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EINLEITUNG

Inhalt dieser Bedienungs- und Wartungsanleitung ist Eigentum der Firma
ATMOS Chrast, er wird mit jeder Produktionsserie regelmaBig erganzt
und aktuallisiert und darf ohne schriftliche Zustimmung nicht weiter kopiert
werden.

In dieser Anleitung sind alle fir den laufenden Betrieb und Wartung der
Maschine erforderlichen Informationen aufgefiiht. Weitergehende
Informationen und Vorgehens-weisen fiir gréBere Reparaturen sind in
dieser Anleitung nicht zu finden und missen nach Bedarf bei den
autorisierten Serviceparinern der Firma ATMOS Chrast angefordert
werden.

Die Maschinenkonstruktion entspricht giiltigen Vorschriften. Durchfiihrung
von Anderungen an einzelnen Maschinen-tsilen oder -gruppen ist
strengstens untersagt und fiihrt zur Ungiiltigkeit der Konformitéatserklarung.

Samtliche Teile, Zubehdr, Rohrleitungen, Schlduche und Anschlisse,
durch die die Druckluft strémt, miissen folgende Punkte ausweisen :

— garantiete Qualitdt und wvom Hersteller fir den jeweiligen
Anwendungszweck freigegeben

—  fiir den Nenndruck minimal in der Hohe von maximalem Betriebsdruck
des Kompressors freigegeben

— im Kontakt mit dem Kompressorendl anwendbar

— mit der Anleitung zur Installation und sicherem Betrieb geliefert
werden.

Einzelheiten dber Verwendung einzelner Teile kdnnen bei den Verkaufs-
und Servicestellen von ATMOS abgefragt werden.

Bei Verwendung anderer als originalen, im Ersatzteilkatalog aufgefiihrten
Ersatzteilen von ATMOS, dbernimmt die Firma ATMOS keine Haftung. In
diesem Fall Obermimmt die Firma ATMOS keine Verantwortung fiir
eventuell entstandene Schaden.

The supposed ways of machine use are presented below, There
could also be, of course, even unusual ways of machine use or
occurrence of operation surroundings that were not supposed
by the firm ATMOS,

In such a case, please, establish contact with the manufacturer !

Die empfohlene Maschinenverwendung ist unten aufgefiihrt. Die
Maschine kann aber auch auf nicht gewéhnliche Art und Weise und in
nicht gewdhnlicher Umgebung betrieben werden, welche von Firma
ATMOS nicht bedacht wurden.

In anderen Fall nehmen Sie Kontakt mit dem Hersteller auf !




Tento stroj byl konstruovdn a doddn pouze pro pouZiti za

nasledujicich podminek :

—  stlaovani béZného vzduchu neobsahujiciho Zadné pfidavné
plyny, pary nebo pfisady

—  stroj je provozovan pri teplotach okoli uvedenych v kapitole
Véeobecné informace

—  stroj je provozovan v souladu s timto navodem k obsluze a
ldrzbé

This machine has been designed and supplied for use under
following conditions only :

— compressing the usual air that does not contain any additional
gases, vapours or additives

—  the machine will be operated at temperatures shown in the
chapter General information

—  the machine will be operated in conformance with this
Operation and maintenance handbook.

Diese Maschine wurde konstruiert und geliefert nur fiir Anwendung unter
folgenden Bedingungen :

—  Drucklufterzeugung von Raumluft, die keine Zusatzgase, -dampfe
oder Zusatze enthalt.

—  Die Maschine wird bei den im Kapitel allgemeine Informationen
angeflihrten Temperaturen betrieben

—  Die Maschine wird im Einvernehmen mit dieser Bedienungs- und
Wartungsanleitung betrieben.

Vystraha !

Stroj nesmi byt pouzivan :

— jako pfimy zdroj tlakového vzduchu pro dychani
— v prostredi obsahujicim vybusné plyny nebo pary

— provozovan s chybéjicimi nebo nefunkénimi
bezpeénostnimi prvky

— s pfiislusenstvim, které neni firmou ATMOS doporuéeno

Firma ATMOS nepiebira zadnou odpovédnost za chyby vzniklé
prekladem tohoto origindlu.

ZARUCNI PODMINKY

Zaruéni doba a zaruéni podminky poskytnuté pfi prodeji jsou
uvedeny v zaruénim listé, ktery je dodavan s kazdym strojem.
Vyrobce nebo jeho autorizované servisni stiedisko zajistuje
veskeré servisni prace a opravy.

V piipadé potfeby se obracejte pfimo na vyrobce nebo jeho

autorizované servisni stfedisko, kde Vam ochotné poskytneme
potfebné informace a rady.

Warning !
The machine is not allowed to be used :

— as adirect supply of pressurized air for respiration
purposes

— in surroundings containing explosive gases or vapours

— for operation with missing or not functional safety design
elements

— with accessories not recommended by the firm ATMOS

Warnung !

Die Maschine darf nicht verwendet werden :

— als direkte Druckluftquelle fiir Atmung

— in Umgebung, wo Explosionsgase oder -dédmpfe enthalten sind
—  bei fehlenden oder nicht funktionierenden Sicherheitselementen
— mit einem durch die Firma ATMOS nicht empfohlenen Zubehar,

The firm ATMOS does not take over any responsibility for errors
arising from translation of this original.

GUARANTEE

The guarantee period and conditions provided at sale are presented
in the Guarantee booklet supplied with every machine.

The manufacturer or its authorized service centre provides for all
service work and repairs.

In case of needs turn please directly to the manufacturer or his
authorized service centre where you will be provided with all
necessary information and recommendations.

Firma ATMOS dbemimmt keine Verantwortung fir Fehler, die durch
Ubersetzungen in andere Sprachen, als der in dieser Betriebsanleitung
verwendet, entstehen.

GARANTIEBEDINGUNGEN

Die beim Verkauf gewdhrten Garantiebedingungen sind im Garantieschein,
der mit jeder Maschine geliefert wird, angegeben.

Sémtliche Servicearbeiten und -reparaturen werden vom Hersteller oder
seiner autorisierten Servicestelle durchgefiihrt.

Falls erforderlich, wenden Sie sich direkt an Hersteller oder seine
autorisierte Servicestelle, wo wir Ihnen die geforderten Informationen oder
Ratschlage mitteilen werden.
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TECHNICKE PARAMETRY TECHNICAL DATA TECHNISCHE PARAMETER
Kompresor Compressor Verdichter
Typ Sroubového bloku Air end type Schraubenblocktyp B 100
Mazani Lubricate Schmierung vstfikovani oleje / oil injection / Oleinspritzung
Jmenovita vykonnost Nominal capacity Volumenstrom [m*/min]
Jmenovity vytlacny pretlak Nominal discharge overpressure Betriebsdruck [bar] viz. graf / see graph / siehe Graph
Jmenovité otacky Sroubového bloku Air end nominal speed Schraubenblock — Nenndrehzahl [min]
Nastaveni pojistovaciho ventilu Safety valve setting Sicherheitsventileinstellung [bar] 115-13,5
Chlazeni Cooling Kiihlung vzduchové / by air / Luft
Qbjem olejové naplné kompresoru Compressor oil filling Volumen der Kompressordlfiillung M 35
Elektromotor Electromotor Elektromotor
Jmenovity vykon elektromotoru Main motor nominal power Nennleistung [kW] 75
Jmenovité otacky Nominal speed Nenndrehzahl [min-1) 1455
Jmenovité napéti Nominal voltage Nennspannung V] 400/ 50 Hz
Jmenovity proud Nominal current Nennstrom [A] 15,2
Véecbecné parametry General data Algemeine Daten
Teplota pracovniho prostfedi Operating ambient temperature Arbeitsumgebungstemperatur [°C] +5-+451
Druh pracovniho prostredi Type of working environment Typ der Arbeitsumgebung AB52
Proveden stroje Machine design Ausfilhrung der Maschine IP 20
Vystupni kohouty Outlet cocks Ausgangshahne 1x G 172"
Hlugnost

7 viz. Tab. / see Tab. / siehe Tab.
Rozméry

1)

Pfi teplotach pod +5°C a nad 45°C kontakiujte vyrobce

kompresoru nebo servisni stfedisko.
2)

Dle CSN 33 2000-3 prostedi vnitfni normaini s relativni vihkosti
vzduchu max. 85% a s absolutni vihkosti max. 25g/m?,

1)

During temperatures below +5°C and above 45°C contact the

compressor manufacturer or service centre,

2)

In accordance with CSN 33 2000-3, internal environment is to be

usual with relative humidity of 85% max. and absolute humidity of

25g/m?® max.

1)

Bei Temperaturen unter +5°C und (iber +45°C setzen Sie sich mit dem
Hersteller des Kompressors in Verbindung.

2)

Nach der Norm CSN 33 2000-3: normale Innenumgebung mit relativer

Luftfeuchtigkeit von max. 85% und mit absoluter Feuchtigkeit von max.
25g/ m?,
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POPIS KOMPRESORU DESCRIPTION OF COMPRESSOR KOMPRESSOR-BESCHREIBUNG

1. POPIS SKUPIN DESCRIPTION OF PARTS GRUPPEN-BESCHREIBUNG

11. E80VARIO/V G % @
oy =1
T

@ 2
1 ]
@
= |
H
5 15
| 454 o

@ Sroubovy blok Airend Schraubenblock ® Vzduchovy filtr Airfilter Luftfilter
@ Nadoba odluéovate Separator vessel  Abscheiderbehalter @ Chladié+ventilator Cooler+Fan Kihler+Lfter
®  Viozka odluéovate Separator Olabscheider ®  Termostat Thermostat Thermostat
@  Olejovy filtr Qilfilter Olfilter @  Vzdusnik Air receiver Luftspeicher
® Ventil min. tlaku Min. pressure valve Druckminderungsventil ® Frekvenéni méni¢ Frequency inverter Frequenz Umrichter

+rozvadéc +electrocase +Schaltschrank



1.2,

O]
@
@

E 80 VARIO / VS

"3
[ ]

Oc

Kondenzaéni susicka
Vypust kondenzétu
Vystupni kohout

Condensate dryer
Condensate drain
Qutlet cock

Kaltetrockner
Kondensatablal3
Ausgangshahn

11
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2. VZDUCHOVY A OLEJOVY OKRUH AIR UND OIL CIRCUIT LUFT- UND OLKREIS

o

r-
1
L

|_—— | pouze model se suditkou
12 / only model with dryer
nur Modell mit einem Kéltetrockner

VARIANT A

113

e T

l Vi )
47 XY 1 ! ; <L
3 ! O 113
10 R s I
1. Vzduchovy filtr 1. Airfiker 1. Luftfilter
2. Saci klapka 2. Intake valve 2. Ansaugklappe
3. - 3. - 3. -
4. Sroubovy blok 4,  Airend 4, Verdichter
5.  Nadoba odluéovace 5. Separator vessel 5. Abscheiderbehélter
8. Odludovat oleje 6.  Qil separator 6. Olabscheider
7. Ventil minimalniho tlaku 7. Minimumn pressure valve 7. Druckminderungsventil
8.  Temnostat 8. Themostat 8. Themostat
9. Olejovy filtr 9. Oilfiter 9. Offiter
10, Chladi¢ olsje 10.  Qil cooler 10.  Olkithler
1. Vzdudnik 11.  Airrecsiver 11.  Luftspeicher
12, Susicka vzduchu 12, Condensate dryer 12, Kaltetrockner
13, Odvadéc kondsnzatu 13.  Condensate 13.  KondensatablaB
14, Vystupni kohout 14, Qutlet cock 14.  Ausgangshahne




3. ELEKTRICKE ZARIZENi KOMPRESORU

3.1.  POPIS ELEKTRICKEHO ZARIZENI

Kompresor se piipojuje na tifdzovou proudovou soustavu 3/N/PE
AC 400/230V, 50Hz.

{viz. schéma elsktrického zapojeni)

Privodni kabel zakonéeny vidlici 16 A (nebo 32 A) je plipojen
pfimo do hlavniho vypinacs kompresoru.

Kompresor je pohdnén asynchronnim elektromotorem s kotvou
nakratko.

COMPRESSOR ELECTRICAL EQUIPMENT

DESCRIPTION OF ELECTRICAL EQUIPMENT

The compressor set is connacted to the 3/N/PE AC 400/230V, 50Hz.
{see slectrical circuit diagram}

The supply cable furished with a terminating plug plug 16 A {or
32 A) is connected directly to the compressor main switch,

The compressor is driven by an asynchronous electromotor with
short-circuit armature.

Vystraha !

Elektrické zafizeni kompresoru Je pod napétim | pfl
vypnutém “Hlavnim vypinaél®. Pii pracl je nutné vypnout
externi hlavni vypinaé nebo kompresor odpojlit od el. sité
vytaZenim privodu ze zasuvky.

Warning !

Electrlc equipment |s under power even if the "Main switch" is
off. In course of malntenance activities must be external main
switch off or disconnect compressor by supply cable take out
from power het,

ELEKTRISCHE EINRICHTUNG

BESCHREIBUNG DER ELEKTROANLAGE

Die Schaltanlage wird in Netz 3/N/PE AC 400V/50Hz angeschlof3en.
{siche Schema der Elsktroinstallation)

Zuleitungskabel mit 18 A-Gabel (oder 32 A} ist direkt in der Schaltanlage
angeschlossen,

Der Verdichter wird von einem asynchronen Elektromotor angetrisben.

Der automatische Betrieb im eingestellten Bereich filr den Betriebsdruck
sichert der Druckschalter des Kompressors,

Kompresor je vybaven frekvenénim méniGem, kiery zajistuje
rozbéh a zménu otaéek hlavnihe slekiromotoru. Frekvencni
ménic zajistuje plynulou zménu vykonu kompresoru podle
okaméité spotfeby stladeného vzduchu,

Upozornéni !

Frekvenéni ménic neni pilzpGsoben pro napdjeni s
doplikovou ochranou proudovym chranléem. Pokud je
instalovan proudovy chrani¢, dochazi pf nékterych
provoznich stavech ménlce k jeho aktivovani.

Poznamka :

S frekventnimi ménidi lze pouZit pouze specidini proudové
chréanide, urdené k tomuto Udelu,

Pro daldi informace kontaktujte wyrobce kompresom nebo
frekvenéniho ménige.

Warnung !

Bel ausschaltenetn Hauptschalter Ist dle Elektroeinrichtung unter der
Spannung. Bel der Arbelt wird dle Elektroelntichtung ndtig von
Elektronetz durch externen Hauptschalter ausschalten oder die
Zuleitungskabel mit Gabel aus Steckdose ausziehen.

At4009/N
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SCHEMA EL. ZAPOJENI ELECTRICAL CIRCUIT DIAGRAM SCHEMA DER ELEKTROINSTALLATION
Hlavni obvody CONTROL CIRCUIT
Main circuits E 80 Vario e
Hauptschaltbild L Ji
DI = -
. ; ; ian ian i 18
3IN/PE AC 400/230V, 50Hz Eog: fﬁfﬁggﬁﬂgi?ﬁ T IS o ‘ -~
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L L Bemerk: Der Luftrockner ist nur wie ¢ I
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CYA1 N Poznamka :
_PE | _ . PE Tlacitko nouzového vypnuti (Emergency STOP) je instalovdno pouze na pfani jako zvlastni prislusenstvi.
= [ q: 2
‘ 5 Note :
WL o
S| 2kt T LN PE Susit vzduchu
75kw, 400y | U1 Condensate Dryer
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3.3, OCHRANA KOMPRESORU

Kompresor je vybaven zabezpeCovacim systémem, kery
zajistuje okamiite zastaveni stroje, jestlize pfi provozu dojde
k nedovolenému prekrodeni sledovanych hodnot,

—  piekrodeni max. dovolené teploty (110°C) kompresorového
olsje {teplotni spinac)

- pistizeni slekiromotoru nebo zkrat (frekvenéni ménic)

- nepfipustny provozni stav ménice

Frekvenéni méni¢ je wybaven elektronickou nadproudovou
ochranou, které zdroved jisti hlavni elektromotor,

Ochrana kompresoru proti piekroceni dovelenéhe pietlaku je
zajisténa pojistnym ventlem na nddobé odluovade a na
vzdusniku.

4. SUSICKA VZDUCHU

Kompresor je na pfani dodévdn s kondenzacni sugickou
stlageného vzduchu Hiross.

Navod na obsluhu a Gdrbu susicky je doddvan samostatng,

SAFEGUARD EQUIPMENT

The compressor aggregate is fumished with a system ensuring
stopping the unit, if the preset operation parameters should be
exceeded ;

— oil temperature is exceed {over 110°C} - tsmperature switch
— glectromotor is overloaded or short circuit (Frequency inverter)

Aggregate protection against the allowed pressure overrun is ensured
by the safety valve located on the separator vessel and air reservoir,

CONDESATE DRYER

On demand is compressor supplied with a condensate dryer Hirross.

Original Instructions for operation and maintenance of the dryer are
supplied separate.

Upozornéni !

P vypnuté sudidce nesmi pies ni proudit stiadeny vzduch, mize
dojit k jejimu poskozeni !

Cautions !
Avoid leaving the dryer stopped when compressed air flows through!

UBERWACHUNG DES KOMPRESSORS

Die Kompressoraanlage ist mit einem System ausgestattet, das Stillsgen
des Aggregats absichert, wenn es heim Betrisb zu Uberschreitung der
eingesteliten Parameter kommt :

—  Ohtemperaturerhdhung iiber 110°C (Temperaturschalter)
—  Elekiromotorsiberlastung oder KurzschluB {Frequenzumrichter)

Schutz des Aggregats gegen Uberschreitung des zuldssigen Druckes wird
durch  Benutzung des  Sicherungsventil  (Abscheiderbehalter  und
Luftspeicher) abgesichert,

KALTETROCKNER

Auf Verlangen wird der Kompressors mit dem Kéltetrockner Hiross
gelisfert.

Die originalbedienungs- und Wartungsanleitung vom Kaltetrockner wird
separat gelisfert.

Upozornéni !

Kondenzat odpoustény ze susicky je nutné zachytit do vhodné
nadoby a nasledné likvidovat v souladu s platnymi pfedpisy !

Cautions !

It is necessary fo collect and dispose the condensate from dryer in
compliance with laws in force !

Hinweis !

Wenn der Kaltetrockner ausgeschaltet ist, sollte keine Druckluft durch ihn
stromen !

Poznamka :
Na pFdni je moZné kompresor vystrojit jinym typem susicky,

Note :
On demand is supplied with a different type of condensate dryer,

Hinweis !

Das Kondensat aus dem Kaltetrockner ist entsprechend giiltigen Gesstzen
2u sammeln und zu entsorgen !

Bemerkung :
Auf Verlangen wird der Verteiler andere Type des Kalistrockner gelisfert.

At4009/N
V.10.2004




OBSLUHA ZARIZENi
1.  UPOZORNENI PRO UZIVATELE

1.1. PRACOVNi PROSTREDI

Kompresor ve standardnim provedeni je uréen pro bézné vnitini
prostiedi, kde rozsah teplot je +5 az +40°C, rel. vlhkost vzduchu
max. 90%, absolutni vihkost max. 15 g/m?,

V pfipadé pouziti v odliSnych podminkach kontaktujte vyrobce
kompresoru nebo servisni stiedisko :

1. Teploty prostiedi pod +5°C nebo nad 40°C, event. rychlé
teplotni zmény béhem provozu.

2. Vysokd prasnost, vihkost nebo jiné zatizeni pracovniho
prostiedi.

1.2, UPOZORNENI K INSTALACI KOMPRESORU

1. K fransporiu pouzivejte jen odpovidajicich zdvihacich a
dopravnich prostiedkd. Pfi manipulaci je nutné dbat zvySené
opatrnosti, aby nedoslo k poskozeni vystupniho kohoutu,

2. Pii instalaci odstrante zaslepovaci vicka apod. Napojované
zafizeni musi svymi parametry odpovidat nejvy$simu
provoznimu pfetlaku kompresoru.

3. Zajistéte spravné pipojeni na €l. sit dle platnych norem.

4. Ke kompresoru musi byt zajistén dostatecny pfivod vzduchu
pro chlazeni a sani. Vzduch nesmi obsahovat hoflavé a
vybusné latky.

5. Otvor pro sani musi byt zabezpeéen proti pfiséti volnych
predmétu.

6. Na vystupni kohout stlaceného vzduchu nesmi plisobit Zadné
vnéjsi sily.

7. Ovladaci prvky, servisni mista, armatury a potrubni pfipojky
tlakové nadoby musi byt pfistupné.

8. Pobliz stroje instalujte skfifky prvni pomoci a hasici pfistroje
tak, aby byly pfipraveny pro nouzové situace jako zranéni
nebo pozdr,

OPERATING INSTRUCTION

CAUTION FOR USERS

OPERATION ENVIRONMENT

Compressor is designed for use in surroundings with ambient
temperatures +5 to +40°C, relative humidity 90% max, and absolute
humidity of 15 g/m? max.

Possible use of compressor in the other condition consult always with
the compressor manufacturer :

1. Ambient temperature under +5°C or over 40°C or fast changes
of temperatures in the course of operation.

2. heavy dust amount in compressor operation environment, heavy
humidity etc.

CAUTION TO THE COMPRESSOR ERECTION

1. For transport, use suitable lifting and transporting equipment
only. By handling, enhanced attention shall be paid to
manipulation with the compressor in order to prevent damage of
the outlet cock.

2. When installing, remove blinding lids etc. Parameters of
connected equipment must correspond to the highest operation
overpressure of compressor.

Connect the electrical circuit according to valid standards.

4. Sufficient supply of air for cooling as well as suction shall be
ensured. No flammable as well as explosive substances shall be
contained in the air.

5. Opening for suction shall be secured against the suction-in any
free objects.

6. No external forces are allowed to act on the compressed air
outlet cock.

7. Control elements, fittings and piping connections to the pressure
vessel have to be always accessible.

8. Have first-aid boxes and fire-extinguishers near the unit ready for
emergency situations such as injuries and a fire.

At4009/N
V.10.2004

EINRICHTUNGSBEDIENUNG

ANWENDERHINWEISE

ARBEITSUMGEBUNG

Der Kompressor ist fiir eine Umgebung mit Umgebungstemperatur von +5
bis +40°C bei einer relativen Feuchtigkeit von max. 90% bestimmt.

Bei eventueller Verwendung in anderen Umgebungen konsultieren Sie
immer den Kompressorhersteller :

1. Umgebungstemperatur unter +5 oder tber +40°C

2. Hoch staubige Umfeld, héhe Feuchtigkeit usw.

HINWEISE ZU KOMPRESSORINSTALLATION

1. Beim Transport verwenden Sie nur entsprechende Hebe- und
Transportvorrichtungen. Bei Handhabung ist auf erhéhte Vorsicht zu
achten, damit es zu keiner Beschadigung des Ausganghahnes kommt.

2. Bei der Installation entfernen Sie die VerschluBdeckel u.d. Die
anzuschlieBende Anlage muB mit ihren Parametern dem hdchsten
Betriebsdruck des Kompressors geniigen.

3. Richtigen Elekironetzanschluss geméaB giiltigen Normen sichern.
4. Zum Kompressor muB eine geniigende Luftzuleitung fir Kiihlung und

Ansaugung erfolgen. Die Luft darf keine brennbaren und explosive
Stoffe enthalten.

5. Die Saugdffnung muB3 gegen ein Ansaugen von freien Gegenstanden
abgesichert sein.

6. Auf den Druckluft- Ausgangshahn dirfen keine &auBeren Krafte
einwirken.

7. Steuerelemente, Armaturen und Rohrleitungsanschlisse vom
Druckbehalter miissen zuganglich sein.
8. In der Nahe der Maschine sind Verbandkasten und Feuerldschgerate

anzubringen, um fiir Notfélle (wie Verletzung oder Brand)
bereitzustehen.



1.3.  UPOZORNENI K PROVOZU

1. Pokud je kompresor v chodu, nesmi se pievazet ani jinak
$ nim manipulovat,

2. PouZivejte pouze neporuend hadice a polrubi, kieré
odpovidaji parametrim kompresoru.

3. Kompresor nesmi byt provozovdn mimo tlakové rozpéti
uvedens v dokumentaci.

4. VSechny kndy musi byt pii provozu uzavieny. Vyjimkou je
pouze provadéni kontroly nebo zkoudek. Po tuto dobu je
nutné pouZivat echranu sluchu.

5. Bezpetnostni zafizeni, ochranné kndy, tepeiné a protihlukové
izolace nesmi byt odstranény,

8. FPri pouzivani stlaensho vzduchu k &isténi dbsjte zvySené
opatrnosti a pouzivejte bryle pro ochranu zraku, P
profukovani hadic zabezpedte upavnéni jejich konc,

7. Kongce hadic pii préci zajistéte proti Slshnuti pfi eventualnim
uvolnéni hadicowych spon,

8. FPii provozu je nutné provadét pravidelnou kentrolu podle
doporucenych instrukei.

CAUTION TO THE COMPRESSOR OPERATION

1. As far as the compressor is in operation, it is not allowed to be
transported not even manipulated.

2. Use the undamaged hoses and piping only that correspond to
compressor parameters.

3. The compressor shall not be operated out of the pressure range
given in the documentation.

4, In the course of operation, all covers must be closed. An
exception is only by checking and testing. During this time, it is
necessary to use ear protection.

5. Safety means, protective covers, thermal and noise insulations
shall not be removed.

8. When using the compressed air for cleaning, take more care and
use glasses for protection of your eyesight. By hoses blowing
secure they ends,

7. Securs ends of hoses against the back movement occuming in
case of hose clips releasing,

8. In operation regular controls shall be made according to
recommended instructions.

BETRIEBSHINWEISE

1.
2.

3,

Wenn der Verdichter lauft, darf er nicht bewegt werden.

Nur unbeschadigte Schlduche und Rohdeitungen anwenden, die den
Verdichterparamstsm entsprechen.

Der Kompressor darf auBethalb des in der Dokumentation angefilhrten
Druckbereiches nicht betrieben werden.

In der Nahe der Maschine sind Verbandkasten und Feuerléschgerite
anzubringen, um fir Nolfalle (wie Veretzung oder Brand)
bereitzustehen,

Sicherheitssinrichtung, Schutzabdeckungsn, Wérme- und
Larmschutzisolationen dirfen nicht abgenommen werden.

Bei Anwendung der Druckluft zur Rsinigung auf erhdhte Vorsicht
achten und Schutzbrille verwenden. Beim Durchblasen der Schlduche
die Befestigung der Enden sichern,

Die Schlauchenden bei der Arbeit gegen Schlage bei evtl. Freimachen
der Schlauchschellen sichem.

Beim Betrieh ist eine regelmaBige Kontrolle geméB empfohlenen
Instruktionen durchzufithren.

Upozornéni !

+ Pfed kaidym spusténim stroj zkontrolujte véetné
bezpeénostnich zafizeni a ochrannych krytd. Pii zjidténi
zdvady stroj odstavte a pied opétnym spusténim
zdvadu odstraiite.

+  Pfi praci se stladenym vzduchem musi mit obsluha védy
vhodny ochranny odév, Noste helmu, bezpetnostni brle,
usni ucpavky, bezpeénostni boty, bezpeénosini rukavice a
podle pozadavki dané operace i masku.

«  P¥i obsluze stroje nenoste volny oblek, oblek s nezapnutymi
rukdvy, volné visici kravatu nebo 4lu, rizné dopliiky jako
napf. neupevnéné klenoty. Takové wybaveni miZe byt
strojem zachyceno nebo vtazeno do rotujicich Casti stroje,
coZ miize zplsobit vazns zranéni.

Caution !

¢  Check the machine including safety means and protective
covers every time before starting operation. When trouble
is found, shut unit down and repair problem before re-
starting.

+  Working with compresed air, the operators shall always wear
convenient profective equipment. Wear Helmet, safety glasses,
ear-plugs, safsty shoss, safsty gloves and a mask according to
the requirements of sach operation.

«  When handling maching, do not wear loose clothes, clothes
with unbuttoned sleeves, hanging tie or scarf, accessories such
as dangling jewelry. Such outfit could be caught in the machine
or dragged in the rotating portion of the machins, and this could
cause a serious injury.

Hinweis !

Kontrollleren Sie dle Maschine einschlleBlich Slcherheits-
einfichtung und Schutzabdeckungen vor jedem Start Bel
gefundenen Mangeln setzen Sie die Maschine stlll, und vor
wlederholtem Start beheben Sie dle Méngel.

Bei Arbeit mit Druckluft mul das Bedisnungspersonal immer
gesignete  Schutzkleidung tragen. Tragen Sie einen Helm,
Schutzhrille, Chrstdpsel, Schutzschuhe, Schutzhandschuhe und nach
Anforderungen des gegebsnen Arbsitsschrites auch eine
Schutzmaske.

Bei Bedienung der Maschine tragen Sie keine lose Kleidung, Klsidung
mit nicht zugekndpften Armeln, lose hdngenden Krawatten oder
Schale, Modeaccessoires wie 2.B. unbefestigte Juwelen,

Vystraha !

Pii provozu Je kompresor pod tlakem ! Hrozi nebezpeéi lirazu
pfl neodborné manipulacl.

Warning !

In the course of operation, the compressor is under pressure!
Danger of injurles due to unskllled manipulation.

Warnung !

Der Kompressor steht beim Befrieb unter Druck! Bei nicht
fachgeméBer Handhabung droht Unfallgefahr!

At4009/N
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Vystraha !

Za Zadnych okolnosti neotvirejte uzivér doplhovani oleje na
nadobé odluéovaée za chodu nebo hned po zastaveni chodu
stroje,

Je to velmi nebezpeéné, protoZe uzavér mize byt odfouknut
a stlateny vzduch a kompresorovy olej o vysoké teploté
mohou wytrysknout z plniciho hrdla a zpisobit vainé
zranéni.

Warning !

Do not, under any circumstance, open the oil filler cap of
separator receiver tank while running or immediately after
stopping operation,

Itis very dangerous because the oil filler cap could be blown off

and high temperature compressed air and oil could jet out from
the filler port and cause serious injury.

Warnung !

Unter keinen Umstanden oOffnen Sie beim Betrieb oder unmittelbar
nach Abschaltung der Maschine den Olnachfilllverschiuf am
Abscheiderbehdlter, Dies ist sehr gefdhrlich, weil der Verschlup
abgeblasen werden kann, und die Druckiuft mit Kompressorendl von
hoher Temperatur aus dem Einfilllstutzen aufspritzen und schwere
Verletzungen verursachen kénnen,

Vystraha !

Za chodu stroje se nepfiblizujte rukou k ventilatoru chladiée,
nedotykejte se rotujicich casti, Zachyceni ruky rotujici éasti
muize zpiisobit vaZné zranéni,

Warning !

Never put your hand near the cooling fan during operation and
do not touch rotating parts while unit is running. It could cause
serious injury if a hand should be caught in it.

Warnung !

Beim Lauf der Maschine bringen Sie nie lhre Hinde dem Kiihlliifter
naher und berilhren Sie nie rotierende Teile. Auffanden der Hinde
durch rotierende Teile kann schwere Verletzungen zur Folge haben,

Vystraha !

Nékteré &asti  kompresoru, zejména olejové potrubi,
sroubovy blok a nadoba odluéovace, mohou dosahnout pfi
provozu teploty aZ 100°C!

Warning !

Compressor unit parts especially oil piping, air end and
separator container, reach up to 100°C in operation !

Warnung !

Einige Teile von Kompressor, vorallem lleitungen, schraubenblock
und {labscheider konnen im Betrieb Temperaturen bis 100°C
erreichen !

Upozornéni !

Pro zajisténi optimdniho provozniho reZimu komprasoru musi byt
vykennost kempresoru o cca 20% vy88i nez je skutecna spotieba
stlatensdho vzduchu. PoZadovana velikost vykonové rezervy je
zévisla na diagramu spotfehy stladeného vzduchu, velikosti
vzdusniku apod.

Vyrobos necdpovida za Skody a zranéni zpisobena nedodrzenim
uvedenych pokyni, nebo nedodrZenim bezpednostnich pfedpisi
pfi provozu, kontrole, Udrzbé nebo pfi opravdch véstné téch, kieré
nejsou uvedeny v tomto navodu a jeZ jsou obecné platna pro
pouzivané stroje a zafizeni.

Notice !

For optimal operating mode of compressor, compressor efficiency is
to be by approx. 20% higher than the real consumption of
compressed air. The required amount of output reserve depends on a
compressed air consumption diagram, receiver size, efc.

The manufacturer is not responsible for damages and injuries caused
by non-observance of the mentioned instructions or by non-
ohservance of safety instructions for  operation, checking,
maintenance or repairs incl. those which are not specified in the
Handbook and which are gensrally accepted for machines and
sguipment in use.

Hinweis !

Fiir optimale Betriebsat des Kompressors muB die Leistung des
Kompressors um ca. 20 % hdher als der tatsachliche Luftdruckverbrauch
sein. Die erforderliche Lsistungsreserve ist vom Druckluftverbrach-
Diagramm, Feuchtigksit des Luftbshalters u.a. abhangig.

Der Hersteller ist nicht fiir Schaden und Verletzungen verantwortlich, die
durch Nichteinhaltung der angsfiihrten Sicherheitshinweise beim Betrisb,
Wartung, Kontrolle oder Reparaturen entstanden sind, und zwar sinschl.
der Hinweise, die in dieser Anleitung nicht angefihrt sind, fir die
eingesetzten Maschinen und Anlagen jedoch allgemein giltig sind,




2.  INSTALACE KOMPRESORU

1. Kompresor ustavit na vodorovny pevny podklad. Instalace
kompresoru nevyzaduje specialni zaklady nebo katevni
mista. Pii ustaveni dbat na dodrzeni odstupovych vzdalenosti
od stén a dalSiho zafizeni z hlediska zaji$téni servisniho
pristupu.

2. Provest piipojeni kompresoru k elektrické siti, pfipadné
pripojit ddlkové ovlddani nebo nadiazeny systém fizeni podle
schématu elektrického zapojeni. Prived el. energie musi byt
jistén s moznosti havarijniho vypnuti !

3. Napojit vystupni potrubi na soustavu tlakového vzduchu.
Potrubi musi byt plipojenc tak, aby nedochdzelo k pienosu
chvéni a nezadoucich sil na kompresor.

3.  UVEDENI DO PROVOZU

1. Prekontrolovat stav oleje v nadobé odlucovads. Zkentrolovat,
zda nedochazi k uniku olsje nstésnosti v olsjovém okruhu.

2. Prekontrolovat utazeni viech wvypustnych zdtek a nélevniho
hrdla na nadobé cdlucovace.

3. Prekontrolovat elektrické zafizeni véetn el. pfipojky a jejiho
jisténi.

COMPRESSOR INSTALLATION

1. Set the compressor on a horizontal solid base. Compressor
installation dossn't require any special foundations or anchor
plates. When setting, pay attention to specified distance
separations from walls and other equipment in order to ensure
Senvice access,

2. Connect the compressor to powsr supply and/or connect a
remote control or supetior control system as per wiring diagram,
Power supply has to be protected with a possibility of safety
switching-off!

3. Connect the output piping to a compressed air system. Piping to
is be connected so that vibrations and adverse forces are not
transferred to the compressor.

PUTTING INTO OPERATION

1. Check on the ail level in the separator vessel. Check on the
possible oil escape due to leakage in oil circuit.

2. Check on tightening of all outlet plugs and filling nozzle on the
separator vessel.

3. Check the electrical equipment incl. elsctric connection and its
protection.

KOMPRESSORINSTALLATION

1.

Stellen Sie die Maschine auf einen festen und waagerechten
Untergrund. Die Installation des Kompressors erfordert keine
spezigllen Fundamente oder Verankerungen. Bei der Aufstellung auf
den Serviceabstand von Wanden und anderen Anlagen achten,

Nehmen Sie den AnschluB des Kompressors an Stromversorgung
vor. SchlieBen Sie ggf. auch die Fembedienung oder das
iibergeordnete Steuersystem entsprechend dem Leitungsschema an,
Der StromanschluB muB geschitzt sein, mit Mdglichkeit einer
Notasuschaltung.

Die Ausgangsrohtleitung an die Druckluftieitung anschlieBen. Die
Rohrleitung muB so angeschlossen werden, damit die Vibrationen
und unerwinschte Krafte auf den Kompressor nicht (berragen
werden.

INBETRIEBSETZEN

1.

Qlspisgal  im  Abscheiderbehélter Eventuells

Olundichtigkeit bessitigen oder mslden.
Festen Sitz  aller  AuslaBstopfen
Abscheiderbehalter kontrollisren.

Die elektrischen Anlagen einschl, des Elekroanschlusses und dessen
Schutzas pritfen.

tiberpriifen.

und  Einfillstutzen  am

Upozornéni !

Pied spusténim po provoznim odstavce del$i nez 1 mésic
provedie opatfeni dle odstavce C.8 - Spudténi po provozni
odstavee, Pipadné kontaktujte servisni stedisko ATMOS,

Caution !

Providing that you start the compressor after a shutdown longer than
1 month, carry out measures according to Aricle 8 - Starting after
the operating shutdown. Or contact a service centre ATMOS,

Hinweis !

Beim Start nach siner Betrisbspause Gber 1 Monat sind Mal3nahmen
entsprechend dem Absaiz Nr. 9 - Start nach einer Betriebspause zu treffen.
Sefzen Sie sich ggf. mit ATMOS-Servicestelle in Verbindung.

Upozornéni !

Kompresor miiZze byt provozovdn pouze s rozvodem tlakového
vzduchu, kiery je vybaven vzdusnikem o objemu, ktery zajisti, Ze
kompresor bude spinat max. 10x za hedinu (primeér za 8 hed.),
nejastgji vdak 1x za 4 minuty. Po uvedeni kompresoru do
provozu, pfipadng po kaZdé podstatné zméné spotfeby vzduchu
je toto nutne piekontrolovat. V pfipadé odchylky od téchto hodnot
se laskavé obratte na vyrobce !

Caution !

The compressor may be operated only with compressed air
distribution system with recsiver of volume which is able to ensure
switching of compressor 10 times per hour max. (average for § hrs.)
not often than 1x in 4 minutes, Check these data after putting the
compressor info operation, or after each significant change of air
consumption. In the event of deviation from the values, pleass,
contact the manufacturer!

Hinweis !

Ein Kompresssor kann nur mit Druckluftleitung mit solchem Lufthehalter
betrieben werden, der sicherstellen kann, daf3 sich der Kompressors
héchstens 10 x in der Stunde (Durchschnittswert {iber 8 Stunden) schaltet,
maximal jedoch 1 x in 4 Minuten, Nach Inbefrishsetzen des Kompressors
gaf. nach jeder Anderung des Luftverbrauches muB dies iiberpriift werden,
Bei Abweichung von diesen Werten wenden Sie sich bitte an den
Herstaller!

At4009/N
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OVLADACI PANEL

Quick Menu

LED:

Alarm / Warning / ON

STOP
RESET

Hlavni vypinaé
Main switch
Hauptschalter

CONTROL BOARD STEUERUNGSPANEL

VLT 2800

Display

o

Change Data

START
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5.  SPUSTENI

1. Zkontrolovat otevfeni vstupniho kohoutu kompresoru,

STARTING THE MACHINE

1.

Check whether the compressor output cock is open.

ANLASSEN

1. Die gediffnete Position des Ausgangshahns dberprifen,

Upozornéni ! Caution ! Hinweis !

Neotvirat wystupni kohout pfed plipojenim kompresoru do Do not open the comprassor output cock hefore pressure air system Ausgangshahn nicht vor dem AnschluB de Kompressors in

rozvodu stladengho vzduchu ! are connected | Druckluftverteilung dfinen !

2. Otocenim hlavniho vypinade do polohy "I" zapnout ménic 2. By tum main switch to the position "I" inverter staris {light display 2. Durch Drshung des Hauptschalters in die Position "' den Umrichter
(sviti display a LED JONY. and LED ,ONY. anlassen (Display and LED ,ON* scheint),

3. Pokud ma méni¢ aktivovany START, dojde ihned ke spusténi 3. Ifthe inverter is in START mode, compressor starts immediately . Weil Umschalter in START-mods ist, Kompressor anlassen !
kompresoru! ! 4. Weil Umschalter in STOP-mode ist (display blinkt), mit Taste " Start”

4. Pokud md ménic aktivovany STOP (display blika), tla¢itkem 4. If the inverter is in STOP mode (display blinks), by the button den Kompressor anlassen,

START spustit kompresor.
Utypu "Comfort plus” se zérovefi zapne susicka,

START compressor starts.

At type "Comfort plus” simultaneously dryer plug in.

Bei Typ "Comfort plus" sich anschlieBt auch Kaltetrockner.

Upozornéni !

Pokud je systém na provoznim tlaku, kompresor se nerozbéhne a
cekd v pohotovostnim rezimu,

Kompresor pracuje v autornatickém reZimu a je zapindn a
vypinan v zavislosti na pfstlaku ve vzdusniku.

Caution !

Ifthe system is under working pressurs, compressor will not start and
will be waiting in stand-by mode.

The compressor operates in automatic mode and is being switched-
on or switched-off in dependence on pressure level in the receiver.

Hinweis !

Wail Luftspsicher unter Druck ist, Kompressor anlassen nicht und warten
an unterer Schaltdruck.

Der Kompressor arbeitet automatisch und wird in Abhéngigkeit von
Uberdruck im Luftspsicher ein- und ausgeschaltst.

6. ZASTAVENi KOMPRESORU

1. Doporudujeme vyikat zastaveni kompresoru po dosaZeni
odlehéovacihe pistlaku (event. po uzavieni vystupniho
kohoutu).

2. Tlatitkem STOP zastavit kompresor,

3. "Hlavnim vypina¢em" vypnout kempreser {vypnout ménic).
Pfi servisnich pracech, udrébé apod. odpojit el. pfivod,
uzaviit vystupni kohout stladensho vzduchu a odilakovat
vzduénik.

Upozornéni !

P vypnuté sudidce nesmi pies ni proudit stiadeny vzduch, mize
dojit k jejimu poskozeni !

STOPPING THE MACHINE

1.

We recommend wait until the compressor stops after the unload
pressure level is attained (or after the output cock is closed).

When using a compressor remote control, we recommend to
switch to local control.

By the main switch the compressor off {switch off the inverter).

In the course of servicing, maintenance etc., disconnect the
electrical supply, close the output cock of compressed air and
decrease the pressure in the recsiver to zero.

Caution !
Avoid leaving the dryer stopped when comprassed air flows through !

STOPPEN DES KOMPRESSORS

1. Wir empfehlen das Anhalten des Kompressors nach Emeichen des
Entlastungsiiberdruckes {event. nach SchlisBen des Ausgangshahns)
abwarten.

2. Mitder "Stop™Taste den Komprasor ausschalten,

3. Mit dem “Hauptschalter® den Kompresor ausschalten {der Umschalter
ausschalten),

4. Bsi Servicearbeiten, Wartung ud. miissen die Elskirozulsitung
abschalten, der Ausgangshahn geschlossen und am Luftspeicher
Druck ablassen sein.
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Hinweis !

Wenn der Kaltetrockner ausgeschaltet ist, sollte keine Druckluft durch ihn
stromen !

At4009/N
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7. KONTROLA BEHEM PROVOZU

1. Kontrolovat pretlak vzduchu, Hodnota nesmi trvale pfekrodit
nastavenou Uroven provozniho pfetlaku.

2. Konfrolovat 2da kompresor udr2uje provozni pretlak zménou
otdéek elektromotoru,

3. Kontrolovat zda pfi dosaZeni max. tlaku {cca 0,5 bar nad
provoznim pietlakem) kompresor vyping a pfi min, tlaku (cca
0,2 bar pod provoznim pietlakemj zapina.

4. Periodicky kontrolovat tésnost vSech spojli vzduchového a
olejového okruhu kompresoru,

Poznamka :

Vybrané parametry (proud, napéti, frekvence apod.) lze zobrazit
na displeji pomoci tladitek +.

Upozornéni !

V prithéhu provozu nebo pii startu a vypnuti se na displeji mohou
zobrazovat nékterd varovna hldseni,

Napf. pfi poklesu tlaku pod regulaéni rozsah (velky odbér
vzduchuj je zobrazovano ERR_33.

Tato hlageni nejsou poruchou,

Vyznam jednotlivych varovnych hlaseni je uveden v originalnim
navodu na obsluhu ménice.

MONITORING DURING OPERATION

1.

Check the air operation overpressure, lts value is not allowed to
excesd parmanently the set up operation level.

Check on if the compressor holds operation overpressure be the
change of speed,

Check on if the compressor switch off after the maximum
pressure (approx. 0,5 bar over the operation pressure) is reached
and starts by the minimum pressure (approx. 0,2 bar under
operation pressure).

Check periodically the tightness of all connections in compressor
air as well as oil circuits.

At4008/N
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KONTROLLE WAHREND DES BETRIEBS

1.

Den Betriebsdruck kontrollieren. Der Wert darf die Grenze des
Betriebsdrucks dauerhatft nicht tiberschreiten.

Kontrollieren, ob der Kompressor den Betrisbsdruck haltet durch sine
Wechsel des Drehzahl.

Kontrollieren, ob beim Errsichen des max. Druckes {ca. 0,5 bar ber
Betribsdruck) der Kompressor ausschalten und beim Enreichen des
min. Druckes {ca. 0,2 unter Betribsdruck) der Kompressor anlassen,
Die Dichtheit samtlicher Anschlisse des Kompressorluft- und dlkreises
regelmaBig Oberprifen,
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frequency [Hz]

Das Einstellung des Umrichters kann nur Servicestelle des Herstellers

werden !

FREQUENCY INVERTER

w

w

MENIC FREKVENCE

8.

kompresoru. Pfi nastaveni kompresoru na jiny pracovni pretlak je

nutné optimalizovat nastaveni m

Frekvenéni méni¢ je nastaven pro urcité pracovni tlakové rozmezi
elektromotoru a ménice.

, aby se zamezilo pfetizeni

énice

Setting of parameter

Nastaveni parametri

Graf nastaveni max. frekvence v zavislosti na pozadovaném provoznim pietlaku :

Caution!

Preseting of frequency inverter made by the manufacturer's

Service Dpt. only !

Kompletni sada parametrll nastaveni ménice pro poZadovany
provozni pietlak je k dispozici u vyrobce nebo jeho servisniho

stiediska.
Upozornéni !

Frekvenéni ménié je nastaven ve vyrobnim zavodé,

Nastaveni frekvenéniho méni¢e neni dovoleno ménit bez

védomi servishi organizace !




9.  PROVOZ VE ZTiZENYCH
KLIMATICKYCH PODMINKACH

9.1. PROVOZ V ZIMNIM OBDOBI

+  Kompresor po skondeni prdce uloZit vtemperovaném
prostoru s min. teplotou +5°C.

« Pii nizkych teplotach konzultovat s vyrobcem pouZiti
vhodného kompresorového olsje.

9.2. PROVOZ YV PRASNEM PROSTREDI

« [bat na pravidelng cisténi teplosménné plochy chladice a
chladicich Zeber elekiromotoru.

+  Pravidelng kontrolovat a udrZovat vzduchowy saci filtr,

o ZKrétit interval vymény olgjového filtru kompresoru,

o Zkidtit interval vymény olejové ndplné podle doporudeni
wyrobee a druhu pouZitého oleje.

24

OPERATION UNDER HARD
CLIMATIC CONDITIONS

OPERATION IN WINTER SEASON

+  After finishing the work store the compressor in a tempered room
with minimum temperature +5°C.

«  For extremsly low temperatures consult the manufacturer as for
the suitable types of compressor ail.

OPERATION IN DUSTY ENVIRONMENT

Pay attention to regular cleaning of heat-exchanging surfaces of
cooler and cooling fins of the electromotor.

«  Check and maintain regularly the air sucticn filter.
« Reduce exchangs intervals of compressor oil filters.

« PHeduce exchange intervals of all il filings according to
manufacturer’s recommendation and type of oil used.

At4008/N
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BETRIEB IN ERSCHWERTEN
KLIMABEDINGUNGEN

WINTERBETRIEB

+ Den Verdichter nach Arbeitsbeendigung in einem temperierten Raum
mit min. Temperatur von +5 °C lagern.

« Bei extrem niedrigen Temperaturen die Yerwendung von gesignetem
Kompressordl mit dem Hersteller konsultiersn.

BETRIEB IN EXTREM STAUBIGEM UMFELD

Auf regelmaBige Reinigung der Warmeaustauschfidche von Kihler und
Kiihlrippen des Elekiromotors achten.

« RegelméBig den Luftfilter kontrollisren und instandhalten.
« [Die Auswechselintervalle des Luftfilters verkirzen.

« [ie Auswechselintervalle der Qlfﬁllungen nach Hersteller-empfehlung
und nach Art des verwendeten Oles verkiirzen.

9.3. KVALITA OLEJE OIL QUALITY OLQUALITAT
Upozornéni ! Warning! Hinweis!
Pii nizkém provoznim zatizeni kompresoru nedosahne provozni In case the compressor is running in low operational load conditions, Bei niedriger Bestriebshelastung des Kompressors erreicht die

teplota olgjové naping kompresor optimalni hodnoty, kierd je cca
80 - 86°C. Ndsledn dochazi ke shromaZdovani vzdudné vihkosti
v nadobé odluCovace ve formé kondenzatu nebo olsjové emulze.
Tento jev mize vznikat vzavislosti na okolnich podminkach
{teplota, vinkost) ji2 pii zatiZzeni kompresoru niZ$im nez 50% (50%
doby v chodu — 50% doby stani kompresoru),

Pro zajisténi optimdlni Zivolnosti oleje, vlozky odluéovade oleje
(separdtoru) a pro zamezeni vzniku koroze Sroubového hloku je
nutngé provadét nésledujici opaffen:

Pokud je kompresor malo zatizen nebo je vyuZivan jen obcas,
zajistéte jeho pravidelné zahidti V. Doporuéujeme pravidelng 1x
tydné nechat kompresor vchodu po dobu cca 1 hodiny pii
pietlaku min. 7 bar?.

the operating temperature of the compressor oil filling does not reach
optimum value, i.e. approximately 80 — 86° C. This results in the
subsequent accumulation of atmospheric moisturs in the separator
tank, forming a condensate or an oil emulsion. Depending on the
ambient conditions {temperature, humidity), this effect may also occur
if the operational load of the compressor is lower than 50% {50% of
operating time — 50% of idle time).

Betriebstemperatur der Olfiillung den optimalen von ca. 80 bis 86°C Wert
nicht. Demzufolge kommt es zur Ansammlung der Luftfeuchtigksit im
Abscheiderbehlter in Form eines Kondensates oder einer Olemulsion.
Dieser Effekt kann in Abhangigksit von Umgsbungsbedingungen
(Temperatur, Feuchtigkeif) bereits bei einer Belastung, die niedriger als
50% ist (50% der Betriebszeit — 50% der Stillstand des Kompressors),
entstehen.

In order to ensure optimum service life of the oil and the oil separator
cartridge and in order to avoid corrosion of the screw arc, the
following measures should be performed:

In case the compressor is running in low operational load or if it is
used occasionally, ensure its regular warm-up 11, We recommend to
lsave the compressor running for approximately 1 hour and with a
minimum compression ratio of 7 bar 2 once a week and on a regular
basis.

Fir die Sicherung  der optimalen Nutzungsdauer vom O, vom
Olabscheidersinsatz  (Separator)  und  zur  Vermeidung  der
Schraubenblockkorrosion sind folgende Maf3nahmen erforderlich:

Falls der Kompressor wenig belastet oder nur ab und zu genutzt wird,
stellen Sie seine regelmaBige Erwarmung sicher 1. Wir empfehlen
regelmafig 1x in der Woche den Kompressor ca. 1 Stunde beim Uberdruck
von min. 7 bar laufen lassenz!,




Jako nahradni opatfeni lze v nékterych piipadech postupovat
nasledovné:

Pravidelngé (podle wyuziti kompresoru min. 1x tydné) vypustte
znadoby odluovate kondenzdt nebo olejovou emulzi # a
pfipadng doplite olej. Toto provadéite pred spusténim
kompresoru po odstaveni v trvani min. 12 hodin a v piipadé, Ze
emulze neni vylvofena vceldm objemu olsjové naplné
(zkontrolujte po vySroubovdni pinici zéatky).

1) Pfi optimdini provozni teplotd oleje dojde kwyloudeni
kondenzétu a jeho odstranéni z wnitfniho okruhu kompresoru,

2) Vtomto piipadé je pravdépodobné nutné stladeny vzduch
vypoudtét do atmosfery. Pro vypoudténi pouZivejte thumié, ktery
omezi hluk vznikajici odpoudténim stladengho vzduchu a jeho
expanzi do atmosféry.

3 PoZadejte servisni stfedisko o konzultaci v jakém intervalu a
jakym zplisobem provadét odpousténi. Zaroven lze za pfiplatek
pozadat o doplnéni vypoustéciho kohoutu pro usnadnéni uvedené
operace.

Doporuéeni :

Pokud je nizkd okolni teplota, zakryite Gastedné saci mfiZku
chlazeni kompresoru (napi. kartonem) pro rychlejsi dosazeni a
udrzeni optimalni teploty. Zakryti je moiné v pfipadé nizkého
zatizeni komprasoru ponechat trvale,

Poznamka:

Pokud dochazi k extrémnimu shromazdovani vody v oleji vlivem
prostiedi a k rychlému vzniku emulze v celém objemu olsjové
naping, konzultujle s wyrobcem moZnost pouiti  jiného
kompreasorového oleje.

In some cases, the following procedure may be implemented as an
alternative measure:

On a regular basis (depending on the use of the compressor once a
week at minimum), discharge the condensate or the oil emulsion
from the separator tank and refill oil if necessary. This procedure
should be performed befors actuating the compressor after it has
been shut-down for at least 12 hours and in case if the emulsion has
not heen created in the whole volume of the oil filling {check after
screwing off the refill cap).

1) Under optimum operating temperature of the oil, the condensate
is sliminated and removed from the internal compressor circuit.

2) In this case, it may be necessary fo discharge compressed air
into the atmosphere, When discharging compressed air, use a
silencer that limits noise resulting from the relief of compressed air
and its expansion into the atmosphers.

3) Contact the service centre for advice on how often and in what
manner discharge should be performed. Concurrently, you may order
the installation of an additional discharge cock to simplify the
operation at an extra charge.

Recommendation:

If the ambient temperature is low, cover the compressor cooling
suction grid partially {s.g. by carton), to achieve and to maintain
optimum temperature faster. In case of low compressor operational
load, the cover may be left on the compressor permanently,

Note:

In the event of extreme accumulation of water in the oil caused by the
ambient environment and rapid formation of the emulsion in the
whole volume of the oil filling, consult the manufacturer about
possible use of other types of compressor oils.

Als ErsatzmaBnahme kann man in einigen Fallen wie folgt vorgehen;

Lassen Sie regelmafig (je nach der Nutzung des Kompressors min. 1x in
der Woche) das Kondensat oder die Olemulsion aus dem
Abscheiderbehdlter auslaufen # und beziehungsweise fillen Sie das O
nach. Dies machen Sie vor dem Start des Kompressors nach dem
Stillegen fiir die Dauer von min. 12 Stunden und nur im Fall, dass die
Emulsion nicht in dem ganzen Offiillungsvolumen gebildet ist {iiberpriifen
Sie es nach dem Ausschraubsn der Filllschraube),

1) Bei einer optimalen Olbetrichstemperatur  kommt  es  zur
Kondensatabscheidung und zu seiner Beseitigung aus dem Innenkreis des
Kompressors.

2) In diesem Fall ist es wahrscheinlich notwendig, die Druckluft in die
Atmosphare abzulassen. Zur Ablassung nutzen Sie einen Dampfer. Er
vermindert den Lé&mm, der durch die Ablassung der Druckluft und durch
seine Expansion in die Atmosphére entsteht.

3 lhre Servicestelle ersuchen Sie um Beratung, in welchem Zeitabstand
und in welcher Weise das Ablassen durchzufiihren ist. Gleichzsitig kdnnen
Sie gegen sinen Aufpreis auch um sine Zusatzlisferung des Ablasshahnes
2ur Erlsichterung des angefilhrten Vorgangs ersuchen.

Empfehlung:

Wenn die AuBentemperatur niedrig ist, dberdecken Sie teilweise das
Sauggitter der Kompressorkihlung {zB. mit sinem Karon), um sine
optimale Temperatur zu ergichen und zu ethalten. Die Uberdeckung kann
man im Falle der niedrigen Belastung des Kompressors dauerhaft
belassen.

Bemerkung: |
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Falls es zu einer exremen Wasseransammiung im O durch
Umgebungseinfidsse und einer schnellen Bildung der Emulsion im ganzen
Volurmen der Olfiillung kommt, besprechen Sie mit dem Herstaller die
Anwendungsmdglichksit von sinem anderen Kompressordl.
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10. SPUSTENI PO PROVOZNi ODSTAVCE

Po provozni odstdvce deldi nez 1 mésic je nutné pfed spusténim
kompresoru provést mimo bé&znou kontrolu nésledujici opateni. V
pfipadé potiieby kontaktujte servisni stfedisko nebo pfimo vyrobce

STARTING AFTER THE OPERATING SHUTDOWN

Providing that you start the compressor after the operating shutdown
longer than 1 month, carry out the following measures besides usual
checking. Contact the service centre or directly the compressor

At4009/N
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START NACH EINER BETRIEBSPAUSE

Nach einer Betriebspause Uber 1 Monat missen vor Start des
Kompressors neben der (blichen Kontrolle noch folgende MaB3nahmen
getroffen werden. Beim Bedarf setzen Sie sich mit Servicestelle oder

kompresoru. manufacturer if required. Hersteller des Kompressors in Verbindung.
1mésic |2mésice |6mésicl |12 mésicl
1month |2months |86 months |12 months | Doporuéené pripravné operace
1 Monat | 2 Monate | 6 Monate | 12 Monate
X X X X Zkontrolovat pfipojeni kompresoru na el. sit Check supply cable Zuleitungskabel liberpriifen.
X X X X Zkontrolovat tésnost tlakového okruhu Check tightness of pressure circuit Die Dichtigkeit der Druckleitung tberpriifen.
X X X X Zkontrolovat saci filtr Check a suction filter Saugfilter (berpriifen.
X X X X Zkontrolovat mnoZstvi oleje Check oil level Qlstand tiberpriifen.
X X X X Provést zkuebni chod. Zkontrolovat provozni | Carry out a trial start. Check operating air | Probestart durchfiihren. Den Betriebsdruck (iberprifen.
pfetlak vzduchu. overpressure.

X X X Demontovat saci filtr a pfes saci klapku nalit | Dismantle a suction filter and via a suction flap pour | Den Saugfilter ausbauen und Gber Saugklappe ca. 0,2 |
cca 0,2 | oleje do Sroubového bloku Kratce | approx. 0.2 1 of oil to air end. Short turn the air end. Kompressorendl in Schraubenblock gieBBen (siehe Warnung). Den
spustit $roubovy blok. Schraubenblock kurz drehen.

X X X Kratce spustit s uzavfenym kohoutem na cca | Start with a closed cock for approx. 20 sec. Check | Mit geschlossenem Hahn fiir ca. 20 Sekunden kurz starten. Den
20 s. Zkontrolovat provozni pfetlak vzduchu. operating air overpressure. Betriebsdruck tiberpriifen.

Opakovat spusténi do vypnuti po natlakovani | Repeat running until the compressor stops after the | Anlassen filr das Anhalten des Kompressors nach Erreichen des
vzdusniku, event. na dobu cca 90 s. unload pressure level is attained, event. for approx. 90 | Entlastungsiiberdruckes, event. fiir ca. 90 Sek. wiederholen.
sec.

X X Vyménit kompresorovy olej a olejovy filtr. | Change the compressor oil and oil fiter (synthetic [ Kompressorendl und  Olfiiter austauschen  (synthetische
(syntetické kompresorové oleje po 2 letech | compressor oils after 2 years or according to checking | Kompressorendle nach 2 Jahren oder aufgrund des Zustandes).
nebo na zakladé posouzeni stavu oleje) of oil condition)

X Zkontrolovat pfivodni kabely elektromotor(i | Check electromotor supply cables incl. connecting | Die AnschluBkabel der Elektromotoren einschl.
véetné pripojovacich svorek. terminals. AnschluBklemmen priifen.
Pfi odstaveni delSim neZ 12 mésicti kontaktujte | After a shutdown longer than 12 months, please, | Bei einer Betriebspause (iber 12 Monate setzen Sie sich mit der
vZzdy servisni stfedisko ! always contact a service centre! Servicestelle immer in Verbindung!
Pozor ! DodrZujte maximalni &istotu. Do Sroubového Warning!  Keep on the maximum cleaness. A impurity are Warnung! Es muB auf eine maximale Sauberkeit geachtet werden.

bloku se nesmi dostat neéistoty. Hrozi
nebezpeci zni¢eni Sroubového bloku !

not allowed to come into air end. Destruction of
the air end treatens !

Verunreinigung darf in Schraubenblock nicht gelangen.
Es droht die Gefahr eines Schraubenblockschadens !

Uvedené pokyny slouzi kzakladni orientaci pfi spousténi
odstaveného kompresoru. Nékteré ukony je vhodné provést dfive
nebo je opakovat s ohledem na konkrétni pracovni prostiedi a
stav kompresoru. (doporucujeme kontaktovat servis).

The mentioned instructions serve as a basic guide for starting the
compressor from shutdown. Some points should to be carried out
sooner or should be repeated regarding specific working environment
and compressor condition (we recommend to contact a service
centre).

Die angefiihrten Anweisungen dienen zur Grundorientierung beim Starten
eines Kompressors nach Betriebspause. Einige Handlungen sollten mit
Hinsicht auf konkretes Arbeitsumfeld und Zustand des Kompressors friiher
durchgefiihrt bzw. wiederholt werden (wir empfehlen, sich mit dem Service
in Verbindung zu setzen).




UDRZBA KOMPRESORU COMPRESSOR MAINTENANCE KOMPRESSORWARTUNG

Vystraha ! Warning ! Warnung !

Pred provadénim jakékoli Udrzby nebo opravy zastavte Before starting any work - maintenance or machine repair - Bei allen Arbeiten am Gerat, sowie bei Wartungen und Reparaturen
kompresot, zajistéte proti spusténi a kompresor odtlakujte. ensure against switching on and unload the compressor muB die Stromzuleitung abgeschalt werden und die

Pozor, tlakovy okruh kompresoru obsahuje horky olej !

1.  UPOZORNENI PRO UDRZBU

1. Pro opravy je dovoleno pouzivat pouze odpovidajici n&fadi a
origindlni nahradni dily doddvané servisnim stfediskem
ATMOS.

2. Pfi odstavee z dlvodu Udrzby, opravy apod. musi byt
kompresor zajistén proti spusténi a musi byt oddélen od
rozvodu stla¢eného vzduchu.

Vidy pouZivejte odpovidajici ochranné prostedky.

4. Neni dovoleno provadét jakékoliv zasahy do soustroji
kompresoru véetné elektromotoru a zejména Sroubového
bloku bez védomi vjrobce nebo servisni organizace !

5. Po ukongeni opravy musi byt piekontrolovano nastaveni
provoznich parametrii kompresoru.

6. Dodrzujte véechna bezpeénostni opatieni véetné téch, kterd
nejsou uvedena v tomto navodu.

pressure system (it should be free from over-pressure).
Be careful, the compressor pressure circuit contains hot oil !

Druckluftleitungen drucklos sein.
Vorsicht ! Die Druckleitung des Kompressors enthilt heies Ol !

CAUTIONS FOR MAINTENANCE

1. For repairs appropriate tools and original spare parts supplied by
ATMOS Service centre may be used only.

2. Inthe course of compressor shut down for maintenance, repairs
etc., the aggregate shall be ensured against to unintended
starting and separated from compressed air distribution net.

3. Use always appropriate protective means.

4. No interventions into compressor aggregate including the

electromotor and especially air end are allowed without the
manufacturer or the service organization knowledge.

5. After finishing the repair work, setting up of all compressor
operation parameters shall be reviewed.

6. Observe all safety measures including those not given in this
Operation and maintenance handbook.

WARTUNGSHINWEISE

1. FOr Reparaturen dirfen nur entsprechende Werkzeuge und
Originalersatzteile von einer Servicestelle ATMOS verwendet werden.

2. Beim Abstellen wegen Wartung, Reparatur usw. muss der Verdichter
gegen Inbetriebsetzung gesichert und von der Druckluftverteilung
getrennt werden,

3. Die entsprechenden Schutzmittel sind immer anzuwenden.

4, Es ist nicht zulassig, ohne Wissen des Herstellers oder einer
Serviceorganisation, Eingriffe ins Kompressor-Aggregat, einschlieBlich
Elektromotor und Schraubenblock durchzufiihren !

5. Nach Reparaturbeendigung ist die Einstelling der Verdichter-
Betriebsparameter zu kontrollieren.

6. Alle SicherheitsmaBnahmen einhalten, einschlieBlich diejenigen, die in
dieser Anleitung nicht angefdhrt sind.

Poznamka :

Vyrobce neodpovidd za Skody a zranéni zpGsobena
nedodrzenim uvedenych pokynl, nebo nedodrZenim
bezpe&nostnich predpist pfi provozu, kontrole, (drzbé nebo
pfi opravach vcetné téch, které nejsou uvedeny v tomto
navodu a jeZ jsou obecné platnd pro pouiivané stroje a
zafizeni,

Note :

The manufacturer is not responsible for any damage and injury
caused by not observing the given instructions or by not
observing the safety regulations in the course of operation,
controls, maintenance as well as repairs not included into this
Handbook, but generally valid for used machines and
equipment.

Bemerkung :

Der Hersteller ist fir die durch Nichteinhaltung der angefiihrten
Vorschriften verursachten Schaden und Verletzungen nicht
verantwortlich. Ebenso durch Nichteinhaltung der Sicherheits-
vorschriften bei Betrieb, Wartung oder Reparaturen, einschlieBlich
derjenigen, die in dieser Anleitung nicht angefiihrt sind und die fiir
angewendete Maschinen und Anlagen allgemein gltig sind.

27

At4009/N
V.10.2004




28 At 4009/ N

V.10.2004
2. KOMPRESOROVY OLEJ COMPRESSOR OIL KOMPRESSORENGL
21. TYPOLEJE TYPE OF OIL oLtye
Upozornéni ! Caution ! Hinweis !
Pro kompesory Atmos doporuéujeme pouZivat vyhradné For compressors ATMOS only the genuine compressor oil Fir die ATMOS Kompressoren empfehlen wir nur originell
originlni kompresorovy olej ATMOS COMPRESSOR OiL 46, ATMOS COMPRESSOR OIL 46 is recommended, Kompressorendl ATMOS COMPRESSOR OIL 46 zuverwenden,
Piipadné pouziti jiné znacky komprescrového olsje vidy Possible use of the other type of compressor oil consult always with Bei eventusller Verwsndung sines anderen Kompressordlyps konsultieren
konzultujte s wyrobcem kompresoru ! the compressor manufacturer ! Sie immer den Kompressorhersteller!
Upozornéni ! Caution ! Hinweis!
PouZiti jiného oleje musi byt v souladu se zdruénimi
podminkami nebo musi byt vyrobcem povoleno.
Dalsi oleje : Qther oils Andere Dle _
Vyrobos / Producer / Hersteller Mineralni komprescroveé olsje / Mineral compressor oils / Mineralkompressorendl Synteticks oleje / synthstic ails / Syntetischdl
(+0° + +40°C) {(+20° + +40°C) {-20°C + +45°C)
ATMOS ATMOS COMPRESSOR QIL 46 ATMOS COMPRESSOR OIL 64 ATMOS SYN 46
TEXACO COMPRESSOR OIL EP VD-L 46 COMPRESSOR CIL EP VD-L 68 CETUS PAO 46, CYGNUS COMPRESSOR 46
MOBIL RARUS 425 RARUS 426 RARUS SHC 1025
SHELL COMPTELLAQIL S 46 COMPTELLA OIL 568 COMPTELLA SM, MADRELA AS 46
KERNITE SYNCOLUBE
ARAL MOTANOL HE 46 MOTANOL HE 68

Konkréini ugiti vhodného oleje a intervaly jeho vymény Ws recommend the concrete application of the suitable oil and Wir empfehlen die Verwendung gesigneter Ols und dis Olwachsel

doporultjeme konzultovat s vyrobcem zejména pfi pouziti | ntervals of its exchange is to be consulted with the manufacturer, Intervalle mit dem Hersteller zu konsultieren. Das git insbesondere bei
kompresoru za zvl&étnich provoznich podminek : espea_a]ly in cases when the compressor is to b & used under special Kompressorverwendung in nachfolgenden Sonderbetriehsbedingungen ;

— trvale vysoké nebo trvale nizké teploty okoli operating conditions : ‘ — daverhaft hohe oder niedrige Umgebungstemperaturen

— zv{iend prasnost, piitomnost agresivich tek - gt pgrmanently high andfor low amblgnt temperature ‘ - erhéhter Staubanfall, Anwesenhsit aggresiver Stoffe

— stlagovani plyni nebo vzduchu s obsahem plynd - LnUbt;%I;]lg e;tusty surroundings or with presence of aggressive - Verdichtung der Gase oder Luft mit Gasgehalt

— by compressing the gas or air with high share of gas.
Vystraha ! Warnung !

Warning !
7 : . z : Der Hersteller Ist fiir Schiden, die durch Verwendung elnes falschen
::;;E::né;:wggﬂdé nezl:o §r'f§§§d,§,':,?;° bﬁﬁ:o,ﬁﬁzﬁﬂ",} The manufacturer Is not responsible for damages caused by || @is oder durch Nichtelnhaltung der empfohlenen ()Iv?echsellntervalle
L ; . using the incorrect oll or by not observing the recommended entstanden sind nicht verantwortlich !
interval(l vymeény olejové naplné | :

intervals for oll fllling exchange !




2.2, KONTROLA OLEJE

Hladinu olsje doporucujeme z divedu ustéleni olsjové naplné
kontrolovat pfed spustanim kompresoru,

OIL CHECK

It is recommended to check the oil lsvel prior the compressor starting
for reasons the oil is Jaid down at the bottom,

OLKONTROLLE

Es wird empfohlen, den Olspiegel vor dem Kompressor-anlassen zu
kontrollieren.

Vystraha !
Pii kontrole musi byt vnitini okruh kompresoru bez tlaku !

Postup konfroly ;

1. Kompresor vypnout a zajistit proti nahodnému zapnuti.
2. Vyekat cea 10 minut pfi klidovém stavy,

3. Oteviit uzavér plniciho hrdla nadoby cdlucovacs.

4

Zkontrolovat hladinu oleje, hladina musi dosahovat drovné
{MIN - MAX) dané znatenim na mérce v uzdvéru,

5. Dolit potfebné mnozstvi oleje stejnéhe druhu na maximalni
hladinu,

8. Uzavér rukou psvné zadroubovat.

7. Po spudtdni piekontrolovat tésnost uzdvéru, popfipadé
vymenit tésnici krouzek v uzavéru,

Warning !

Durlng the check the compressor Inner circuit shall be without
pressure !

Warnung !
Bel der Kontrolle muB der Kompressor- Innenkrels ohne Druck seln !

Upozornéni !
Sroubovy uzavér phiciho hrdla ma z boku vyvriany bezpsénostni
otvor, kierym miZe uchazst zbyly tlakovy vzduch. Pokud pii

ofevitdni uzavéry otvorem jesté unikd vzduch, je nutné cekat
dokud se tlaky nevyrovnaji,

Check procedure ;

1. Tum off the compressor and secure it against the accidental
turning on.

2. Wait ca.10 minutes at a standstill,
3. Open the closure of the filling nozzle on the separator vessel.

Check the oil level that must reach the level (MIN — MAX) given
by the mark on the gauge mounted in the closure.

5. Fill up the necessary quantity of the same type oil to the
maximum level,

Screw in the closure by hand firmly.

7. After starting the compressor check the closure tightness, aptly
replace the sealing ring in the closure.

Kontrollablaufplan ;

1. Kompressor ausschalten und gegen unbeabsichtigte Einschaltung
absichern.

. Ca. 10 Minuten in der Ruhelage abwarten,
3. Den FilllstutzenverschluB3 des Abscheiderbehélters &ffnen.

4, Den Olspiegel ibsrpriffen, er muB bis zwischen Markierung MIN -
MAX des Einflllstutzens reichen.

5. Die bendtigte Glmenge der empfahlenen Olsorte ist bis zur Markierung
MAX einzufiillen.

6. Den VerschluB von Hand fest anzishen.

Nach dem Anlassen ist die VerschluBdichtigkeit zu iiberpriifen und falls
notwendig, der VerschluBdichtring auszuwschssin.

Caution !

Thers is drilled a hole in the lateral side of the screw closure by which
rest of air may escape. Ifit is seen by unscrewing the closure that air
is still escaping, wait as long as the pressures become equal.

Hinweis !
Im Einfilllstutzen- Schraubenverschluid ist seitlich ein Sicherheitsloch
gebohrt, wodurch die restliche Druckluft entweichen kann, Falls die Luft

beim VerschiuBdfinen durch die Offnung (Loch)  entweicht, ist es
notwendig zu warten, bis die Driicke ausgeglichen werden.
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2.3.  VYMENA OLEJE

Zakladni interval vymény pro olsj ATMOS COMPRESSOR OIL
46 je 3000 provoznich hodin {nejméné 1x roén&). Pri pougiti
jiného oleje je tfeba intervaly vimény konzultovat s wobcem,
Olsj se vypusti vySroubovanim vypoustéci zatky na vypoustécim
potrubi nddoby odludovade,

OIL EXCHANGE

The basic interval for cil ATMOS COMPRESSOR OIL 46 exchange
is 3000 hours {1x a year as minimum). If another oil type is used the
exchange intervals shall be consulted with the manufacturer,

The il will be discharged by screwing out the discharging plug at the
separator outlet piping.

Upozornéni !

Servisni stiedisko vyrobee si vyhrazuje pravo upravit interval
vymény kompresorového olgje, event. olejového fillru a vloZky
odludovade podle pracovniho prostredi kompresor !

Caution !

Manufacturer's Service centre reserves for itself the right to modify
the intervals of compressor oil or oil filter and separator element
exchange according to compressor operation surroundings !

At4008/N
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OLWECHSEL

Der Grundintervall fir den Olaustausch beim Ol vom Typ ATMOS
COMPRESSOR OIL 46 betrégt 3000 Befriehsstunden (mindestens 1x im
Jahr), Bei Verwendung anderer Ole milssen die Austauschintervalle mit
dem Hersteller abgestimmt werden.

Das O wird mittels eines AuslaBstopfens im AblaBleitung des
Abscheiderbehalters abgelassen,

3.  OLEJOVY FILTR

Olsjovy filir je tfeba vyménit pfi kazdé vyméné oleje, pokud neni
vyrobocem uréenc jinak.
Postup vymény

1. Kompresor vypnout a odtlakovat.

2. Demontovat olejovy filfr,

3. Novy filir lshce rukou nasroubovat, po dosednuti
tésnicich ploch dotdhnout o 34 otadky (max.
utahovaci moment 25 Nm).

4. Pospusténi piekontrolovat tésnost filtru.

Poznamka :

Pred montaZi nového filtr doporuéujeme filte naphnit olejem a
pryzové tésnéni poffit olejem.

OIL FILTER

The qil filter shall be replaced by every qil exchange until determined
by the manufacturer otherwiss.

Replacement procedure :
1. Tumn off the compressor and decrease the pressure to
ze10,
2. Dismount the oil filter.
3. Screw in the new filter easy by hand, tighten it after

fitting closely by 3/4 rotation {max. fightening moment
25 Nmj.

4. After stating the compressor check the filter
tightness,

Hinweis !

Der Hersteller- Semvicestelle bleibt das  Recht vorbehalten, den
Austauschintervall des Kompressorendls, eventuell des Olfilters und des
Abscheidersinsatzes in Abhéngigksit vom Arbeitsumfeld des Kompressors
Zu dndem !

OLFILTER

Das Olffilter ist bai jedem Olaustausch auszuwschseln, falls der Hersteller
nicht anders vorschreibt.

Die Vorgehensweise beim Austausch :
1. Den Kempressor ausschalten und Druck ablassen.
2. Das Offilter demontieren,

3. Das neues Filter von Hand leicht sindrehen, nach dem
Anschlagen von Dichtldchen um  3/4 Umdrehung  (max.
Drehmoment 25 Nmj nachzishen,

4. Die Filterdichtheit nach dem Anlassen iiberpriifen.

Note :

Lubricate the new filter sealing lightly with oil and fill up the filter with
oil before it heing mounted,

Bemerkung :

Die Dichtung des neuen Filters mit Ol schmieren, das Filter vor dem
Eindrehen mit Ol fiillen.




4. VLOZKA ODLUCOVACE OLEJE

Vlozka odluéovate se méni po 3000 provoznich hodindch, Postup
vymeny je analogicky jako pfi vyméné olsjového filtru.
Doporucujeme provadét wménu soucasné s wmeénou oleje a
olejového filtru,

5. VZDUCHOVY FILTR

Interval vymény je 1000 provoznich hodin. Interval je nutné
piizpdsobit prasnosti pracovnihe prostiedi kompresoru.

Filtraéni vioZka se vyjme po demontaZi vika filtru,

6.  CHLADIC

Cistota chladide je dilezitou podminkou dostatetns Géinnosti
chlazeni kompresory, Chladié je nutné podle obsahu prachu v
ovzdudi pravideind gistit wyfoukdnim stlagenym vzduchem,

Pii vétdim zneCisténi je nutné chladic vyéistit v Cistici lazni.
Demontaz chladide doporudujeme svéiit servisnimu stedisku
wyrobce,

Pii praci musi mit obsluha vzdy vhodny ochranny odév.

OIL SEPARATOR ELEMENT

Qil separator element shall be replaced after 3000 operation hours.,
Replacement procedure is analogical to oil filter.

We recommend to carry out the replacement together with change of
oil and il filter.

AIR FILTER

The air filter replacement interval is 1000 operation hours. Interval
must be adapted to dustiness of the compressor operation
surroundings.

The air filter slement can be removed out after dismounting the filter
COVEr.

COOLER

Clsannsss of cocler is a significant condition of sufficient efficiency of
compressor cooling, Considering the dust content in the air, cooler
have to be regularly cleaned using compressed air,

If the foulness is heavy, clean the cooler in a cleaning bath.
Dismounting the cooler should he carried out by a service centre,

In the course of maintenance working, the operators shall always
wear convenient protective equipment.

Upozornéni !

Noste helmu, bezpeénosti brjle, udni
bezpednostni boty, bezpeénostni
pozadavkt(l dané operace i masku,

ucpavky,
rukavice a podle

Caution !

Wear Helmet, safety glasses, ear-plugs, safety shoes, safety
gloves and a mask according to the requirements of each
operation,

OLABSCHEIDEREINSATZ

Der Abscheidereinsatz wird nach 3000 Betriehsstunden ausgewechselt
{Vorgehen des Austausch siehe Offilter),

Es wird empfohlen, den Austausch glsichzeitig mit Olwechssl und
Offiteraustausch durchzufilhren

LUFTFILTER

Der Grundaustauschintervall betragt 1000 Betrisbsstunden. Der Intervall ist
an den Staubanfall der Kompressor-Arbsitsumgebung anzupassen.

Der Filtereinsatz wird nach Demontage des Filterdeckel entnommen,

KUHLER

Sauberkeit des Kiihlers ist eine wichtige Voraussetzung fir ausreichend
wirksame Kihlung des Kompressors, Den Kilhler milssen nach dem
Staubgehalt in Luft regemaBig mit Druckluft durchgeblasen werden,

Bei groBerer Verschmutzung muf3 der Kihler im Reinigungsbad gereinigt
werden. Die Aushau des Kihlers sollte eine Servicestrelle des Herstellers
durchfihren,

Bei Arbeit muB das Bedisnungspersonal immer gesignete Schuiz-klsidung
tragen.

3

Hinweis !

Tragen Sle einen Helm, Schutzbrllle, Ohrstopsel, Schutzschuhe,
Schutzhandschuhe und nach Anforderungen des ¢egebenen
Arbeitsschrittes auch elne Schutzmaske.
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7. ELEKTROMOTOR

Podle provoznich podminek je nuiné provadét pravidelné
kontrelni prohlidky jednotlivych ¢asti elektromotoru.

Elektromotor je nutné udrzovat v Gistém stavu zviadté mezi Zebry,
Znedisténi elektromotoru vede k nezédoucimu otepleni motoru a
tim podstatné snizeni Zivotnosti.

Dilegita je pravideind kontrola a dotaZeni piipojovacich svorek
elektromotoru. Predepsany dotahovaci moment pro mosazné
grouby a matice M8 je 4 Nm (M8 - 8 Nm, M10 - 13 Nm}.

U elektromotord bez plimazavaciho zafizeni se provadi wména
loZisek nebo mazaciho tuku podle Udajl virobee, nejdéle ale po 3
letech.

LoZiska elekiromotoru se mazou plastickym mazivem lithného
typu pro rozsah provoznich teplot -30°C do 130°C s bodem
skapnuti min. 170°C v intervalech uvedenych v tab. "Intervaly
udrzby. Pii vyméné tuku a pii domazavani nesmi dojit k pfeplnéni
loziska mazacim tukem! Pfeplnéni vede k nadmé&mému zahfivani
loZiska a k havdrii,

Pro mazani loZisek |ze pouzit tuk Mogul LV2-3, Shell Alvania R2
nebo R3, Esso Beacon 2, Mobilgrease 22, BP Energrease LS3,
SKF65 apod.
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ELECTROMOTOR

Considering service condifions, carry out regular checking
inspactions of electromotor parts.

Keep electromotor in a clean condition, esp. betwsen ribs. Foulness
of electromotor can cause undesirable motor heating and significant
shortening of service life.

Regular checking and tightening of electromotor connecting terminals
is very important, The specified torque for brass bolts and nuts M6 is
4 Nm (M8 - 8 Nm, M10 - 13 Nm}.

For electromotors without lubricating device, replace bearings or
grease according to manufacturer's instructions, however, not later
than after 3 years.

Electromotor hearings shall be lubricated with plastic grease for
sefvice temperature ranging from -30°C to 130°C with a dropping
point of 170°C min. at intervals specified in Table “Maintenance
Intervals”. When changing grease and lubricating, do not overdill
bearings with grease! Qverfilling causes excessive heating of bearing
and breakdown.

For lubricating bearings, use grease Mogul L¥2-3, Shell Alvania R2
of R3, Esso Beacon 2, Mobilgrease 22, BP Energrease LS3, SKF65
etc.
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ELEKTROMOTOR

Nach den Betriehshedingungen missen regelmaBige Inspektionen
sinzelner Teile des Elekiromotors durchgefiihrt werden.

Der Elekromotor muB im  sauberen Zustand gehalten werden,
insbesonderen zwischen den Rippen. Verschmutzung des Elekiromotors
fiht zur unerwinschten Erwarmung und dadurch zur wesentlichen
Reduzierung der Lebensdauer.

Wichtip ist die regelmaBige Kontrolle und Nachziehen der
Anschlui3klernmen. Der Anzugsmoment fir Schrauben und Muttern Mé
aus Messing betrégt 4 Nm (M8 - 8 Nm, M10 - 13Nm).

Die Lager im Elektromotor werden mit plastischen Schmierstoffen fir
Betriebstemperaturen zwischen -30°C und 130°C mit Tropfpunkt min. 170
°C geschmiert, entsprechend den Intervallen aus der Tabelle
‘Wartungsintervalle”, Beim Fettaustausch bzw. beim Nachschmieren darf
das Lager nicht mit Schmierfett aberfillt werden! Die Uberfillung filhrt zu
Ubserhitzung des Lagers und zum Unfall.

Zum Schmieren kann folgendes Fett verwendet werden: Mogul LV2-3,
Shell Alvania R2 nebo R3, Esso Beacon 2, Mobilgrease 22, BP Energrease
LS3, SKF85 u.4.

Upozornéni !

Revize elektromotor(i se provadéli ve Ihitach a rozsahu
stanoveném normou CSN 33 1500, PFl provozu kompresoru
je bezpodmineéné nutné dodriovat CSN 34 3205 - "Obsluha
elektrickych stro|d toélwjch a prace s niml".

Caution !

Electromotor inspections are carried out in periods and to
extent glven by CSN 33 1500. When operating a compressor, It
is prerequlsite to follow CSN 34 3205 - “Operatlon of rotatlonal
electrical machines and work with them”

Hinweis !

Die Revisionen der Elektromotoren sind in Fristen und Umfang
entsprechend der Norm CSN 33 1500 durchzufithren, Beim Betrieb
des Kompressors muB unbedingt die Norm CSN 34 3205 “Bedinung
der elektrischen Drehmaschinen und Arbeit mit ihnen” beachtet
werden.




8.  POJISTNY VENTIL

SAFETY VALVE

SICHERHEITSVENTIL

Pozor !

Nepiiblizujte obli¢ej nebo ruce proudu vytlaéného vzduchu z
pojistného ventllu.

Je to velml nebezpeéné, protode z ventilu tryska vysokotlaky
vzduch.

Warning !
Keep face or hand away from the discharging outlet of safety
valve,

It Is very dangerous because high-pressure compressed air Jets
out

Warnung !

Das Gesicht und die Hinde wvom Drucklufistrom aus dem
Sicherheitsventil fernhalten,

Es ist sehr gefahrlich, well aus dem Ventil Hochdruckluft stromt.

Zajistéte kontrolu pojistného ventilu dle platnych predpis(, ale
minimalné 1x mésicné.

Be sure to check the safety valve performance once a month,

Sorgen Sie fir regelmaBige Kontrolle des Sichetheitsventils entsprechend
den gilltigen Vorschriften, mindestens jedoch 1 xim Monat,

Upozornéni !
Vezméte si bezpednostni bryle,

Caution !
Wear safety glasses.

Hinweis !
Schutzbrille tragen.

Pii kontrole Uplné uzaviete vystupni ventily a povolte vicke
pojistovaciho ventilu. Manomstr by mél pfi kentrole ukazovat
pfetlak min. 5 bar (0.5 MPa). Ventil pracuje normding, jestlie
stladeny vzduch zaéne unikat iz pfi malém povoleni,

Po kontrele nezapomenite vicke opét pevné zadroubovat !

Close the service valve completely and turn the test cap of the safety
valve to check the performance. Discharge pressure gauge should
be min. 5 bar (0.5 MPa) when you check the performance. |t is
performing normally when the pressure inside the safsty valve jets
out with a little tumn.

After check tighten the test cap again.

Bei der Kontrolle schlieBen Sie ganz die Ausgangsventile und ldsen Sie
den VerschluB des Sicherheitsventils. Der Druckmesser sollte bei der
Kontrolle sinen Betrisbsdruck min. 5 bar (0.5 MPa) zeigen. Das Ventil
arbeitet normal, wenn die Druckluft schon beim kleinen Ldsen entweicht.,
Vergessen Sie nicht, den VerschluB nach der Kontrolle wieder fest
anzuzishen.
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9.  ELEKTRICKE ZARIZENi

Elektrické zafizeni véetn& ménice, cidel a snimadl nevyZaduje
zvlastni Udrzbu. Dle planu ddrzby provadéjte pravidelné kontrolu
el. kenekionl a preventivni dotaZeni piipojovacich svorek sl.
vodicd,

9.1. SNIMACE TLAKU A TEPLOTY

Pokud mate pochybnosti o spravné funkci snimaci pozadsjte
servis o kentrolu nsbo vyménu Cidla.

10. VZDUSNIK

Pravidelné po (dle klimatickych podminek) vypustte kondenzat
otevienim kohoutu na vypoudtécim potrubi vzdusniku, Kondenzét
vypoudtéjte pii pretlaku v nadobé max, 0,5 bar do piipravené
nadoby. Kohout olevirsjte pozvolna, aby nedoslo k rozstiiku
kondenzatu.

Prichodnost pojistovacihe ventilu - vzdudniku  kontrolujte za
provozu 1x meésiéné. Pii povoleni &epicky ventilu musi dojit k
odpusténi stlaeného vzduchu.

ELECTRICAL EQUIPMENT

Electrical equipment including inverer, switches and sensors
reguires no special maintenance. According to maintenance scheduls
carry out regularly all the inspections and preventive tightening of
connecting clamps of electrical wires,

PRESSURE AND TEMPERATURE SENSORS

When any abnormality is found, ask your service center for checking
the performance of or changing sensor.

RECEIVER

According to climatic conditions discharge regularly the condensate
by opening the cock in receiver discharging piping. The condensate
is to be discharged into a prepared container when the overpressure
in the vessel comes up to max. 0,5 bar. The cock should be opened
slowly in order not to come to condensate spraying.

Once a month during the operation check the air passage through the
safety valve on the receiver. During loosening the valve cap the
compressed air blowing off must oceur.
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ELEKTRISCHE EINRICHTUNG

Die Elektroanlage bendtigt keine speziele Wartung, GemdB dem
Wartungsplan wird eine Kontrolle und praventives Nachzishen der
Anschlussklsmmen von der elekirischen Leitungen durchgefiihrt.

DRUCK- UND TEMPERATURE GEBER

Wsnn Schwierigkeiten auftreten, beaufragen Sie |hren Servicedienst mit
dem Kontrolle oder Austausch des geber.

LUFTSPEICHER

RegelmaBig (gemal3 Klimabedingungen) Kondensat durch Hahnéffnen am
Luftspsicher-Ablass. Das Kondensat hei Uberdruck im Behalter max. 0.5
bar in einen vorhereiteten Behalter ablassen. Den Hahn langsam dffnen
damit Verspritzen vermieden wird.

Sicherheitsventil-Durchsatz  am  Luftspeicher  wahrend Betrisbes  1x
monatlich kontrolliersn. Bei Lockerung der Ventilkappe muB es zum
Druckluft-Ablassen kommen.

Poznamka :

Provoz, ddrzba a kontrola vzdugniku se fidi dle norem platnych v
daném misté (CSN 69 0012).

Note :
Operation and maintenance shall follow the EU standard.

Bemerkung :

Betrieb und Wartung des Luftspeichers richtet sich nach DIN normen (EU,
usw.).




11. SEZNAM SPOTREBNICH DiLU

LIST OF CONSUMPTION PARTS

VERZEICHNIS DER VERBRAUCHSTEILE

] Kat. &islo MnoZstvi
Nazev Name Name Catalogue No Quantity
Katalognummer Menge
Vlozka odlucovace oleje Separator cartridge Qlabscheidersinsatz 427 900 041 016 1
Olgjovy filtr Qil filter Qlfilter 627 960 094 100 1
Vzduchavy filtr Air filter Luftfiltereinsatz 627 962 011 400 1
Kompresoravy olej Compressor ail Kampressorendl 111 128 000 000 101
ATMOS COMPRESSOR OIL 46 ATMOS COMPRESSOR OIL 46 ATMOS COMPRESSOR QIL 46
p . . . . dle konkrétniho pozadavk
Ostatni typy kompresorovych olejl Other type of compressor oil Andere Kompressorendle acoird?:g t?: ggﬁcf;?de;al;d
nach Anfrage

DuleZité upozornéni ! Important caution | Wartungsaufzeichnungen |
Vedkeré opravy a servisni price provadéjte pouze na Carry out all repairs and servicing on stopped and Samtliche  Reparaturen und  Servicearbeiten filhren  Sie

odstaveném a odtlakovaném kompresoru, kiery e zajidtén
proi nechténému spudténi, Odpojte elekirické zafizeni
kompresoru od sité a uzaviete wstupni kohout stlateného
vzduchu.

depressurlzed compressor which Is ehsured agalnst
undeslrable start Disconnect electrical equlpment of the
compressor and close the compressed alr output cock.

Zaznamy o Gdrzbé

S kazdym kompresorem je dodavana servisni knizka, do které
doporuéujeme zapisovat veSkeré dkony provadéns v ramgi
adrzby. Do servisni knihy jsou rovn&Z zapisovany zdruéni
prohlidky, pravidelné servisni prace a pfipadngé i opravy
provadéné servisem vyroboe. Tyto zaznamy jsou nezbytné pro
zjisténi pficiny pfipadné poruchy a uznani zaruky na kempresor
nebo jeho &asti,

Records of maintenance

Each compressor is supplied with a ssrvice jounal to which we
recommend to record all aclivities carried out within maintenance.
Also, enter to your service joumnal all guarantee inspections, regular
sefvicing and repairs carried out by the Manufacturer's service if any,
These records are necessary for identifying causes of potential
failures and granting a guarantes for the compressor or its parts.
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ausschlleBellch an elner abgestellten und entlasteten Maschine
durch, die gegen ungewollte Einschaltung gesichert st Trennen Sie
dle elektrlschen Anlagen Im Kompressor vomn Netz und schlleBen Sie
den Ausgangshahn flir Druckluft,

Wartungsaufzeichnungen

Mit jedem Kompressor wird sin Servicebuch mitgeliefert. Wir empfehlen, in
dieses Buch alle im Rahmen der Wartung durchgefhrten Leistungen
einzutragen. Ins Servicebuch werden ebenfalls die Garantieinspektionen,
regelmaBige Servicearbsiten und event. Reparaturen durch Service des
Herstsllers eingetragen. Diese Aufzeichnungen sind wichtig fiir Ermittlung
von Ursachen eventueller Stdrungen und Anerkennung der Garantie fiir
Kompressor oder seine Bestandteie,

At4009/N
V.10.2004




36 At 4008/ N
V.10.2004
12. INTERVALY UDRZBY MAINTENANCE INTERVALS WARTUNGSINTERVALLE
Interval Provozni hodiny
Time period | Operating hours Cinnost Activity Tatigksit
Infervall Betribstunden
pied uvedenim do provozu Kontrela hladiny olsje v nadebé odlucovace Check on oil levels in separator vesssl Olspiegelkontrolle im Abschsiderbehilter

prior putting into operation
vor Inbetriebnahme

Konirola tésnosti
Konirela nastaveni pracovniho pretlaku

Check on tightness

Check operating pressure setting-up ({the basic presst is made

Dichtheit-Kontrolle
Kentrolle der Einstellung des Betrisbsdruck (Grundeinstellung vom

(zakladni nastaveni provedeno vyrobcem) by the manufacturer) Herstsller durchgefiihrt)
do & mésicl od uvedeni do provozu | V¥ména oleje 1 Oil exchange " Olaustausch 1
(1. servisni prohlidka) Vyména olejového filtru 2 Qil filter exchange 2 Otfilteraustausch 2

Within 6 months from the putting
into operation {1st. service
inspection)
innerhallz von 6 Monaten nach
Inbatrisbnahme (1. Service-

Vyména vioZky odluéovace oleje 4

Kontrola funkce a sprdvnosti nastaveni
provozniho pietiaku 7!

Kontrola zatiZeni kompresoru &

Oil separator exchange %

Check the function and accuracy of the operating pressure
setting-up 7

Check the compressor loading ®

Olahschsidersinsatz - Austausch 4

Kontrolle der Funktion und Richtigkeit der Betribsdruck - Einstellung
Kentrolle der Kompressorbelastung &

Kontrolle und Nachzishen der Klemmen von Starkstromkabeln

untersuchung) Konirola a dotazeni svorek silovych kabeld Check and tighten power cable terminals
pfed spusténim Kontrola hladiny oleje v nadob& odluéovade Check on oil levels in separator vessel Olspiegelkontrolle im Abscheiderbehalter

Denné prior starting Kontrola tésnosti Check on tightness Dichtheit - Kontrolle

Daily vor Einschalten

Taglich 8 Kontrola t&snosti Check on tightness Dichtheit - Kontrolle
Kontrola pracovniho pretlaku Check on operating overpressure Kontrolle des Betriebsdrucks

Tydné Konirola znecisténi vzduchovéhe filtru Check the air filter soiling Kontrolle der Luftfilterverschmutzung

Weekly 100 Kontrola hladiny oleje v nadob& odluéovade Check on oil levels in separator vessel Olspiegelkontrolle im Abscheiderbehalter

Wikchentlich

Mésiéné Kontrola pojistovaciho ventilu Check on safaty valve ® Sicherhsitsventil - Kontrolle *

Monthly 200 Kontrola funkce a spravnosti nastaveni Check the function and accuracy of the operating pressure Kontrolle der Funktion und Richtigksit der Betribsdruck - Einstellung 7

Monatlich provozniho pietlaku 7 satting-up 9

Roéné Vyména vloZky vzduchového filtru Air filter slement exchange ¥ Luttfiltereinsatz - Austausch ¥
Yearly 1000 | Kontrola manometru na pfesnost nulové Check the manometer as for the zero point accuracy ® Manometer-Kontrolle auf Nullwen-Genauigkeit &
Jahriich hodnoty #
Jahdich (2. Service- Vyména olsje (minerdlni olej} ! Oil exchange {mineral oil} !} Olaustausch (minsraldl)

untersuchung} 3000 | Vyména olejového filtry 2 Qil filter exchange 2 Otfilteraustausch
Vyména vioZky odluéovace oleje 4 Exchange of il separator element 9 Olahschsidersinsatz - Austausch ¥
Kglntrola a vycisteni odsavani oleje z vioZky Check and clean the oil drawing off from separator element Kontrolle und Reinigung des Olabsaugens aus der Abscheidereinlage
odlu¢ovate




Jahrlich (2. Service-

Kontrola elektrického zafizeni, celkova

Check slactrical equipment, overall inspection of the machine

Kentrolle der Elektroanlagen, Gesamtinspektion der Maschine

untersuchung) 3000 | Prohlidka stroje Chack the comprassor loading & Kontrolle der Kompressorbelastung &
Kontrola zatizeni kompresory €
18 mésicdl / 18months - Viyména ; hadice, ventil min, flaku, termostat, | Change of ; Hose, Minimum pressure valve, Thermostat, Austausch ; Schlduche, Druckminderungsventil, Thermostat,
{ 18 Monaten teplotni spinag, tlakovy spinaé, klapka sani Temp. switch, Press. switch, Intake valve Temperatureschalter, Druckschalter, Ansaugsklappe
1xza3roky /in 3 6000 | Vyména oleje (synteticky olej- podle zjisténsho | Qil exchange (synthetic cil- accordig to oil appearance) Olaustausch {syntetisches OI- nach dem Olzustand} "

years/ in 3 Jahre stavu)

— Kontrola a celkova revize elekiromototoru

Check and overall inspsction of elactromotor

Kontrolle und Gesamitrevision des Elekiromotors

Poufivejte pouze doporulené kompresorové olsje (viz kapitola
Udriba a péde o stroj). Dodriujte zasady uvedené v této kapitole.
Intervaly wymény oleje jsou odlisné podle typu komprasorového
oleje. ¥ fabulce je uveden zakladn( interval.

Use the recommended comprassor oil types only (see the chapter Machina
care and maintenance). Observe principles set forth in this chapter. Qil
axchange intervals differ according to compressor oil type. In the tabla basic
interval is given,

Nur empfohlens Verdichterdle verwenden (siehe Kapitel Wartung und
Maschinenpflege). Die in diesem Kapitel angefihrien Vorschriften einhalten.
Olaustauschintarvalle sind gemas Verdichterdlyp abwasichand. In der Tabelle ist der
Grundintervall angefihrt.

2)

3)

PouZlvejte pouze originalni olgjove filiry. Dodrujte zdsady uvedend
v kapitole Udrzba a péfe o stroj.

Nuino piizpisobit pracovnimu prostied. ¥ pragném prostiad! Castéji.

Use the original oil filter only, Observe principles set forth in chapter
Machine cars and maintanancs.

Air filter element exchange intervals shall be adapted according to working
surroundings. In dusty surroundings shorten the exchange intervals.

Nur Qriginalolfiter verwenden, Die im Kapitel Warlung und Maschinenpflege
angsflhrien vorschrittan einhalten.

An die Arbeitsumgebung anpassen, In einer staubigen Umgebung haufiger
austauschen.

4

Nebo, pokud lakova zirata na vloZce odludovace oleje pii provozu
pfekrodi 1bar. PouZivejte pouze originaln( ioZky odludovade cleje.

Andior whenever the pressura drop on il saparator element in operation
axceads 1 bar, Use the original oil separator elements only.

Oder, falls dar Druckverlust am Olabschsidereinsatz 1 bar bei dsm Betrieb
{iberschreitet, Nur Originaldlabssheidereinsatze verwenden,

5)

Pii povoleni Cepitky pii natlakovaném komprasoru musi dojit k
odfouknuti pojistného ventilu. Pak opét utdhnout,

After loosen the small cap by compressor under prassure the air safety
blow-off must occur. Then fighten the small cap again.

Bsi Lackerung der Ventilkappe mu3 es zum Druckluft-Ablassen kommen. Dann
wieder nachziehen.

6)

7)

V redlném prowozu miZe byt kompresor prowozovdn pouze s
rozvodem tlakového vzduchu, ktery zajisti, Za kompresor buds
zapinat max. 10x za hodinu {prdmér za 8 hod.), nejéaté)i viak 1x za
4 minuty. Po uvedeni kompresoru do provozu, pfipadné po kazdé
podstatné zménd spotieby vzduchu je foto nuino plekonfrolovat.
V¥ piipadé odchylky od téchto hodnot se laskavé obratte na vyrobes |

Pii spréwné funkei musi kompresor pracovat v danném tlakovem
rozsahu a pii zastaveni komprasaru musi dojit k odlehéeni tlakového
okruhu kompresony odpudténim pretlaku {(plné odleh&en| za cca 40
s). Sprawvnost nastaveni kontrolovat podle manometru na
kompresoru.

In real operation the compressor can be used with such a pressure air
distribution that will ensura the comprassor would ba switched on 10-timas
a hour as maximum faverage for 8 hours}, but once in 4 min. as most
fraquently. After puting the compressor into operation and also with every
substantial air consumption change these data shall be checked. In case
soma differances have been found out , pleasa contact the manufacturer |

For right function the compressor shall operate within the preset pressure
range and in case of shut-down the comprassor pressura circuit has to ba
relieved by overpressure blowing-off {full relief in approx. 40 sec.).
Accuracy of seting-up may be checked by the manometer on the
COMpressor,

Im tatséchlichen Betrieb kann der Yerdichier nur mit Druckluftverteilung betieben
warden, dis sichert, dass der Verdichter max. 10x pro Stunds einschaltst
{Qurchschnift in & Stunden), am haufigsten jedoch 1x in 4 Minuten. Nach
Inbetrishnahme des Verdichters  bzw. nach jeder wesentlichen Anderung in
Luftverbrauch ist dies zu kontrollieren. Im Falle einer Abweichung von diesen Werten
wendan Sie sich bitte an dan Hersteller |

Bei einer richtigen Funktion muss der Yerdichier im angegebenen Druckbereich
arbeiten. Bei Yerdichter-Einstellung muss as zur Verdichter-Druckkrsis-
Entlastung durch Uberdruck-Ablassen {wolistandige Entlastung innerhalb von 40
s). Die Richtigkeit der Einstelluny gemaB Manomster am Kompressor
kontrolligren.

8)

Manometr pii nulovem pletlaku ve vzdudniku nesmi wykazovat
odchylku od nulové hodnoty.

Upozoméni ;

Cinnosti uvedané v tabulce provadéjte v piadepsanych Gasovych
infervalech nebo podle skutednych provoznich hodin, podle foho,
ktera skuteénost nastans dfive.

Pro dokladovani skutatného provozu kompresoru doporu-cujema
vést provoznl denik véetné zaznam( o wyménach a Udribé
kompresoru.

By zero overpressure in the receiver the manometer shall have no deviation
from the zero point of tha scale.

Caution :

Activities detailed in the Table should be carried out at given intervals or
according 10 real service hours whichever is shorter,

For documenting the real service time of compressor, we recommend to
have a service journal incl. records of replacements and maintenance
relating to compressor.

37

Manometer beim Nulldruck im Luftspeicher darf keine Abweichung vom Nullwert
auswaisen.
Hinwsis :

Die in der Tabslle stehanden Tatigkeiten sind in den vorgeschriabensn
Zeitabstanden oder nach den fatséchlichen Betriebstunden durchzufihren, je
nachdem, was friher kommt,

Zum Nachweisen des tatsichlichen Betriebs dar Maschine ampishlen wir, ain
Befriebsbuch ainschl. Notizen (iber Austausch und Wartung zu fihren.

At4009/N
V.10.2004




13.  VYHLEDAVANI ZAVAD
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Zavada Fiicina Niprava
Souprava dodava malé mnozstvi vzduchu Saci filtr znedistén Vyistit, vyménit
Netésnost kompresoru Servis vyrobce
Kompresor nenatlakuje Ztrata olejové néplné Kontrola
Servis vyrobce
Kompresor se rozbiha ztézka Nizka ckolni teplota Stroj zahrat, jiny druh oleje
Husty olej Spravny druh oleje

Kompresor pod tlakem {neodlshéuje)

Kontrola, servis vyrobce

Stroj vypne pied dosaZenim poZadovaného tlaku Vadny snimat tlaku, $patné nastaveni provozniho tlaku
Spatné nastaveni proudové ochrany elektromotoru
Pretizeni elektromotoru

Kontrola, servis vrobce
Kontrola, servis vyrobce
Kontrola zatiZeni elektromotoru

Pojistovaci ventil cdpousti Vadny ventil
Vadny snimat tlaku, $patné nastaveni provozniho tlaku

Kontrola, servis vyrobce
Kontrola, servis vrobce

Olej v tlakovém vzduchu Ucpané odsavani olsje
Vadn4 vloZka odlucovade

Vycistit pfipojku odsavani olsje
Kontrola, pFipadné wména

Pfehled uvedenych zavad sloui pro 2akladni orientaci zakaznika pfi viyskytu poruchy komprasoru a jeho éasti,
Zavady vedouci k odstaveni stroje jsou signalizovany na displsji cvladaciho panelu.
Pfi vyskytu zdvady ihned kontaktujte autorizovany servis virobee,




TROUBLE-SHOOTING

Fault

Cause

Néprava

The aggregat supplies little air quantity

Suction filter soiled

Clean up, replace

Leakage in the compressor Manufacturer's service
No air pressure can be reached Loss of oil filling Check on
Manufacturer's service

Machine runs-up heavily

Low ambient temperature
Heavy cil
Compressor undsr prassure {not unloaded)

Machine heat-up, use another oil type
Use the right cil type
Check on, manufacturer’s service

Machine turns-off before the required pressure is reached

Defsctive pressure sensor, incorrect pressure sstting
Incorrect sefting of electromotor overcurrent protection
Elsctromotor overloading

Check on, manufacturer’s service
Check on, manufacturer’s service
Check on the slctromotor loading

Safety valve hlows off

Defective valve
Defsctive pressure sensor, incorrect pressure sstting

Check on, manufacturer’s service
Check on, manufacturer’s service

Qil in pressure air

Clogged oil drawing off
Defsctive separator elsment

Clean up the oil drawing off connection
Check on, aptly replacement

Survey of faults shown serves for the customer ground crientation in case of compressor of its parls defects.
Faults leading to machine shut down are signalized on control board display.
By fault occurence establish contact with authorized manufacturer's service immediately..
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FEHLERSUCHE (STORUNGSSUCHE)
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Fehler

Ursache

Abhilfe

Kompressor gibt gine zu klgine Luftmenge

Saugfiter verschmutzt
Undichtigksit im System

Reinigen, austauschen
Hersteller-Service

Verdichter gibt keinen Druck

Offidllung-Verlust

Kontrolle
Hersteller-Service

Verdichter lauft schlecht an

Niedrige Umgsbungstemperatur
DickfiiBiges O
Kompressor unter der Druck (entlastet den Verdichter nicht)

Maschine erwarmen, anderer Oltyp
Richtiger Oltyp
Kontrolle, Hersteller-Service

Maschine schaltet vor Erreichen des erforderlichen Drucks aus

Druckfihler mangelhaft, evtl, Einstellung mangelbaft
Einstsllung des Elsktromotor-Ubsrstromschutz mangelhatt
Elektromotor-Uberlastung

Kontrolle, Hersteller-Service
Kontrolle, Hersteller-Service
Eleltromotor-Belastung kontrollisren

Sicherheitsventil l43t ab

Ventil mangslhaft
Druckfihler mangelhaft, evtl, Einstellung mangelbaft

Kontrolle, Herstaller-Servica
Kontrolle, Hersteller-Service

Ol in der Druckluft

Qlabsaugung verstopft
Abscheidereinsatz mangelhaft

Olahsaugung-Anschluss reinigen
Kontrolle bzw. Austausch

Ubersicht der angefihrten Fehler dient zur Grundorientierung des Kunden beim Auftreten eines Verdichterfehlers oder dessen Teile,

Die zur Maschinenabstellung flihrenden Fehler werden auf dem Steusrpult-Display angezsigt.
Beim Fehleraufireten sofort eine autorisierte Servicestelle des Herstellers kontaktieren.




UKONCENI PROVOZU

Pfi ukonceni provozu kompresoru je nutné nékteré jeho Casti,
klasifikované jako nebezpecné odpady, likvidovat v souladu
s platnym zékonem o odpadech :

— olejova napli kompresoru

— olejové a vzduchové filtry

— ostatni soucasti kontaminované olejem
Mezi &asti, které jsou klasifikovany jako zvladini odpady a je
nutné je pfedat k recyklovani nebo likvidaci patfi :

—  kabely, vodice a dal$i ¢asti elektrozafizeni

— soucasti z pryZe a plasta

— tepelné izolagni materialy z mineralnich vlaken

BEZPECNOST A PRVNi POMOC

Zachdzeni s elektrickym zafizenim pfi poZaru
Pfi dniku oleje pfi poruse nebo béhem opravy mize dojit v
dasledku neopatrné manipulace s otevfenym ohném, svafovani
apod. k poZaru zafizeni.
Postup pfi likvidaci pozaru :
a) elektrické zafizeni neni pod napétim
o pii hadeni hoficiho oleje pouZit hasiciho pfistroje
pénového podle CSN 38 3125
e v nouzi lze pouZit suchého pisku nebo hliny
b) elektrické zafizeni je pod napétim
e pii haSeni pozaru v blizkosti elekirického zafizeni nebo

pozéru samotneho elektrického zafizeni je nutno pouZit
praskového hasiciho pfistroje (viz CSN 38 9138)

e pii z&chrannych pracich musi byt udrzovana bezpecna
vzdalenost od elekirického zafizeni 2 m

e pracovat se souvislym proudem vody do vzdalenosti 30m
od elektrického zafizeni pod napétim je zakazano

TERMINATION OF COMPRESSOR OPERATION

It is necessary by termination of compressor operation to take care of
some parts that are classified as dangerous waste in compliance with
valid law on wastes :

— compressor oil filling
— oiland air filters
—  other by oil contaminated parts

Among parts that are classified as special waste and therefore shall
be delivered to recycling or liquidation belong :

— cables, conductors and other electroparts
— rubber as well as plastic parts
— thermally insulating materials made of mineral fibres.

SAFETY AND FIRST AID

Handling with electrical equipment in the event of fire

By escape of oil due to a defect or during the repair the equipment
fire could occur as a result of careless manipulation with an open
flame, by welding and so one,

Steps in liquidation of fire :

a) electrical equipment is dead

o or extinction of the burning oil the foam extinguisher should
be used

* in emergency case the dry sand or clay could be used
b) electrical equipment is alive

« for extinction of fire close to electrical equipment or direct of
electrical equipment the following extinguisher should be
used powder extinguisher

e for relief work the safe distance from electrical equipment 2
m shall be kept

e it is prohibited to work with continuous stream of water up to
30 m from alive electrical equipment
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BETRIEBSBEENDIGUNG

Bei Kompressor- Betriebsbeendigung ist es notwendig, einige seiner als
gefahrliche Abfalle klassifizierte Bestandteile im Einklang mit dem giiltigen
Abfallgesetz zu entsorgen:

—  Kompressorélfiillung

— Ol-und Luftfilter

— andere mit dem Ol kontaminierte Bestandteile

Zu den als Sonderabfille klassifizierten Materialien, die zur weiteren
Entsorgung oder Recycling abgegeben werden miissen, gehéren :

— Kabel, Leitungen und andere Elekiroinstallationsteile
—  Gummi- und Kunststoffbestandteile
—  Warmeisolierungsmaterialien aus Mineralfasern

SICHERHEITS UND NOTFALL

Behandlung der Elektroanlage beim Feuer

Bei Reparaturarbeiten, Schweissen oder Anwarmung der Stahlwanne in
Winterzeit kann im Falle der unvorsichtiger Durchfiihrung dieser Arbeiten
zum Feuer filhren,

Vorgang bei Liguidierung des Feuers :
a) Elektroanlage ist nicht unter der Spannung
e bei Ldschen des brennenden Ols das Schaumldschgerat benutzen
» im Notfall kann auch trockener Sand oder Lehm benutzt werden.
b) Elekiroanlage ist unter der Spannung
e bei Brandléschen in Nahe der Elekiroanlage oder bei Brand
derselber Elektroanlage miissen Schnesldscher (CO:2) benutzt
werden:
o bei Rettunsarbeiten muss der
Elektroanlage eingehalten werden
o Es ist verboten mit durchgehendem Wasserstrom bis Entfernung
30 m von Elektroanlage, die unter Spannung ist, zu arbeiten.

Sicherabstand 2 m wvon
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a) Vyprostit postizeného z dosabu el proudu vypnutim
pfislusného vypinade, wytazenim zéstréky ze zésuvky, odsunutim
vodice nebo odtaZenim postizensho (suchym dfevem, suchym
provazem, suchym odévem). Pracujte pokud mozno jen jednou
rukou. Nedotykejte se holou rukou ani t&la postizeného ani
vihkych Sasti jeho odévu,

b) Pokud postizeny nedychd, zavést hned umélé dychani.
Postizeného polodit na zada, odstranit mu pripadné prekazky z
dstni dutiny a zaklonit mu co nejvice hlavu dozadu. Sewvfit nos,
giroce rozevienymi Usty obemknout usta postizensho. Hluboce
vydschnout do ust postizensho asi 10x rychle za sebou pfiblizné
po 1 sekundé. Ddle pokradovat rychlosti 12x a2 16x za minutu.
Sledovat dychaci pohyby hrudniku postizeného. Umélé dychéni
provadét bez pieruseni az do oZiveni, ukonéit pouze na pikaz
Iékaie.

¢) MNemali postizeny hmatny tep, ihned zahdjit nepfimou
srdeéni masaz. Dlan pravé ruky polozit na delni East hrudni kosti,
prsty sméfuji k pravému lokii postizenéhe a nedotykaji se
hrudniku, Levou ruku poloZit napfié pfes pravou a vahou téla
prostiednictvim natazenych homich kongetin stladovat hrudni
kost smérem k pateii do hloubky 4 aZ 5 cm asi 60x za minutu. Na
pét stlaceni hrudni kosti pipada jeden vdech metodou dychani z
plic do plic.

dj Frivolat lékafe.

¢) Co nejdiive uvdomit piisluéného vedouciho pracoviste,
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First aid at injuries by electrical current

All institutions where at work the enhanced danger of injuries by
slsctrical current exists are duty-bound to take measures to provide
first aid at injuries by electrical current. To that measures it belongs:
to advise all personnel on first aid at injuries by electrical current, to
provide help means and practically train the certain workers in offer of
first aid at injuries by slectrical current as well as to post up the short
instruction for giving the first aid,

a) pull out the struck person from the range of el. current by
switching off the proper current-breaker, pulling out the plug from «l,
socket, pushing aside the el. conductor or by pulling the struck
person by suitable means {pisce of dry wood, dry rops, dry clothes).
To work as far as possible by one hand only. Not fo touch by bare
hand either the hody nor the wet pieces of clothes of the struck
person.

b)  If the struck person does not breathe, start the arificial breathing
immediately. To lay the person on her back, remove possible
obstacles from her oral cavity and bend her head as much as back.
To clamp her nose, by own widely open mouth to embrace her
mouth. To breathe out deeply into mouth of the struck person ca. 10-
times in quick succession one by one second. Then fo continue with
frequency 12- to 18-times a minute. To follow the breathing motions
of the person's chest. To perform the artificial breathing without
interruption till the restoring back to life, to stop on the doctor order
only.

c} |fthe pulse of the struck person is not tangible, to start the heart
massage immediately. To put the palm of your right hand on the
lower part of the struck person breastbone, your fingers are directed
to the right slbow of the parson but do net touch the person's chest.
To put your left hand crosswise over your right hand and then with full
weight of your body and by means of your stretched upper limbs to
press the person's breasthone in direction to her spine in depth 4to 5
cm with fregquency ca. 60-times a minute. After every five breastbone
pressing down the person receives one breath by breathing method
from lungs to lungs.

dj Call for the doctor.

e) Toinform the pertinent head of the workplace concemed as soon
as possible,
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Erste Hilfe bei Elekirountllen

Alle Organisationen, in der die erhdhte Unfallgsfahr mit elektri- schem
Strom aufgetreten wird, verpflichtst sind dis Massnahme fir Leistung der
ersten Hilfe bei Elektrounfallen zu sichern. Zu diesen Massnahmen gehdrt
Belehrung aller Mitarbeiter, Auswahl und praktische Ausbildung der
bestimmten Angestellten und Dislokation der Hilfsmittel fiir Leistung der
ersten Hilfe bei Elskirounfillen sowie auch Aushang der kurzgefasste
Instruktionen fir Leistung der ersten Hilfe,

Vorgang bei der ersten Hilfe :

a) Befreisn des betroffenen Menschen aus dem slektrischen Strom-
bereich durch Ausschaltung des zustdndigen Schalters, Auszishen des
Steckers aus der Steckdose, Abschieben des Leiters oder Abziehen des
Betroffenen {mit trockenem Holz, trockensm Seil, trockener Kleidung).
Arbeiten Sie nur mit giner Hand, Berlhren Sie nicht mit nackter Hand weder
den Kdrper des Betroffenen noch die feuchten Teile seiner Kleidung.

b) Soweit der Betroffene nicht atmet, sofort die kinstliche Atmung
einfilhren. Den Betroffenen auf Ricken niederegen, die eventuelle
Hindemisse ihm aus Mundraum heseitigen und seinen Kopf so viel als
mdglich rickwansbeugen. Die Nase zusammen- pressen und mit breit
gedfinetem Mund den Mund des Betroffenen umschliessen. Tief ausatmen
in den Mund des Betroffenen etwa 10x schnell hintemacheinander
ungefahr je nach 1 Sekunde. Weiter mit Frequenz 12x bis 16x in eine
Minute forisstzen. Atmungsbewegungen des Brustkorbs des Bstroffenen
folgen. Die kiinstliche Atmung chne Unterbrechung bis zu Belsbung
durchfilhren und nur auf Gebot des Arztes beenden.

¢} Falls der Betroffene den filhlbaren Puls nicht hat, sofort die indirekte
Herzmassage aufnehmen. Die Handflache der rechten Hand auf unteren
Teil des Brustkorbknochens legen, die Finger auf rechten Ellhogen des
Betroffenen hinzielen und nicht den Brustkorb berlihren. Die linke Hand
quer (ber die rechte legen und mit ganzen Gewicht des Lsibs mittels
gesireckten oberen Gliedmassen den Brustknochen in Richtung zu der
Wirbelsdule nach Tiefe 4 bis 5 cm elwa 60x pro Sskunde
niederherabdriicken. Auf 5 Niederdriickung des Brustknochens falkt ein
Einatrmen nach Methode Atmen aus Lungen in Lungen.

d)  Den Arzt rufen.

e So bald als
benachrichtigen.

méglich den zustindigen Arbeitsstellelsiter



Struény navod E80 VARIO

Kompresor s frekvenénim méni¢em Danfoss VLT 2875

STOP
RESET

(Pro vypnuti
ménice)

ST ART VLT" 2800

(Pro zapnuti
ménice)

Hlavni vypinaé

START / STOP
{Pro ovladani
kompresoru)

START KOMPRESORU

1. Zkontrolovat otevieni vystupniho kohoutu kompresoru.

Upozornéni !
Neotvirat vystupni kohout pied pfipojenim kompresoru do rozvodu stlateného vzduchu !

2. OtoCenim hlavniho vypinace do polohy "I" spustit kompresor { pokud se kompresor nerozbéhne neni pravdépodobné méni¢ aktivovan
(displej blika) — pro aktivaci ménice stlatte zelené tlacitko START na ménici ).

U typu se suSickou se zaroven zapne susicka.

Poznamka !
Kompresor udrzuje konstantni pracovni pretlak (odchylka tlaku zavisi na rezimu odbéru a je max. cca 0,3 bar. Otatky kompresoru jsou
zavislé na spotfebé vzduchu.

Varovna hlaseni na displeji méniée béhem rozb&hu pfi nizkém tlaku nebo pied vypnutim pfi zvySeni tiaku nejsou dlleZita (informace, Ze
hodnota tlaku je mimo pracovni rozsah).

3. Kontrolovat zda pfi dosazeni max. tlaku kompresor vypina (pfi minimalnim nebo nulovém odbéru vzduchu kompresor vypne pfi
2vyseni pretlaku cca 0,5 az 0,7 nad pracovni pietlak).

Upozornéni !
Pokud je systém na provoznim tlaku, kompresor se nerozbéhne a ¢eka v pohotovostnim rezimu.
Kompresor pracuje v automatickém rezimu a je zapinan a vypinan v zavislosti na pfetlaku ve vzdusniku.

add. 2)

Pokud se kompresor nerozb&hne neni pravdépodobné méni¢ aktivovan (displej blik&) — pro aktivaci ménice stlacte zelené tlacitko START
na ménici.

Jestlize dojde k vyskytu poruchy, odstavte kompresor a odstraite problem dfive nez znovu spustite kompresor. Pfed spusténim po
poruchovem odstaveni je nutne resetovat ménictlacitkem RESET.




ZASTAVENI KOMPRESORU

1. Doporutujeme vytkat zastaveni kompresoru {dobéh kompresoru) po dosazeni vypinaciho pretlaku {napf. po uzavieni vystupniho

kohoutu).

2. Hlavnim vypinaem vypnout kompresor.
3. Pii servisnich pracech, drZhé apod. odpojit el. pfivod, uzawiit vystupni kohout (event. odpojit od rozvodu vzduchu) a odtlakovat

vzdusnik.

Poznamka :

Pokud je instalovan nadiazeny systém fizeni, provede se vypnuti {spusténi} kompresoru dle instrukci uvedenych pro instalovany system

fizeni.

NASTAVENI FREKVENCNIHO MENICE

Pracovni pietlak [har] 6 7 8 9 10 11 12
Max. frekvence [Hz] 30 30 30 32

Max. frekvence [Hz] 18 68 58 46

Refererence [%] 58,33 66,67 75,00 83,00

Max. frekvence musi karespondovat $ jmenovitym proudem elektromotoru {15,2 A). Max. skuteény proud nesmi piekroit jmenovity proud
! Jestlize je skuteény proud vysoky je nutné sniZit max. provozni frekvenci!

Upozornéni !
Nastaveni pracovni frekvence musi odpavidat pfisiusnému pracovnimu pretlaku.
Jestlize kompresor pracuje s vyssi frekvenci nebo na vyim pretlaku ménit stroj odstavi z divodu pretiZeni. V nékterych pfipadech miize

dojit k poskozeni elekromotoru M

U nékterych strojl se nastaveni mlZe lidit od hodnot uvedenych v tomto manualu.

Nastaveni hlavnich parametrl méniée

Parameter SETUP 1 SETUP 2 SETUP3 SETUP 4
103 | Motor voltage 400 400 400
104 | Motor frequency 50 50 50
105 | Motor current 15,1 15,1 15,1
106 | Motor nom. speed 1455 1455 1465
120 | Start delay 1 0 neni. 0
201 | Min. autput frequency 30 30 potivan 30
202 | Max. output frequency viz. fah. Wiz, tah. Wiz, tab.
205 | Max. reference max. freq. 12 12
207 | Ramp up time 1 3 3 3
208 | Ramp down time 1 1 1 1
215 | Preset reference 1 98 viz. tab. 0
221 | Current limit 110 110 110
227 | Warn. feedback low -1 -1 0
228 | Warn. feedback high jmenovity pretlak — 0,2 bat jmenovity pietlak + 0,5 bar viz setup 1
314 | Ai 60 function feedback feedback feedback
315 | Ai60 scale low 4 4 4
316 | Ai scale high 20 20 20
400 | Brake function 5 5 5
5 | Max. feedback 16 16 16
416 | Ref. unit Bar Bar Bar




Display

Displej mize zobrazovat nasledujici parametry
- Provazni frekvenci
- Proud elektromotoru
- Napéti elektromotoru
- atd

Poznamka :

Nastaveni zobrazovaného parametru lze ménit tladitky + a =

Sledovani provozu

Pro béZné sledovani provozu kompresoru jsou k dispozici nasledujici parametry :

Parametr Hodnota Vyznam
600 Provozni hodiny Celkovy Cas provozu ménice
601 Hodiny v chodu Celkovy £as chodu kompresoru
602 Poditadlo KWh Celkové spotfebavané kWh kompresorem
603 Podet zapnuti Celkovy podet zapnuti {piipojeni na napajeni} méniée

Nastaveni zobrazeni téchto parametri se provede nasledujicim postupem :

Soucasné zmacknout tlacitkla "Quick Menu”a “+

Vstup do menu parametrii ménice

Tladitko “+ "

Nastaveni pozadovaného parametru (napf. 600)

Tlagitko “+ " nebo *= "

Zména zobrazengha parametru naharu nebo dolil

Tladitko “Quick Menu”

Nawrat zpét do normalniho stavu displeje

Upozoméni !

Dal$i parametry je moZné zobrazit a upravit po vstupu do jednatiivich sad a setupu menu parametrl ménice. Tyto parametry jsou

nastaveny vyrobcem a nedoporuéujeme je ménit bez jeho védomi {nebo servisniho stiediska).




Hlavni obvody
Main circuits
Hauptschaltbild

3/N/PE AC 400/230V, 50Hz

-X0
16A, 600V
N __PE_
" 5 CYA15
121 : In=16A
N
113156
-1Q1
cote, 16a,600v 2 4 8
PE U |V W
Mé&nic¢ kmitoctu
Frequency inverter
Freq. Umrichter
Danfoss VLT 2878
123
CYA1
PE , | R
L ws
M| Y
7,5 kW, 400V U1

E 80 Vario

Pozn.: Susi¢ vzduchu je pfipojen jen jako
zvlastni pfisluSenstvi.

Condensate dryer is connected only
as the special equipment.

Bemerk: Der Luftrockner ist nur wie

das besondere Zubehdr einschalten.

Note:

Rozvadéd
Switchboard
Schaltschrank
-1FU 1
T6,3A |
2
N
. PE
112
|L N PE Susié vzduchu
Condensate Dryer
Luftrockner

270W, 230V AC



VLT 2875
Control terminals

+24V OUT
DIN

DN

GND

DN

DN
DIFRIN
AOUT
DIFR OUT
+10V oUT
AIN

GND AIN
AIN

Relay
Relay

Relay

CONTROL CIRCUIT

i b

AV

Relay

N

]

Pressure
sensor

[

Temperalure
switch



Technical

Sensor, Pressure (16.0bar) — T62

Y04CM29.00
Type: Two wire 4 to 20mA (@ 8 to 28V DC)
Range: 0 to16bar.g (0 to 232psi.g)
Overpressure: 40.0bar.g (580psi.g)
Temperature: —25°C to 80°C (0°C to 50°C compensated temperature range)
Accuracy: +-0.5%
Seal : Viton
Shock : 20g sinusoidal 11msec
Vibration : 5...2000Hz/10g X/Y/Z direction
Insulation : >10Mohm/500V
IP Rating: IP65
Connector : DIN43650
Conformity : CE
24mm
~N
I o I B Signal
| 19mm A/F Hex
—S
12mm Seal

G

Mounting: Mount vertically
upwards. Do not mount
downwards, accuracy and seal
reliability may be affected by
build-up of internal condensation
or oil with other airbourne
contanimants.

If mounted in a position exposed to environmental conditions, ensure the sensor is protected
from direct exposure to rainfall, wind chill factor, and direct sunlight.
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Technical

Y04CM71.00 Pressure Sensor + 3m Shielded Cable Assembly

Sensor: Y04CM29.00 (4-20mA, 0-16bar)
Cable: 2 Wire, Twisted Pair, Earth Shielded
Cable Length: 3m
Terminations: +Vdc 1.5mm ferrule
Signal 1.5mm ferrule
Earth Shield 0.25"(6.3mm) Crimp, Female
IL 3m

> |-— S50mm —-|

T < il

white
24mm
l earth shield
Seal = A————
i brown
wWoC | o I e
3 | |
,1 0 31 | & N I white signal
i, Signal |____/‘, /‘V————I_____=C::|1
181
3
22mm 17mm &
I 19mm A/F Hex
™
12mm Seal
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