Oponentsky posudek diplomové préce
Obvod FPGA jako zdroj obrazovych dat pro operaéni systém Microsoft Windows

vypracované studentem Be. Zdenkem Kotinkem, TUL, 2012

Student zadany tikol pochopil a pouzil pfimérené prostiedky pro jeho feseni. Pro wcely konkrét-
niho snimace o 128 pixelech by sice postacilo pouzit pouze jednoéipovy mikropoécitaé spojeny
piimo s A/D pievodnikem bez hradlového pole (FPGA). ale vyssim cilem préce bylo ziejmé
pripravit cestu pro dalsi, odlisné snimace, coz hodnotim kladné. Potom je FPGA relevantnim
prostifedkem.

Text préce je dobfe clenén, sloh velmi dobry, obas drhne nézvoslovi (pt.: klient-host u USB,
zésobnik namfisto fronta). Na jednu stranu je v textu podrobné rozepsén obsah normy (USB,
UVC) ¢i dokumentace soucdstek, spousta obecnych spekulaci (o vnéjsi paméti, o FPGA zpra-
covani obrazu) ale bohuzel citelné chybi blizs{ popis vlastni prace. O jaky chopper slo v oddilu
4.2.1. (mechanicky rota¢ni?), jak byl fizen ¢i snfmdn? A/D pfevodnik byl asi zakoupen jako
soucdst vyvojové desky (to usuzuji z typového ozanéeni). Pro¢ byla teplota pfendsena v 128
¢islech (oddil 4.1.), je to tfeba, nebo je to jen vysledek usnadnéni si prace pii tvorbé datovych
toku? I pro ¢islo snimku by se jisté nasel lepsf zpiisob zapouzdfeni.

Pokud jde o obvodovou ¢ést v FPGA, popsanou VHDL kédem, obsahuje prace nékolik spornych
bodi. Zprvu byl pro nékteré bloky zavrzen ndvrh v podobé koneéného automatu (FSM), z
divodu “‘velkého zpozdéni” -- coz nechdpu. FSM lze v principu napsat se shodnou naroénosti,
jako jakékoli jiné, funkcné ekvivalentni feseni. Stejné nepochopitelnd stiznost na zpozdéni,
vzniklé pii rozdéleni stévajictho bloku na dva razné, ukazuje na zésadni potiz s chdpanim dig-
itdlnfho ndvrhu jako takového. Dluzno podotknout, Ze uz tak pracuje ndvrh na pf¥fjemné malych
rychlostech a nejde o zddnou extrémni optimalizaci. Vlastni implementace fronty (FIFO) je zaji-
mavy pocin, ale jisté by bylo vyhodnéjsi, zejména smérem k jednocipovému mikropoéitaci, zvolit
vestavénou, standardn{ FIFO v FPGA. UsSeti{ spoustu starosti.

Bloky OvladaniADC a OvladaniSenzoru jsou zalozeny na ¢itacich a generovani{ uddlosti v daném
kroku. Toto feseni rychlost nepfinasi, je velmi neprehledné a nedovedu si predstavit Upravy
kédu nebo dalsi pouziti jinymi lidmi. Kladné hodnotim, Ze to student nevzdal a zprovoznil ale-
spon toto nouzové reseni.

K softwaru mikropocitace nemdm za sebe co dodat, piedpoklddédm, ze pracuje dle predstav.

Za nejzdvaznéjsi nedostateck prace povazuji, Ze zcela chybi zhodnoceni vysledkd. Funguje
zalfzen{? Co bylo naméfeno? Na zdkladé dotazu vedoucimu price jsem se dozvedél, ze s
preddvdnim dat mezi podsystémy pretrvavaji néjaké potize. Rozboru této situace, povaze chyb, i
uspésného pokusu autora prenést alespori konstantni éfsla, se méla prace vénovat. Mrzi mé, Ze
student misto toho o problémech pomléel.

Doplnujici otézky:

e Myslite, Zze rozhrani GPIO prindsi v daném pouziti néjakou vyhodu oproti jinym
rozhranim, dostupnym v mikropocitaci FX3, jmenovité tieba 12S, SPI?

eV ¢em myslite, Ze spocivaji potize s vyéitdanim dat z pfevodniku a jakou cestou byste se
déle ubiral pro jejich odstranéni?

Vzhledem k nédrocnosti dkolu a snaze studenta hledat pii potizich alternativni fesenf hodnotim
stupném C (dobte).

V Tabore dne 27. ledna 2013

Marek Peca
4



