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A. 0plnost abstraktu, klidove slova odpovidaji n6plni pr6ce VibornE minus (1-)

B. Kvalita zpracoveni reSerge Dobie (3)

C. Reseni prece po teoretick6 strence Dobie (3)

D. Vhodnost, pnmdienost pouzit6 metodiky Dobie (3)
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E. Urovei zpracovani \ isledktr a diskuse

F. Vlastni piinos k ie5en6 problematice
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Velmi dobie minus (2-)

Velmi dobfe (2)

G. Formulace zAv6ru prdce Velmi dobfe minus (2-)

H. Spln6ni zaddni (cili) priice . . . Spln6no

l. Skladba, spr6vnost a iplnost citaci liter6rnich 0dajn .. Velmi dobie (2)

J. Typografick6 a jazykova rirovei (v6. pravopisu) . . Velmi dobie (2)

K. Formdlni n6leZitosti pr6ce . Dobie (3)
(struktura textu, fazeni kapitol, piehlednosl ilustraci)

L. Pfistup studenta k ieseni (samostatnost, aktivita...) Vibornd (1)

Komenteie di pnpominky:

Strukturu pr6ce a jeji dlenEni do kapitol povaauji za nevhodne.
NevhodnE zvolena je i metoda n6vrhu iizeni a cel6 syntgza.
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Celkove zhodnoceni:

Je tieba vyzdvyhnout, Ze student pracoval na zadane praci samostatnE a pokusil se vyiesit.iak

konstrukini probl6my, tak elektronicke zapojeni i nevrh iizeni. Bohuzel samostatnost pii iesen s sebou

piinesla mnoho nevhodnych postup0 a nefplnych analyz. Jasnym piikladem je chybEjici analyza stability,

chybEjici stavow popis Ei pouZiti PID regulatoro pro iizeni. KladnE hodnotim vyfeseni inicializace 0lohy a

zotaveni z krizovych stav0.

Otazky k obhajob6:

1. Je mozn6 pii Vasem nevrhu fizeni pomoci kaskady PID vobec dos6hnout stabilizace v horni poloze?

Provedte teoreticky rozbor tohoto problemu (pro syst€m bez omezeni na zrychleni, poloze voziku, atd).

2. Jak je nakonec vyieseno omezeni roz.iezdovlch rychlosti motoru a dodzeni momentowch

charakteristik? Jsou tato omezeni implementovdna do uPC? Jak? Pokud ne, prod, a jak by se

omezeneni dala imDlementovat?

Celkovd klasifikace:

Prace spliuje pozadavky na ud€leni akademick6ho titulu, a proto ji doporuduji k obhajobd

Navrhuji tuto praci klasifikovat stupn6m Dobie (3)

V Liberci

dne 22. ledna 2016
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