‘ TECHNICKA UNIVERZITAV LIBERCI

HODNOCENI ZAVERECNE KVALIFIKACNI PRACE

POSUDEK VEDOUCIHO

Autor zavérecné prace: Bc. Jan Kredba
Vedouciprace: Ing. Miroslav Holada, Ph.D.

Nézev prace: Ridici systém senzorického subsystému mobilnich robotl
A. Uplnost abstraktu, kliova slova odpovidaji napini prace . . . . . . . Vyborné (1)
B. Kvalita zpracovanireSerSe . . . . . . . . ... .. o Vyborné (1)
C. Reseni prace po teoretické strance . . . . . .. ... ... ... Vyborné (1)
D. Vhodnost, pfiméfenost pouzité metodiky . . . .. ... ... ... Vyborné (1)
E. Urovefi zpracovani vysledkt a diskuse . . . .. ... ... ... Vyborng (1)
F. Vlastni pfinos k feSené problematice . . . . ... .. ...... Vyborné (1)
G. Formulace ZAVEIU Prace . . . . v« v v v v v v v e e e e e Vyborné (1)
H. Spinéni zadani (cill) prace . . . . . . . . o« v v oo Spinéno

|. Skladba, spravnost a Uplnost citaci literarnich Udaja . . . . . . .. Vyborné (1)
J. Typograficka a jazykova troved (VE. pravopisu) . . . . .. .. . . Vyborné (1)
K. Formalni ndlezitostiprace . . . . . . .« . o v o oo oo Vyborné (1)

(struktura textu, fazeni kapitol, prehlednost ilustraci)

L. Pfistup studenta k feseni (samostatnost, aktivita...). . . . . . . . . Vyborné (1)

Komentafe ¢i pfipominky:
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Celkové zhodnoceni:

Autor se problematikou fidicich systému mobilnich robotti aktivné zabyva jiz od bakalarského projektu.
Diplomova prace predklada moderni komplexni feseni fidici jednotky senzorického subsystému na bazi
32-bitového mikrokontroléru z rodiny ARM, ktery disponuje znaénym vypocetnim vykonem. Diplomant
rozvinul plvodni zameér realizovat proprietarni fidici jednotku na robota Hexor Il v obecné pouzitelné
feseni s nizkymi implementacnimi naroky.

Velkym pfinosem je i moznost realizovat celé feSeni (véetné PCB a osazeni) v ramci Ustavu ITE a take
moznost upravovat/pfeprogramovat firmware.

Lze ocekavat, ze vysledek prace se uplatni nejen v robotu Hexor Il, ale i v dal$ich robotech a aplikacich.

Diplomovou praci navhruji na nékterou z udilenych cen.
Otazky k obhajobé:
1. V kapitole 5.3 "Softwarové zpracovani senzorickych dat" je na strané 89 uvedena vzorkovaci

frekvence pro méreni napéti 200Hz, pro cteni dat z gyroskoptl 119 Hz a pro méreni teploty 10Hz. Pro¢
byly zvoleny zrovna tyto frekvence? Jde o maxima nebo optimalni hodnoty?

Celkova klasifikace:

Prace spliuje pozadavky na udéleni akademického titulu, a proto ji doporuéuji k obhajobé

Navrhuiji tuto praci klasifikovat stupném Vyborné (1)

V Liberci
dne 6.6.2017

Podpisem soucasné potvrzuji, Ze nejsem v zadném osobnim vztahu k autorovi prace

podpis vedouciho prace
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