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1. Hodnoceni diplomové prace

vyborné velmi i
Hodnoceni vyborné v L 3 dobre dobre neprospél
minus dobre :
minus
Splnéni cile a zadani prace X
Kvalita provedené reserse X
Metodika fesSeni prace X
Odborna troven prace X
PFinos prace a potencialni .
/| aplikovatelnost vysledkii
Formalni a graficka troven 2
prace
Osobni pFistup studenta X

Hodnoceni vyznacte x v prislusném policku.
Vysledné hodnoceni oponenta prdce je ddno celkovym subjektivnim hodnocenim.
Klasifikace prdce v bodé 5 je uvedena slovné, ne Ciselné ani pismenem.

2. Pripominky a komentare k diplomové praci

Diplomova prace se zabyva praktickou aplikaci algoritmu hlubokého posileného uéeni na systém fizeni
pneumatické pruZiny. Samotna prdce je ¢lenéna do 9 kapitol ve kterych autor postupné provadi ¢tenare
celym procesem tvorby regulac¢niho obvodu a to v chronologicky spravném a logickém poradi. V Gvodni
¢asti je popsdana motivace k sepsani DP a popsana aktualnost feSeného tématu. Néasleduje popis jiz
vyuzivanych aplikaci strojového uceni. Ve ¢tvrté kapitole je obecné popsan princip sestaveni a funkce
neuronové sité a detailné rozebrany zakladni aktiva¢ni funkce. Nasleduji dvé kapitoly s definici zakladnich
pojmu a popisem algoritmu posileného uceni s vyuZzitim Q-funkce a technikou actor-critic. Sedma kapitola
bohuZel ponékud stru¢né popisuje pouziti Deep deterministic policy gradient (DDPG) algoritmu v prostredi
Matlab Simulink k fizeni virtudiniho modelu pneumatické pruZiny. Je popsano nastaveni zakladnich
hyperparametri a parametrii odménové i penalizacni funkce. Z uvedenych vysledkd je patrné, Ze
principidlné je pouZitd metoda funk¢ni i kdyZ prozatim v porovnani s PID regulaci ne tak kvalitni. Je $koda,
Ze nebylo provedeno findIni odladéni neuronové sité na vyvinutém experimentalnim stendu a porovnana
PID regulace v redlném prostiedi s pasivnimi odpory a dopravnim zpozdénim.

Poz.

Na str. 18 je chybné popsana symetrie funkce v grafu.

Na str. 28 v poslednim odstavci ziejmé doslo k zaméné slov publikacich a aplikacich.

Obr. 14 na strané 33 by si zaslouZil podrobné;jsi popis, jedna se o stéZejni ¢ast celé prace.

Prdce je zpracovdna prehledné a je na velmi slusné grafické trovni.
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3. Otazky k diplomové praci

Na strané 36. v kapitole 7.4 vyvoldvéte poruchu systému zménou hmotnosti zdvazi. Jaké druhy buzeni
dynamického systému rozezndvame a jaké jste pouZzil vy?

Pokuste se pro nazornost odhadnout usporu ¢asu ziskanou preducenim neuronové sité na matematickém
modelu oproti uceni se pfimo na redlném mechanickém systému.

4. Vyjadreni oponenta, zda diplomova prace spliuje pozadavky na udéleni akademického titulu a zda je
doporucena k obhajobé

PredloZena prace splnuje cil zadani i pozadavky na udéleni akademického titulu inZenyr uchazeci v pripadé
Uspésné obhajoby. PfedloZenou praci doporuduji k obhajobé.

5. Klasifikace oponenta diplomové prace
Vyborné

V Liberci dne 27.1. 2021

podpis oponenta diplomové prdce
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