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Vladislava Kurysheva

,Kinematické a dynamické reseni rovinného mechanismu.”

Cilem prace bylo provedeni kompletniho feSeni pohybu rovinného mechanismu pomoci
softwartit pro simulaci a porovnani vysledki ze simulaci s vybranymi pfistupy analytické
mechaniky.

Prace v jednotlivych kapitolach sleduje cile formulované zaddnim BP. Nejprve jsou
struéné piedstaveny metody kinematické a dynamické analyzy a jsou vysvétleny zakladni
pojmy z kinematiky mechanismu. Hlavni t€Zisté prace je postaveno na seznameni se softwary
pro feSeni kinematiky a dynamiky soustav téles. Jako priklad rovinného mechanismu student
zvolil mechanismus ¢tyikloubovy. Pro analyticky vypocet kinematiky mechanismt byla pro
sestaveni rovnic pouzita vektorova metoda, vlastni vypocet zdvihovych zavislosti byl feen
geometricky rozdélenim na dva trojuhelniky zajist'ujici jednoznacnost feSeni mechanismu.
Pro analytické feSeni dynamiky mechanismu byla zvolena redukéni metoda, na zaklade
zadanych vstupnich parametr kliky byla provedena kinetostaticka analyza Ctyrklouboveho
mechanismu, ktery je soucasti piidrzovace papiru u polygrafického stroje. Tento
mechanismus byl numericky feSen v sw Matlab. Jednim zcili bylo ziskani praktickych
zkusenosti s vypoctovymi systémy pro modelovani a simulaci vazanych soustav. Student se
seznamil a provedl simulaci mechanismu v MSC.Adams.

Student se v pribéhu feSeni seznamil se dvéma sw pro numerické feseni (viz vyse).
v nichz provedl vypocty sestaveného matematického modelu, resp. vlozil data pro vybrany
mechanismus, a porovnal vysledky s analytickym feSenim. Pro feSeni zvolil jednodussi
metody. Obecné analytické metody, napf. maticovou metodu pro kinematické feSeni nebo
metodu Langrangeovych rovnic smiSeného typu dnes pievazné pouzivanych, neaplikoval.
Zvolené metody jsou vSak pro feSeni rovinného mechanismu dostacujici a dobfe zvladnuté.
Pfi vypracovani BP pracoval systematicky a svédomité. Podrobné popsal tvorbu modelu
v MSC.Adams; tento popis muze slouzit jako navod pro modelovani jednoduchych soustav
téles v tomto softwaru. Dalsim kladem prace je Ze. student pii vypracovani BP pracoval s
odbornou literaturou.

Prace ma dobrou grafickou troven, kapitoly jsou fazeny prehledné, MenSim
nedostatkem je neobvykle velké pismo pro nadpisy i pro vlastni text. Vysledky jsou v grafech
znazornény prehledné s nazornymi popisy. Priace vykazuje pouze minimum stylistickych
chyb. Tyto nedostatky v8ak nesnizuji troven provedené prace a jeji prakticky vyznam.

Dotazy:

1. Vysvétlete pouziti dvou zpusobu feSeni dynamiky ¢tyfkloubového mechanismu, .
variantu nahrazeni ¢lenu 3 dvéma hmotnymi body a variantu bez nahrazeni.

2. Jakou metodu feSeni byste na zakladé ziskanych poznatki zvolil pro feSeni jiného
mechanismu v budoucnu?

Piedlozena prace spliiuje cil zadani a pozadavky na udéleni akademického titulu
bakalar uchazeéi v pFipadé aspéiné obhajoby.
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