% TECHN!CKA UNIVERZITA V LIBERCI

Fakul

OPONENTNI POSUDEK ZAVERECNE KVALIFIKACNI PRACE

Autor zavére&né prace: Miroslav Eichler

Nazev prace: Vyuziti dostupnych senzori robota NAO pro detekci objekti a mapovani okoli

Oponent prace Ing. Eva Kadlegikova
Pracovisté oponenta EXACTEC

A. Kvalita abstraktu, klicovéa slova odpovidaji naplni prace . . . . . . Vyborné minus (1-) [ﬂ
B. Rozsah a zpracovanire$erse . . . . . . ... ... Vyborné (1) =]
C. Regeni prace po teoretické strance . . . . . . ... ... Vyborné (1)
D. Vhodnost, pfiméfenost pouzité metodiky . . . . . .. .. ... .. Vyborng (1) =1
E. Uroven zpracovani vysledkd a diskuse . . . . ... .. ... .. Vyborné minus (1-) B
F. Vlastni pfinos k fe$ené problematice . . . . . ... .. ... .. Vyborné (1)
G. Formulace ZAVEIU PraCe . . . v v v v oo e Vyborné minus (1-)
H. Spinéni zadani (Cil) Préce . . . . . .« oo oo Splnéno -]
|. Skladba, spravnost a Uplnost citaci literarnich adaja . . . . . . . Vyborné (1)
J. Typograficka a jazykova droved (v&. pravopisu) . . . . . . . . . . Velmi dobfe (2) -]
K. Formalni ndlezitostiprace . . . . . . . . . . ..o Vyborné (1)

(struktura textu, fazeni kapitol, pfehlednost ilustraci)

Komentare ¢i pfipominky:

K praci nemam zadné vaznéjsi vyhrady. Drobnou vytku mam pouze ke skladbé nékterych vét.
Pravdépodobné jejich pfepisovanim a opravovanim se misty vytraci pivodni smysl.
Student nicméné splnil vsechny body zadani.

...pokracuje na strané 2
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TECHNICKA UNIVERZITAV LIBERCI

Celkové zhodnoceni:

Autor prace se v pomérné kratké dobé, dané pro zpracovani bakalafské prace, dokazal detailné seznamit
s hardwarem i softwarem robota NAO, dale pak software modifikovat a vytvofit nové programy. Kladné
hodnotim pfekonani neotekavanych prekazek, jakymi beze sporu je napf. starsi hardware robota a jeho
vliv na presnost polohovani nebo nedostupnost zdrojového kédu vyrobcem piedpfipravenych uloh.
Student vytvoFil piné funkéni program, jehoz ¢asti jsou snadno upravitelné a pouzitelné v jinych aplikacich
s robotem NAO. V univerzalnosti feseni vidim nejvétsi pfinos této bakalarské prace a zarover také
potencidl pro navazujici bakalarské ¢i diplomové prace.

Student prokazal svou odbornou znalost nejen pfi programovani v jazyce Python.

Otazky k obhajobé:

1. Jaké dalsi softwarové vylepseni byste doporucil? Jaké dalSi vzorové ulohy?

2. Jaké je nosnost jedné paze robota NAO? Bylo by mozné upravit jednoduse kontrukci robota tak, aby
se pfi chizi s pfedpazenim nepfevazoval?

3. Bude podle Vaseho nazoru v budoucnu mozné vyuziti obdobného robota v primyslovem prostiedi?
Ptipadné kde?

Celkova klasifikace:

Prace spliuje pozadavky na udéleni akademického titulu, a proto ji doporucuji k obhajobé B
Navrhuji tuto praci klasifikovat stupném Vyborné minus (1-)
V Liberci

dne 28.5.2018

Podpisem sougasné potvrzuji, ze nejsem v zadném osobnim vztahu k autorovi prace

podpis oponenta
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