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Komentare ¢i pfipominky:

Automaticky fizeny model vozu s pfisavnym systémem, tedy moznost pohybu objektu po zdi nebo stropu
bylo motivaci pro zadani této prace. Postavit takovy model od mechanického navrhu by viak
prekraCovalo svym rozsahem moznosti bakalarské prace na FM. Nastésti na trhu je mozné zakoupit
rdzna vozitka na dalkové ovladani schopna pohybu po hladkych vertikalni i horizontalnich plochach,
jejich uprava aplikaci fidici jednotky, napajeni, elektroniky atd. uz nabizi fe$eni v rozsahu bakalafské
prace. Svym zaméfenim tato prace volné navazuje na dfive fe$ené projekty autonomné fizenych aut na
autodrahu, kde nebylo potfeba zabyvat se vlastnim zdrojem energie a pohon( bylo tiikrat méné.

V Gvodni &asti student provadi teoreticky rozbor mechaniky a fyzikalni podstaty. Bohuzel je vidét, Ze tato
problematika mu neni zcela blizka. Technicka dokumentace, naértky, rozbor uginké jednotlivych sil, to
v§e mohlo byt provedeno na podstné vyssi trovni.

...pokracuje na strané 2
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Celkové zhodnoceni:

PredloZzena bakalarska prace dokumentuje prestavbu modelu vozu schopného jezdit po vertikalnich
hladkych plochach. Plvodni dalkové ovladani bylo nahrazeno autonomnim Fizenim s pouzitim fidici
jednotky Arduino Fio.

Student fesil dané téma samostatné. Vybér fidici jednotky a dalSich komponent je jeho tvuréim pocinem.
Ackoli se puvodné chtél vénovat spiSe strance programovani, byl nucen se v praci zabyvat otazkami
tykajicimi se elektroniky. To mu zabralo zna¢nou ¢ast Casu feSeni. Algoritmy Fizeni se pak omezily na par
vybranych vyuzivajicich pouze opticky snimac.

Student splnil v bakalarské praci v§echny body zadani a ukazal, Ze je schopen samostatné vyresit
technicky ukol. Vysledek prace nabizi do budoucna zajimavé téma pro dal$i studentské projekty.

Otazky k obhajobé:
1. Pozna model vozu v jaké pozici se nachazi vuci zemi?

2. Je n&jak provedena korekce fizeni otaceni kol, které jsou nesymetricky umistény na podvozku?
3. Je mozné dalkové zasahnout do autonomniho Fizeni vozu?

Celkova klasifikace:

Prace spliuje pozadavky na udéleni akademického titulu, a proto ji doporucuji k obhajobé

Navrhuji tuto praci klasifikovat stupném Vyborné minus (1-)

V Liberci
dne 5.6.2015

Podpisem soucasné potvrzuiji, Ze nejsem v zadném osobnim vztahu k autorovi prace

podpis vedouciho prace
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