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bakalafska prace pana Jakuba Halusky vypracované na téma:

Bezkontaktni kontrola geometrie profilu designovych list

Prace obsahuje po formalni i obsahové strance poZadované nalezitosti a splhuje
zakladni body zadani. Pristup studenta v pribéhu Feseni byl stfidavé aktivni a pasivni.
Nicméné v nékterych pfipadech nikoliv jeho vinou. Pfikladem muze byt oprava laseru, ktera
musela byt po nékolika tydnech feSena novym nakupem zafizeni. Pfistup k praci byl
pfedev§im samostatny a student pfichazel na konzultace s navrhy vlastniho reseni.

Vlastni bakalarska prace je ¢lenéna na Uvod a Ctyri kapitoly, které zhruba odpovidaji
bodim zadani.

V Uvodu je nejprve zminéna problematiky 3D skenovani a jeji vyuziti v praxi, dale cile
prace a problematika designovych list.

V prvni kapitole je pfiblizena problematika 3D skenovani, je zde uveden prehled
metod, ktery je oznacen jako zakladni metody. Zde by bylo vhodné pouZit vice citaci a
vénovat se dikladné&ji reSersi dané problematiky. V této kapitole je také strué¢né popsan
hardware, software a pfisluSenstvi kamer. V pfehledu kamer jsou uvedeny modely od firmy
SICK. Bylo by ale dobré, nastudovat modely i dalSich vyrobct 3D kamer na trhu, alespor je
trochu pfiblizit a neomezit se na pouhy vycet dalich vyrobcl.

V kapitole 2 je uvedena aplikace hardwarovych moznosti, coz je vlastné popis pouZiti
3D kamery SICK Ranger E55 (parametrl, zapojeni, zprovoznéni, ...). Nasleduje navrh
méficiho standu, jsou zde uvedeny vypocéty, navrzeny varianty, navrhy pfipojeni enkodéru a
pohonu, upevnéni kamery a laseru. Je zde uvedena metodika testovaciho méfeni a
kalibrace. Této ¢asti se student vénoval dukladné. Je zde také zminéna koncepce pracovi§té
pro méfeni list. Tato podkapitola méla byt propracovanéjsi a hloubéji podana s ohledem na
celkovy cil prace.

V kapitole 3 je popséna realizace testovaciho pfipravku a jsou popsany méfeni na
tomto pfipravku. Spravné byly provedeny experimenty s rlznymi typy povrchd pfi proménné
expozici. Zavér s nutnosti eliminace vnéjSich vlivi a pouziti delSich expoziénich &asu je
spravny. V této kapitole autorovy bohuzel chybi popis provedenych experiment( s geometrii
umisténi kamery a laseru, které v praci nejsou, ale provadél je.

Vkap. 4 je uveden struény zavér. Jsou zde shrnuty pfinosy pro experimentalni
pracovisté i mozZnosti pouZiti testovani v provozu. Byl bych ale opatrné&j§i u zavérd
vyzdvihujicich mozZnost pouziti testovaciho pfipravku v provozu. Hlavnim piinosem je
pfedevsim navrZeni a realizace testovaciho pfipravku.

K vykresové dokumentaci nemam, aZ na drobné chyby, zasadni pfipominky.
Seznam pouZitych zkratek neni kompletni a zkratky nejsou dobfe vysvétleny.

V praci je mnoho pfeklepl a Casto i gramatickych chyb, mnohdy chybi ve vétach
Carky, v nadpisech jsou zase ob¢as uvedeny tec¢ky. Student byl na tento problém nékolikrat
upozornén, ale jak je vidét, tak se nepodafilo vée opravit.



Dotazy na studenta:
Pro¢ je u 3D kamery SICK Ranger E55 pouzit CMOS-APS snimac?

Jak jinak by bylo mozné ovlivnit detekci objektll pomoci zminéné 3D kamery a laseru
s lesklym povrchem?

Jaké presnosti Ize u realizovaného zafizeni dosahnout?

Po formalni strdnce je prace zpracovana pomérné piehledné, je dobfe &itelnd a
svéd&éi o schopnosti autora dobfe formulovat podstatu technického feSeni. Zavérem
konstatuji, ze predlozena prace spliuje cil zadani i pozadavky na udéleni akademického

titulu ,bakala™ po Uspésné obhajobé.
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V Liberci dne 19. 7. 2016 Ing. Vlastimit' Hotaf, Ph.D. — vedouci prace




HODNOCENI
bakalarska prace pana Jakuba Halusky vypracované na tema:

Bezkontaktni kontrola geometrie profilu designovych list

S pfihlédnutim k odborné a formalni Urovni zpracovani podrobné specifikovaném
v posudku doporuéuji klasifikovat vy$e uvedenou bakalafskou praci znamkou
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V Liberci dne 19. 7. 2016 Ing. Viastimil HotéF, Ph.D. — vedouci prace



