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TémaBP  : Rozbor moznosti kompenzace kvadrantovych chyb u CNC obrébécich stroji

PredloZena diplomovd prace se zabyvd kompenzacemi kvadrantovych chyb pii
kruhové interpolaci na Cislicové Fizenych obrabécich strojich. Zadani vzniklo na zaklads
nekterych vysledki vyzkumu této problematiky na Katedfe Vyrobnich systémi. Prace je
roz¢lenéna do péti kapitol a obsahuje 67 stran. Druhd kapitola obsahuje prehled nejdastsji
pouzivanych modell tfeni, podrobny vyklad mechanismu vzniku kvadrantovych chyb a
zpusoby jejich kompenzace. Ve tieti kapitole autor sestavuje model pohonu posuvu pro
simulaci kvadrantovych chyb. T&zist¢ prace tvofi &tvrtd kapitola, kde jsou uvedeny a
porovnany vysledky simulaci pro tfi modely tieni a tfi zplisoby kompenzaci.

PouZit¢ metody fedeni odpovidaji zadanému tématu. Diplomant na zakladé zndmych
zékladnich vztahi a modell sestavil a odladil pomémé komplikované simulaéni schéma
(v prostiedi Matlab/Simulink). Vysledky simulaci umoZiiuji posoudit jednak vhodnost
pouzitych model tfeni, jednak u¢innost testovanych kompenzagnich metod. Diplomant sice
nemel moznost ovéfit vysledky simulaci na stroji, 1ze viak konstatovat, 7e simulace dobie
odpovidaji dfiv€j$im vysledkim méfeni (kombinace rychlostni kompenza¢ni metody a
klasického modelu tfenti).

Diplomant pracoval zcela samostatné s vyuZitim konzultaci na nasi katedfe, préce je
zpracovana velmi peclivé a mé piikladnou grafickou troveii. Text prace ma logickou stavbu,
je vhodné doplnén obrzky a tabulkami a je srozumitelny. Prace svédéi o tom, ze diplomant
pronikl do hloubky problému a prokézal nejen dobré teoretické znalosti, ale i vécny prehled a
schopnost analyzovat novou problematiku. V praci jsem nenalezl z4sadni chyby. Autorovi by
bylo moZno vytknout jen drobné nepfesnosti v textu jako napt. na str. 30 — S-kiivka je
charakterizovand pfimkovym prib&hem (chybi slovo zrychleni).

Predlozend diplomovad prace splituje v plném rozsahu zadéni a diplomant
pfesvédCivym zplsobem prokdzal, Ze ma schopnosti pro tviiréi inZenyrskou praci. Cil prace
byl splnen a zavéry povaZuji za spravné. Diplomova prace je dobrym podkladem pro dalsi
vyzkumné préace v oblasti modelovéni kvadrantovych chyb polohovych servopohont.

PfedloZenou diplomovou praci doporu¢uji k obhajobé a navrhuiji ji hodnotit znamkou
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