Posudek na diplomovou praci
Bc. Davida Svobody

~Analyza odezvy rotoru na kmitani zakladu.”

Diplomant se ve své praci zabyval sestavenim modelu rotoru pomoci metody koneénych
prvki, provedenim analyzy rotoru a vypoétem ustalené odezvy rotoru na kinematické buzeni.

Prace v jednotlivych kapitolach sleduje cile formulované zadanim DP. Nejprve je
proveden teoreticky rozbor ulohy, jsou vysvétleny zédkladni principy rotorové dynamiky,
vcetné zduvodnéni, pro¢ byla dana problematika feSena. Hlavni té€ziSté prace je postaveno na
tvorbé fyzikdlniho modelu vybraného rotoru, jeho matematického popisu uZitim metody
kone¢nych prvki (bez vyuziti specidlnich sw). Dale je odvozen postup vypoctu modalni
analyzy rotoru a kinematického buzeni rotoru. Poté nasledoval vlastni vypocet, tj. numerické
feSeni soustavy pohybovych rovnic. Vstupni parametry pro vypoCty byly ziskdny z vykresoveé
dokumentace laboratorniho zafizeni - rotoru skluznym ulozenim, ktery byl vyroben
k demonstraci jevi rotorové dynamiky. Ziskané vysledky z numerické simulace jsou shrnuty
v kapitole Analyza rotoru, uvedeny jsou vysledky z modalni analyzy reSené v sw NASTRAN,
dynamické odezvy rotoru a porovnani feSeni vybraného rotoru pomoci sw multibody

dynamics MSC. Adams.

Diplomant se zacal problematikou dynamiky rotori zabyvat jiz v predstihu pred
vlastnim zadanim diplomové prace. Po zadani DP pracoval systematicky, svédomité a se
znaénym nasazenim. Bez problémui zvladl programovy systém Scilab, Nastran a MSC.
Adams. Nad ramec prace doplnil feSeni o tzv. numericky experiment. Z hlediska zvladnuti
teoretickych poznatki o rotorové dynamice prace piesahuje rozsah diplomové prace.

Prace ma dobrou grafickou troveri, jednotlivé kapitoly jsou fazeny logicky a prehledné,
vysledky jsou v grafech zobrazeny peclivé. Prace vykazuje pouze drobné nesrovnalosti
zejména pravopisné a stylistické chyby a nékteré méné srozumitelné formulované véty. Tyto
nedostatky vSak nesnizuji uroven provedené prace a jeji prakticky vyznam.

Dotazy:

1. Kap. Sestaveni fyzikalniho modelu lozZiska - na zékladé ceho byla funkce sestavena,

z ¢eho diplomant vychazel.
2. Model, ktery byl pouzit k popisu rotoru, byl linearni, pro¢ se vysledky odezvy jevi
jako nelinearni, prosim o vysvétleni.

Predlozena prace spliiuje cil zadani a pozadavky na udéleni akademického titulu
inzenyr uchazeci v pripadé uspéSné obhajoby.
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