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Nazavprace: Interaktivni ovliadani humanoidniho robota Nao pomoci SDK
A. Uplnost abstraktu, klicova slova odpovidaji naplni prace. . .. ... VVyborné (1)
B. Kvalita zpracovanireSerse . . . . . . . . . .o oo Vyborné (1)
C. Reseni prace po teoretické strance . . . . . ... .. ... ... Vyborné (1)
D. Vhodnost, pfiméfenost pouzité metodiky . . . . .. .. ... ... Vyborné (1)
E. Uroven zpracovani vysledk( a diskuse . . . . ... ... .. .. Vyborné (1)
F. Vlastni pfinos k feSené problematice . . . . .. ... .. .. .. \yborné (1)
G.Formulace ZAVEIUPIaCE . + . v v v v v v v v v e e o e e e Vyborné (1)
H. Spinéni zadani (cild) prace . . . . . . . . . o oo Spinéno

|. Skladba, spravnost a Uplnost citacf literarnich udaju . . . . . . .. Vyborné (1)
J. Typograficka a jazykova Uroven (V. pravopisu) . . . . . ... .. Vyborné (1)
K. Formalni ndleZitostiprace . . . . . . - v« v v v i i v \yborné (1)

(struktura textu, Fazeni kapitol, prehlednost ilustraci)

L. Pfistup studenta k feSeni (samostatnost, aktivita...). . . . . . . .. Vyborne (1)

Komentare ¢i pfipominky:

Student pracoval usilovné a pfi feeni projevil samostatnost, kreativitu a zodpovédnost. Textova zprava i
realizovany software jsou na vysokeé urovni provedeni.

...pokracuje na strané 2
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Celkové zhodnoceni:

Student vyborné vyfesil zadanou problematiku a vytvofil prakticky a pouzitelny nastroj pro snadné
ovladani a jednoduché programovani robota NAO.

Student se roboty NAO zaobiral jiz ve svém bakalaiském projektu a |ze konstatovat, Ze pronikl znaéné
hluboko do problematiky jejich ovladani.

Nad ramec BP se student zucastnil prezentace fakulty na veletru Ampér 2017 v Brné, kde svoji praci
uspésné otestoval a odladil drobné nedostatky.

Otazky k obhajobé:

1. Jak dlouho vydrzi baterie robotu NAO pfi bézné prezentaci - provozu?

2. Umoznuje vytvoreny software tzv. "timeout" nékterych operaci? Napfiklad pokud robot del$i dobu stoji
bez dal$i akce, tak by si mohl po pfedem dané dobé sednout do Usporného sedu a Setfit baterie. Jak
obtizné by bylo takovouto funkci do programu implementovat a jaka by to mélo rizika?

Celkova klasifikace:
Prace splfiuje pozadavky na udéleni akademickeého titulu, a proto ji doporucuji k obhajobé

Navrhuji tuto praci klasifikovat stupném Vyborné (1)

V Liberci
dne 6.6.2017

Podpisem soucasné potvrzuji, Ze nejsem v zadném osobnim vztahu k autorovi prace
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podpis vedouciho prace
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