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A. Kvalita abstraktu, klicova slova odpovidaji naplni prace . . . . . . Vyborné (1)

B. Rozsah a zpracovanireserse . . . . . .. ... ... ... .... Vyborné (1)

C. Redeni prace po teoretické strance . . . . . . . . ... .. ... Velmi dobre (2)

D. Vhodnost, pfiméfenost pouzité metodiky . . . ... ... ... .. Vyborné (1)

E. Uroven zpracovani vysledks a diskuse . . . . . .. .. . . ... Velmi dobte (2)

F. Vlastni pfinos k feSené problematice . . . . . . ... ... ... Vyborné (1)

G. Formulace zavéruprace . . . . . . .. ... . .. ... ... Vyborné (1)

H. Spinéni zadani (cild)préace . . . . . . ... .. .. ... ...... Splnéno

|. Skladba, spravnost a Uplnost citaci literarnich adajo . . . . . . . Vyborné minus (1-)
J. Typograficka a jazykova uroven (vé. pravopisu) . . . . . .. ... Vyborné minus (1-)
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(struktura textu, fazeni kapitol, pfehlednost ilustraci)

Komentare ¢i pfipominky:

Bod ad C)

Kap 2.2/ str 16: zde autor popisuje fr. méni¢ a zmifiuje zde vyznam zpétnych diod stfidade / uvadi jej zde
pouze jako ochranny prvek IGBT // .. neni zde uvedena jeji zakladni funkce vymény jalového proudu
mezi kapacity C v meziobvodu a mag. induk&nosti motoru.

Kap 2.4 /str 19. . zde je ponékud nejasny popis Active Line modulu : zde je napsano : "pro zpétny smér
se vyuZiva PWM IGBT" ...to neni uplné pravda // PWM se vyuZiva pro oba sméry energii , zde je
vhodné uvézt , Ze se jedna o pulsni usmérnovaé napétového typu s dalsimi vyhodnymi vliastnostmi (
Stabilizovany zdroj,..regulace uciniku, jalového vykonu, PFiznivé THDi ...apod )

Bod ad E)

kap9. Tvorba programu : Zde je vhodnéjsi pro nazornou pfedstavu tvorby a implementace programu
zvolit grafickou formu s popisem (napf.printscreen HW konfigurace, Komunikace , struktura telegramu
110..) Neni zminén vyznam referenénich velicin - napf. otaéky - pro zadavani ( speed setpoint a méreni
- actual values )... Obecny popis synchronniho motoru s externim buzenim a jeho char.( viz. obr 6.2 ) je
moZna zbytecny. Neni zde ovdem uvedena char. servomotoru, ktery autor pouZiva ve své realizaci.
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Celkové zhodnoceni:

Bakalaiska prace je zamé&fena na vytvofeni programu pro ovladani Kartézského manipulétoru fizeného z
PLC. Autor se zde zabyva relativné vy&erpavajicim popisem frekvenénich ménicu a jejich fizeni. Také
jsou zde obecné popsany synchronni motory s externim buzenim a servopohony s PM. Kap.6 by bylo
vhodné zaradit za kap.2 a nasledné se zabyvat HW a SW prostiedky.

Autor se dokazal vyporadat s problémem absenci HW detekce pro referencovani osy elegantnim
zpUsobem vyuzitim funkce Fixed Stop v traverse tasku a nasledné zarefencovanim osy.

Préaci hodnotim jako startovaci pozici pro dalsi studium a ziskavani zkuSenosti s vice sofistikované

Otazky k obhajobé:
1. Zakladni rozdil mezi Smart a Active line modulem ?

2. Zakladni charakteristika M/n servomotoru fady 1FK7
3. Zakladni rozdil mezi RT a IRT komunikaci

Celkova klasifikace:

Prace spliiuje pozadavky na udéleni akademického titulu, a proto ji doporucuji k obhajobé

Navrhuiji tuto praci klasifikovat stupném Vyborné minus (1-)

V Praze
dne 6.6.2018

Podpisem souc¢asné potvrzuji, Ze nejsem v zadném osobnim vztahu k autorovi prace

podpis oponenta



