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A [oees) Demoulohy priimyslovych robotli ABB

A. Uplnost abstraktu, kli¢ova slova odpovidaji naplniprace . . . . . . . Vyborné minus (1-)
B. Kvalita zpracovanireSerSe . . . . . . ... ... ........ Velmi dobfe (2)

C. Reseni prace po teoretické strance . . . . . . . ... ...... Vyborné minus (1-)
D. Vhodnost, priméfenost pouzité metodiky . . . . . ... ... ... Velmi dobre (2)

E. Uroven zpracovani vysledkti a diskuse . . . . .......... Vyborné minus (1-)
F. Vlastni pfinos k feSené problematice . . .. ... ........ Velmi dobie (2)
G.Formulace zavéruprace . . . . .. . . . . i i it i Vyborné minus (1-)
H.Spinénizadéni(cill)prace . . . . ... ... ... ... .... Splnéno

I. Skladba, spravnost a uplnost citaci literarnich adaja . . . . . . . . Vyborné minus (1-)
J. Typograficka a jazykova urover (vé&. pravopisu) . . ... ... .. Vybornéminus (1-)
K. Formalni nalezitostiprace . . . . . ... . ... ... ... .... Vyborné (1)

(struktura textu, razeni kapitol, prehlednost ilustraci)

L. Pristup studenta k rfeseni (samostatnost, aktivita...) . . . . . . ... Velmi dobre (2)

Komentare ¢i pfipominky:

Student ve spolupraci s konzultantem navrhl demonstraéni tlohy, seznamil se s programovanim v
RobotStudiu, jednu z uloh kompletné realizoval a ovéfil na realném systému, druha je pouze modelem v
simulaci, nicméné zadani prace je sinéno kompletné.

Teoreticka ¢ast se omezuje na popis prostfedkii laboratofe. Prakticka a zavér prace popisuje i nabyté
zkuSenosti s pfechodem z modelu do reality. Zfidka jsou voleny nevhodné vyrazy. Student v zimnim
semestru nepracoval piili$ intezivné, v letnim se seznamoval s prostfedim a vlastni praci realizoval v
kratkem Case. Na druhou stranu musim ocenit i mechanickou realizaci pfipravku svépomoci.

Na pfiloZeném datovém mediu jsou videa ze simulace v robot studiu a realizované ulohy.

Jako vedouci prace bych rad podékoval konzultanovi za jeho praci v pribéhu feseni.

...pokracuje na strané 2
TECHNICKA UNIVERZITA V LIBERCI | FMIMS | Studentska 1402/2 | 461 17 Liberec 1 R
85 EaE |

tel.: +420 485 353 429 | jmeno.prijmeni@tul.cz | www.tul cz | DIC: CZ 467 47

rn



TECHNICKA UNIVERZITA V LIBERCI

Fakulta mechatroniky, informatiky

a mezioborovyeh studil W
Celkové zhodnoceni:

Prace méla aplikagéné-inzenyrsky charakter, vysledky jsou zpracované a zdokumentované. Skoda, ze
nebyla v realu odzkouSena druha uloha. Zde by byla zajimavéa paséaz vzajemného referencovani polohy
dvou robotl a Uprava zakladnich pozic a orientaci v RobotStudiu. Prace je pfinosna, zejména zkrati ¢as
pfipravy na predvedeni robotl v laboratofi.

Otazky k obhajobeé:

1. V praci vyuzivate metody offline programovani, jaké jsou vyhody a nevyhody této metody?
2. Jak hodnotite praci ve vyvojovém prostiedi RobotStudio, a naslednym prechod na kontrolér fady 5 a
fady 47

Celkova klasifikace:
Prace splnuje pozadavky na udéleni akademického titulu, a proto ji doporucuji k obhajobé

Navrhuji tuto praci klasifikovat stupném Velmi dobfe (2)

V Liberci
dne 20.5.2014

Podpisem soucasné potvrzuji, Ze nejsem v Zadném osobnim vztahu k autorovi prace
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