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Syst6m pro sledov6ni a vyhled6v5ni vozidel

A. Uplnost abstraKu, klidova slova odpovidaji naplni prace Velmi dobie minus (2-)

B. Kvalita zpracovdni reserse . Velmi dobfe (2)

C. Reseni orace oo teoretick6 strence Dobie (3)

D. Vhodnost, piimdienost pouzit6 metodiky velmi dobre (2)

E. Urovei zpracovSni rn/sledkO a diskuse

F. Vlastni piinos k ie5en6 problematice

HoDNocEr.tl zAvEnedru E rvrur Ft KACN I PMCE

Dobie (3)

Dobie (3)

G. Formulace z6v6ru pr6ce Velmi dobfe (2)

H. Spln6ni zadani (cilt) prace Splneno

L Skladba, spr6vnost a 0plnost citaci literarnich 0daj0 . . Velmi dobfe minus (2-)

J. TypografickA a jazykova 0rovei (vd. pravopisu) Velmi dobie (2)

K. Form6lni nalezitosti prdce Velmi dobfe (2)
(struktura textu, iazeni kapitol, piehlednost ilustraci)

L. Pffstup studenta k fesen i (samostatnost, aktivita...) Vyborne (1)

KomentAie di pfipominky:

Prace po technicke strance splnila zadani a system se v ramci testov6ni jevi jako funk6ni. Na druhou
stranu je nutne piihlednout k nepiilis poveden6 formelni strance, hlavne k textovemu zpracovani DP,
ktere v nektenich kapitol6ch velmi obsirn6 diskutuje zekladni technicke dovednosti a naopak v oblastech,
kde by mel byt pfimy piinos studenta, jsou texty zbytedne strohe.
Kapitola 4.3.4. pojednava o logickem navrhu databaze, kde zmiiuje i relace a k nim uvadivjake se
nach6zeji norm6lni forme, nicmene zle konstatovat, Ze uvedene normaniformy nejsou spr6vne.
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Celkov6 zhodnocen[:

Pfedlozena prace pojednava o celkem aktu6lnim tematu sledovan i odcizenych vozidel. Vli'sledne feseni
sestAva z existu.iiciho GPS modulu, ke Keremu student Wtvoiiljednoduch€ webove rozhrani, databezi a
komunika6ni serverow modul. Reseni.je mozne hodnotit jako funkdni, ikdyz ponekud jednoduche. Praci
by urdite sluSelo dtkladndisi zpracovania to pFedevSim u modulu pro odhadovani smeru pohybu
odcizeneho automobilu, kdy by v kombinaci s moznosti informovat o telo skuteenostijine automobily
jedouci stejnym smerem pfinesela prece velmi efektivni nestroj. Tata east, piestoze ji student explicitne
zminuje jak v abstraktu tak izaveru, je ieSena povrchne a z vlastnitextove dokumentace nenl patrn6, Jak
0spesne je navrzene iesenf.
Pies WSe uvedene, Ee konstatovat, Ze student nicmen€ pracoval samostatne a zadany problem v ramci
DP splnil.

Ot6zky k obhajobC:

1. Jak ie zabezpeeena komunikace mezi GPS modulem a databazi? Jak se iegi mozne podvrzen i Udajr:l

ve zprave (napf. zmiiovane imei)?
2. Jak.ie v ramci naprogramovan6ho daemonu lesen problem s paralelnim piistupem do databaze
(vzhledem k tomu, ze daemon me byt naprogramovany jako vice vlaknovy)
3. Jaky je pro daemona pouzit TCP/IP port? Je nejake omezeni nebo doporueeni na TCP/IP port?

Celkovd klasifkace:

Prace spliluje pozadavlry na udeleni akademickeho titulu, a proto ji doporucuji k obhajobe

Navrhuji tuto pr6ci klasifikovat stupndm Dobie (3)
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