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Hodnoceni navrhované vedoucim bakalaiské prace: velmi dobfre

Hodnoceni navrhované oponentem bakalaiské prace: vyborné

Pribéh obhajoby bakaldiské prace:

Diskuze nad otazkami poloZenymi oponentem a vedoucim zavére¢né prace:

- Problematiku polozenych dotazi student vysvétloval za pomoci pfipravené prezentace.
- Komise k vyjadfeni studenta na dotazy poloZené oponentem zavérecné prace neméla vyhrady.

Diskuze nad otazkami poloZenymi ¢leny komise SZZ:

Doc. Ing. Josef CERNOHORSKY, Ph.D.
Jaké jsou moznosti zmény tvaru ryvu?

- otazka byla zodpovézena bez vyhrad

Ing. Josef GROSMAN -
Jaka je trajektorie robota s prekazkami?
- otazka byla zodpovézena bez vyhrad

Ing. Martin CERNIK, Ph.D.
Jakou silu mé bé&Zny primyslovy robot?

- otazka byla zodpovézena bez vyhrad

Doc. Ing. Josef JANECEK, CSc.

Setkal jste se v priibéhu studia na VS s konkrétnim programovanim robotu KUKA?
MiiZete srovnat s programovanim robotti ABB?

- otazky byly zodpovézeny bez vyhrad

slozeni komise SZZ ¢.1 - EIRS:
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Klasifikace: vyborné minus
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