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Téma diplomové prace: Systém pro fizeni pohybu angularniho robota
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Hodnoceni diplomové prace:

Formulace cilt prace

Volba vhodné metodiky
Splnéni cila prace

Odborny prinos prace

Logicky postup pii feSeni prace

Clenéni textu

Vyuziti odborné literatury
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Srozumitelnost a jazykova troven
9. Graficka uroven

10. Pfesnost formulaci
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11. Celkova troven zpracovani

Hodnoceni diplomové prace znamkou | | O |




Otazky k obhajobé:

1. V diplomové préci neni popsan zptsob jakym je robot fizen z nadtazeného PC. MiiZete popsat
jak jste ho realizoval?

2.

3

Doporucuji diplomovou préci k obhajobé s vysledkem: vyborné

Datum Podpis oponenta




