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Pracovisté oponenta EXACTEC

A. Kvalita abstraktu, kliCova slova odpovidaji naplni prace . . . . . . Vyborné (1)
B. Rozsah a zpracovanireSer§e . .. .. ... ............ Vyborné (1)
C. Res$eni prace po teoretické strance . . . . . .. ... ... ... Vyborne (1)
D. Vhodnost, pfiméfenost pouzité metodiky . . . . . ... ... ... Vyborné (1)
E. Uroveri zpracovani vysledkt a diskuse . . . . ... ....... Vyborné (1)
F. Vlastni pfinos k feSené problematice . . ... ... ....... Vyborné (1)
G.Formulace Z&vEruprace . . . . . v v v v v v v v v e e Vyborné (1)
H. Spinéni zadani (cild)prace . . . . . . . . . .. oo .. Spinéno

I. Skladba, spravnost a Gplnost citaci literdrnich adaja . . . . . . . Vyborné (1)
J. Typograficka a jazykova Urover (v&. pravopisu) . . . . ... ... Vyborne (1)
K. Formalni ndlezitostiprace . . . ... ... ... ... ... .. Vyborné (1)

(struktura textu, razeni kapitol, pfehlednost ilustraci)

Komentare Ci pripominky:

Ke zpracovani této bakalarské prace z hlediska teoretického i praktického nemam zadné vyhrady.

...pokracuje na strané 2
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Celkové zhodnoceni:

Celkové praci hodnotim jako velmi kvalitni.

Zadane téma je nérocné na znalosti teoretické i praktické. Student prokazal své odborné znalosti nejen v
oblasti programovani, kdy vytvofil zcela novy a znaéné vylep$eny Fidicl systém robotu. Ridici program na
PC je nyni pfehledné&jsi a rozsifeny o nové funkce.

Samotny robot zaznamenal nékolik vyraznych zmén. Student se nespokojil s pouhou vymeénou
akumulatoru za mensi s del$i vydrzi, ale rozsifil robota o senzoricky modul, ktery monitoruje také aktuaini
stav baterie. Dale nyni robot podava informace o své aktualni poloze.

Rozsah a komplexnost prace vypovida o velkém z&jmu studenta o robotiku a o jeho znalosti dané
problematiky.

Otézky k obhajobé;

1. Jake dalsi kroky pro vylep$eni tohoto mobilniho robotu navrhujete?
2. Jaké je mozné vyuziti tohoto robotu v praxi?

Celkova klasifikace:
Prace spliiuje pozadavky na udéleni akademického titulu, a proto ji doporuéuji k obhajobé

Navrhuji tuto praci klasifikovat stupném Vyborné (1)

V Liberci
dne 28.5.2015

Podpisem soucasné potvrzuji, Ze nejsem v Zadném osobnim vztahu k autorovi prace

e

podpis oponenta
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