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Komentare Ci pfipominky:

Zatizeni bylo sestaveno z levnych komponent. Zejména vybrané senzory (mikrofony) nejsou pfili§ pro
tuto Ulohu vhodné. Piesto zafizeni svoji funkci vykonava dobfe.

Prace je napsana dobrym style, diky ¢emuz se dobie Cte. Nékteré technické detaily nicméné mohly byt
rozepsany detailnéji (napf. kapitola 2.3.2).

...pokracufe na strané 2
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Celkové zhodnoceni:

Student realizoval funkéni zafizeni pro automatické nataceni kamery za zdrojem zvuku. Musel nejen
vytesit nékolik diléich tkoll jako je vybér komponent, ovladani servomotoru, programovani a zpracovani
signalll, ale hlavné musel vyiesit problém jako celek. Dokumentaci zvlad| na vybornou véetné
experimentalni ¢asti, jejiz vysledky jsou pfesvédEivé.

Otazky k obhajobé:

1) Co v$e by bylo nutné zménit/upravit, aby bylo mozné natacet kameru i ve vertikalnim sméru?
2) Jaka je maximalni vzdalenost akustického zdroje, které je zafizeni schopno spolehlivé sledovat?

Celkova klasifikace:
Prace spliiuje pozadavky na udéleni akademickeho titulu, a proto ji doporuéuji k obhajobé

Navrhuiji tuto praci klasifikovat stupném Vyborné (1)

V Liberci
dne 9. 6. 2015

Podpisem souc¢asné potvrzuji, Ze nejsem v zadném osobnim vztahu k autorovi prace

/j/ﬂ& { 1% }.

podpis vedouciho prace
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